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Sicherheitshinweise

Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

e Gerat spannungsfrei schalten

e Gegen Wiedereinschalten sichern
e Spannungsfreiheit feststellen

e Erden und kurzschliefzen

e Benachbarte, unter Spannung
stehende Teile abdecken oder
abschranken.

e Die fur das Gerat angegebenen
Montagehinweise (AWA/IL) sind zu
beachten.

e Nur entsprechend qualifiziertes
Personal gemafd EN 50110-1/-2
(VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe
an diesem Gerat/System vorneh-
men.

¢ Achten Sie bei Installationsarbeiten
darauf, dass Sie sich statisch
entladen, bevor Sie das Gerat
beruhren.

¢ Die Funktionserde (FE) muss an die
Schutzerde (PE) oder den Poten-
zialausgleich angeschlossen
werden. Die Ausfuhrung dieser
Verbindung liegt in der Verantwor-
tung des Errichters.

¢ Anschluss- und Signalleitungen
sind so zu installieren, dass induk-
tive und kapazitive Einstreuungen
keine Beeintrachtigung der Autom-
atisierungsfunktionen verursachen.

e Einrichtungen der Automatisierung-

stechnik und deren Bedienele-
mente sind so einzubauen, dass sie
gegen unbeabsichtigte Betatigung
geschutzt sind.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch
auf der Signalseite nicht zu undefin-
ierten Zustanden in der Automa-
tisierungseinrichtung fihren kann,
sind bei der E/A-Kopplung hard- und
softwareseitig entsprechende
Sicherheitsvorkehrungen zu
treffen.

Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine
sichere elektrische Trennung der
Kleinspannung zu achten.

Es durfen nur Netzgerate verwen-
det werden, die die Forderungen
der IEC 60364-4-41 bzw.

HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil
410) erflllen.

Schwankungen bzw. Abweich-
ungen der Netzspannung vom
Nennwert durfen die in den tech-
nischen Daten angegebenen Toler-
anzgrenzen nicht Uberschreiten,
andernfalls sind Funktionsausfalle
und Gefahrenzustande nicht
auszuschliefzen.




e NOT-AUS-Einrichtungen nach

IEC/EN 60204-1 mUssen in allen
Betriebsarten der Automatisierung-
seinrichtung wirksam bleiben.
Entriegeln der NOT-AUS-Einrich-
tungen darf keinen Wiederanlauf
bewirken.

Einbaugerate fur Gehause oder
Schranke durfen nur im einge-
bauten Zustand, Tischgerate oder
Portables nur bei geschlossenem
Gehause betrieben und bedient
werden.

¢ Es sind Vorkehrungen zu treffen,

dass nach Spannungseinbrichen
und -ausfallen ein unterbrochenes
Programm ordnungsgemaf wieder
aufgenommen werden kann. Dabei
durfen auch kurzzeitig keine gefahr-
lichen Betriebszustande auftreten.
Gegebenenfalls ist NOT-AUS zu
erzwingen.

An Orten, an denen in der Automati-
sierungseinrichtung auftretende
Fehler Personen- oder Sach-
schaden verursachen konnen,
mussen externe Vorkehrungen
getroffen werden, die auch im
Fehler- oder Storfall einen sicheren
Betriebszustand gewahrleisten
beziehungsweise erzwingen

(z. B. durch unabhangige Grenz-
wertschalter, mechanische Verrie-
gelungen usw.).



Inhaltsverzeichnis

0.1
0.2
0.3
0.4

0.5

0.5.1
0.5.2
0.5.3

—_ M A e e e ey e e e e e e e e

Inhaltsverzeichnis

Zu diesem Handbuch...............coooccciicc e, 5
Anderungsprotokoll ..o 5
Ubersicht SMartWire-DT .......covovooeeee oo 6
Weitere Informationen zum Gerat ..................... 6
ZIEIGTUPPE oo 7
LesSeKoNVENTIONEN ... 7
Warnhinweise vor Sachschaden ... 7
Warnhinweise vor Personenschaden............................ 7
L] o] o1 T USSR 7
PROFIBUS-Gateway EUSC-SWD-DP ...........erieeeeeeeeereeeeeeeens 9
EINIEITUNG oo 9
AUTDAU ... 9
Projektierung . ... 10
ANSCRIUSS ... 10
PROFIBUS-Adresseinstellung ..........coooviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeec 12
PROFIBUS-ANSCIUSS ... 12
Baudrate . ... oo 12
Geratestammdaten (GSD) ........uuvuveeiiriiiiiiiiiiiiieiii 12
Diagnoseschnittstelle ..... ... 13
INSTAllatioN . ..ovvvi 14
MONTAGE ... 14
Anschluss SmartWire-DT ... 16
Anschluss PROFIBUS-DP ... 16
EMV-gerechte Verdrahtung..........cccooiiiii 17
InbetriebnNahme . ... 18
SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen ........................ 18
Programmi€rung ... 21
EINIEITUNG oo 21
Konfiguration und Parametrierung mit CoDeSys ......................... 22
Azyklische Datenkommunikation ..o 28
Konfiguration und Parametrierung mit STEP 7.............cccccc. 31
Azyklische Datenkommunikation ...........ccccccooiii 42
DIAGNOSE .ttt 42
Geratespezifische DIagnNOSE. ... ..uuuuuuuiiviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeieee 45

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 1



Inhaltsverzeichnis

2.1
2.2

2.3

2.3.1
2.3.2
233
234
2.35
2.3.6

2.4

2.4.1
2.4.2
2.4.3
244

2.5
2.5.1
252

2.6

2.6.1
2.6.2
2.6.3
2.6.4

3.1
3.2

3.3

3.3.1
3.3.2
3.3.3
3.34
3.35

3.4

3.4.1
3.4.2
3.4.3

3.5

3.5.1
3.5.2
3.5.3
354

3.6

3.6.1
3.6.2
3.6.3
3.6.4

CANopen-Gateway EUSC-SWD-CAN.............ccooomeerriiicceeeeeen, 47
EINIEIIUNG oo 47
AUTDAU Lo 47
ProOJeKtIEIUNG .. o 48
ANSCRIUSS ..vveec e 48
CANopen-Adresseinstellung..........evvviiiiiiiiiiieeee 50
CANOPEN-ANSCNIUSS ... 50
Baudrate ......ooooii 50
Beschreibungsdatei (EDS) ........vvvviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii 50
Diagnoseschnittstelle... ... 51
INStAllAtioN . ... 52
MONTAGE oo 52
Anschluss SmartWire-DT ... 54
ANSChIUSS CANODEN ....ooiiiiiiiie e 54
EMV-gerechte Verdrahtung .........cccoooo 55
InbetriebnNahme. ... 56
EINIEITUNG oo 56
SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen ............................. 56
ProgrammMIEIUNG ......eeeeeeeiieiieeieiiee e 60
EINIEITUNG oo 60
Konfiguration und Parametrierung mit CoDeSys............ccccvuven... 61
D IBONOSE e 68
ObjektVerzeIChNIS. ... 72
EUSC-SWD-EIP-MODTCP .......ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 83
EINIEITUNG oo 83
AUTDAU oo, 83
ProjektierUNG ..o 84
ANSCIIUSS ..o 84
Ethernet-Adresseinstellung.........ccccoo 86
Protokollauswahl.........c.oooo 91
Ethernet-ANSChIUSS.........vvviviiiii 91
Diagnoseschnittstelle... ... 91
INSTAlAtiON .. .uiiiiiiii 93
MONTAGE oo 93
Anschluss SmartWire-DT ... 94
Anschluss EtherNet/IP, Modbus-TCP ..........ccccc 94
Inbetriebnahme. ... 95
EINIEITUNG e 95
SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen ........................... 95
Ubertragen der Projektkonfiguration auf das Gateway................ 97
Feldbuskommunikation herstellen/ Steuerung starten ................ 97
ProgrammMIEIUNG . ...ueeeieieieiiiieiiee e 99
EINIITUNG e 99
Projektkonfiguration und Parametrierung mit SWD-Assist.......... 99
Kommunikationsprotokoll EtherNet/IP.........cccccooeeiiiii. 107
Kommunikationsprotokoll Modbus-TCP......................... 129

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



4.1
411

4.2

4.2.1
4.2.2
4.2.3
424
425

4.3
4.4
4.5
4.6

Inhaltsverzeichnis

ANNANG ... 141
KompatiDilitat .......ooori e 141
Projektierte Konfiguration liegt VOr........cccccciiiiiiiiiiie 142
Bedeutung der LED-ANZEIgeNn ..........oeeeiiiiiiieeeee e 144
EUSC-SWD-DP-Gateway — Feldbus-Status-LED ,DP” ............... 144
EUSC-SWD-CAN-Gateway — Feldbus-Status-LED ,CAN" ........... 145
EUSC-SWD-EIP-MODTCP-Gateway — Feldbus-Status-LED ,,MS" 145
SmartWire-DT Konfigurations-LED............cvvvvviiviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiin, 146
SmartWire-DT Status-LED ......ccoooiiii e 146
Versionstabelle EUBC-SWD-DP ... 147
Versionstabelle EUBC-SWD-CAN ........ooovviiiiii 149
Versionstabelle EUSC-SWD-EIP-MODTCP ... 151
Technische Daten .........oiiiiiiii e 153

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 3



Inhaltsverzeichnis

4 SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



0 Zu diesem Handbuch

0.1 Anderungsprotokoll

0 Zu diesem Handbuch
0.1 Anderungsprotokoll

Das Handbuch AWB2723-1612de ist ab der Ausgabe mit Redaktionsdatum
06/10 umbenannt in MN05013002Z-DE.

Gegenlber den fritheren Ausgaben hat es folgende wesentliche Anderungen

gegeben:
Redaktionsdatum  Seite(n)  Stichwort neu gean-  ent-
dert fallt
06/09 10,48 Maximale Ausdehnung desSmartWire-DT N4
Netzwerks
10, 48 Anschluss Gateway DP und CANopen v
16 Hinweis auf Anleitung (zur Adaption eines
Geratesteckers)
31 Konfiguration und Parametrierung mit v
SIMATIC S7, STEP 7
64 Ergénzungen zu Nodeguarding und Heartbeat v
03/10 28 Azyklische Datenkommunikation V4
147,149  Versionstabellen EUSC-SWD-DP und V4
EU5C-SWD-CAN
86, 86 Aktualisierung des Betriebssystems v
06/10 147,149  Versionstabellen EUSC-SWD-DP und v
EU5C-SWD-CAN
Leistungsschalter: NZM-XSWD-704
03/11 26 Parametrierung beim Einsatz von Universal- v
modul M22-SWD-NOP(C)
67 Parameter , AcceptUniversalModule” v
09/11 Kapitel 3~ Neuer Gateway-Typ v
EU5C-SWD-EIP-MODTCP
SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 5



0 Zu diesem Handbuch

0.2 Ubersicht SmartWire-DT

0.2 Ubersicht SmartWire-DT

Das Kommunikationssystem SmartWire-DT macht Ubliche elektromechani-
sche Schaltgerate, Befehls- und Meldegerate kommunikationsfahig. Hierzu
werden den Geraten intelligente Zusatzkomponenten hinzugefugt, die die
Anbindung an das Kommunikationssystem SmartWire-DT ermdglichen. Zur
Kommunikation werden 8-polige Leitungen in verschiedenen Ausfihrungen
verwendet, die eine Verwendung innerhalb und auf3erhalb des Schalt-
schranks ermaoglichen.

Die Kommunikation der SmartWire-DT Teilnehmer zur Ubergeordneten SPS
erfolgt Uber Standard-Feldbussysteme. Hierzu werden Gateways verwendet,
die die Daten des SmartWire-DT Netzwerks auf den Feldbus abbilden.

Dieses Handbuch beschreibt die Systeme:

e PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
e CANopen-Gateway EUSC-SWD-CAN
e EtherNet/IP / Modbus-TCP-Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP

0.3 Weitere Informationen zum Gerat

Weitere Informationen zum Thema SmartWire-DT und den
SmartWire-DT Teilnehmern finden Sie in den folgenden Hand-
buchern und der Montageanweisung:

e Handbuch , SmartWire-DT Das System*”
MNO050060027-DE
(frihere Bezeichnung AWB2723-1617de)
e Handbuch , SmartWire-DT Teilnehmer”
MNO05006001Z-DE
(frhere Bezeichnung AWB2723-1613de)
e Handbuch , XIOC-Signalmodule”
MNO050020027-DE
(frihere Bezeichnung AWB2725-1452D)
¢ Montageanweisung ,,EU5C-SWD..."
[L0O5006001Z-DE
(frhere Bezeichnung AWA2723-2478)

Die Dokumente stehen als PDF-Datei zum Download im Internet zur Verfu-
gung.
Fur ein schnelles Auffinden geben Sie unter

http://www.eaton.com/moeller = Support

als Suchbegriff bitte die Dokumentationsnummer ein.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com
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0.4 Zielgruppe

0.5 Lesekonventionen

0 Zu diesem Handbuch
0.4 Zielgruppe

Das Handbuch richtet sich an Automatisierungstechniker und Ingenieure.

Es werden fundierte Kenntnisse zum verwendeten Feldbus vorausgesetzt.
AufRRerdem sollten Sie mit der Handhabung des Systems SmartWire-DT ver-
traut sein.

In diesem Handbuch werden Symbole eingesetzt, die folgende Bedeutung
haben:

» zeigt Handlungsanweisungen an.

0.5.1 Warnhinweise vor Sachschaden

ACHTUNG

Warnt vor moglichen Sachschaden.
(Stufe 1).

0.5.2 Warnhinweise vor Personenschéaden

0.5.3 Tipps

VORSICHT
Warnt vor gefahrlichen Situationen, die moglicherweise zu leich-

ten Verletzungen fuhren.
(Stufe 2)

GEFAHR
Warnt vor gefahrlichen Situationen, die zu schweren Verletzun-

gen oder zum Tod flhren.
(Stufe 4)

| % Weist auf natzliche Tipps hin.

Fur eine gute Ubersichtlichkeit finden Sie im Kopf die Kapiteliberschrift und
den aktuellen Abschnitt.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 7
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1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.1 Einleitung

1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP

1.1 Einleitung

Das SmartWire-DT Gateway EUSC-SWD-DP stellt die Verbindung zwischen
den SmartWire-DT Teilnehmern und einem Ubergeordneten PROFIBUS-DP-
Master her.

1.2 Aufbau

Abbildung 1: Frontansicht EU5C-SWD-DP

(@) 24-V-Stromversorgung POW
(@ Feldbusschnittstelle

(® Diagnose-Schnittstelle

® Konfigurationstaste

(5) Diagnose-Anzeigen

(6 24-V-Stromversorgung AUX
(@ SmartWire-DT Anschluss
Adressschalter

Am Gateway wird die SmartWire-DT Flachleitung mit den Teilnehmern ange-
schlossen. Die Verbindung zum PROFIBUS-Feldbus erfolgt tber den
genormten 9-poligen PROFIBUS-Stecker. Zusatzlich stehen Klemmen far
zwei Spannungsversorgungen zur Verfugung: eine fur die SmartWire-DT Teil-
nehmer sowie eine weitere 24-V-Spannung zur Versorgung der Schitzspu-
len, falls auch diese Uber SmartWire-DT Teilnehmer betrieben werden.

Die Spannungsversorgung der SmartWire-DT Teilnehmer sowie die Daten-
kommunikation wird Uber die 8-polige SmartWire-DT Leitung vom Gateway
zu den Teilnehmern gefuhrt.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 9



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.3 Projektierung

1.3 Projektierung

Das Gateway stellt sich in Verbindung mit den SmartWireDT Teilnehmern als
modularer Slave am PROFIBUS dar. Jeder SmartWire-DT Teilnehmer ist
dabei ein eigenes Modul. Es konnen bis zu 58 SmartWire-DT Teilnehmer an
einem PROFIBUS-Gateway betrieben werden. Beachten Sie bitte jedoch die
maximal bei PROFIBUS austauschbare Datenmenge. Diese betragt fur einen
PROFIBUS-Slave maximal 240 Byte Eingangsdaten und 240 Byte Ausgangs-
daten.

% Angaben zum Umfang der Ein- und Ausgangsdaten eines
SmartWire-DT Teilnehmers finden Sie im Anhang des Hand-
buches ,, SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE.

Die Ausdehnung des SmartWire-DT Netzwerks darf bis zu 600 m betragen.

1.3.1 Anschluss

24V DC
ov

AUX

‘:II:I24V
£ ] 0V

POW

Abbildung 2: Anschluss

Die Stromversorgung des Gateways und die Versorgung der SmartWire-DT

Teilnehmerelektronik erfolgen tber die Klemmen POW. Das Gateway enthalt
ein zusatzliches Netzteil fur die 15-V-Versorgung der SmartWire-DT Teilneh-

mer mit einer Leistung von 0,7 A.

» SchlieRen Sie beim SmartWire-DT Gateway die POW- und die AUX-Ver-
sorgungsspannung Uber getrennte Leitungsschutzschalter oder
Schmelzsicherungen an:

10 SmartWire-DT Gateways 09/11 MNO5013002Z-DE  www.eaton.com



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.3 Projektierung

Leitungsschutzschalter 24 V DC fir POW

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11,

IEC/EN 60898:

°  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder

e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL 508 und CSA-22.2 Nr. 14:

e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder

°  Schmelzsicherung 3 A

Leitungsschutzschalter 24 V DC fir AUX

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11,

IEC/EN 60898:

°  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik Z oder

e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL 508 und CSA-22.2 Nr. 14:

*  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 2 A;
Ausldsecharakteristik B oder

°  Schmelzsicherung 2 A

% Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme lhres SmartWire-

DT Netzwerks und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzli-
ches Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2.

Informationen zum Stromverbrauch der Gerate finden Sie im
Handbuch ,, SmartWire-DT Das System”, MN05006002Z-DE.

% Werden auch Schaltgerate, z. B. tber die SmartWire-DT Teilneh-

mer DIL-SWD-32-001/002 angeschlossen, wird auch die Versor-
gung AUX bendtigt.

Werden Schaltgerate mit einer Ansteuerleistung grof3er als 3 A
(UL: 2 A) angeschlossen, muss ein zusatzliches Einspeisemodul
EUBC-SWD-PF1 oder EU5C-SWD-PF2 eingesetzt werden.

% Bei der Projektierung des SmartWire-DT Netzwerks untersttzt

Sie auch das Softwareprogramm SWD-Assist, das Sie auf fur
den Einsatz notwendiger neuer Einspeisemodule automatisch
hinweist.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 1



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.3 Projektierung

1.3.2 PROFIBUS-Adresseinstellung

Das Gateway benotigt im PROFIBUS-Netzwerk eine eindeutige PROFIBUS-
DP-Slave-Adresse. Diese wird am Gateway Uber DIP-Schalter (Schalter 2 - 8)
eingestellt. Gultige Adressen sind hierbei 1 - 125.

1.3.3 PROFIBUS-Anschluss

Zum Anschluss an den Feldbus wird der genormte PROFIBUS-Stecker ver-
wendet, z. B. ZB4-209-DS2. Dieser enthalt auch einen schaltbaren Busab-
schlusswiderstand.

PROFIBUS-DP Pin Bedeutung

RxD/TxD-P
CNTR-P
DGND

VP (+5V DC)
RxD/TxD-N

| oo o1 | W

Abbildung 3: Pin-Belegungen

1.3.4 Baudrate

Das Gateway unterstutzt den Betrieb an PROFIBUS-Mastern bis zu 12 MB.
Die Einstellung der Baudrate geschieht automatisch.

1.3.4.1 PROFIBUS-Version

Das SmartWire-DT Gateway EUbC-SWD-DP unterstltzt ab der Betriebssys-
temversion 1.10 die PROFIBUS-Version V1 (PROFIBUS-Version VO mit
Betriebssystemversion 1.0).

1.3.5 Geratestammdaten (GSD)

FUr die Auswahl des Gerats und den Betrieb am Feldbus PROFIBUS-DP ist
eine Geratestammdaten-Datei (GSD-Datei) notwendig. Die GSD-Datei ent-
halt vereinheitlichte Beschreibungen der PROFIBUS-Teilnehmer.

Fur das PROFIBUS-Gateway existieren zwei verschiedene GSD-Dateien:

e fUr Motorola-basierte CPUs (z. B. fur Siemens S7)
e  fUr Intel-basierte CPUs (z. B. fur Eaton XC100/200)

Die Weiterentwicklung des SmartWire-DT Kommunikationssystems fuhrt zu
unterschiedlichen Versionen der GSD-Dateien. Den Zusammenhang zwi-
schen unterstutzten SmartWire-DT Teilnehmern, SmartWire-DT Gateways
und GSD-Dateien finden Sie im Anhang.

12 SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.3 Projektierung

% Ab der Version V.2.3.9 und dem Servicepack ecp_update_0109
sind diese Dateien im Eaton Programmiersystem CoDeSys ent-
halten. Sie finden diese Dateien im Internet unter:

http://www.eaton.com/moeller = Support

1.3.6 Diagnoseschnittstelle

Die Gateways verflgen Uber eine Online-Diagnoseschnittstelle mit folgen-
den Funktionen:

e Aktualisierung des Betriebssystems der SmartWire-DT Gateways
¢ Anschluss der Software SWD-Assist zur Online-Diagnose des Smart-
Wire-DT Netzwerks

Zum Anschluss kann das Programmierkabel EU4A-RJ45-CAB1 (seriell
SUB-D<->RJ45) oder das USB-Kabel EU4A-RJ45-USB-CAB1 (USB<->RJ45)
verwendet werden.

Pin RS232

8 8 RxD

7 7 -

6 6 -

5 5 TxD

4 4 GND

3 3 -

2 2 -

1 1 -

Abbildung 4: Belegung der Diagnoseschnittstelle

Die Online-Funktionen der Software SWD-Assist bieten vielfaltige Moglich-
keiten zur Anzeige und Diagnose des SmartWire-DT Netzwerks auch ohne
aktive SPS.

Zustandsanzeige der Ein-Ausgange

Verdrahtungstest

Auslesen der gespeicherten Istkonfiguration

Einlesen der SmartWire-DT Konfiguration

Vergleich von Soll- und Istkonfiguration

Anzeige der zyklischen und azyklischen Diagnosemeldungen

Weitere Details finden Sie in der Online-Hilfe der Software SWD-Assist.

% Diese Online-Funktionen stehen ab Betriebssystemversion 1.10
der Gateways und der Version 1.10 der Software SWD-Assist
zur Verflgung.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 13
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1.4 Installation

1.4.1 Montage
Gehen Sie bei der Montage des Gerats bitte wie folgt vor:

» Stellen Sie zunachst die PROFIBUS-Teilnehmeradresse ein. Diese wird
am Gateway Uber DIP-Schalter (Schalter 2 - 8) eingestellt. Der DIP-Schal-
ter befindet sich unter einer Abdeckung auf der rechten Seite des Gate-
ways. Gultige Adressen sind hierbei 1 - 125.

=
i Slave-Adresse

Abbildung 5: Einstellen der Slave-Adresse

» Montieren Sie das Gerat auf der Hutschiene.

&

Abbildung 6: Montage auf Hutschiene

» SchlieRen Sie die 24-V-DC-Spannung an die Anschlussklemmen POW
auf der Vorderseite des Gateways an.

» SchlieRen Sie, falls notwendig, die 24-V-DC-Spannung fur die Schitz-
spulen an die Anschlussklemmen AUX an.

14 SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com
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GEFAHR

In sicherheitsrelevanten Applikationen muss das Netzgerat zur
Versorgung des SmartWire-DT Systems als PELV-Netzgerat
ausgeflhrt werden.

ACHTUNG

Sicherheitsvorkehrungen (NOT-AUS) mussen Sie in der auf3eren
Beschaltung des EU5C-SWD-DP und maoglicherweise verwen-
deter Power-Module EU5C-SWD-PF1-1 und EU5C-SWD-PF2-1
vornehmen. Planen Sie dazu die Abschaltung der Spannungs-
versorgung fur die Schitzspulen AUX ein.

A

GEFAHR

Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, wenn Sie Teilneh-
mer im SmartWire-DT System bzw. Flachbandkabel umstecken.
Die SmartWire-DT-Teilnehmer konnten andernfalls zerstort wer-
den!

1.4.1.1 Potenzialverhaltnisse zwischen den Komponenten

Das gesamte System SmartWire-DT arbeitet mit einer gemeinsamen Versor-
gungsspannung. Sehen Sie flur die Masseverdrahtung einen gemeinsamen
Sternpunkt vor. Damit sind die verschiedenen Teilnehmer im Smart-Wire-DT
System nicht galvanisch voneinander getrennt. Der Feldbus und das Smart-
Wire-DT System sind galvanisch voneinander getrennt.

A

GEFAHR

Das Gateway verfugt Uber einen Verpolungsschutz fur die
24-V-DC-POW-Versorgung. Ist das Gateway jedoch Uber die
serielle Schnittstelle mit einem geerdeten Gerat (zum Beispiel
einem PC) verbunden, so kann bei verpolter Spannungsversor-
gung das Gateway zerstort werden!
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1.4.2 Anschluss SmartWire-DT

» SchlieRen Sie das SmartWire-Netzwerk an.
Verwenden Sie hierzu die SmartWire-DT Leitung SWD-4-100LF8-24 und
den zugehorigen Flachstecker SWD-4-8MF2 oder vorkonfektionierte Lei-
tungen vom Typ SWD-4-(3/5/10)F8-24-2S.

% Eine ausflhrliche Anleitung fur die Adaption des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Leitung finden Sie im Kapitel ,, Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches MIN05006002Z-DE.

SWD4...LF.>

Abbildung 7: Anschluss SmartWire-DT

1.4.3 Anschluss PROFIBUS-DP

16

Um das PROFIBUS-DP-Kabel anzuschlieRen, wird ein spezieller PROFIBUS-
DP-Stecker (z. B. ZB4-209-DS2) bendtigt. Dieser verfugt Uber die notwendige
Verdrahtung fur einen storungsfreien Betrieb bis zu 12 MBit/s.

» SchlieRen Sie das PROFIBUS-DP-Kabel mit dem PROFIBUS-DP-Stecker
an die Feldbus-Schnittstelle des Gateways an.

Der erste und der letzte Teilnehmer in einem PROFIBUS-DP-Feldbussegment
muss den Feldbus mit eingeschaltetem Abschlusswiderstand abschlieflden.
Der Busabschlusswiderstand wird extern aufgeschaltet. Dies kann entweder
als separater Abschlusswiderstand oder durch einen speziellen SUB-D-Ste-
cker mit integriertem Busabschluss (z. B. ZB4-209-DS2) realisiert werden.

Abbildung 8: Anschluss von PROFIBUS-DP

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.4 Installation

1.4.4 EMV-gerechte Verdrahtung

Durch eine elektromagnetische Beeinflussung des Feldbusses kdnnen uner-
wunschte Storungen auftreten. Diese lassen sich durch geeignete EMV-Mal3-
nahmen bereits im Vorfeld minimieren. Hierzu zahlen:

e der EMV-gerechter Systemaufbau der Anlage,
¢ eine EMV-gerechte Leitungsfihrung,
¢ Maflinahmen, die keine grof3en Potenzialunterschiede hervorrufen
e die richtige Installation des PROFIBUS-Systems
(Kabel, Anschluss des Bussteckers usw.)
¢ Auflegen des Schirms

fiir Hutschiene fiir Montageplatte

KLBii 3-8 SC

FM 4/TS 35 (Weidmilller)

(Weidmiiller)

Abbildung 9: Abschirmung der Netzwerkleitung durch Auflegen des Schirms
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1.5 Inbetriebnahme

Prufen Sie vor dem Einschalten, ob die Spannungsversorgung fur das Gate-
way richtig angeschlossen ist. Ebenso mussen die Konfiguration und die
Installation des SmartWire-DT Netzwerks (mit allen angeschlossenen Teil-
nehmern) korrekt vorgenommen worden sein.

Falls Sie Gerate bereits in eine Anlage integriert haben, sichern Sie den
Arbeitsbereich angeschlossener Anlagenteile gegen Zutritt, damit keine Per-
sonen durch beispielsweise ein unerwartetes Anlaufen von Motoren gefahr-
det werden.

Die Inbetriebnahme geschieht in mehreren Schritten:

1. SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen
2. Verbindung zum Feldbus herstellen
3.  SPS-Programm laden und starten.

1.5.1 SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen

18

Bevor das Gateway Daten mit der SPS austauschen kann, muss im Gateway
eine gultige SmartWire-DT Netzwerkkonfiguration abgelegt sein (sogenannte
Gateway-Sollkonfiguration). Diese wird bei jedem erneuten Start des Gate-
ways mit der aktuellen Konfiguration (Istkonfiguration) verglichen. Stellt das
Gateway hierbei fest, dass ein SmartWire-DT Teilnehmer nicht erreicht wer-
den kann, oder wird ein falscher Teilnehmertyp ermittelt, so geht das Smart-
WireDT Netzwerk nicht in Betrieb. (Im Detail ist dies abhangig von der Netz-
werkkonfiguration.) Das Einlesen der SmartWire-DT Netzwerkkonfiguration
geschieht durch Betatigen des Konfigurationstasters auf dem Gateway.
Dabei werden alle SmartWire-DT Teilnehmer in aufsteigender Reihenfolge
neu adressiert.

Der Vorgang darf nur erfolgen bei:

e  der Erstinbetriebnahme,
o einem__Austausch eines defekten Teilnehmers oder
e einer Anderung der Konfiguration.

GEFAHR
Ist ein SmartWire-DT Teilnehmer ausgefallen, kann das Smart-

Wire-DT Netzwerk je nach Konfigurationseinstellung noch mit
den verbleibenden Teilnehmern betrieben werden (auch nach
einem erneutem Power Up des Gateways). Der Ausfall wird der
Applikation gemeldet.

Wird bei einer fehlerhaften Konfiguration die Konfigurations-
taste betatigt, werden nur noch die Teilnehmer bis zu dem aus-
gefallenen Gerat adressiert und gespeichert. Die Verwendung
der restlichen Teilnehmer ist erst wieder moglich, wenn der
defekte Teilnehmer ausgetauscht und die Konfiguration durch
Betatigen des Konfigurationstasters neu eingelesen wurde.
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1.5.1.1 Einschalten bei Erstinbetriebnahme, Austausch oder bei gednderter

SmartWire-DT Konfiguration

Voraussetzungen fur das Einlesen der Konfiguration:

Alle SmartWire-DT Teilnehmer sind an die SmartWire-DT Leitung ange-
bunden.

Das SmartWire-DT Netzwerk ist an das Gateway angeschlossen.

Am Gateway ist die Spannung POW angelegt,

die Power-LED leuchtet.

Die Spannung AUX ist angelegt (sofern notwendig).

Die SmartWire-DT Status-LEDs der SmartWire-DT Teilnehmer sind an
oder blinken.

Entfernen Sie gegebenenfalls den PROFIBUS-Feldbusanschluss vom
SmartWire-DT Gateway.

Betatigen Sie den Konfigurationstaster am Gateway flr mindestens zwei
Sekunden. Die SmartWire-Status-LED am Gateway beginnt orange zu
blinken. Die SmartWire-DT Status-LEDs an den SmartWire-DT Teilneh-
mern blinken ebenfalls.

Alle Teilnehmer werden der Reihe nach adressiert, die gesamte Konfigura-
tion wird remanent im Gateway abgespeichert (Gateway-Sollkonfiguration).
Danach wird das Gateway neu gestartet (siehe folgenden Abschnitt).

1.5.1.2 Einschalten bei gespeicherter Gateway-Sollkonfiguration

Ist eine Konfiguration im Gateway gespeichert, so wird bei jedem Einschal-
ten der Versorgungsspannung gepruft, ob die tatsachlich am Netzwerk
gefundenen Teilnehmer mit der gespeicherten Gateway-Sollkonfiguration
Ubereinstimmen. Das Ergebnis der Priufung wird Uber die SmartWire-DT Sta-
tus-LED am Gateway angezeigt:

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch zwischen
Status-LED Gateway-SmartWire-DT
Teilnehmern
Die aktuelle Istkonfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja

Gateway-Sollkonfiguration tberein.

Ein notwendiger SmartWire-DT Teilnehmer blinkt rot nein
fehlt, oder die Gateway-Sollkonfiguration
entspricht nicht der Istkonfiguration.

Die Teilnehmeradressierung ist aktiv (nach blinkt griin nein
Power On oder einem Download einer projek-
tierten Konfiguration mit Leermodulen).

Kurzschluss auf der 15-V-Spannungsversor- rotes Dauerlicht nein
gung oder es ist kein SmartWire-DT Teil-
nehmer anschlossen.
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1.5.1.3 Feldbuskommunikation herstellen

Ist ein Datenaustausch zwischen den SmartWire-DT Teilnehmern und dem
Gateway maoglich, kann grundsatzlich die Kommunikation zwischen dem
Gateway und der Steuerung uber PROFIBUS erfolgen.

» SchlieRen Sie das PROFIBUS-Gateway an den Feldbus an.
» Laden Sie das Programm auf die Steuerung.

Beim Laden des Programms auf die Steuerung wird die Konfiguration des
PROFIBUS-Netzwerks auf den PROFIBUS-Master Ubertragen. Vom PROFI-
BUS-Master wird nun die Konfiguration des SmartWire-DT Netzwerks auf
das Gateway Ubertragen und gepruft. Stimmt die projektierte Konfiguration
mit der gespeicherten Gateway-Konfiguration Uberein, so zeigen alle Status-
LEDs grunes Dauerlicht an. Eventuell auftretende Fehler werden an der DP-
Status-LED und der Config-Status-LED angezeigt.

Tabelle 1:  Fehlermeldungen

Beschreibung PROFIBUS-Status-LED Datenaustausch Gateway
iiber PROFIBUS zur SPS

Es lauft eine zyklische Datenkommunikation griines Dauerlicht ja
auf dem PROFIBUS. Die projektierte Konfigura-

tion stimmt mit der GatewaySollkonfiguration

tberein.

Der DP-Master erkennt keinen Datenaus- blinkt griin ja
tausch, da die projektierte Konfiguration nicht
der Gateway-Sollkonfiguration entspricht.

Es findet keine Kommunikation auf dem aus nein
PROFIBUS statt. Es wird kein DP-Master

erkannt (beispielsweise aufgrund einer

falschen Teilnehmeradresse).

Erweiterte DP-Diagnose: orange ja
Eingangsdaten von SmartWire-DT Teilneh-

mern sind ungiltig oder notwendige Teil-

nehmer fehlen.

Voraussetzung fur einen Datenaustausch ist also, dass die im SPS-System
erstellte Konfiguration (= projektierte Konfiguration) mit der am Gateway vor-
handenen Konfiguration Ubereinstimmt. Das Ergebnis dieser Prifung wird
am Gateway Uber die SmartWire-DT Konfigurations-LED signalisiert.

Tabelle 2:  Meldungen der SmartWire-DT Konfigurations-LED

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch Gateway
Konfigurations-LED iiber PROFIBUS zur SPS
Die projektierte Konfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja

Gateway-Sollkonfiguration {iberein.

Die projektierte Konfiguration entspricht nicht  blinkt grlin ja
der Gateway-Sollkonfiguration, ist aber

kompatibel zu ihr. (Liste der miteinander

kompatiblen Gerédte =—> Tabelle 22, Seite 142)

Die projektierte Konfiguration und die rotes Dauerlicht nein
Gateway-Sollkonfiguration sind nicht mitein-
ander kompatibel.
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1.6.1 Einleitung

1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP
1.6 Programmierung

Das SmartWire-DT Gateway wird als DP-Slave-Teilnehmer im PROFIBUS-
Konfigurator des Programmiersystems eingebunden. Hierflr ist eine Gera-
testammdaten-Datei (GSD-Datei) notwendig, die eine genormte Beschrei-
bung des SmartWire-DT Gateways beinhaltet. Je nach verwendetem PROFI-
BUS-Master stehen hierflr zwei unterschiedliche Versionen zur Verflgung:

e  fUr Motorola-basierte CPUs (z. B. fur Siemens S7)
e fur Intel-basierte CPUs (z. B. fur Eaton XC100/200)

Die Weiterentwicklung des SmartWire-DT Kommunikationssystems fuhrt zu
unterschiedlichen Versionen der GSD-Dateien. Den Zusammenhang zwi-
schen unterstutzten SmartWire-DT Teilnehmern, SmartWire-DT Gateways
und GSD-Dateien finden Sie in einer Tabelle im Anhang.

% Ab Version V.2.3.9 und Servicepack ecp_update_0109 sind
diese Dateien im Eaton Programmiersystem CoDeSys enthal-
ten.
Sie finden die aktuelle Version der GSD-Dateien auch im Inter-
net unter:

http://www.eaton.com/moeller = Support

Laden Sie in diesem Fall bitte die entsprechende GSD-Dateien
mit den zugehorigen Bitmap-Dateien in das entsprechende Ver-
zeichnis |hres Programmiersystems. Informationen hiertber
entnehmen Sie bitte der Dokumentation ihres Programmiersys-
tems.

Far das Eaton Programmiersystem CoDeSys befindet sich die-
ser Order auf Ihrem PC unter:

C:\Programme\Gemeinsame Dateien\CAA-Targets\<Version>\PLCConf

Hierbei ist die installierte Version beispielsweise Moeller V2.3.9.
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1.6.2 Konfiguration und Parametrierung mit CoDeSys

22

In diesem Kapitel wird die Anbindung eines SmartWire-DT Netzwerks tber
das Gateway EU5C-SWD-DP an die Steuerung XC200 beschrieben. Uberpru-
fen Sie bitte zuvor, ob Sie eine aktuelle CoDeSys-Version mit den notwendi-
gen GSD-Dateien installiert haben.

Gehen Sie dann wie folgt vor:

» Starten Sie CoDeSys und 6ffnen Sie ein Projekt.

» Offnen Sie die Steuerungskonfiguration und wahlen Sie das PROFIBUS-
Master-Modul XIOC-NET-DP-M aus. Dieses muss auf den ersten drei
Steckplatzen platziert werden.

-4, easy Soft CoDeSys - DP_Z.pro™ - [Steuerungskonfi = |EI|‘5|
[ Datei Bearbeiten Projekt Einflgen Extras Ornline Fenster Hiffe 18] x|
2|=(d| B|@]eeE|E S0 Tl
- B &[{;Conﬂguration HC-CPU20M-ECS12K-8DI1-6D0 ﬂ
IZZI------- AT %1B0: BYTE, (* Local InputsfiCounter *) [CHAMMEL (3]

1| AT %[:1.0: BOOL; (* State *) [CHANNEL (]

--------- Ei AT %[<1.1: BOOL, {F N0 * [CHAMMEL (3]

--------- Tﬂ AT %[1.2: BOOL, (N1 *) [CHAMMEL ()]

--------- E AT %[+1.3: BOOL, {* Error *) [CHAMNEL ()]

1| AT %=1 .4: BOOL; * Referencing activated *) [CHARMEL (3]
[]@ AT %IW2: WORD, ( Counter-Value Low-Woard *) [CHAMMEL (1]
E]m AT %4 WORD, (* Counter-Value High-Word =) [CHAMMEL (13]
E]@ AT % QB0: BYTE; (* Local Outputs *) [CHANMEL (2]

--------- @ AT %10 BOOL, * Reference Window *) [CHARMEL (2]
--------- @ AT %2x1.1: BOOL, {* Reset Counterd *) [ZHANMEL (23]

--------- @ AT %031.2: BOOL, i Reget Counter! *) [CHAMNMEL (2]

--------- @ AT %013 BOOL; {* MO Quit *) [CHAMNEL (@]

--------- @ AT %1 .4: BOOL; {* M1 Guit®) [CHANMNEL (@]

--------- @ AT %218 BOOL; {* Errar Quit ) [CHANMEL (23]

--------- @ AT %031 .6 BOOL; {* 32BitCountenCounterd Enable ®) [CHANMNEL (2]
--------- @ AT % Q1.7 BOOL; ¢* Counter! Enable *) [CHANMNEL {2)]

--------- SBE OC-MET-DP-M[SLOT]

| EMPTY-SLOT[SLOT]

EMPTY-SLOT[SLOT]

| EMPTY-SLOT[SLOT]

EMPTY-SLOTSLOT]

| EMPTY-SLOT[SLOT]

EMPTY-SLOT[SLOT]

2k

2k

il

1)
| [GNLINE [(E [LESEN

Abbildung 10: Auswahl des DP-Masters

» Markieren Sie das DP-Master-Modul und 6ffnen Sie ber den Menu-
punkt Einfiigen -> Unterelement anhangen die Auswabhlliste der DP-
Slave-Module. Wahlen Sie das Gateway EUSC-SWD-DP in der passen-
den Version aus.

Den Zusammenhang zwischen unterstltzten SmartWire-DT Teilnehmern
und GSD-Dateien finden Sie in der Versionstabelle EU5C-SWD-DP auf Seite
147 im Anhang.
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SISl

JRETET

Bl Bl@led Dl (EAR 5w

- [L] AT %01 2: BOOL, (" Reset Caunter ™) [CHANNEL (G)]
] AT %01.3: BOOL, (" NG Quit™) [CHANNEL (@)
] AT %080 4: BOOL, (N1 Quit) [CHANNEL (@)l
[E] AT seaet 51 BOOL; ¢ Erar Quit) [CHANNEL (@]
[E] AT %0501 6 BOOL; ¢* 32BitCounterCounterd Enable *) [CHANNEL (@)

# m AT %G1 7: BOOL, * Countar! Enable =) [CHANMNEL (G)]

1=l

T -%—*X\OCVNET—DPVM[EL[
* g EMPTY-SLOT[SLOT]
@ EMPTY-SLOTISLOT]
@ EMPTY-SLOT[SLOT]
@ EMPTY-SLOTISLOT]
@ EMPTY-SLOTISLOT]

T

i EMPTY-5LOTISLOT] -

Element ersetzen
Adressen berechnen

Hlodul exportisran. .
Hodulimportieren. .

Ausschineiden
Kopieren
Einfigen
Loschen

Stra K

Stro+C

Strg,

Entf

CIF30-DPS § CIF104-DPS /R (Hil_7504.gsd)...

CM4-504-G51 (KMCPHDO1 GSD). ..
EASY204-DP (Moel4d10.g5d). .
EASYZ04-DP ¥ 5.50 {Moe4d10.gsd). ..
EASY204-DP V 5.50 {Moe4d10.gs)...
EASY204-DP ¥ 5.50 {Moe4d10,0sq)...

LE4-504-BT1 (MSLE4D0B.GSD). .
PS416-HET-441 (MS404D17 GSD). .
SWIRE-GW-DP (Mos4d12.gsd)...

WE-16DI-P16DOM.5A-PK-ECO (WIWBD22A,G3D). .

WE-16DT{P-ECO (WIWEDZZ1,GSD)..
WE-16DI{P-248 (WIWB(251 G3D). .
WE-16D0 (WIWBDZES,G5D). .

WE-16D0/0,5A-PK-ECO (WIWB0Z28,GSD)...

WE-1CNT/244 (WIWED270,G5D)...
WE-24DI{BDO/0,5A-FK (WIWED257,55D). .
WE-SZDI{P-2X15 (WIWEZ53,65D). ..
WE-GZDI{P-ECO (WIWB0223,G5D)...
WB-32D0[0.5A-P-2416 (WIWBOZSF GSD). .

WE-32D0/0.54-PK-ECO (WIWB022F, GSD)...

WE-3AI[LAO-UT [WIWB0268,G50). .
WE-4AIPTL00 (WIWB0266. GSDY). .
WE-4AITHERMO (WIWB0264 GSD)...
WE-4ALIL (WIWE264 53D .
WE-4ADJUL (WIWB0262,55D)...
WE-4DOJEDO (WIWEIZ54,G5D). ..
WE-BADJL (WIWBDZ6C.G5D). .

WE-BD1/BD0 (WIWB0255.GSD)...
WE-BDI/P (WIWBO250.G50). .,
AIOC-KET-DP-5 (Moelid19.gsd)...
AM-GWW-PEDP-1,5ME (<MOZB2E. G3D).

AM-GW-PBDP-1,SE (<NOZBZEV24.gsd).

AM-GW-PBDP-1,5MB (¥NOZE2EVZS.gsd). .
XM-GW-PBDP-1,5ME (¥NOZBZEV30.gsd). .
AM-GW-PBDP-1,5MB (4N0ZBZEV3Z.gsd). .
AM-GW-PBDP-1,5MB (4N0ZB25v24.05d). .
AM-GW-PBDP-1,5MB (¥N02B25v25.95d). .
AM-GW-PBDP-1,5MB (¥02B25v30.gsd). .
HN-GW-PEDP-1,5ME (¥N0ZB25V32.05d). .

HN-GW-PEDP-12MB (XNO2B3E.GSD)...

AM-GUW-PEDP-12MB (XNOZESEW24.05d)..
AM-GW-PEDP-12ME (XNOZESEW2S gsd)..
AM-GW-PBDP-12MB (XNOZB3EW30 gsd)..
AM-GW-PBDP-12MB (XNOZBIEY32,gsd)...
AM-GW-PBDP-12MB (XNOZB35¥24,gsd). ..
AM-GW-PBDP-12MB (XN0ZB3SY2S  gsd)...
AM-GW-PBDP-12MB (XNOZB35¥30,gsd). ..
AM-GW-PBDP-12MB (XN02B35W32,gsd)...
%M-GW-PBDP-12MB-5TD (4N02B5.GS0). ..

RH-GWER-PEDP (KNO2BSE.asd)...
AN-GIWER-PEDP (XNO2BEEY28, a5d)...
<h-GWER -PEDP (XNI2BEEW30,gsel)...
h-GWER -PEDP (XNO2BEEW3Z. gsel...
<H-GWBR -PEDP (KNO2B6S.05d). .
<M-GWBR -PEDP (KNO2B65Y30,gsdl...
%h-GWER-PEDF (KNO2B65Y3Z, g5l .
ZB4-504-IF1 (KMZB4D02.G50). ..

Abbildung 11: Auswahlen des Gateways

Projektspezifische GSD-Datei installieren

Die Planungs- und Bestell-Hilfe SWD-Assist ermoglicht die Erstellung eines

kompletten SmartWire-DT Netzwerks. Mit dieser Software kdnnen Sie auch
eine projektspezifische CoDeSys-kompatible GSD-Datei erstellen. Der SWD-
Assist speichert die GSD-Datei unter dem Namen des aktuellen Projekts mit
der entsprechenden Extension, beispielsweise SWD_Proj.gsd. Diese kdnnen
Sie, wie die Standard-GSD-Datei, in CoDeSys installieren.

» Installieren Sie die projektspezifische GSD-Datei in dem Ordner, der fur
die Ablage der Standard-GSD-Datei vorgesehen ist.
FUr das Eaton Programmiersystem CoDeSys befindet sich dieser Order

auf lhrem PC unter:

C:\Programme\Gemeinsame Dateien\CAA-Targets\<Version>\PLCConf

Hierbei ist die installierte Version beispielsweise Moeller V2.3.9.

Die projektspezifische GSD-Datei kann nun wie die Standard-GSD-Datei

verwendet werden.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com
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1.6.2.1 Auswahlen der SmartWire-DT Teilnehmer

1.6.2.2 Parametrierung

24

» Wechseln Sie zum Register Ein-/Ausgéange.

» Wahlen Sie hier nun die SmartWire-DT Teilnehmer aus, die Sie fur |hr
SmartWire-DT Netzwerk bendtigen. Beachten Sie bitte hierbei die kor-
rekte Reihenfolge. Die Module mussen so konfiguriert werden, wie sie
hinterher in |hrer Anwendung angeordnet werden sollen.

4 easy Soft CoDeSys - 02_Auswahl_Teilnehmer.pro - [Steuerungskonfiguration] =10 =]
[ﬁi Datei Bearbeiten Projekt Enfigen Extras Online  Fenster Hilfe 181l
el = IR e T e W
= ﬂ AT .;I : = T
Hi AT Basisparameter I DP Parameter  Ein-/Ausgdnge | Anwendermarameter | Gruppenzuordung
Hl AT Max. Lange Input:: 240 Byte Lange Input: 3 Bute
Hi AT tax. Lange Output: 240 Byte Lange Output: 5 Byte
- Max, Lange In-/Output: 480 Byte Lange In-/Output; 13 Byte
ax. Modulanzahl: 58 Anzahl Moduls: 7

Eingabemodule Avzgewshlte Module

- EUSE-5WD-8DX [Moeller] i DIL-5WD-032-001 [Moeller]
M22-5%D-K11 [Moeller)
M22-5%D-KC11 [Moeller] ;
M22-5%/0-K22 (Mosller) Auswdhlen >
M22-54%/0-KC22 [Moeller]

Ein-/Ausgabemaduls << Eritterrier :

-- Leermodule o M22-5WD-LED-G [Mosller]

Eigenschaften

=

[ [GHONE [OE [CESEN

Abbildung 12: Auswahlen der Teilnehmer

In der Steuerungskonfigurationen werden auch Parameter fur die Kommuni-
kation des Gateways zum PROFIBUS-Master sowie zum SmartWire-DT
Netzwerk festgelegt.

Die Bedeutung der einzelnen Register folgt nun:
Register , Basisparameter”

Hier konnen Sie die |/O-Startadressen fur die Abbildung der SmartWire-DT
Teilnehmer auf die Ein- und Ausgange des Steuerungsabbilds festlegen. Das
Programmiersystem stellt hierbei standardmafiig den Itckenlosen Anschluss
an die bisherigen 1/Os her. Sie konnen diese Werte jedoch auf andere, nicht
belegte Bereiche andern.

Register ,,DP-Parameter”

Unter diesen Einstellungen werden die fur die Kommunikation zum Feldbus
PROFIBUS-DP relevanten Parameter eingetragen. Hierzu gehdren beispiels-
weise die DP-Slave-Adresse oder die Uberwachungszeit (Watchdog Control).
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- easy Soft CoDeSys - 01_Auswahl_DP_Master, Gateway.pro - [Steuerungskonfiguration]

[{#d Datei Bearbeiten Projekt Eirfugen Extras Orline Fenster Hilfe

1.6 Programmierung

=10/x
=181

BE| B@lee RIS i

- -] AT 6151.1: BOOL; ~ NO %) [CHANNEL ()] =]

P AT %012 BOOL, (N1 % [CHANNEL (] Basisperameter  DP Parameter | Ein-thusgangs | Arnendemparsmeter | Grut [ ]

-] AT %113 BOOL; {* Error %) [CHANNEL (3]
m AT %IX¢1.4: BOOL, (* Referencing activated *) [CHANMNEL (1} _|
B (1] AT S2: WORD; ( Counter-Value Low-iord *) [CHANNEL (]
[1] AT %M WORD; ¢ Counter-Valug High-iord *) [CHANNEL (3]
B[] AT 9QB0: BYTE; (* Local Outpuls *) [CHANNEL (@)
@ AT %0100 BOOL, (* Reference Window *) [CHANNEL ()]
~ ] AT %11 BDOL; (" Resel Counterd ") [CHANNEL (Q)]

Hersteller:  Mogller GmbH
Fevision; Y10
HW Release:  Hardware release: ¥ 1.0
S\l Release:  Software release: V 1.0
Dateiname:  Mos4d12 gsd
Slavetyp

2

G

) AT %001 2 BOOL; (* Reset Counter! *) [CHANNEL (@]

] AT %313 BOOL; (" ND Quit ) [CHANNEL Q)] &

) AT %01 6 BOOL; (* 32BHCourterCounterd Enable % [CHANNEL (Q)]

|denty 040
[ AT %1 4: BOOL; (N1 Quit*) [SHANNEL ()] Stationsadiesse: [ el

~e (] AT QX1 6 BOOL; (" Error Quit™) [CHANNEL ()] Stalionsname: [EUSC-SwDDP (int) TSDR (TR [T

i m AT %G1 7: BOOL, (* Counter! Enable *) [CHANMEL ()]

Locknlock: '2_

Kivierung

B} HI0C-NET-DP-MISLOT]
~-SEUBC-SWD-DF (Inb[MAR]

Slave in aktueller Konfiguration aktiv: W ‘ ‘Watchdog

EMPTY-SLOT[SLOT]
EMPTY-SLOT[SLOT]
EMPTY-SLOT[SLOT]

D e

“atchdog Cortiol

Zeit ms) [1000

i FMPTY-81 OTISI OT1 =
il Ll_l

[ENONE [U8 [CESEN

Abbildung 13: Einstellen der DP-Parameter

Register ,,Anwenderparameter”

Anwendungsparameter definieren generelle Festlegungen des Gateways

und der SmartWire-DT Teilnehmer.

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Parameter, ihre Bedeutung und Einstell-

moglichkeiten.

Tabelle 3:  Anwenderparameter

Parameter Wert Bedeutung
Baudrate SmartWire-DT 125 kBit/s (Vorgabewert) Die Baudrate des SmartWire-DT Netzwerks
250 kBit/s (ab Betriebs-

systemversion V1.10)

Compatible Devices allowed  nein
(Kompatible Gerate zulassig)

Die projektierten SmartWire-DT Teilnehmer in
der Konfiguration miissen mit den SmartWire-
DT Teilnehmern der gespeicherten Gateway-
Sollkonfiguration iibereinstimmen. Falls nicht,
findet kein Datenaustausch zum DP-Master
statt.

Ein Datenaustausch findet statt, falls die ange-
schlossenen SmartWire-DT Teilnehmer
kompatibel zu den in der Konfiguration enthal-
tenen SmartWire-DT Teilnehmern sind. Dies
wird Uber die Status-LED am Geré&t angezeigt.

All Slaves optional Defined for each slave
(Alle Gerate sind optional) (Fur jedes Gerét festzulegen)

Die Festlegung erfolgt individuell fir jeden
Slave (=> Abschnitt , Parameter einzelner
SmartWire-DT Teilnehmer”, Seite 66)

ja

Eine Dateniibertragung zum PROFIBUS findet
auch bei einer beliebigen Anzahl ausgefallener
SmartWire-DT Teilnehmer statt.

Die Einstellung in den Modulparametern hat
keine Auswirkung.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com
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1.6.2.3 Einstellen spezifischer Parameter der SmartWire-DT Teilnehmer

Fur jeden SmartWire-DT Teilnehmer konnen Sie das Anlaufverhalten parame-
trieren. Sie legen hiermit fest, wie das Gateway reagiert, falls ein Teilnehmer
nicht vorhanden ist. Standardeinstellung ist, dass alle Teilnehmer vorhanden
sein mussen. Die Information, ob ein Teilnehmer vorhanden ist, wird aber
auch der Anwendung Uber die Diagnose gemeldet, sodass hier individuell auf
den Ausfall eines Teilnehmers reagiert werden kann (=> Abschnitt

,1.6.6 Diagnose”, Seite 42).

1.6.2.4 Andern der Einstellung

» \Wahlen Sie im Register Ein-/Ausgange in der Aufstellung ,, Ausge-
wahlte Module” das entsprechende SmartWire-DT Modul aus.

» Drucken Sie die Taste Eigenschaften. Das Dialogfeld Moduleigen-
schaften zum selektierten Modul wird angezeigt. Durch einen Doppel-
klick auf den Eintrag Device shall be present (Gerat muss verfligbar
sein) in der Spalte Wert andert sich die Einstellung zu Device may not
be present (Gerat muss nicht verflgbar sein).

.4, easy Soft CoDeS: 5 =) x|
stel Bearbeiten Projekt n Fenster  HF =181
B8] 0| @lecl IS ISR Sl
E %] AT wig0: 4] ‘ = A
Lo P AT G411 Basisparameter | DP Parameter  Ein-husgange | Anwend dnung | |
1 ﬂ AT %I Max. Lange Input:: 240 Byte Lange Input: 8 Bye
I n_w‘l: AT %K1 . Max. Lange Output: 240 Byte Lange Output: 5 Byle
e PR AT %1412 Max. Lange In-/Output 480 Byle Lange [n-/Output: 13 Byte
Fo Y] AT %001 ¢ Max Modulanzahi: 58 Aneahl Module: 7
(4] AT %iev2: 5 Eingabemodule Ausgenahite Modue
B L AT %Ivy4; EUSE-SwWD-8DX [Moeller) DIL-SWD-032-001 [Moeller)
BT, AT %QB0 M225WD-K11 Moler) -~ DILSWD-032-001 (Moeler
MGG hatt ot EUSE-SWD-4D2R [Moeller]
DRSS S M22:SWDK11 (Moeller]
B S—— +~ M22-5WD-K11 [Moeller)
(Hiy LRl : <¢Entiemen | | . M22.5WDK11LEDW Moslie)
Config 010, 0x00, 0x00, 0x00 - M22-SWD-LED-G [Moeller)
Eingabelange (Bytel 1 Abbrechen
Ausgabeldnge (Bytel 0
Symbolische Namen: [ Eigenschaften
Parameter [ Wert [ Werteb| i
" Presence of device on SWD" Device shall be present  Bit(1) 1 —
“Replacement by universal module®  not allowed Bit(4) 0 [ONDINE [DE [EESEN
1 ¥

Abbildung 14: SmartWire-DT Teilnehmer (= Modul) parametrieren

Die Parametrierung an dieser Stelle ist nur sinnvoll, falls in den Anwenderpa-
rametern fur den Parameter All Slaves optional der Wert Defined for each
slave eingestellt ist.

Ebenso konnen Sie in diesem Dialog festlegen, ob der SmartWire-DT Teil-
nehmer durch ein Universalmodul M22-SWD-NOP(C) ersetzt werden darf.
Setzen Sie fur diesen Fall den Parameter ,,Replacement by universal
module” auf , allowed”.
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Mit der Konfiguration der SmartWire-DT Teilnehmer im Steuerungskonfigura-
tor werden automatisch die Ein-/Ausgangsadressen der Teilnehmer verge-
ben. Die Zuordnung der Adressen zu den einzelnen SmartWire-DT Teilneh-
mern ist in der Steuerungskonfiguration zu sehen.

[_Jat3| Bearbeiten Projekt  Einflgen Extras Onlne  Fenster Hilfe

-4 easy Soft CoDeSys - 02_Auswahl_Teilnehmer.pro - [Steuerungskonfiguration] = =1ai x|

===

B8] 5@ oS [ G o

AT %Qx1.7: BOOL, ¢* Counter! Enable ®) [CH;;I

2 0C-NET-DP-MISLOT]

Bl--EUSC-SWD-DP (njVAR]
&-DIL-SWD-032-001 (Moellen

AT %IB6: BYTE;

Bl AT %QAZ BYTE:

iDL -EWD-032-001 (Moelien

B AT %IB7: BYTE;

AT %0B3: BYTE: il

- EUSE-SWD-4D2R (Maeller)

AT %IB8: BYTE;

(- AT %IBY: BYTE,

AT %0B4: BYTE:

E-M22-5WD-K11 (Moeller)

: AT %IB1 0: BYTE;

E-M22-5WD-K11 (Moeller)

: AT %IB11: BYTE;

22-SW0-K11LED-W (Moeller)
AT %IB1 2: BYTE;

. B AT %GBS BYTE,

W22-8WD-LED-G (Moeller)

i}

]

Profibus Modul

Modul: DIL-5%/0-032-001 (Moeler)

Eingabeadiesze IZIB?
Ausgabeadiesse: I%QB'}
Diaghoseadresse: | %0E152

DIl

[ONONME |08 [LESEM

Abbildung 15: SmartWire-DT Teilnehmer-Adressen

Die Ein- und gegebenenfalls auch die Ausgange werden wie ,,normale”
lokale Ein-/Ausgange im Anwendungsprogramm verwendet.

% Die genaue Belegung und Bedeutung der Ein- und Ausgangs-
daten entnehmen Sie bitte dem Handbuch ,SmartWire-DT Teil-
nehmer”, MN05006001Z-DE.
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1.6.3 Azyklische Datenkommunikation

28

SmartWire-DT Teilnehmer, wie zum Beispiel das Modul PKE-SWD-32 flr den
elektronischen Motorschutzschalter, liefern neben den zyklischen Daten
auch azyklische Dateninhalte. Zum Lesen und Schreiben azyklischer Daten
werden flr die Steuerungen XC100/200 Funktionsbausteine aus der Biblio-
thek xSysNetDPMV1.lib verwendet.,

Die Bibliothek enthalt hierzu die Bausteine
e XDPMV1_READ,
e XDPMV1_WRITE.

XDPMV1_READ

BOOL —{ xEnable uiResponseLen —— UINT

UINT — uiDevice xReady —— BOOL
UINT — uiStationAddr typState —— UINT
UINT — uiSlot uiError —— UINT
UINT — uilndex

UINT — uiLenToRead
DWORD — dwBuffer

Abbildung 16: Prototyp des Funktionsbausteins XDPMV1_READ

XDPMV1_WRITE

BOOL —{ xEnable xReady —— BOOL
UINT — uiDevice typState — UINT
UINT — uiStationAddr uiError — UINT
UINT — uiSlot

UINT — uilndex

UINT — uiLenToWrite
DWORD — dwBuffer

Abbildung 17: Prototyp des Funktionsbausteins XDPMV1_WRITE

Die Daten der SmartWire-DT Teilnehmer, die azyklisch gelesen bzw.
geschrieben werden konnen, werden im Folgenden als DP-V1-Objekte
bezeichnet. Die Anzahl und die Bedeutung der verfigbaren DP-V1-Objekte
entnehmen Sie bitte der entsprechenden Dokumentation (z. B. Handbuch
~SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE).

Die Adresse eines DP-V1-Objekts wird durch die Slot-Nummer (uiSlot), den
Index (uilndex) und die Anzahl der Read-/\Write-Daten bestimmt.

Die Slot-Nummer entspricht der Adresse des SmartWire-DT Teilnehmers.
Der erste Teilnehmer hat also die Slot-Nummer 1, der zweite 2 usw. Der
Index adressiert das V1-Objekt. Auch hier erhalt das erste Objekt die
Nummer 1, das zweite die 2 usw. Beim SmartWire-DT Teilnehmer
PKE-SWD-32 liefert das Objekt 1 den Stromwert gl
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Beachten Sie bei Verwendung dieser Bausteine bitte die folgenden Regeln:

¢ Rufen Sie diese Bausteine nicht zyklisch auf, da sie den
zyklischen Busbetrieb belasten.

¢ Programmieren Sie je Master maximal einen Baustein zum Lesen sowie
einen Baustein zum Schreiben.

¢ Verriegeln Sie die Bausteine zum Lesen und Schreiben derart, dass nur
ein Baustein aktiv sein kann.

Die Teilnehmer mUssen also nacheinander Uber die Bausteine angesprochen
werden. DP-V1-Objekte eines Teilnehmers sind auch nacheinander zu bear-

beiten.

1.6.3.1 Grundsétzliche Handhabung der Bausteine

P Zum Starten eines Auftrags legen Sie an den Eingang , Enable” ein ,1"-
Signal an (positive Flanke). Nach Beendigung des Auftrags wird der
.Ready"-Ausgang auf das , 1"-Signal gesetzt.

» \Werten Sie nun den Ausgang , typState” aus. Liefert der Ausgang den
Wert ,3" (Auftrag ordnungsgemal’ abgearbeitet), wurde der Auftrag kor-
rekt ausgefuhrt. Ein Ausgangswert von ,,4" beschreibt einen fehlerhaft
abgeschlossenen Auftrag. Werten Sie in diesem Fall den Ausgang

,UiError” aus.

Operandenbedeutung

Operand Bedeutung

xEnable Start

UiDevice Device-Nummer (siehe Tabelle unten)

uiStationAddr PROFIBUS-Slave-Adresse des SmartWire-DT Gateways
uiSlot SmartWire-DT Teilnehmeradresse (Wertebereich 1 bis 58)
uilndex Objektindex

uiLenToRead

Anzahl der Lesedaten in Byte (Wertebereich 0 bis 240). Ist die Anzahl der Lese-
daten unbekannt, so geben Sie den maximalen Wert ,240” an. Die tatsachliche
Anzahl der gelesenen Bytes zeigt der Ausgang ,uiResponselen” an.

uiLenToWrite

Anzahl der Schreibdaten in Byte (Wertebereich 0 bis 240)
Falls Sie hier nicht den exakten Wert angeben, erscheint eine Fehlermeldung.

dwBuffer

Adresse zu einem Buffer

uiResponselen

Anzahl der tatséchlich gelesenen Daten (Byte)

xReady Zustand der Auftragsbearbeitung
typState Zustand des Bausteins

0: nicht in Bearbeitung

1: ungiiltige Parameter

2: gestartet

3: Auftrag ordnungsgeméss beendet

4: Auftrag fehlerhaft beendet — Fehlercode an Ausgang , uiError” auswerten
uiError Fehlercode siehe Tabelle 5 (,Fehlercodes”)
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1.6.3.2 Funktionsbausteine zuordnen (Device-Nummer)

Bei der Steuerung XC200 kdnnen bis zu drei DP-Module eingesetzt werden.
Jedes DP-Modul kann einen Baustein zum azyklischen Lesen sowie einen
Baustein zum azyklischen Schreiben verwenden. Insgesamt kénnen also
maximal sechs Funktionsbausteine im Anwenderprogramm eingesetzt wer-
den. Uber Device-Nummern legen Sie fest, welcher Funktionsbaustein wel-
chem DP-Modul zugeordnet ist. Die Device-Nummer ist vom Steckplatz des
DP-Moduls abhangig (siehe Tabelle 4). Bei der Steuerung XC100 ist die
Device-Nummer generell O, da hier nur ein DP-Modul eingesetzt werden

darf.
Tabelle 4:  Device-Nummer fir XC200
XI/0C-Slot 1 2 3 Hinweis
Modul DP-M DP-M DP-M
Device-No 0 1 2
Modul DP-M DP-M X-Modul)
Device-No 0 1 =
Modul X-Modul") DP-M DP-M
Device-No = 0 1
Modul DP-M X-Modul") DP-M Konfigurationsfehler: Liicken unzuléssig!
Device-No 0 = 2
Modul X-Modul¥)  X-Modul¥)  DP-M
Device-No = = 0

1) X-Modul: Modul (kein PROFIBUS-DP-Modul)

1.6.3.3 Fehlercode am Ausgang ,,uiError”

Tabelle 5: Fehlercodes am Ausgang ,,uiError”

Fehlercode Bedeutung

2 Im SmartWire-DT Gateway sind keine Ressourcen zur Auftragshearbeitung verftighar
(interner Fehler).

3 Der Master hat fiir dieses SmartWire-DT Gateway den DP-V1-Modus nicht aktiviert.
DP-Konfiguration dberpriifen!

9 ungltige Antwort (interner Fehler)

17 Keine Antwort von diesem SmartWire-DT Gateway. Mogliche Ursachen:

e Angabe ,uiStationAddr” falsch
e SmartWire-DT Gateway oder Feldbus nicht aktiv

18 Allgemeiner Busfehler
¢ Busleitungen priifen
e Master priifen
e DP-Adresse oder High-Station-Adress von weiteren Mastern in der Konfiguration priifen

25 unverstandliche Antwort, SmartWire-DT Teilnehmer erfiillt nicht die DP-V1-Norm
54 falsche Antwort
129 Die DP-V1-Kommunikation wurde nicht konfiguriert und aktiviert oder die PROFIBUS-Slave-

Adresse existiert nicht.
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Fehlercode Bedeutung

130 DP-V1-Kommmunikation wurde gesperrt, die Antwort eines zuvor adressierten PROFIBUS-
Teilnehmers ist falsch.

131 Ein Auftrag ist noch aktiv (interner Fehler).

132 Parameter und Daten-Fehler (interner Fehler)

133 Parameterfehler: Mdgliche Ursachen: ,uiStationAddr”, ,uiSlot” oder ,uilndex” sind falsch.

1.6.4 Konfiguration und Parametrierung mit STEP 7

Dieser Abschnitt beschreibt die Anbindung eines SmartWire-DT Netzwerks
Uber das Gateway EU5C-SWD-DP an eine SIMATIC-Steuerung S7-300/400.

» Offnen Sie in Ihrem Projekt den Konfigurator HW Konfig und Uberpriifen
Sie, ob sich das SmartWire-DT Gateway im Fenster Hardware Katalog,
Verzeichnis PROFIBUS-DP -> Weitere FELDGERATE -> Schaltgerite
befindet.

P Falls nicht, installieren Sie die entsprechende GSD-Datei wie unten
beschrieben.

In der GSD-Datei (Gerate-Stammdaten-Datei) sind alle Eigenschaften eines
SmartWire-DT Gateways als DP-Slave hinterlegt.

1.6.4.1 Installation der GSD-Dateien in STEP 7

Fur die Installation kann die Standard-GSD-Datei, die im Internet zum Down-
load zur Verflgung steht, oder eine projektspezifische GSD-Datei, die zuvor
mit SWD-Assist erstellt wird, verwendet werden.

Standard-GSD-Datei installieren

» Laden Sie die Standard-GSD-Datei von der Support-Seite:
http://www.eaton.com/moeller = Support

» Zum schnellen Auffinden geben Sie als Suchbegriff ,SWD" oder ,,GSD"
ein.

» Starten Sie den Download unter Software -> PROFIBUS-DP Gerate-
stammdaten (GSD) fUr das SmartWire-DT Gateway EU5C-SWD-DP.

P Speichern Sie die gepackten Standard-GSD-Dateien mit der Bezeich-
nung EU5C-SWD_STEP7.zip in einen geeigneten Projektordner und
entpacken Sie diese.

Sie erhalten die aktuell lieferbaren sprachspezifischen GSD-Dateien:

Moelddxx.gsd (Englisch)

Moelddxx.gsf (Franzosisch)

Moel4dxx.gsg (Deutsch)

Moelddxx.gsi (Italienisch)

Moel4dxx.gss (Spanisch)

die zugehorigen Abbildungen KM4D13_D.bmp und KM4D13_N.bmp

xX = Version der GSD-Datei. Details hierzu finden Sie im Anhang.
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» Installieren Sie in STEP 7 alle GSD-Dateien uber den Menupunkt
Extras -> GSD-Dateien installieren...

FIJ%HW Konfig - [SIMATIC 300{1) {Konfiguration) -- 06_22_Import-GSD-Step7]

Station  Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht | Extras Fenster Hilfe
mlp
J 0 = 2~ = | =} || 2 | | gin g Einstellungen. .. Chrl+Al+E

Baugruppe spezifizieren, .

Metz konfigurieren

Symbaltabelle ChrlH+-AlE+T
Systemfehler melden, ..

Katalogprofile bearbeiten
Katalog aktualisieren

Suche in Service & Support. ..

G50-Date] fir I-Deyvice erstellen. ..

Abbildung 18: Installation der GSD-Datei starten

» Wahlen Sie im sich 6ffnenden Dialogfenster im Listenfeld GSD-Dateien
installieren die Option aus dem Verzeichnis und dann das entspre-
chende Verzeichnis.

GSD-Dateien installieren =

GSD-Dateien installieren:

IEI:\F'HDGHAMME\SIEMENS\STEP?\S?TMP Durchsuchen ... |

D atei IAusgabestand |Versi0n | Sprachen |
Installieren | Fratakoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen

Schlieben Hilfe:
[ ]

Abbildung 19: Installation der GSD-Datei — Suche

» Wahlen Sie die gesuchte GSD-Datei und betatigen Sie die Schaltflache
Installieren.
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x
G5D-Dateien installieren: Iaus demn Verzeichniz j
IE:\Temp
[ atei | Auzgabestand | ergion | Sprachen |
Moeldd13gsd - Drefault
Moeldd] 3.gsf Franzazisch
Moeldd13gsg - Deutzch
Moeldd3gsi Italienizch
Moeldd 3 gz Spanizch
Installieren | Fratakoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen
Schlieben | Hilfe: |

Abbildung 20: Installation der GSD-Datei — Auswahl

% Ist bereits eine entsprechende altere GSD-Datei vorhanden,
wird diese vor der Installation in das Backup-Verzeichnis ver-
schoben.

Das SmartWire-DT Gateway ist jetzt als modularer DP-Slave im Fenster
Hardware Katalog, Verzeichnis PROFIBUS-DP-> Weitere FELDGERATE ->
Schaltgerate unter EU5C-SWD-DP (Mot) vorhanden.

Projektspezifische GSD-Datei installieren

Die Planungs- und Bestell-Hilfe SWD-Assist ermoglicht die Erstellung eines
kompletten SmartWire-DT Netzwerks. Mit dieser Software kdnnen Sie auch
eine projektspezifische STEP 7-kompatible GSD-Datei erstellen. SWD-Assist
speichert die GSD-Datei unter dem Namen des aktuellen Projekts mit der
entsprechenden Extension, beispielsweise SWD_Proj.gsd. Diese Datei kon-
nen Sie — wie die Standard-GSD-Datei — in STEP 7 installieren.

% Beachten Sie bei SVWWD-Assist bei der Benennung der GSD-
Datei, dass der Name maximal acht Zeichen umfasst. Langere
Namen werden vom Konfigurator HW Konfig nicht erkannt.

» Installieren Sie die projektspezifische GSD-Datei, wie oben fur die Stan-
dard-GSD-Datei beschrieben, Uber den MenUtpunkt Extras -> GSD-
Dateien installieren...

» \Wahlen Sie im entsprechenden Verzeichnis die von SWD-Assist erstellte
GSD-Datei und betatigen Sie die Schaltflache Installieren.

Das SmartWire-DT Gateway ist jetzt im Fenster Hardware Katalog, Ver-
zeichnis PROFIBUS-DP -> Weitere FELDGERATE -> Schaltgerate ->
SWD-Assist unter EU5C-SWD-DP (<SWD-Assist-Projektname>) vorhan-
den. Das Gateway EU5C-SWD-DP kann nun eingeflgt werden.
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1.6.4.2 Konfiguration mit dem SmartWire-DT Gateway
Die folgende Konfigurationsbeschreibung gilt sowohl bei installierter Stan-
dard- wie projektspezifischer GSD-Datei.

Voraussetzung: Das Dialogfenster HW Konfig ist geoffnet.
Konfiguration bei installierter Standard-GSD-Datei
Hier fligen Sie das SmartWire-DT Gateway mit der Komponentenbezeich-

nung EU5C-SWD-DP und der Standarderweiterung (Mot) in die vorhandene
PROFIBUS-DP-Konfiguration ein.

L =lBlx|
E

IMATIC 300(1) (Konfiguration) — 06_22_Import-GSD-
Eifigen Zlsystem Ansicht Extras

AT T IEEE

- V-1
suhen: [ i)
Poit [Stangad =2

1 PROFIBUIS(T): DF-Mastersystem (1] T CAheR |
CPU 317-2 bP 3 DP VO Slaves

{3 DPAG

3 DPPadink,
1] ENCODER
(D ET 2008

3 ET 2000
{23 ET 200ecs
3 ET 2008
3 ET 2008P
LI ET 2000
CIET 200M
{3 ET 2000
CIET 2008
O ET 2008

E 13 ET 2000
|—| O ET20m
“ »
| | a
{23 IDENT

ﬂ:‘ [5) EUSCSWD-DP (Mot] arc
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o

2
X HEOP
]

teckplatz DPKennung Bestellummer / Bezsichnung Ebdresse Ahdresse Kammentar
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]
{2 Schalgerite
s

0 SMEDYN
1 SIMaTIC
{3 SMODRIVE
{1 SIMOREG
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1 SINAMICS

i 0 sPos

1 {1 Weiters FELDGERATE
£ Schalgertte
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Qo
2 Geteway
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Abbildung 21: Konfiguration bei installierter Standard-GSD-Datei

» Flgen Sie das SmartWire-DT Gateway mit der Komponentenbezeich-
nung EU5C-SWD-DP (Mot) in den PROFIBUS-Strang im Stationsfenster

ein.
Konfiguration bei installierter projektspezifischer GSD-Datei

Hier fligen Sie das SmartWire-DT Gateway mit der Komponentenbezeich-
nung EUSC-SWD-DP und der projektspezifischen Erweiterung in die vorhan-
dene PROFIBUS-DP-Konfiguration ein. Die projektspezifische Erweiterung
(z. B. SWD_Proj.gsd) wird von SWD-Assist vorgegeben.
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Abbildung 22: Konfiguration bei installierter projektspezifischer GSD-Datei

» Flgen Sie das SmartWire-DT Gateway mit der Komponentenbezeich-
nung EU5C-SWD-DP (<SWD-Assist-Projektname>) in den PROFIBUS-
Strang im Stationsfenster ein.

% Nachdem Sie diesen modularen DP-Slave in Ihr S7-Projekt Uber-
nommen haben, erscheinen alle in der zugehdrigen Smart\Wire-
DT Topologie parametrierten SmartWire-DT Elemente in der
Detailansicht des Stationsfensters.

1.6.4.3 Parametrierung des SmartWire-DT Gateways als DP-Slave
Voraussetzung: Der Konfigurator HW Konfig ist gedffnet.
» Legen Sie beim Einflgen des SmartWire-DT Gateways dessen DP-

Eigenschaften sowie die Stationsparameter und die DP-Slave-Adresse
fest.

% Verwenden Sie maoglichst nicht die Adressen 1 und 2, die fur
andere Zwecke benutzt werden konnen, zum Beispiel beim
Betrieb von Multi-CPUs.

» Fuhren Sie im Stationsfenster einen Doppelklick auf das SmartWire-DT
Gateway als neu eingefligten DP-Slave durch.

In dem sich 6ffnenden Dialogfenster Eigenschaften - DP-Slave beginnen
Sie die Parametrierung im Register Allgemein.
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Register , Allgemein®”

In diesem Register parametrieren Sie die relevanten Parameter fur die PRO-
FIBUS-DP-Kommunikation.

x

Allgemein | Parametrierenl

— Baugruppe
Bestellnummer: G5D-Datei [Typdatei): MOEL4D13.G5G
Farnilie: Schaltgerite
DP-Slave-Typ: ELSC-SwD-DP [kat)
Bezeichnung:

— Adreszen r Teilnehmer/t

Diagnoseadresse: IS‘I 89 PROFIBUS... | 5

IDP-M azterspstem (1]

— SYNC/FREEZE -Fahigkeiten

| SHE-fahig ™| FREEZE f5hig ¥ Arsprechilbenuachung

Kommentar:

=
[
pbbrechen | Hife |

Abbildung 23: Allgemeine Eigenschaften des DP-Slaves (SmartWire-DT Gateway) festlegen

P Aktivieren Sie bei Bedarf die Ansprechtberwachung.
» \Wechseln Sie im Dialogfenster Eigenschaften - DP-Slave zum Register

Parametrieren.
Eigenschaften - DP-Slaye =
Allgemein Parametrierenl

Parameter etk

=28
Gertespezifische Parameter
[£] Baudrate Smartiwire-Darwin 125 Kbit/s
[£] Kompatible Gerate zuléssig Tein
[Z] alle Gerste sind optional Fir jedes Gerdt festzulegen
[£] Pause zwischen Datenzyklen (ms) o
Hezx-Parametrierung

L@ User_Prm_Data {0 bis 43 00,00,00,14,00

pbbrechen | Hife |

Abbildung 24: Stationsparameter des SmartWire-DT Gateways
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In diesem Register parametrieren Sie unter Stationsparameter -> Gerate-
spezifische Parameter die generellen Einstellungen des SmartWire-DT
Gateways und damit des SmartWire-DT Netzwerks. Die Abbildung zeigt die
Parametereinstellungen im Auslieferungszustand. Die nachfolgende Tabelle
zeigt die Parameter, ihre Bedeutung und die Einstellmoglichkeiten.

Tabelle 6:  Anwendungsparameter

Parameter Wert

Bedeutung

Baudrate SmartWire-DT 125 kBit/s (Vorgabewert)
250 kBit/s (ab Betrigbssystem-

Die Baudrate des SmartWire-DT Netzwerks

version 1.10)
Compatible Devices nein Die projektierten SmartWire-DT Teilnehmer
allowed in der Konfiguration miissen mit den Teilneh-
(miteinander kompatible mern der gespeicherten Gateway-Sollkonfi-
Geréate zuléssig) guration Ubereinstimmen. Falls nicht, findet
kein Datenaustausch zum DP-Master statt.
ja Ein Datenaustausch findet statt, falls die
angeschlossenen SmartWire-DT Teilnehmer
kompatibel mit den in der STEP 7-DP-Konfigu-
ration enthaltenen SmartWire-DT Teilneh-
mern sind. Dies wird {iber die Status-LED am
Gerat angezeigt.
All Slaves optional Defined for each slave Die Festlegung erfolgt individuell fiir jeden
(Alle Gerate sind opti- (Fur jedes Gerat festzulegen) Slave (=> Abschnitt , Parameter einzelner
onal) SmartWire-DT Teilnehmer”).
ja Eine Datentibertragung zum PROFIBUS findet

auch bei einer beliebigen Anzahl ausgefal-
lener SmartWire-DT Teilnehmer statt.

Die individuelle Einstellung in den Modul-
parametern hat keine Auswirkung.

1.6.4.4 Auswahlen der SmartWire-DT Teilnehmer

Voraussetzung: In der PROFIBUS-DP-Konfiguration ist das SmartWire-DT

Gateway vorhanden.

% Diese Auswahl erubrigt sich, wenn Sie eine mit dem SWD-
Assist erstellte projektspezifische GSD-Datei verwenden, die
bereits die gewlnschten SmartWire-DT Teilnehmer enthalt.
Falls Sie einer projektspezifischen PROFIBUS-DP-Konfiguration
zusatzliche SmartWire-DT Teilnehmer mit dem Konfigurator HW
Konfig hinzufigen wollen, gilt ebenfalls die nachfolgende

Beschreibung.
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» Wechseln Sie zum Hardware Katalog und klicken Sie unter PROFI-
BUS-DP -> Weitere FELDGERATE -> Schaltgerate auf das Kreuzsym-
bol vor dem Standard-SmartWire-DT Gateway EU5C-SWD-DP (Mot).

B
Sucher: I ﬂtﬂ ﬂi,|=
Profil: I Standard j
E%? PROFIBUS-DP =

D bereitz projektierte Stationen

&1 SIPOS

B Weitere FELDGERATE
EID Schalgerste

B3 Motorstarter

----- DIL-5WwD-032-001 [Moeller)
DIL-5WwD-032-002 [Moeller)
EUSE-5'wD-80%K [Moeller)
EUSE-5'wD-404D [Moeller)
EUSE-5'wD-4D2R [Moeller)
M22-5w D11 [Moeller)
M22-8wD-KC11 (Moeller)
M22-5wD-K22 [Moeller)
M22-8wD-KLC22 (Moeller)
M22-58wD-LED W [Moeller)
M22-5wD-LEDCA [Moeller)
M22-8wD-K11LED- W [Moeller)
M22-8wD-K11LEDCW [Moeller)
M22-8wWD-K22LED-W [Moeller) b
M22-8wD-K22LEDCW [Moeller)
M22-5wD-LED-G [Moeller)
M22-8wD-LEDC-G [Moeller)
M22-8wWD-K11LED-G (Moeller]
M22-8wD-K11LEDC-G [Moeller)
M22-8wWD-K22LED-G (Moeller]
M22-8wD-K22LEDC-G (Moeller)
M22-5wD-LED-B [Moeller)
M22-5wD-LEDC-B [Moeller)
M22-8wD-K11LED-B [Moeller)
M22-8wD-K11LEDC-E [Moeller)
M22-8wD-K22LED-B [Moeller)
M22-8wD-K22LEDC-B [Moeller)
M22-5wD-LED-R [Moeller)
M22-8wD-LEDC-R [Moeller)
M22-8wD-K11LED-R (Moeller]
M22-5wD-K11LEDC-R (Moeller)
M22-8wWD-K22LED-R (Moeller]
M22-8wD-K22LEDC-R (Moeller)
Leerplatz-k odul

B 140 x|

3

Abbildung 25: Standard-Gateway EU5C-SWD-DP (Mot) mit SmartWire-DT Teilnehmern

Im Hardware Katalog konnen Sie nun die SmartWire-DT Teilnehmer aus-
wahlen, die Sie an diesem SmartWire-DT Gateway bendtigen.

% Beachten Sie die korrekte Reihenfolge der SmartWire-DT Teil-
nehmer im SmartWire-DT Netzwerk. Diese mussen gemald
ihrer Anordnung in der Anlage konfiguriert werden.

» Klicken Sie doppelt auf die benétigten SmartWire-DT Teilnehmer.
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M22 SWD-LED W (Moeller)
M225WD-LEDCW (Moeler
M228WD-KI1LED W (Mocler)
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M225WD-K11LEDCR, Mosler)
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o

Enfugen mogich
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Hand/Auta Schater i DIL

%

[ind

Abbildung 26: Auswahl der SmartWire-DT Teilnehmer am Gateway EU5C-SWD-DP (Mot)

ACHTUNG

Das Universalmodul ist kein gultiger SmartWire-DT Teilnehmer
und darf daher nicht in das Projekt GUbernommen werden!

Parametrierung der Ein-/Ausgangsadressen eines SmartWire-DT Teil-

nehmers

Eigenschaften - DP-Slave

Adresse / Kennung | Parametrierenl

E/& Typ: IAus-Eingang 'l Direkteingate... |
—Auzgang

Adresse: Lange: Einheit: Kansistent Liber:
Anfang: IE! |1 ﬁ IByte j IEinheit j
Ende: 4
Prozefabhild: I 0B1-Pa j
—Eingang

Adresse: Lange: Einheit: Konsistent Liber:
Anfang: |6 |1 ﬁ IByte j IEinheit j
Ende: B
Prozefabbild: {oB1P =l
Herstellerspezifizche [aten; i}

[maximal 14 Byte hexadezimal, durch Komma oder Leerzeichen getrennt]

x|

Abbrechen | Hife

Abbildung 27: Ein-/Ausgangsadressen der SmartWire-DT Teilnehmer
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Die vom System vorgeschlagene Adresse kann direkt Gbernommen werden.
Die Voreinstellung sieht vor, dass die Anfangsadresse im Prozessabbild der
Ein- und Ausgange liegt.

Bei Bedarf und entsprechender CPU kdnnen die Ein-/Ausgangsadressen
auch noch nachtraglich nach einem Doppelklick verandert werden.

Die Ein- und Ausgange verwenden Sie wie ,,normale” lokale Ein-/Ausgange
im Anwendungsprogramm.

% Die genaue Belegung und Bedeutung der Ein- und Ausgangsda-
ten entnehmen Sie bitte dem Handbuch ,, SmartWire-DT Teil-
nehmer”, MN0O5006001Z-DE.

Einstellen spezifischer Parameter der SmartWire-DT Teilnehmer

Fur jeden SmartWire-DT Teilnehmer konnen Sie das Anlaufverhalten parame-
trieren. Damit wird festgelegt, wie das Gateway reagiert, wenn ein Smart-
Wire-DT Teilnehmer nicht vorhanden ist. Standardeinstellung ist, dass alle
SmartWire-DT Teilnehmer vorhanden sein mussen.

Die Information, ob ein SmartWire-DT Teilnehmer vorhanden ist oder nicht
vorhanden, wird aber auch der Anwendung Uber die Diagnose gemeldet, so
dass Sie hier individuell auf den Ausfall eines Teilnehmers reagieren konnen
(=> Abschnitt ,,1.6.6 Diagnose “auf Seite 42).

Andern der Einstellungen

P Selektieren Sie zur Einstellungsanderung im Konfigurator HW Konfig
den gewunschten SmartWire-DT Teilnehmer und klicken Sie doppelt auf
die entsprechende Zeile.

» Wechseln Sie in dem sich 6ffnenden Dialogfenster Eigenschaften -
DP-Slave zum Register Parametrieren.

Durch einen Doppelklick auf den SmartWire-DT Teilnehmer wird das Dialog-
feld Eigenschaften - DP-Slave angezeigt.

Im Ordner Geratespezifische Parameter konnen Sie nun beispielsweise in
der Spalte Wert die Option Gerat muss verfliigbar sein (Device shall be pre-
sent) auf Gerat muss nicht verfliigbar sein (Device may not be present)
andern.
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Eigenschaften - DP-Slave I x|
Adresse / Kennung  Parametrieren I

| Parameter | wert
[ 23 Stationsparameter |

ey

|:F;=:| Gerdte-Yerflabarkeit am WD Gerdt muss vorhanden sein
[£] Ersatz durch Universaleilnehmer nicht erlaubt
H_ 1] Hex-Parametrisrung

bbbiechen | Hile |

Abbildung 28: Spezifische Parametrierung der SmartWire-DT Teilnehmer

% Die Parametrierung an dieser Stelle ist nur sinnvoll, wenn in den
Anwendungsparametern (s. 0.) fur den Parameter , All Slaves
optional” der Wert , Defined for each slave” eingestellt ist.

Ebenso konnen Sie in diesem Dialog festlegen, ob der SmartWire-DT Teil-
nehmer durch ein Universalmodul M22-SWD-NOP(C) ersetzt werden darf.
Setzen Sie fur diesen Fall den Parameter ,,Replacement by universal
module” auf ,allowed”.

1.6.4.5 Nachtraglich SmartWire-DT Teilnehmer einfiigen

Falls Sie bezlglich der endgultigen SmartWire-DT Topologie unsicher sind
und SmartWire-DT Teilnehmer nachtraglich einfugen wollen, empfiehlt sich
der Einbau eines Platzhalters (Leermoduls) in der entsprechenden Position
im SmartWire-DT Netzwerk. Dies ist auch in STEP 7 hilfreich, da HW-Konfig
kein Einflgen inmitten belegter Modul-Platze gestattet.

» Platzieren Sie die feststehenden SmartWire-DT Teilnehmer in der richti-
gen Reihenfolge und flgen Sie den Platzhalter (Reserved place for
extension) an der vorgesehenen Stelle ein. Ein Platzhalter reserviert eine
SmartWire-DT Teilnehmeradresse fur einen spater einzufligenden Teil-
nehmer.

P Speichern Sie das Projekt und transferieren Sie es anschliefdend in die
SPS. Setzen Sie anschlielsend die SPS in den Betriebszustand RUN.

Das SmartWire-DT Gateway adressiert die Teilnehmer automatisch unter
Berucksichtigung des Platzhalters nach Erhalt der DP-Konfiguration von der
SPS.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 41



1 PROFIBUS-Gateway EU5C-SWD-DP

1.6 Programmierung

1.6.5 Azyklische Datenkommunikation

1.6.6 Diagnose

SmartWire-DT Teilnehmer wie zum Beispiel das Modul PKE-SWD-32 fur den
elektronischen Motorschutzschalter liefern neben den zyklischen Daten auch
azyklische Dateninhalte. Zum Lesen und Schreiben azyklischer Daten wer-
den in STEP 7 die Funktionsbausteine SFB52 RDREC (read record) sowie
SFB53 WRREC (write record) verwendet. Die Referenz zu dem gewdunsch-
ten Teilnehmer erfolgt bei diesen Bausteinen Uber die Parameter ,,ID" und
.Index”.

Am Parameter ,ID" wird die Eingangsadresse des SmartWireDT Teilneh-
mers angegeben, mit dem kommuniziert werden soll. Der Parameter
.Index” adressiert das V1-Objekt. Das erste Objekt erhalt die Nummer 1,
das zweite die 2 usw. Beim SmartWire-DT Teilnehmer PKE-SWD-32 liefert
das Objekt 1 den Stromwert ,,lrel”.

Weitere Informationen zur Handhabung der Funktionsbausteine
entnehmen Sie bitte der Dokumentation zu STEP 7.

Das System SmartWire-DT stellt Innen zyklische und azyklische Diagnose-
informationen zur Verflgung.

% Grundlegende Informationen zur DP-Diagnose finden Sie in der
Dokumentation des PROFIBUS-DP-Masters XIOC-NET-DP-M im
Handbuch , XIOC-Signalmodule”, MN050020027-DE.
Hier finden Sie auch Erlauterungen zum Zugriff auf die Diagno-
sedaten eines DP-Slave-Teilnehmers.

% Far die Auswertung der Slave-Diagnose beim Einsatz einer
Simatic-S7-Steuerung werden unter Umstanden unterschied-
liche Systembausteine verwendet. Dies ist der jeweiligen Doku-
mentation der eingesetzten CPU bzw. des CP zu entnehmen.

1.6.6.1 Zyklische Diagnoseinformationen

42

Diese grundlegenden Diagnoseinformationen sind im normalen 1/0O-Abbild
jedes SmartWire-DT Teilnehmers codiert. Sie liefern Informationen dartber,
ob der SmartWire-DT Teilnehmer am normalen Datenaustausch Uber das
SmartWire-DT Netzwerk teilnimmt. Weiter wird gemeldet, ob aktuelle Diag-
nosemeldungen vorliegen. Diese beiden Informationen stehen bei allen
SmartWire-DT Teilnehmern im ersten Eingangsbyte auf den Bitpositionen 4
und 6. Sie erlauben eine schnelle und einfache Beurteilung des Zustands des
SmartWire-DT Teilnehmers:

e Der SmartWire-DT Teilnehmer ist vorhanden und aktiv in das SmartWire-
DT Netzwerk eingebunden.
e Der SmartWire-DT Teilnehmer arbeitet storungsfrei.
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M22-SmartWire-DT-K11-LED-R-Funktionselement mit einem Byte Input
(Schaltstellungsanzeige und Diagnoseinformationen)

Byte O:

7 ‘6 \5 \4 3 ‘z ‘1 \o
Diagnosedaten Eingangsdaten

SUBST ‘PRSNT \— ‘DIAG - ‘— ‘NC1 ‘NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 NC1 = Normally Close 0: Kontakt betatigt

1: Kontakt nicht betatigt

NO = Normally Open

0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt bet&tigt

2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgéange:
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo Ansteuerung LED
1 nicht benutzt =
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 nicht benutzt =
5 nicht benutzt =
6 nicht benutzt =
7 nicht benutzt =
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Ergibt die Auswertung des Diagnosebits, dass erweiterte Diagnoseinformati-
onen vorliegen, konnen Details hierzu durch eine Auswertung der azykli-
schen Diagnose des PROFIBUS-DP ermittelt werden.

Bei dem hier als Beispiel betrachteten SmartWire-DT Teilnehmer konnten
folgende Detailzustande ermittelt werden.

Wert Bedeutung
0x10 Der Kontakt ist I&nger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Ein Kurzschluss im Kontakt liegt vor.

1.6.6.2 Azyklische Diagnose

Wie schon bei der Konfiguration zu sehen war, stellt sich das SmartWire-DT
Gateway mit seinen Teilnehmern als modularer DP-Slave dar. Dies trifft auch
fur den Aufbau der Diagnosedaten zu. PROFIBUS-DP definiert fur modulare
Slaves ein StandardZugriffsverfahren auf Diagnoseinformationen. Die Diag-
nose besteht dabei aus einem Norm-Diagnose-Header (DP-V0-Header),
einem ebenfalls standardisierten Modulstatus sowie im Anhang optionalen
erweiterten Diagnosemeldungen von einem oder mehreren Teilnehmern, die
eine detaillierte Diagnose melden. Im Folgenden werden die im Standard-
PROFIBUS verwendeten Begriffe verwendet. Die Bezeichnung ,, Modul” ist
dabei synonym mit einen SmartWire-DT Teilnehmer zu verstehen.

Diagnosedaten Beschreibung

DP-V0 Header (6 Bytes) Norm-Diagnose-Header
Modulstatus (Standard) Norm-Modulstatus

erste erweiterte Diagnosemeldung (optional) geratespezifische Detailmeldungen

letzte erweiterte Diagnosemeldung (optional)

Norm-Diagnose-Header
Aufbau DP-V0-Header

Byte Wert Erklarung

1 V0 Status-1
2 V0-Status-2
3 V0-Status 3
4 DP-Master-Adresse
5
6

Ox4d Eaton Geratekennung

0x13 Eaton Geratekennung
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1.6.7 Geratespezifische Diagnose

Die geratespezifische Diagnose besteht aus dem Modul-Statusblock, der all-
gemeine Informationen Uber das Modul (SmartWire-DT Teilnehmer) liefert,
sowie gegebenenfalls erweiterten Informationen von Diagnose meldenden
SmartWire-DT Teilnehmern.

Der Modul-Statusblock entspricht dabei vom Aufbau her der Standardanfor-
derung an die Diagnose eines modularen DP-Slave.

Aufbau des Modul-Statusblocks

Byte Wert Beschreibung

Modulstatus Header

1 Lx Lange des Teilnehmer-Statusblocks
2 0x82
3 0x00
4 0x00

Modulstatus

5 Zwei Status-Bits fiir SmartWire-DT Teilnehmer 1 - 4
Zwei Status-Bits fiir SmartWire-DT Teilnehmer 5 - 8

Lx Status-Bits fiir weitere SmartWire-DT Teilnehmer

Der Modulstatusblock enthalt im ersten Byte die Lange des gesamten
Modulstatusblocks, darauf folgend die Kennungen 0x82, 0x00, 0x00. Damit
ist sein Format mit dem DP-V1-Status kompatibel.

Ab dem flnften Byte folgen pro Modul (SmartWire-DT Teilnehmer) jeweils
eine 2-Bit-Statuskennung. In einem Byte ist also der Status von bis zu vier
SmartWire-DT Teilnehmern gepackt. Im letzten Byte werden nicht benutzte
Bits mit 0 aufgefullt.

2-Bit-Status- Erklarung

kennung

00 Es erfolgt ein zyklischer Datenaustausch mit dem jeweiligen SmartWire-DT Teilnehmer.
01 Es liegt eine Diagnosemeldung des SmartWire-DT Teilnehmers vor.

10 Konfigurationsfehler (inkompatibler SmartWire-DT Teilnehmer)

1 Ausfall eines SmartWire-DT Teilnehmers

1.6.7.1 Erweiterte Diagnose (modulbezogen)

Die erweiterte Diagnose enthalt die Teilnehmeradresse des SmartWire-DT
Teilnehmers, Statusinformationen sowie eine oder mehrere detaillierte Anga-
ben zu Fehler- oder Diagnoseursachen.

% Die Bedeutung der Angaben finden Sie im Handbuch
MNO05006001Z-DE.
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Tabelle 7:  Aufbau der erweiterten Diagnose

Byte Wert Beschreibung

1 Ly Lange Detail-Statusmeldung

2 0xA1 Statustyp

3 SmartWire-DT Teilnehmeradresse (1 - 58)

4 0 =

5 erste detaillierte Diagnosemeldung/Statusmeldung
6 —

Ly x.-detaillierte Diagnosemeldung/Statusmeldung

Beispiel

Ein SmartWire-DT Netzwerk besteht aus neun SmartWire-DT Teilnehmern.
Wird bei einem SmartWire-DT Teilnehmer EUSE-SWD-4D4D (Ein-/Ausgangs-
modul mit Uberlastmeldung), der der finfte Teilnehmer im SmartWire-DT
Netzwerk ist, ein Kurzschluss gemeldet, sieht die Diagnose wie folgt aus.

Byte Byte Wert  Beschreibung
absolut

—_
—_

0x8 V0-Status-1

2 2 0xC V0-Status-2

3 3 0 VO0-Status 3

4 4 1 DP-Master-Adresse

5 5 0x4D ID des Gateways

6 6 0x13 ID des Gateways

Modulstatus Header

7 1 0xC Lange Modulstatus

8 2 0x82 —

9 3 0x00 —

10 4 0x00 —

1 5 0x0 Die SmartWire-DT Teilnehmer 1 bis 4 melden keine Diagnose.
12 6 0x01 Der SmartWire-DT Teilnehmer 5 meldet Diagnose.

13 7 0x0 Der SmartWire-DT Teilnehmer 9 meldet keine Diagnose.

Erweiterte Diagnose E/A-Modul

14 1 5 Lange Detail-Statusmeldung

15 2 0xA1 Statustyp

16 g 0x5 SmartWire-DT Teilnehmer-Adresse
17 4 0 =

18 5 0x13 Meldung: Kurzschluss/Uberlast
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2 CANopen-Gateway EU5C-SWD-CAN

2.1 Einleitung

Das SmartWire-DT Gateway EU5C-SWD-CAN stellt die Verbindung zwischen
den SmartWire-DT Teilnehmern und einem Ubergeordneten CANopen-Mas-
ter her.

2.2 Aufbau

Abbildung 29: Frontansicht EU5C-SWD-CAN

(@) 24-V-Stromversorgung POW
(@ Feldbusschnittstelle

(3 Diagnose-Schnittstelle

® Konfigurationstaste

(5) Diagnose-Anzeigen

(6) 24-V-Stromversorgung AUX
(@) SmartWire-DT Anschluss
Adressschalter

Das Gateway stellt die Verbindung zwischen den Teilnehmern am Smart-
Wire-DT Netzwerk und der Ubergeordneten SPS dar. Weiter stellt es zwei
Spannungsversorgungen zur Verfigung, eine fur die SmartWire-DT Teilneh-
mer sowie eine weitere 24-V-Spannung zur Versorgung der Schutzspulen,
falls auch diese Uber SmartWire-DT Teilnehmer betrieben werden. Die Span-
nungsversorgung sowie die Datenkommunikation werden uber die 8-polige
Smart-Wire-DT Leitung vom Gateway zu den Teilnehmern gefuhrt.
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2.3 Projektierung

2.3.1 Anschluss

48

Das Gateway stellt sich in Verbindung mit den SmartWire-DT Teilnehmern
als modularer Slave gemaf} dem Profil DS301.4 am Feldbus CANopen dar.
Jeder SmartWire-DT Teilnehmer ist dabei ein eigenes Modul. Es konnen bis
zu 99 SmartWire-DT Teilnehmer an einem CANopen-Gateway betrieben wer-
den. Beachten Sie jedoch die maximal an CANopen austauschbare Daten-
menge. Diese betragt maximal 128 Byte Eingangsdaten sowie 128 Byte
Ausgangsdaten.

% Angaben zum Umfang der Ein-/Ausgangsdaten eines Smart-
Wire-DT Teilnehmers finden Sie im Anhang des Handbuches
~SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE.

Die Ausdehnung des SmartWire-DT Netzwerks darf bis zu 600 m betragen.

24V DC
ov

N
=

2 ”ﬂ]

AUX

‘:II:I24V
£ ] 0V

POW

Abbildung 30: Anschluss

Die Stromversorgung des Gateways und die Versorgung der SmartWire-DT

Teilnehmerelektronik erfolgen tber die Klemmen POW. Das Gateway enthalt
ein zusatzliches Netzteil fur die 15-V-Versorgung der SmartWire-DT Teilneh-

mer mit einer Leistung von 0,7 A.

» SchlieRen Sie beim SmartWire-DT Gateway die POW- und die AUX-Ver-
sorgungsspannung Uber getrennte Leitungsschutzschalter oder
Schmelzsicherungen an:
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Leitungsschutzschalter 24 V DC fir POW

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11,

IEC/EN 60898:

°  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder

e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL 508 und CSA-22.2 Nr. 14:

e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder

°  Schmelzsicherung 3 A

Leitungsschutzschalter 24 V DC fir AUX

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11,

IEC/EN 60898:

°  Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik Z oder

e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL 508 und CSA-22.2 Nr. 14:

e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 2 A;
Auslosecharakteristik B oder

°  Schmelzsicherung 2 A

% Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme Ihres SmartWire-

DT Netzwerks und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatz-
liches Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2. Informationen zum
Stromverbrauch finden Sie im Handbuch MN05006001Z-DE.

% Werden auch Schaltgerate Uber die SmartWire-DT Teilnehmer

DIL-SmartWire-DT-32-001/002 angeschlossen, wird zusatzlich
die Versorgung AUX bendtigt.

Werden Schaltgerate mit einer Ansteuerleistung grof3er als 3 A
(UL: 2 A) angeschlossen, muss ein zusatzliches Einspeisemodul
EUBC-SWD-PF1 oder EUSC-SWD-PF2 eingesetzt werden.

% Bei der Projektierung des SmartWire-DT Netzwerks untersttzt

Sie auch das Softwareprogramm SWD-Assist, indem es Sie auf
fUr den Einsatz notwendige neue Einspeisemodule automatisch
hinweist.
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2.3.2 CANopen-Adresseinstellung

Das Gateway benotigt im CANopen-Netzwerk eine eindeutige Adresse
(Node-ID). Diese wird am Gateway Uber DIP-Schalter (Schalter 3 - 8) einge-
stellt. Gultige Adressen sind hierbei 1 - 32.

2.3.3 CANopen-Anschluss

Der Anschluss an den Feldbus erfolgt Uber einen 9-poligen SUB-D-Stecker.

SUB-D-Stecker  Signal

1

2 CAN_L
3 GND

4 -

5 -

6 GND

7 CAN_H
8 -

9 -

Abbildung 31: Belegung des CANopen-Steckers am Gateway

2.3.4 Baudrate

Das Gateway unterstutzt den Betrieb an CANopen-Mastern bis zu 1 MB. Die
Anpassung an die Baudrate des Netzwerk-Masters geschieht automatisch.

2.3.5 Beschreibungsdatei (EDS)

Fur die Auswahl des Gerats und den Betrieb am Feldbus CANopen wird eine
EDS-Beschreibungsdatei (EDS = Electronic Data Sheet) verwendet. Diese
EDS-Datei enthalt vereinheitlichte Beschreibungen der CANopen-Teilneh-
mer. Fur das CANopen-Gateway EUSC-SWD-CAN ist dies die Datei
EU5C-SWD-CAN.eds.

Die Weiterentwicklung des SmartWire-DT Kommunikationssystems fuhrt zu
unterschiedlichen Versionen der EDS-Dateien. Den Zusammenhang zwi-
schen unterstltzten SmartWire-DT Teilnehmern, SmartWire-DT Gateways
und EDS-Dateien finden Sie in der Versionstabelle EU5C-SWD-CAN auf Seite
149 im Anhang.

9 Ab der Version V.2.3.9 und dem Servicepack ecp_update_0109
ist diese Datei im Eaton Programmiersystem CoDeSys enthal-
ten. Sie finden die Datei auch im Internet unter:
http://www.eaton.com/moeller = Support

Folgen Sie dort bitte den Links.
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2.3.6 Diagnoseschnittstelle

Die Gateways verflgen Uber eine Online-Diagnoseschnittstelle mit folgen-
den Funktionen:

e Aktualisierung des Betriebssystems der SmartWire-DT Gateways
¢ Anschluss der Software SWD-Assist zur Online-Diagnose des Smart-
Wire-DT Netzwerks

Zum Anschluss kann das Programmierkabel EU4A-RJ45-CAB (seriell
SUB-D<->RJ45) oder das USB-Kabel EU4A-RJ45-USB-CAB (USB<->RJ4b)
verwendet werden.

Pin RS232

8 8 RxD

7 7 -

6 6 -

5 5 TxD

4 4 GND

3 3 -

2 2 -

1 1 -

Abbildung 32: Belegung der Diagnoseschnittstelle

Die Online-Funktionen der Software SWD-Assist bieten vielfaltige Moglich-
keiten zur Anzeige und Diagnose des SmartWire-DT Netzwerks auch ohne
aktive SPS.

Zustandsanzeige der Ein-/Ausgange

Verdrahtungstest

Auslesen der gespeicherten Istkonfiguration

Einlesen der SmartWire-DT Konfiguration

Vergleich zwischen Soll- und Istkonfiguration

Anzeige der zyklischen und azyklischen Diagnosemeldungen

Weitere Details sind in der Online-Hilfe der Software SWD-Assist beschrie-
ben.

% Diese Online-Funktionen stehen ab Betriebssystemversion 1.10
der Gateways und Version 1.10 der Software SWD-Assist zur
Verfugung.
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2.4 Installation

2.4.1 Montage

52

Gehen Sie bei der Montage des Gerats bitte wie folgt vor:

P Stellen Sie zunachst die CANopen-Adresse (Node-address) ein. Diese
wird am Gateway Uber DIP-Schalter (Schalter 3 - 8) eingestellt. Der DIP-
Schalter befindet sich unter einer Abdeckung auf der rechten Seite des
Gateways. Glltige Adressen sind hierbei 1 - 32.

w1
~[
o[
o[
~[1
o [17]

Node address

32
Abschlusswiderstand

Abbildung 33: Einstellen der Slave-Adresse

» Montieren Sie das Gerat auf der Hutschiene.

%

(&

Abbildung 34: Montage auf Hutschiene

» SchlieRen Sie die 24-V-DC-Spannung an die Anschlussklemmen POW

auf der Vorderseite des Gateways an.
» SchlieRen Sie, falls notwendig, die 24-V-DC-Spannung flr die Schitz-
spulen an die Anschlussklemmen AUX an.
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GEFAHR
In sicherheitsrelevanten Applikationen muss das Netzgerat zur

Versorgung des SmartWire-DT Systems als PELV-Netzgerat
ausgeflhrt werden.

ACHTUNG

Sicherheitsvorkehrungen (NOT-AUS) mussen Sie in der auf3eren
Beschaltung des EU5C-SWD-DP und maoglicherweise verwen-
deter Power-Module EU5C-SWD-PF1-1 und EU5C-SWD-PF2-1
vornehmen. Planen Sie dazu die Abschaltung der Spannungs-
versorgung fur die Schitzspulen AUX ein.

GEFAHR
Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, wenn Sie Teilneh-

mer im SmartWire-DT System bzw. Flachbandkabel umstecken.
Die SmartWire-DT Teilnehmer konnten andernfalls zerstort wer-
den!

2.4.1.1 Potenzialverhéltnisse zwischen den Komponenten

Das gesamte System SmartWire-DT arbeitet mit einer gemeinsamen Versor-
gungsspannung. Sehen Sie fur die Masseverdrahtung einen gemeinsamen
Sternpunkt vor. Damit sind die verschiedenen Teilnehmer im SmartWire-DT
System nicht galvanisch voneinander getrennt.

Der Feldbus und das SmartWire-DT System sind galvanisch voneinander
getrennt.

GEFAHR
Das Gateway verfugt Uber einen Verpolungsschutz fur die 24-V-

DC-POW-Versorgung. Ist das Gateway jedoch Uber die serielle
Schnittstelle mit einem geerdeten Gerat (zum Beispiel einem
PC) verbunden, so kann bei verpolter Spannungsversorgung das
Gateway zerstort werden!
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2.4.2 Anschluss SmartWire-DT
» SchlieRen Sie das SmartWire-DT Netzwerk an.
Verwenden Sie hierzu die SmartWire-DT Leitung SWD4-100LF8-24 und
den zugehdrigen Flachstecker SWD4-8MF2 oder vorkonfektionierte Lei-
tungen, z. B. SWD4-3F8-24-2S

SWD4...LF.>

Abbildung 35: Anschluss SmartWire-DT

2.4.3 Anschluss CANopen
Fur den Anschluss an das CANopen-Kabel bendtigen Sie eine 9-polige SUB-
D-Buchse. (z. B. PS416-ZBS-411)

» SchlieRen Sie das CANopen-Kabel mit dem CANopen-Stecker an die
Feldbus-Schnittstelle des Gateways an.

Der erste und der letzte Teilnehmer im einem CANopen-Netzwerk muss den
Feldbus mit einem Abschlusswiderstand abschlief3en. Der Busabschlusswi-
derstand wird extern aufgeschaltet. Beim Gateway EU5C-SWD-CAN kann
der Abschlusswiderstand mit dem DIP-Schalter 1 aktiviert werden.

w ]
N |
]
e -
<~
0 [T

]

32

Abbildung 36: Aktivierung des Abschlusswiderstands
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2.4.4 EMV-gerechte Verdrahtung
Durch eventuelle elektromagnetische Beeinflussung des Feldbusses kdnnen
unerwunschte Storungen auftreten. Diese lassen sich durch geeignete
EMV-MaRnahmen schon im Vorfeld minimieren. Hierzu zahlen:

der EMV-gerechter Systemaufbau der Anlage,

eine EMV-gerechte Leitungsfuhrung,

MalRnahmen, die keine grofsen Potenzialunterschiede aufkommen las-
sen und

die richtige Installation des CANopen-Netzwerks

(Kabel, Anschluss des Bussteckers usw.)

Die elektromagnetische Beeinflussung lasst sich durch das Auflegen des
Schirms wesentlich verringern. Die folgenden Abbildungen stellen das rich-
tige Auflegen der Abschirmung dar.

fiir Hutschiene fiir Montageplatte

KLBii 3-8 SC

FM 4/TS 35 (Weidmidller)

(Weidmdiller)

Abbildung 37: Abschirmung der Netzwerkleitung
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2.5 Inbetriebnahme

2.5.1 Einleitung

Prifen Sie bitte vor dem Einschalten, ob die Spannungsversorgung fur das
Gateway richtig angeschlossen ist. Ebenso mussen die Konfiguration und die
Installation des Smart-Wire-DT Netzwerks (mit allen angeschlossenen Teil-
nehmern) korrekt vorgenommen worden sein. Falls Sie Gerate bereits in eine
Anlage integriert haben, sichern Sie den Arbeitsbereich angeschlossener
Anlagenteile gegen Zutritt, damit keine Personen durch beispielsweise ein
unerwartetes Anlaufen von Motoren gefahrdet werden.

Die Inbetriebnahme geschieht in mehreren Schritten:

1.
2.
3.

SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen.
Verbindung zum Feldbus herstellen.
SPS-Programm laden und starten.

2.5.2 SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen

Bevor das Gateway Daten mit der SPS austauschen kann, muss im Gateway
eine gultige SmartWire-DT Netzwerkkonfiguration abgelegt sein (sogenannte
Gateway-Sollkonfiguration). Diese wird bei jedem erneuten Start des Gate-
ways mit der aktuellen Konfiguration (Istkonfiguration) verglichen. Stellt das
Gateway hierbei fest, dass ein SmartWire-DT Teilnehmer nicht erreicht wer-
den kann, oder wird ein falscher Teilnehmertyp ermittelt, so geht das Smart-
Wire- DT Netzwerk nicht in Betrieb. (Im Detail ist dies von der Netzwerkkon-
figuration abhangig.) Das Einlesen der SmartWire-DT Netzwerkkonfiguration
geschieht durch Betatigen des Konfigurationstasters auf dem Gateway.
Dabei werden alle SmartWire-DT Teilnehmer in aufsteigender Reihenfolge
neu adressiert.

56

Dieser Vorgang darf nur erfolgen bei:

der Erstinbetriebnahme,
einem__Austausch eines defekten Teilnehmers oder
einer Anderung der Konfiguration.

A

VORSICHT

Ist ein SmartWire-DT Teilnehmer ausgefallen, kann das Smart-
Wire-DT Netzwerk je nach Konfigurationseinstellung noch mit
den verbleibenden Teilnehmern betrieben werden (auch nach
einem erneutem Power Up des Gateways). Der Ausfall wird der
Applikation gemeldet.

Wird bei einer fehlerhaften Konfiguration die Konfigurations-
taste betatigt, werden nur noch die Teilnehmer bis zu dem aus-
gefallenen Gerat adressiert und gespeichert. Die Verwendung
der restlichen Teilnehmer ist erst wieder maoglich, wenn der
defekte Teilnehmer ausgetauscht und die Konfiguration durch
Betatigen des Konfigurationstasters neu eingelesen wurde.
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2.5.2.1 Einschalten bei Erstinbetriebnahme, Austausch oder bei gedanderter

SmartWire-DT Konfiguration

Voraussetzungen fur das Einlesen der Konfiguration:

Alle SmartWire-DT Teilnehmer sind an die SmartWire-DT Leitung ange-
bunden.

Das SmartWire-DT Netzwerk ist an das Gateway angeschlossen.

Am Gateway ist die Spannung POW angelegt und die Power-LED leuch-
tet.

Die Spannung AUX ist angelegt (sofern notwendig).

Die SmartWire-DT Status-LEDs der SmartWire-DT Teilnehmer sind an
oder blinken.

Entfernen Sie gegebenenfalls den CANopen-Feldbusanschluss vom
SmartWire-DT Gateway.

Betatigen Sie den Konfigurationstaster am Gateway flr mindestens zwei
Sekunden. Die SmartWire-Status-LED am Gateway beginnt orange zu
blinken. Die SmartWire-DT Status-LEDs an den SmartWire-DT Teilneh-
mern blinken ebenfalls. Alle Teilnehmer werden der Reihe nach adres-
siert, die gesamte Konfiguration wird remanent im Gateway abgespei-
chert (Gateway-Sollkonfiguration). Danach wird das Gateway neu
gestartet (siehe nachsten Abschnitt).

2.5.2.2 Einschalten bei gespeicherter Gateway-Sollkonfiguration

Ist eine Konfiguration im Gateway gespeichert, so wird bei jedem Einschal-
ten der Versorgungsspannung gepruft, ob die tatsachlich am Netzwerk
gefundenen Teilnehmer mit der gespeicherten Gateway-Sollkonfiguration
Ubereinstimmen. Das Ergebnis der Prifung wird Uber die SmartWire-DT
Status-LED am Gateway angezeigt:

Beschreibung SmartWire-DT Status-LED  Datenaustausch Gateway-

SmartWire-DT Teilnehmer

Die aktuelle Istkonfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja
Gateway-Sollkonfiguration tberein.

Ein notwendiger SmartWire-DT Teilnehmer blinkt rot nein
fehlt, oder die Gateway-Sollkonfiguration
entspricht nicht der Istkonfiguration.

Die Teilnehmeradressierung ist aktiv (nach blinkt griin nein
Power On oder einem Download einer projek-
tierten Konfiguration mit Leermodulen).

Kurzschluss auf der 15-V-Spannungsversor- rotes Dauerlicht nein
gung, oder es ist kein SmartWire-DT Teil-
nehmer anschlossen.
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2.5.2.3 Feldbuskommunikation herstellen
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Ist ein Datenaustausch zwischen den SmartWire-DT Teilnehmern und dem
Gateway maoglich, kann auch grundsatzlich die Kommunikation zwischen
dem Gateway und der Steuerung Uber CANopen erfolgen.

» SchlieRen Sie das CANopen-Gateway an den Feldbus an.
» Laden Sie das Programm auf die Steuerung.

Beim Laden des Programms auf die Steuerung wird die Konfiguration des
CANopen-Netzwerks auf den PROFIBUS-Master Ubertragen. Vom CANopen-
Master wird nun die Konfiguration des SmartWire-DT Netzwerks auf das
Gateway Ubertragen und gepruft. (Dies ist nur dann der Fall, wenn Sie in der
Steuerungskonfiguration das Kastchen SDQO’s fiir Modulliste erzeugen
angewahlt haben.) Stimmt die projektierte Konfiguration mit der gespeicher-
ten Gateway-Konfiguration Uberein, so zeigen alle Status-LEDs griines Dau-
erlicht an. Eventuell auftretende Fehler werden an der CANopen-Status-LED
und der Config-Status-LED angezeigt.

Tabelle 8: CAN-Status-LED

Beschreibung

CAN-Status-LED Datenaustausch Gateway

iiber CANopen zur SPS
CAN-Schnittstelle inaktiv aus nein
Baudratenerkennung auf dem CAN-Bus aktiv rotes Blitzlicht nein
CAN-Baudrate erkannt, warten auf giiltige orange nein
Sollkonfiguration
Kommunikationsfehler auf dem CAN-Bus rot blinkend ja
(Error-Warning-Level reached.)
Uberwachungsfehler flackerndes rotes Blitzlicht nur SDO
(Nodeguarding/Heartbeat)
Kommunikationsstérung auf dem CAN-Bus rot nein
(Bus-0ff)
Pre-Operational — Initialisierungsmodus — griin blinkend nur SDO
Kommunikation nur tiber SDOs maglich
Stopped — kein Datenaustausch griines Blitzlicht nein
Operational — Datenaustausch tiber PDOsund  griin ja

SDOs maglich

Voraussetzung fur einen Datenaustausch ist, dass die im SPS-System
erstellte Konfiguration (= projektierte Konfiguration) mit der tatsachlich am
Gateway vorhandenen Konfiguration Ubereinstimmt. Das Ergebnis der Pru-
fung wird am Gateway Uber die SmartWire-DT Konfigurations-LED signali-
siert.
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Tabelle 9:  Meldungen der SmartWire-DT Konfigurations-LED

Beschreibung SmartWire-DT Konfigura- Datenaustausch Gateway
tions-LED iiber CANopen zur SPS
Die projektierte Konfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja

Gateway-Sollkanfiguration dberein.

Die projektierte Konfiguration entspricht nicht  blinkt griin ja
der Gateway-Sollkonfiguration, ist aber

kompatibel mit ihr.

(Liste der miteinander kompatiblen Geréte

—> Tabelle 22, Seite 142)

Die projektierte Konfiguration und die rotes Dauerlicht nein
Gateway-Sollkonfiguration sind nicht mitein-
ander kompatibel.

Zeigen alle Statusanzeigen grunes Dauerlicht, so ist die Inbetriebnahme
erfolgreich abgeschlossen.
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2.6 Programmierung

2.6.1 Einleitung
Fur die Einbindung des Gateways und den Betrieb am Feldbus CANopen
wird eine EDS-Beschreibungsdatei (EDS = Electronic Data Sheet) verwen-
det. Die EDS-Datei enthélt vereinheitlichte Beschreibungen der CANopen-
Teilnehmer. Fur das CANopen-Gateway EU5C-SWD-CAN ist dies beispiels-
weise die Datei EUSC-SWD-CAN.eds.

% Der Name der EDS-Datei ist versionsabhangig.

Den Zusammenhang zwischen unterstltzten SmartWire-DT
Teilnehmern, SmartWire-DT Gateways und EDS-Datei entneh-
men Sie bitte der Versionstabelle EU5C-SWD-CAN auf
Seite 149 im Anhang.

% Ab der Version V.2.3.9 und dem Servicepack ecp_update_0109
ist die EDS-Datei im Eaton Programmiersystem CoDeSys ent-
halten.

Sie finden die Datei auch im Internet unter:

http://www.eaton.com/moeller = Support

Folgen Sie dort bitte den Links.

Laden Sie hier bitte die EDS-Datei in das entsprechende Ver-
zeichnis |hres Programmiersystems. Informationen hiertber
entnehmen Sie bitte der Dokumentation lhres Programmier-

systems.

Fir das Eaton Programmiersystem CoDeSys befindet sich die-
ser Order unter:

C:\Programme\Gemeinsame Dateien\CAATargets\<Version>\PLCConf

Hierbei ist die installierte Version beispielsweise Moeller V2.3.9.
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2.6.2 Konfiguration und Parametrierung mit CoDeSys
In diesem Kapitel wird die Anbindung eines SmartWire-DT Netzwerks Uber
das Gateway EU5C-SWD-CAN an die Steuerung XC200 beschrieben. Uber-
prufen Sie bitte zuvor, ob Sie eine aktuelle CoDeSys-Version mit der notwen-
digen EDS-Datei installiert haben.

Gehen Sie dann wie folgt vor:

» Starten Sie CoDeSys und 6ffnen Sie ein Projekt.
» Offnen Sie die Steuerungskonfiguration und aktivieren Sie die CANopen-
Master-Funktion der CPU.

% Die Verwendung der CANopen-Masterfunktion setzt die Einbin-
dung der Bibliothek 3S_CANopenMaster.lib voraus.

Unter Ressourcen/Bibliotheksverwalter wird die 3S_CANopenMaster.lib
eingeflgt. Nach dem Hinzuflgen der Datei 3S_CANopenMaster.lib werden
die zusatzlich benotigten Bibliotheken 3S_CANopenManager.lib und
3S_CanDrv.lib automatisch mitgeladen.

=10] x|

i Steuerungskonfiguration

------- [%] AT %1B0: BYTE; (* Local It
1 AT %I1.0: BOOL; (* State =i
T AT %041.1; BOOL; (* N0 % Adressen berechnen
1 AT %4120 B00L (" M1™) asechreiden Stros utomatisch: T
1| AT %l¥1.3: BOOL, ("Error Kopieren Strg+C
Y| AT %i%1.4: BOOL; (" Refe Eiffiigen 2ol
e E; AT A2 WORD: (* Gour b Enith brisdateien im Projskt speicherr: [
- :E AT %4 WORD, (* Counter-Value Hi
[T,] AT %0BO: BYTE; (* Local Outputs *) [t
] AT %Qx1.0: BOOL, (* Reference Winc
b AT %GH1.1:BOOL, (* Reset Counterd
--------- @ AT % G120 BOOL, (* Reset Countert
gﬂ AT %G1.3: BOOL; (F MO Quit *) [CHAI
@ AT %G1 .4 BOOL, (" M1 Quit*) [CHAL
AT %G8 BOOL; (* Error Guit *) [CH
AT %G8 BOOL, (7 32BitCounteniCr
EQ AT %Qx1.7: BOOL, (* Counter! Enahl
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- @ EMPTY-SLOTISLOT]
--------- [ EMPTY-SLOT[SLOT] J_vJ
»

CanDevice. ..

zchneidungen priifer: v

[E[B[E[E[E

-
Abbildung 38: Auswahlen des CAN-Masters

» Markieren Sie den CAN-Master und 6ffnen Sie Uber den MenUpunkt Ein-
fiigen -> Unterelement anhangen oder das Kontextmenu die Auswahl-
liste der CANopen-Slave-Module. Wahlen Sie dort das Gateway
EU5C-SWD-CAN aus.
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4 easy Soft CoDeSys - (Unbenannt)* - [Steuerungskonfiguration] i o [ o-1]
(ili) Datei Bearbeiten Projekt Einfligen Extras Onlins Fenster Hilfs &1 x|

el s T e e e

=R B fgConfiguration XC-CPU201-EC512K-BD1-6D0 i I |
Ressourcen o s sl Basisparameter | CAN Parameter | Modulparameter
B1-(2 Biblothek Standard.ib 76,02 r_._. AT °/u\EEI BYTE; (* Local Inputs/Counter ™) [CH T
B Bibliothek SYSLIBCALLBACK. L] AT %[%1.0: BOOL, (* State *) [CHANNEL ()]
E3-[] Globale Variablen [4] AT %[x1.1: BOOL, {* NO %) [CHANNEL (] “wihbloc CAM BDI P (W8307 164 ED!
= T
3 &lamkonfiguration PY] AT %01.2: BOOL; [ N1 %) [CHANNEL ()] “WINbloc CAM 1EDI P (WE307174,EDS). .
-3 Arbeitshersich E AT %[61.3: BOOL; (7 Error ™) [CHANNEL (1] wilbloe CAN 1601 P 2x8 (W8307188.EDS)... L
- Bibliotheksverwalter -] AT %Ix1.4: BOOL, (* Referencing activated %) |  WiNbloc CAN 3201 P 216 (WE30719A,EDS)...
% [ogPuch: - (4] AT %W2: WORD, (" Counter Value Low-Wore, #IRbe SAHAD0 E"SZKPE("‘;ED;DZFDZEDE?;)- §
- (@ ParameterManager W B i ' % loc .EDS).
(B PLE - Broweer . L"ﬁ ik V/“‘Wa WORD: (7 Courtar-Value High-Wort oo tea 0,55 Pk (Wa207220,ED5) ..
T — B E AT %QB0: BYTE; (" Local Outputs ) [CHANN  yubioe can 3200 0,58 P 2x16 (W8S0723AEDS). .
] Taskkmwam Q..:. AT %01.0: BOOL, (* Reference Window ™) [C wiNbloc CAMSDO R HO (WS30724A EDS)...
@ Tracsaufzeichnung E‘_ AT %Q%1.1: BOOL,; (* Reset CounterD *) [CHA  WINbloc CAN 1600 R NO (WB30725A.EDS). .,
@, Wetchr und Rezep | AT %0X1.2: BOOL; (" Reset Counter! =) [CH#  Wihbloc CAN 2401 2D00.5A PK (W5307264 EDS)..
L AT %13 800L A0 Qi [oHanEL (Rl  Ce
& AT %4 BOOL; (" M1 Quit %) [CHANNEL ( i

tWINbloc CAN 1600 0,54 P 2x8 (WE314974.ED5)..

AT 1.5 tiHbloc CAN 441 THERMO (WB353044 EDS).

BOOL; (* Error Guuit *) [CHANNEL

bh| AT %0X1.6: BOOL, (" 328itCounter/Countet]  yWINbloc CAM 441 PT100 (W8353054.EDS). ..
[ AT %0x1.7: BOOL; (" Counter! Enable %) [CH  Wihbloc CAN 4DI 4D0/0.54 PX (W839608A EDS). .
~§ EMPTY-SLOT|SLOT] WiNblo CAN 34T UT 140 UL (W8396094.EDS). .
§ EMPTY-SLOTISLAT) N-GW-CARlopen (XM225163.ED5)...
¥N-GW-CANapen (XM225183V203 eds). .
) EEestis]Eal] AN-GW-CANDpen (KN2Z5163¥300,605). .
@ EMPTY-SLOT[SLOT] XN-GW-CANOPEN (xhZ25163V302  eds),
= EMPTY-SLOT[SLOT] HN-GW-CANGREN (XNZ25163V3022,eck). .

HN-GWER-CANopen (XNZ70325¥101 eds)...
¥N-GWBR-CANOPEN (KN270325v104.2ds). .
HM-GWER-CANOPEN (XN270325%1042 eds). ..
Moeller X-CANopenHMI (X¥-CANopenHMLeds), .
Moeller MI4-HMI (ZB4-507-IF1-HMIL.eds). ..

§ EMPTY-SLOT[SLOT]
{§ EMPTY-ELOT[SLOT]
EhCanhasterly

Adressen betechnen

Ausschneiden strghx e

Kopieren Strg+C ﬂ—‘

e Sty T
[ Lischen Entf [BRNLINE. [[8 [CESEN

Abbildung 39: Auswahlen des Gateways

2.6.2.1 Auswihlen der SmartWire-DT Teilnehmer

» Wechseln Sie zum Register CAN-Modulauswahl.

» \Wahlen Sie hier die SmartWire-DT Teilnehmer aus, die Sie fur Ihr Smart-
Wire-DT Netzwerk bendtigen. Beachten Sie bitte hierbei die korrekte
Reihenfolge. Die Module mussen so konfiguriert werden, wie sie hinter-
her in Ihrer Anwendung angeordnet werden.

Basisparameterl CAM Parameter  CAN-Modulauswahl | FDO-Mapping Empfangenl FDO-Mapping Senden

Werflighare Module: Ausgewahlte Module:
DIL-5'wD-032-002 DIL-5'wD-032-001
EUSE-S'wD-4D2R EUSE-S'wD-4D2R
EUSE-S'wD-404D M22-5'w D11
ELISE-5'wD-80% M22-5wD-K11

M22-5w/D-K11
M22-5w/0-KC11
M22-5wD-K11LED-B
M22-5wD-K11LEDC-B
M22-5%D-K11LEDC-G
M22-5wD-K11LEDC-R
M22-5w/D-K11LEDCw
M22-5wD-K11LED-G
M22-5w/D-K11LED-R
M22-5w/D0-K11LED W
M22-5WwD-K22
M22-5WwD-KC22
M22-5wD-K22LED-B
M22-5wD-K22LEDC-B
M22-5wD-K22LEDC-G
M22-5wD-K22LEDC-R
M22-5Ww/D-K22LEDCw
M22-5wD-K22LED-G
M22-5wD-K22LED-R
M22-5Ww/D-K22LED- W
M22-5w0-LED-B
M22-5wD-LEDC-B
M22-5wD-LEDC-G
M22-5wD-LEDC-R
M22-5%w/0-LEDC-A

V' 5D0' fiir die Moduliste erzeugen

Hinzufiigen |

Enfermen

|

M22-5w/D0-K11LED W
M22-5wD-LED-G

Abbildung 40: Auswahlen der Teilnehmer

62

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



2.6.2.2 Parametrierung

2 CANopen-Gateway EU5C-SWD-CAN
2.6 Programmierung

Fur den Download der Konfiguration auf das Gateway wahlen Sie bitte das
Kastchen SDO'’s fir Modulliste erzeugen. Damit kann dann die im Gateway
gespeicherte Sollkonfiguration mit der hier im Programmiersystem erstellten
verglichen werden. Ist dieses Kastchen nicht angewahlt, so missen Sie im
Register Service Data Objects den Parameter , Disable Configuration
check” auf True (= 1) setzen.

In der Steuerungskonfiguration werden auch Parameter flr die Kommunika-
tion des Gateways zum CANopen-Master sowie zum SmartWire-DT Netz-
werk festgelegt.

Es folgt die Bedeutung der einzelnen Register.
Register , Basisparameter”

Hier konnen Sie die EinfAusgangsstartadressen fur die Abbildung der Smart-
Wire-DT Teilnehmer auf die Ein-/Ausgange des Steuerungsabbilds festlegen.
Das Programmiersystem stellt hierbei standardmafig den llickenlosen
Anschluss an die bisherigen Ein-/Ausgange her. Sie kdnnen diese Werte
jedoch auf andere, nicht belegte Bereiche andern.

Register ,,CAN-Parameter”

Unter diesen Einstellungen werden die fur die Kommunikation zum Feldbus
CANopen relevanten Parameter eingetragen. Hierzu gehdren beispielsweise
die Slave-Adresse (Node-ID) oder die Uberwachungszeit (Watchdog Control).

% Fir das Gateway durfen nur die Adressen 1 bis 32 vergeben
werden.

Das Gateway benotigt fur die Kommunikation den vierfachen
Bedarf an PDOs im Vergleich zu einem Standard-CANopen-Teil-
nehmer. Stellen Sie bitte sicher, dass die COB-IDs der aktivier-
ten PDOs nicht mit anderen CANopen-Teilnehmern im gleichen
Netz kollidieren.
Die Adressen der einzelnen PDOs leiten sich wie folgt ab:

PDO 1 - PDO 4: Adresse = NodelD + Standardoffset

PDO 5 - PDO 8: Adresse = NodelD + Standardoffset + 64
PDO 9 - PDO 12: Adresse = NodelD + Standardoffset + 96
PDO 13- PDO 16: Adresse = NodelD + Standardoffset + 32
Bei Teilnehmern mit hoheren Adressen als 32 muss sicher-
gestellt werden, dass es nicht zu Kollisionen aufgrund tberlap-

pender Vorgabe-PDO-Mappings kommt. In diesem Fall muss
das Mapping Uberpruft und gegebenenfalls angepasst werden.
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2.6.2.3 Guarding-Mechanismen

64

Zur Uberwachung der Kommunikation zwischen dem Gateway und dem
CAN-Master kann Nodeguarding oder Heartbeat verwendet werden.

Nodeguarding

Beim Nodeguarding uberwacht der CAN-Master durch zyklische Protokolle
die CAN-Slaves.

Innerhalb der eingestellten Zykluszeit sendet der CAN-Master hierflr einen
Protokoll-Frame, auf den die CAN-Slaves entsprechend antworten. Antwor-
tet ein Slave nicht, wiederholt der CAN-Master diesen Vorgang. Uberschrei-
tet die Anzahl der Wiederholversuche den eingestellten Wert, wird der
CAN-Slave als nicht existent angesehen. Das Uberwachungsintervall (Guard
Time) sowie die Anzahl der Wiederholversuche konnen eingestellt werden.
Standardmafdig ist Nodeguarding deaktiviert.

Heartbeat

Ist die Option Heartbeat Erzeugung aktivieren gewahlt, sendet das Modul
in den bei Heartbeat Producer Time angegebenen Millisekunden-Abstan-
den Heartbeats aus. Betragt der eingetragene Wert 0, so ist die Heartbeat-
Funktion deaktiviert.

Im Gegensatz zum Nodeguarding-Verfahren senden beim Heartbeat-Verfah-
ren die CAN-Slaves und der CAN-Master jeweils eine Nachricht zur Uberwa-
chung der Kommunikationsfahigkeit. Hierdurch besteht zusatzlich die Mog-
lichkeit, Abhangigkeiten in der Kommunikationsfahigkeit zwischen den
CAN-Slaves aufzubauen.

% Der Nodeguarding-Mechanismus kann nicht gemeinsam mit der
Heartbeat-Uberwachung betrieben werden.

Die nachfolgende Abbildung zeigt das Register mit den CAN-Parametern.
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-4, easy Soft CoDeSys - {Unbenannt)* - [Steuerungskonfiguration] o =] 4

[ﬁi Datei Bearbeten Projekt Einflgen Extras Online Fenster Hife == 5’
28| S| S SR Gl
b ] EMPTY-SLOTISLOT] | =
H [§ EMPTY-SLOTISLOT] Basisparameter  CAN Parameter |D’\N—Madulauswahl I PDO-Mapping Empfangeml P4 I L4
] EMPTY-SLOTISLOT] e
E----%;‘MNCEHMES[ ' A
=t @E Mode [0} I2
Bl--56082 Can-Output
H 4T %@B2 USINT; (% C DCF schreber: [T Alle SDO's erzeugen: [ Optionales Gerat [
s AT %QB3 USINT; (* Krten zuricksetzern [T Micht initialisiersr: [~
AT %@B4: USINT; (= C
e AT HQBS USINT; (* — Modeguard

Info...
i AT %@BE: LSINT; (% ¢ -
: it ¥ MNodeguarding
E--%%I86 Can-Input

AT %IB8: USIN: (* 1-£ Guard COB-ID; IUK?UU‘NUdEid

s AT BT LISINT, (% 1E
AT %IBE: USINT; (7 1-£

e AT %IBG: USINT, (% 1E Life Time Factor, l3—
AT %IB10: USINT, (-

e AT BT USINT; (41|

AT %lB12: USINT, (|-
s AT BN 3 USINT, (* 1 ™ Heatheat Erzeugung sklivieren

Heartbeat Praducer Time: Ir.' ms

Guard Time [ms): {200

-~ Heaitbeat Einstellungen

— Emergency Telegram

¥ Emergency

COB-ID: |$N odeld+0x80

— Communication Cycle

= Cucle

Period [psec|: IIJ
L3 !

KA =

[ [GHCNE [OF [CESEN

Abbildung 41: Einstellen der CAN-Parameter

Register , Service Data Objects”

Im Register Service Data Objects konnen Sie Parametrierungen sowohl fur
das SmartWire-DT Netzwerk als auch fur einzelne Teilnehmer vornehmen.

Parameter fur das SmartWire-DT Netzwerk

ame | et | Typ | Def...

Baudrate Smartfire D anwin [0-7] 4 Unsig... 4
2001 Compatible devices allowed [1=es, 0=Ma) 0 Unsig... 0
2002 Al slaves optional [1="es, 0 =Ma] 0 Unsig... O
2003 Dizable configuration check [1=es, 0 =Ma] 0 Unsig... 0
200 Delay betw. cyclic exchange(0-255ms) 1] Unsig... O
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Tabelle 10: Parameter flr das SmartWire-DT Netzwerk

Parameter

Bedeutung

Baudrate SmartWire-DT (0 - 7)

Baudrate des SmartWire-DT Netzwerks

Einstellmdglichkeiten:
e 4=125kBit/s (Vorgabewert)
e 5=250 kBit/s (ab Betriebssystem V1.10)

Compatible Devices allowed
(0=No;
1=Yes)

Die projektierten Teilnehmer in der CANopen-Konfiguration
mssen mit den Teilnehmern der gespeicherten Gateway-Sollkon-
figuration tibereinstimmen. Falls nicht, findet kein Datenaustausch
zum CAN-Master statt.

Ein Datenaustausch findet auch statt, wenn die SmartWire-DT
Teilnehmer bzgl. der CANopen-Konfiguration nicht identisch, aber
miteinander kompatibel sind. Dies wird tiber die Status-LED am
Geréat angezeigt.

(Die Liste der miteinander kompatiblen Geréte finden Sie in

—> Tabelle 22, Seite 142.)

All Slaves optional
(0=No;
1=Yes)

Eine Dateniibertragung zum CANopen-Master findet nur dann
statt, wenn alle SmartWire-DT Teilnehmer, fir die der Parameter
.Device Presence” = 1 (Pflichtteilnehmer) gesetzt ist, im Netz
verfligbar sind. Die Festlegung erfolgt individuell fiir jeden Slave.

Eine Dateniibertragung zum CANopen findet auch bei beliebig
vielen ausgefallenen SmartWire-DT Teilnehmenr statt.
Die Einstellung in den Modulparametern hat keine Auswirkung.

Disable configuration check
(0=No;

Es wird eine Uberpriifung zwischen projektierter und gespeicherter
Sollkonfiguration vorgenommen. Bei Ungleichheit findet kein

1=Yes) Datenaustausch statt.
1 Es wird keine Uberpriifung zwischen projektierter und gespei-

cherter Sollkanfiguration vorgenommen.
Diese Einstellung ist fiir alle Konfiguratoren aufRer CoDeSys vorzu-
nehmen, da nur CoDeSys den Download einer CAN-Konfiguration
auf das CANopen-Gateway unterstiitzt.

Delay between cyclic data 0 Der Wert kann derzeit nicht veréndert werden.

exchange

(0 - 255ms)

Andern von Einstellungen
Selektieren Sie das Feld und stellen Sie den gewtnschten Wert ein.
Parameter einzelner SmartWire-DT Teilnehmer

Haben Sie SmartWire-Teilnehmer ausgewahlt, so werden den Service Data
Objects neue Parameter hinzugeflgt. Damit kann beispielsweise individuell
die Festlegung des Anlaufverhaltens vorgenommen werden. Sind bestimmte
Teilnehmer fur den Betrieb zwingend notwendig (mandatory), konnen Sie
festlegen, dass das gesamte SmartWire-DT Netzwerk nicht in Betrieb geht,
falls einer dieser notwendigen Teilnehmer fehlt.

Zum leichteren Auffinden der Parameter ist den eigentlichen Einstellungen
immer der Name des Teilnehmers sowie die Position des SmartWire-DT Teil-
nehmers im SmartWire-DT Netzwerk nachgestellt (O = erster Teilnehmer,

1 = zweiter Teilnehmer usw.).

Folgende Einstellungen sind maglich:
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Parameter Wert Bedeutung

(Vorgabewert)
DevicePresence (1) Der SmartWire-DT Teilnehmer muss beim Start oder im Betrieb vorhanden sein. Ist er nicht ansprechbar,
(0 = optional; wird das gesamte SmartWire-DT Netzwerk angehalten.

1 = mandatory)

Hinweis:
Dies ist nur dann wirksam, wenn der Parameter ,All Slaves Optional” der allgemeinen SmartWire-DT
Netzwerkeinstellungen 0 ist.

Der SmartWire-DT Teilnehmer darf beim Start oder im Betrieb fehlen. Das Fehlen des Teilnehmers wird
der Anwendung gemeldet. Die Kommunikation zu den anderen Teilnehmern im Netzwerk bleibt unver-
andert.

AcceptUniversalModule (0)

Der SmartWire-DT Teilnehmer kann nicht durch ein Universalmodul M22-SWD-NOP(C) ersetzt werden.

(10:=Y'\£;) 1 Der SmartWire-DT Teilnehmer kann durch ein Universalmodul M22-SWD-NOP(C) ersetzt werden.
Q_Byte... 0-255(0) Initialwert der Ausgange, der beim Start des Masters an den Teilnehmer ausgegeben wird, bevor die

ersten Daten von der SPS an den Teilnehmer gesendet werden.

2.6.2.4 Ein-/Ausgangsadressen

Mit der Auswahl der SmartWire-DT Teilnehmer im Steuerungskonfigurator
werden automatisch die Ein-/Ausgangsadressen der Teilnehmer vergeben.
Die Zuordnung der Adressen zu den einzelnen SmartWire-DT Teilnehmern ist
in der Steuerungskonfiguration zu sehen.

=10f x|

B|==]

Al 5]

& [ steuerungskonfiguration

= G,;gCanMaster[\fAR]

EMPTY-SLOT[SLOT]

B ] EUSC-SWD-CAN (EDS) [VAR]

-% QB2 Can-Output

--------- AT %QB2: USINT, ¢ Q-Byte_DIL-SWD-032-001_0 [COBId=0x202] *)
--------- AT %@B3: USINT, ¢ Q-Byte_DIL-SWD-032-001_1 [COBId=0x202] %)
--------- AT %QB4: USINT; {* -Byte_EUSE-SWD-4D2R_2 [COBld=0x202] %)
--------- AT %@B5: USINT; (* Q-Byte_M22-SWD-K11LED-W_5 [COBld=0x202] %)
. AT %QBB: USINT, {* Q-Byte_M22-SWD-LED-G_6 [COBId=0x202] %
E--%IB6 Can-Irput

--------- AT %IB6; USINT; {* 1-Byte_DIL-5WD-032-001_0 [COBld=0x182] %)

--------- AT %IB7: USINT, {* |-Byte_DIL-SWD-032-001_1 [COBld=0x182] %)

--------- AT %IB8: USINT; {* 1-Byte_EUSE-SWD-4D2R_2_1 [COBld=0x182] %
--------- AT %IB9:; USINT; {* |-Byte_EUSE-SWD-4D2R_2_2 [COBld=0x182] %)
--------- AT %IB10: USINT, ¢* 1-Byte_M22-SWD-K11_3 [COBld=0x182] %)

--------- AT %IB11: USINT, * 1-Byte_M22-SWD-K11_4 [COBld=0x182] %)

--------- AT %IB12: USINT, * 1-Byte_M22-5WD-K11LED-W_5 [COBld=0x182] %
--------- AT %IB13: USINT, * 1-Byte_M22-SWD-LED-G_6 [COBld=0x182] %)

[«
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Abbildung 42: SmartWire-DT Teilnehmeradressen

Die Ein- und gegebenenfalls auch die Ausgange werden wie ,,normale”
lokale Ein-/Ausgange im Anwendungsprogramm verwendet.

—_

Die genaue Belegung und Bedeutung der Ein- und Ausgangsda-
ten entnehmen Sie bitte dem Handbuch MN05006001Z-DE.
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2.6.3 Diagnose

Das System SmartWire-DT stellt Ihnen eine Basisdiagnose im |/O-Abbild
sowie erweiterte Diagnoseinformationen Uber Emergency-Telegramme zur

Verfugung.

2.6.3.1 Zyklische Diagnoseinformationen

Diese Basisdiagnoseinformationen sind im normalen 1/0O-Abbild jedes Smart-
Wire-DT Teilnehmers codiert. Sie liefern Informationen darlber, ob der Teil-
nehmer am normalen Datenaustausch teilnimmt (der Teilnehmer ist also am
Netzwerk und tauscht Daten Uber das SmartWire-DT Netzwerk aus) und
aktuell Diagnosenmeldungen meldet. Diese beiden Informationen stehen bei
allen Smart-Wire-DT Teilnehmern im ersten Eingangsbyte auf den Bitposition
4 und 6. Sie erlauben eine schnelle und einfache Beurteilung des Zustands
des SmartWire-DT Teilnehmers.

e Der Teilnehmer ist vorhanden und aktiv in das Netzwerk eingebunden.
e Der Teilnehmer arbeitet storungsfrei.

Beispiel

M22-SmartWire-DT-K11-LED-R-Funktionselement mit einem Byte Input
(Schaltstellungsanzeige und Diagnoseinformationen)

Byte O:

7 ‘6 ‘5 \4

3 ‘z ‘1 \o

Diagnosedaten

Eingangsdaten

SUBST \ PRSNT ‘— \ DIAG

- \— ‘N01 ‘NC1

Bit Bezeichnung

Bedeutung

0: Kontakt betéatigt
1: Kontakt nicht betatigt

0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt bet&tigt

0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden

0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

0 NC1 = Normally Close
1 NO1 = Normally Open
2 nicht benutzt

3 nicht benutzt

4 DIAG

5 nicht benutzt

6 PRSNT

7 SUBST

0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
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Ausgange:
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - - Qo0
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo Ansteuerung LED
1 nicht benutzt =
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 nicht benutzt =
5 nicht benutzt =
6 nicht benutzt =
7 nicht benutzt =

Meldet der SmartWire-DT Teilnehmer ,,Diagnose” (d. h. Diagnosebit = Bit 4
ist gesetzt), kdnnen Details hierzu durch eine Auswertung der erweiterten
Diagnosedienste ermittelt werden.

Bei dem hier als Beispiel betrachteten SmartWire-DT Teilnehmer konnten
folgende Detailzustande ermittelt werden.

Wert Bedeutung
0x10 Der Kontakt ist I&nger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Ein Kurzschluss im Kontakt liegt vor.

2.6.3.2 Erweiterte Diagnose
Eine erweiterte Diagnose wird im Diagnosefall automatisch GUber Emergency-
Telegramme gemeldet. Sie kann auch Uber eine SDO-Anforderung fur jeden
Teilnehmer ausgelesen werden. Details hierzu finden Sie im Kapitel ,, Objekt-
verzeichnis” auf Seite 72.

2.6.3.3 PDO-Kommunikation
Es werden maximal 16 Empfangs-PDOs und 16 Sende-PDOs unterstutzt.
Fir den Nutzdatenaustausch stehen somit maximal 128 Byte in jede Kom-
munikationsrichtung zur Verfigung.

Im Grundzustand (nach einem Reset des Gateways) sind nur die vier Vor-
gabe-RX-PDOs und die vier Vorgabe-TX-PDOs aktiv. Werden zur Ubertragung
weitere PDOs bendtigt, so konnen die PDOs 5 bis 16 vom Anwender akti-
viert werden.
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Stellen Sie dabei sicher, dass die COB-IDs der aktivierten PDOs nicht mit ver-
wendeten CANopen-Teilnehmern im gleichen Netz kollidieren. Die Adressen
der einzelnen PDOs leiten sich wie folgt ab:

PDO 1 - PDO 4: Adresse = NodelD + Standardoffset

PDO 5 - PDO 8: Adresse = NodelD + Standardoffset + 64
PDO 9 - PDO 12: Adresse = NodelD + Standardoffset + 96
PDO 13- PDO 16: Adresse = NodelD + Standardoffset + 32

Demnach sollten fur das Gateway nur Node-IDs im Bereich von 1 bis 32 ver-
wendet werden.

PDO-Belegung

StandardmaRig werden Byte-Variablen in den PDOs 1 bis 8 und Word-Variab-
len in die PDOs 9 bis 16 abgebildet. Demnach steht, ohne das Vorgabe-Map-
ping anzupassen, Prozessdatenspeicher flr jeweils 64 Byte-Variablen und 32
Word-Variablen zur Verfigung. Die PDO-Abbildung kann vom Anwender
beliebig abgeandert werden.

SDO-Kommunikation

Unterstutzt wird die einfache SDO-Serververbindung (expedited SDO-Ser-
ver).

Fehlermeldungen (Emergency-Telegramme)

Die ausgegebenen Fehler richten sich nach /DS301/. Fehler werden mittels
eines Emergency-Telegramms gemeldet. Der aktuelle Zustand des Error-
Registers kann aus dem Objektverzeichniseintrag 0x1001/0 ausgelesen wer-
den. Eine Fehlerhistorie, in der die letzten sechs Fehler abgelegt sind, kann
aus dem Objektverzeichniseintrag 0x1003 ausgelesen werden.

Aufbau des Emergency-Telegramms

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3-7

Emcy-Error-Code Emcy-Error-Code  Error-Register Fehlercode (erweiterte Diagnose)

Emergency-Error Codes

Error-Code (hex)  Bedeutung

00xx Error-Reset (kein Fehler)

01xx allgemeiner Fehler

50xx Geréte-Hardware

60xx Geréte-Software

70xx angehangte Module (xx = Moduladresse)
FFxx geratespezifisch
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Erweiterte Diagnose

Wird ,,Emcy-Error-Code” = OxFFO1 bis OxFF63 angezeigt, werden in den
Bytes 3 bis 7 erweiterte Diagnosemeldungen angegeben. Die Lange eines
Diagnoseeintrags betragt ein Byte; es werden bis zu finf Diagnosemeldun-
gen in den Bytes 3 bis 7 Ubergeben. Nicht benutzte Bytes sind mit 0x00

(= kein Fehler) belegt. Die ID des fehlermeldenden Teilnehmers liegt in

Byte 2 des EMCY-Telegramms.Tabelle 11 zeigt Beispiele fur erweiterte Diag-
nosemeldungen.

% Detailliertere Informationen hierzu finden Sie im Handbuch
MNO05006001Z-DE.

Tabelle 11: Herstellerspezifische Diagnosemeldungen

Diagnose-Code Bedeutung verwendet von

0x00 keine Diagnosemeldung aktiv allen Gerate, die die erweiterte Diagnose unterstiitzen
0x10 Kontakt in Mittelstellung RMQ

0x11 Kontakt Kurzschluss RMQ

0x13 Uberlast Ausgang E/A-Modul

Wird ,,Emcy-Error-Code” = OxFFOO angezeigt, ist im herstellerspezifischen
Bereich (Byte 4 bis 7) des EMCY-Telegramms eine 32-Bit-Variable mit den
Fehlerflags aus Tabelle 12 abgelegt. Byte 3 des EMCY-Telegramms ist 0x00.

Tabelle 12: Auflistung Fehlercode fur ,Emcy-Error-Code” = 0xFFOO0

Byte Bit dwBit  Relevanz Bedeutung
4 0 0 Info CANopen: Nicht alle Empfangs-Word-Variablen konnten in PDOs gemappt werden.
1 1 Info CANopen: Nicht alle Empfangs-Byte-Variablen konnten in PDOs gemappt werden.
2 2 Info CANopen: Nicht alle Sende-Word-Variablen konnten in PDOs gemappt werden.
3 3 Info CANopen: Nicht alle Sende-Byte-Variablen konnten in PDOs gemappt werden.
4 4 Fehler CANopen: Keine giiltige CAN-Baudrate gefunden.
5 5 Fehler CANopen: Keine giiltige CANopen-Node-ID eingestellt (Wert 1 bis 32 einstellen!).
6 6 reserviert
7 7 frei
5 0 8 Fehler CANopen: Nicht behebbarer CAN-Stack-Fehler.
1 9 Fehler CANopen: Uberwachungsfehler (Node-Guarding/Heartbeat)
2 10 Info SWD: Uberpriifung der Projektkanfiguration
3 " - frei
4 12 Info SWD: Erweiterte Diagnose eines Teilnehmers liegt vor.
5 13 Info SWD: CFG-Einstellung mindestens eines SmartWire-DT Teilnehmers geandert.
6 14 - frei
7 15 - frei
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Byte Bit dwBit Relevanz Bedeutung
6 0 16 Fehler SWD: Notwendiger SmartWire-DT Teilnehmer fehlt.
1 17 Warnung SWD: Optionaler SmartWire-DT Teilnehmer fehlt.
2 18 Warnung SWD: Istkonfiguration ungleich Sollkonfiguration, aber kompatibel miteinander
3 19 Warnung SWD: Sollkonfiguration ungleich Projektkonfiguration, aber kompatibel miteinander
4 20 Fehler SWD: Keine giiltige Sollkonfiguration vorhanden
g 21 Fehler SWD: Keine giiltige Projektkonfiguration vorhanden
6 22 Fehler SWD: Unterschiede zwischen Sollkonfiguration und Istkonfiguration
7 23 Fehler SWD: Unterschiede zwischen Projektkonfiguration und Sollkonfiguration
7 0 24 Fehler SWD: Kurzschluss in der 15-V-Spannungsversorgung des SmartWire-DT Busses
1 25 Fehler SWD: Interner Fehler des SmartWire-DT Koordinators
2 26 Info SWD: Mindestens ein SmartWire-DT Teilnehmer sendet eine Basisdiagnose.
3 27 Fehler SWD: Kein SmartWire-DT Teilnehmer gefunden.
4 28 Info SWD: Die Verwendung kompatibler Teilnehmer ist gestattet.
g 29 Info SWD: Alle Teilnehmer sind als ,,optional” eingetragen.
6 30 Info SWD: Kein Vergleich zwischen Soll- und Projektkonfiguration
7 31 - frei
Allgemeines
Nach Empfang des NMT-Telegramms ,, Start Node" wird durch den Versand
eines EMCY-Telegramms angezeigt, dass sich das Gateway noch im Smart-
Wire-DT Modus , Failsafe” befindet. Die Fehlermeldung wird nach dem
Wechsel in den Modus ,,Normal” zurlickgenommen.
Failsafe: Es werden keine Ausgangsdaten an die SmartWire-DT Teilnehmer
Ubertragen. Die Eingangsinformationen der Teilnehmer stehen in der SPS.
2.6.4 Objektverzeichnis

Das Objektverzeichnis des SmartWire-DT CANopen-Gateways setzt sich aus
statischen und aus dynamischen Eintragen zusammen.

Statische Eintrage sind in jedem Fall verfligbar, dynamische Eintrage werden
dagegen in Abhangigkeit von den angehangten Teilnehmern erzeugt.

2.6.4.1 Statische Eintrige

72

CANopen-spezifische Eintrage (0x1000 - 0x1FFF)

Die Eintrage im CANopen-spezifischen Bereich des Objektverzeichnisses
werden statisch angelegt und sind Uber einen SDO-Zugriff zu erreichen,
sobald das Gateway an der CAN-Kommunikation teilnimmt.

Weitere Informationen Uber die Art und Verwendung der aufgelisteten
CANopen-spezifischen Eintrage im Objektverzeichnis konnen in /CiA301/
nachgelesen werden.
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Index Subindex Datentyp Vorgabewert
Beschreibung

0x1000 0 U32 Ox
Device-Type ( Deviceprofil-Nummer + Zusatzinformation):

0x1001 0 U8 0x0
Error-Register

0x1003 0-6 U32

Error-History

0x100C 0 U16 0x0
Guard-Time (Nodeguarding)

0x100D 0 us 0
Life Time Faktor (Nodeguarding)

0x1014 0 U3z 0x80+NadelD
COB-ID EMCY Object

0x1016 0-4 U16

Consumer Heartbeat-Time

0x1017 0 U16 0
Producer Heartbeat-Time

0x1018 0-4

|dentity Object

0x1027 0-100 U16,(Sub0 = U8)
Module List (VendorlD+DevicelD) (rw)*

0x1029 0-1 us

Error Behaviour Object / Communication Error (rw)

0x1200 0-3

Server-SDO-Parameter

0x1400 — Ox140F 0-2

RX-PDO Communication Parameter

0x1600 — 0x160F 0-8
RX-PDO Mapping Parameter
0x1800 — 0x180F 0-2

TX-PDO Communication Parameter

0xTAQ0 — Ox1AQF

0-4

TX-PDO Mapping Parameter
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Anwenderspezifische Eintrage (0x2000-0x5FFF)

Indexbereiche Eintrage

0x2000 - 0x20FF Konfigurationseinstellungen des SmartWire-DT Masters
0x2100 - 0x21FF Konfigurationseinstellungen der SmartWire-DT Teilnehmer
0x2200 - 0x22FF azyklische Kommunikation zu SmartWire-DT Teilnehmern
0x2300 - 0x23FF erweiterte Diagnosemeldungen von SmartWire-DT Teilnehmern

Auflistung der Objekteintrage

Index Subindex  Datentyp Vorgabewert

Konfigurationseinstellungen des SmartWire-DT Masters

Beschreibung

0x2000 0 us 41..7)
Baudrate SmartWire-DT (r/w)

0x2001 0 us 0(0..1)
Compatibility Rule for exchange (0 = Compatible devices allowed; 1 = Compatible devices not allowed) (r/w)
0x2002 0 us 0(0..1)
Presence of Slave Devices (0 = Defined bye ach Slave; 1 = All Slaves are optional.) (r/w)

0x2003 0 us 1(0..1)
ConfigurationComparisonMandatory

0x2004 0 U3z

DiagFlags (Tabelle 14.4) (ro)

0x2010 0 us 0(0..255)

Delay between cyclic exchange(ms) (r/w)

Konfigurationseinstellungen der SmartWire-DT Teilnehmer

0x2100 0..100 U8 1(0..1)
Presence of Device on SWD (0 = Device may not be present; 1 = Device shall be present. (r/w)
0x2101 0..100 u16

Device-Options (Parameter/Presence) + Slave Address

0x2102 0..100 U3z

CFG of Devices

0x2103 0..100

Serial-Number of SWD-Device

0x2110 0..100 U3z

Parameter of Devices

Azyklische Kommunikation zu SmartWire-DT Teilnehmern

0x2200-0x22FF 0..100 U3z

Azyklische Kommunikation zu Teilnehmern (r/w)

Erweiterte Diagnosemeldungen von SmartWire-DT Teilnehmern

0x2300-0x23FF 0.10 1...5Byte

Erweiterte Diagnose der SmartWire-DT Teilnehmer (ro)
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Baudrate SmartWire-DT (0x2000)

) Inhalt
Baudrate des SmartWire-DT

e 4 =125 kBaud (Vorgabewert)
e b5 =250kBaud

* Lesender Zugriff: Gibt die derzeit eingestellte SmartWire-DT Baudrate
zurlck. (4 entspricht 125 kBaud.)
e Schreibender Zugriff: Gultiger Wertebereich 0 - 7

Compatibility Rule (0x2001)

e Inhalt

Generelle Kompatibilitatseinstellung. Sie legt fest, ob der Austausch eines
SmartWire-DT Teilnehmers gegen einen kompatiblen Teilnehmer gestattet
ist.

° 0 = Austausch erlaubt
1 = Austausch nicht erlaubt (Vorgabewert)

e Lesender Zugriff: Liefert die derzeitige Einstellung der Kompatibili-
tatseinstellung zuruck.

e Schreibender Zugriff: Festlegen des gewtinschten Kompatibilitats-
verhaltens (0 oder 1)

Presence of Slave Devices (0x2002)

e |nhalt
Dieser globale Eintrag legt fest, wie sich das SmartWire-DT Netzwerk ver-
halt, falls kein Teilnehmer gefunden wird.

e 0 =Fdrjeden SmartWire-DT Teilnehmer ist einzeln einstellbar, ob er
als ,,optionaler” oder ,,notwendiger” Teilnehmer (Voreinstellung)
behandelt wird.

o 1 = Alle SmartWire-DT Teilnehmer werden als ,,optionale” Teilneh-
mer behandelt.

e Lesender Zugriff: Liefert die derzeitig gultige Einstellung zurlck.
e  Schreibender Zugriff: Festlegen des gewulnschten Verhaltens.
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Configuration Comparison Mandatory (0x2003)

e Inhalt

Uber diesen Eintrag kann festgelegt werden, ob das SmartWire-DT Gateway
ohne die Durchfuhrung eines Vergleichs zwischen Sollkonfiguration und Pro-
jektkonfiguration anlaufen darf.

* 1 =Das SmartWire-DT Gateway lauft auch ohne Vergleich zwischen
projektierter Konfiguration und Sollkonfiguration an. Diese Einstel-
lung ist fur CANopen-Konfiguratoren gedacht, die ein Laden der pro-
jektierten Modulliste auf das Gateway nicht unterstitzen.

Wird eine projektierte Konfiguration auf das Gateway geladen, so findet ein
Vergleich der Konfigurationen statt.

° 0 = Der Vergleich zwischen projektierter Konfiguration und Sollkonfi-
gurration ist zwingend (Voreinstellung).

e Lesender Zugriff: Liefert die derzeitig gultige Einstellung zurlck.
e  Schreibender Zugriff: Festlegen des gewlnschten Verhaltens.

DiagFlags (0x2004)

e Inhalt
Uber diesen Eintrag kann der aktuelle Zustand der Diagnoseflags nach
Tabelle 12, Seite 71 ausgelesen werden.

e Lesender Zugriff: Zurlckgegeben wird der aktuelle Zustand der Diagno-
seflags.
e Schreibender Zugriff: nicht zulassig

Delay between cyclic exchange (0x2010)

e |nhalt
Pausenzeit zwischen zwei SmartWire-DT Zyklen in Millisekunden
(0 - 255 ms)

e Lesender Zugriff: aktuell eingestellte Pausenzeit
e Schreibender Zugriff: einzustellende Pausenzeit

Dieser Parameter kann derzeit nicht verandert werden.

2.6.4.2 Dynamische Eintrige

76

Folgende Eintrage des Objektverzeichnisses werden bei jedem Start des
Gateways neu erzeugt:

Modulliste 0x1027
Bereich 0x2100 bis 0x22FF: Eigenschaften der SmartWire-DT Module
Bereich 0x6000 bis Ox6FFF: Nutzdaten der SmartWire-DT Module.

Die Festlegung der dynamischen Objektverzeichnis-Eintrage erfolgt in
Abhangigkeit von der Sollkonfiguration.
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Input- und Output-Daten der einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer werden in
der Reihenfolge des Aufbaus des SmartWire-DT Netzwerks in die PDOs
gemappt.

Eintrag , Input-Byte”

Es werden alle Inputbytes der SmartWire-DT Teilnehmer aufgefthrt.
Eintrag , Input-Word"”

Es werden alle Word-Input-Daten der SmartWire-DT Teilnehmer aufgereiht.
Eintrag , Output-Byte”

Es werden alle Outputbytes der SmartWire-DT Teilnehmer aufgereiht.
Eintrag ,,Output-Word"

Es werden alle Word-Output-Daten der SmartWire-DT Teilnehmer aufge-
reiht.

Modul-List (0x1027)

¢ Inhalt
Subindex = 0 (U8): Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration
eingetragenen SmartWire-DT Teilnehmer an.

Subindex = 1 (U16): Modul-Nr: Mit der Reihenfolge, in der die SmartWire-DT
Teilnehmer in die Sollkonfiguration aufgenommen wurden, wird fur jeden
Teilnehmer ein Eintrag (Modul-ID ) generiert. Dieser Eintrag wird aus der
Aneinanderreihung von Vendor-ID und Device-ID gebildet.

e Lesender Zugriff: Es werden Daten aus der gespeicherten Gateway-Soll-
konfiguration zurlckgegeben.

e Schreibender Zugriff: Es werden Daten in die Projektierte Konfigura-
tion eingeschrieben. Das Schreiben darf dabei lediglich im Status
.preoperational” erfolgen.

Uber den Eintrag ,,Modul-List (0x1027)" kann dem Gateway vom CAN-Mas-
ter die Liste der projektierten Module Gbergeben werden.
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Presence of Device (0x2100)

Diese lokalen Eintrage legen fest, wie sich das SmartWire-DT Gateway ver-
halt, falls einzelne Teilnehmer nicht gefunden werden.

*  Subindex = 0:
Anzahl der am SmartWire-DT Netzwerk erkannten Teilnehmer

*  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Dieser Eintrag legt fest, ob der entsprechende Teilnehmer am
SmartWire-DT Netzwerk fehlen darf (,,optional”); das SmartWire-DT
Netzwerk lauft in diesem Fall weiter. Oder ob der Teilnehmer als
.notwendig” angesehen wird. Bei einem fehlenden Teilnehmer
wird das SmartWire-DT Netzwerk in den Failsafe-Modus gesetzt.

Einstellungen:

* 0= Teilnehmer darf am Netzwerk fehlen = , optionaler” Teilnehmer.
* 1 = Der Teilnehmer darf nicht fehlen = ,, notwendiger” Teilnehmer.
(Voreinstellung)

e Lesender Zugriff: Liefert die derzeitig gultige Einstellung fur den angege-
benen Teilnehmer zuruck.

e Schreibender Zugriff: Gewlnschte Einstellung flur den angegebenen
Teilnehmer.

% Diese Einstellung kann auch im Register Service Data Objects
in der CAN-Konfiguration des Gateways fur jeden Teilnehmer
festgelegt werden.

Modul-Options + SlaveAddress (0x2101)

e |nhalt

°  Subindex = 0: Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfigu-
ration eingetragenen SmartWire-DT Teilnehmer wieder.

e Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:

e Byte 1 = Aktuelle SmartWire-DT Adresse des angesprochenen Teil-
nehmers

°  Byte 2 = Bit 0: Modul besitzt Parameter; Bit 1: Modul ist vorhanden;
Bit 2 bis Bit 7 = fest auf 0

e Lesender Zugriff: Es werden Daten aus der gespeicherten Gateway-Soll-
konfiguration zurlickgegeben.
e Schreibender Zugriff: nicht zulassig
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Modul-CFG (0x2102)

Inhalt

*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration eingetra-
genen SmartWire-DT Teilnehmer wieder.

°  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Anzahl und Format der Ein- und Ausgangsdaten, die dieser Teilneh-
mer zur Verflgung stellt

Lesender Zugriff: Es werden Daten aus der gespeicherten Gateway-Soll-
konfiguration zurlckgegeben.

Schreibender Zugriff: Es werden Daten in die Projektierte Konfigura-
tion eingeschrieben. Das Schreiben darf lediglich im Status , preoperati-
onal” erfolgen. Das Modul muss die geanderten Konfigurationseinstel-
lungen unterstutzen.

Modul-SerialNumber (0x2103)

Inhalt

*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration eingetra-
genen SmartWire-DT Teilnehmer wieder.

°  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Seriennummer des an der entsprechenden Stelle gefundenen Teil-
nehmers

Lesender Zugriff: Es werden Daten aus der Sollkonfiguration zurlckge-
geben (gespeicherte Gateway-Sollkonfiguration).
Schreibender Zugriff: nicht zulassig.

Modul-Parameter (0x2110)

Inhalt

*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration bekann-
ten Parametereintrage zurtck.

°  Subindex = 1 - 255: Parameterdaten

Lesender Zugriff: Es werden Daten aus der Sollkonfiguration zurlckge-
geben. (gespeicherte Gateway-Sollkonfiguration)

Schreibender Zugriff: Es werden Daten in die Projektierte Konfigura-
tion eingeschrieben. Das Schreiben darf dabei lediglich im Status
.preoperational” erfolgen. Der Teilnehmer muss die geanderten Para-
meterwerte unterstitzen.

% Zurzeit wird diese Eigenschaft von SmartWire-DT Teilnehmern

nicht unterstutzt.
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2.6.4.3 Azyklischer Teilnehmer-Zugriff (0x2200-0x22FF)

e Inhalt
FUr jeden in der Sollkonfiguration eingetragenen SmartWire-DT Teilnehmer
wird ein Index reserviert. (Index = 0x2200 + SmartWire-DT Adresse)

Subindex = 0 - 255: Modulspezifisch. Azyklischer Zugriff auf die Teilnehmer-
daten. Der Subindex wird als Modulindex interpretiert. Maximal 120 Byte
Nutzdaten pro Zugriff (Subindex)

Der Zugriff Uber einen azyklischen Datenverkehr auf Teilnehmerdaten ist
uber SDO-Dienste ausschlie3lich im Zustand , operational” zulassig.

e Lesender Zugriff: teilnehmerspezifisch
e Schreibender Zugriff: modulspezifisch

9 Die Anzahl und Bedeutung der verfligbaren Objektindizes ent-
nehmen Sie bitte der entsprechenden Dokumentation (z. B.
Handbuch , SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE).

Erweiterte Diagnose (0x2300-0x2363)

e |nhalt

FUr jeden in der Sollkonfiguration eingetragenen SmartWire-DT Teilnehmer
wird ein Index zur Ablage erweiterter Diagnosemeldungen reserviert.
(Index = 0x2300 + SmartWire-DT Slave-Adresse)

Es werden maximal finf Diagnosemeldungen fur einen SmartWire-DT Teil-
nehmer abgelegt; die Lange eines Diagnoseeintrags betragt jeweils ein Byte.

e Subindex 0: Anzahl der vorliegenden Diagnosemeldungen fur diesen
SmartWire-DT Teilnehmer (Werte 0 - 5)
°  Subindex: 1 - 5: Diagnosemeldung

Der Zugriff Uber einen azyklischen Datenverkehr auf Teilnehmerdaten ist
uber SDO-Dienste ausschlief3lich im Zustand , operational” zulassig.

Das CANopen-Gateway speichert maximal 256 Byte an erweiterten Diagno-
semeldungen.

e Lesender Zugriff: azyklische Diagnosemeldungen
e Schreibender Zugriff: nicht zulassig

Profilspezifische Eintrage (0x6000 - 0x7FFF) — Nutzdatenbereich

Index Subindex Datentyp
0x6000 0-100 us
[-Bytes

0x6001 0-100 u16
[-Words

0x6200 0-100 us
Q-Bytes

0x6201 0-100 u1e
Q-Words
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Input-Byte (0x6000)

e Inhalt
*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der gespeicherten Gateway-
Sollkonfiguration verfligbaren Input-Bytes zurtck.
°  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Zugriff auf die in der Sollkonfiguration verfugbaren Input-Bytes

e Lesender Zugriff: Es wird das durch den Subindex referenzierte Input-
Byte zurlickgegeben.
e  Schreibender Zugriff: nicht zulassig

Input-Word (0x6001)

¢ Inhalt
*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration verflgba-
ren Input-Words zurlck.
°  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Zugriff auf die in der Sollkonfiguration verfugbaren Input-Worte.

* Lesender Zugriff: Es wird das durch den Subindex referenzierte Input-
Word zurlckgegeben.
e Schreibender Zugriff: nicht zulassig.

Output-Byte (0x6200)

¢ Inhalt
e Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration verfligba-
ren Output-Bytes zurlck.
*  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer: Zugriff auf
die in der Sollkonfiguration verfugbaren Output-Bytes

e Lesender Zugriff: Es wird das durch den Subindex referenzierte Output-
Byte zurlickgegeben.

e Schreibender Zugriff: Es wird das durch den Index referenzierte Output-
Byte ausgegeben.

Output-Word (0x6201)

e Inhalt
*  Subindex = 0:
Der Subindex 0 gibt die Anzahl der in der Sollkonfiguration verflgba-
ren Output-Worte zurUck.
°  Subindex = 1 bis Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer:
Zugriff auf die in der Sollkonfiguration verfugbaren Output-Worte

e Lesender Zugriff: Es wird das durch den Index referenzierte Output-Wort
zurlckgegeben.

e Schreibender Zugriff: Es wird das durch den Index referenzierte Output-
Wort ausgegeben.
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3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP

3.1 Einleitung

3.2 Aufbau

Das SmartWire-DT Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP (EtherNet/IP / Mod-
bus-TCP-Gateway) stellt die Verbindung zwischen den SmartWire-DT Teil-
nehmern und einem Ubergeordneten EtherNet/IP- oder Modbus-TCP-Master
her.

Abbildung 43: Frontansicht EU5C-SWD-EIP-MODTCP

(@) 24-V-Stromversorgung POW

() Ethernet-Feldbus-Schnittstelle

(3 Diagnose-Schnittstelle

® Konfigurationstaste

(5) Diagnose-Anzeigen

(6) 24-V-Stromversorgung AUX

(@) SmartWire-DT Anschluss

Schalter fir Ethernet-Adresseinstellung

Am Gateway wird die SmartWire-DT Flachleitung mit den Teilnehmern ange-
schlossen. Die Verbindung zum Feldbus EtherNet/IP oder Modbus-TCP
erfolgt Uber den integrierten Ethernet-Switch. Zusatzlich stehen Klemmen
far zwei Spannungsversorgungen zur Verfuigung: Eine fur die SmartWire-DT
Teilnehmer sowie eine weitere 24-V-Spannung zur Versorgung der Schitz-
spulen, falls auch diese Uber SmartWire-DT Teilnehmer betrieben werden.
Die Spannungsversorgung der SmartWire-DT Teilnehmer sowie die Daten-
kommunikation werden Uber die 8-polige SmartWire-DT Leitung vom Gate-
way zu den Teilnehmern geflhrt. Die serielle Diagnoseschnittstelle dient
zum Anschluss an den PC, um die Planungs- und Inbetriebnahmesoftware
SWD-Assist zu betreiben.
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3.3 Projektierung
An das Gateway konnen Uber die SmartWire-DT Leitung bis zu 99 Smart-
Wire-DT Teilnehmer angeschlossen werden. Beachten Sie hierbei bitte
jedoch die maximale Anzahl an Daten, die uber den Feldbus Ubertragen wer-
den koénnen.

Daten EtherNet/IP Modbus-TCP

Eingangsdaten [Byte] 500 800
Ausgangsdaten [Byte 496 642

Die Summe aus Eingangs- und Ausgangsdaten darf 1000 Byte
nicht Uberschreiten.

Angaben zum Umfang der Ein-/Ausgangsdaten eines Smart-
Wire-DT Teilnehmers finden Sie im Anhang des Handbuches
~SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE.

Die Ausdehnung des SmartWire-DT Netzwerks darf bis zu 600 m betragen.

3.3.1 Anschluss

24V DC
oV

e

X3
X3

AUX

POW!

Abbildung 44: Anschluss der Spannungsversorgung

Die Stromversorgung des Gateways und die Versorgung der SmartWire-DT
Teilnehmerelektronik erfolgt Uber die Klemmen POW. Das Gateway enthalt
ein zusatzliches Netzteil fur die 15-V-/0,7A-Versorgung der SmartWire-DT
Teilnehmer.

» SchlieRen Sie beim SmartWire-DT Gateway die POW- und die AUX-Ver-
sorgungsspannung Uber getrennte Leitungsschutzschalter oder
Schmelzsicherungen an.
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Leitungsschutzschalter 24 V DC far POW

. Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11 IEC/EN 60898:
e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A,
Auslosecharakteristik C oder
*  Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse gl/gG

. Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL508 und CSA-22.2
Nr. 14:
* Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A,
Auslosecharakteristik C oder
*  Schmelzsicherung 3 A

Leitungsschutzschalter 24 V DC fir AUX

. Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11, IEC/EN 60898:
* Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A,
Auslosecharakteristik Z oder
e Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

] Leitungsschutz fur Leitung AWG 24 nach UL508 und CSA-22.2
Nr. 14:
e Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 2 A,
Auslosecharakteristik B oder
*  Schmelzsicherung 2 A

% Beachten Sie die Gesamtstromaufnahme lhres SmartWire-DT
Netzwerks und projektieren Sie bei einem Strombedarf > 0,7 A
ein zusatzliches Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2.

Informationen zum Stromverbrauch der Gerate finden Sie im
Handbuch , SmartWire-DT Das System”, MN05006002Z-DE.

% Werden auch Schaltgerate, z. B. Uber die SmartWire-DT Teilneh-
mer DIL-SWD-32-001/002, angeschlossen, wird auch die Ver-
sorgung AUX benotigt.
Werden Schaltgerate mit einer Ansteuerleistung grofRer als 3 A
(UL: 2 A) angeschlossen, muss ein zusatzliches Einspeisemodul
vom Typ EUSC-SWD-PF1 oder EU5C-SWD-PF2 eingesetzt wer-
den.

Bei der Projektierung des SmartWire-DT Netzwerks unterstutzt Sie auch das

Softwareprogramm SWD-Assist. Es weist Sie automatisch auf den Einsatz
notwendiger neuer Einspeisemodule hin.
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3.3.2 Ethernet-Adresseinstellung

3.3.2.1 Voreinstellung des Gateways
Das Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP hat folgende Voreinstellungen:

|P-Adresse: 192.168.1.254
Subnetz-Maske: 255.255.255.000
Default-Gateway:192.168.1.001

Das Gateway kann jederzeit vom Anwender auf diese Voreinstellungen
zurUckgesetzt werden. Dazu mussen die Adress-Schalter (DIP-Schalter 1 bis
8) sowie der Betriebsartenschalter (DIP-Schalter 9) auf ,OFF" gestellt und
das Gateway aus- und anschliefsend wieder eingeschaltet werden.

FUr das Einstellen der Ethernet-Adresse stehen verschiedene Maéglichkeiten
zur Verfligung:

Einstellung direkt am Gerat

Bezug der Adresse Uber DHCP-Server beim Hochlauf
Bezug der Adresse Uber BOOTP-Server beim Hochlauf
Bezug der Adresse Uber Planungssoftware SWD-Assist
einmaliger Bezug tber DHCP

Die gewunschte Einstellungsvariante erfolgt Gber den eingebauten DIP-
Schalter.

Die DIP-Schalter zur Adressierung des Gateways und zur Einstellung des
Betriebsmodus sowie zu Speicherung der Stationskonfiguration befinden
sich auf der rechten Seite des Gateways unter der Abdeckung.

Die Einstellmoglichkeiten werden nachfolgend beschrieben.

L MODE OFF [ ON ON ON__ ON
128 | OFF  OFF  OFF  OFF
64 | OFF OFF  OFF  OFF
32 | OFF OFF OFF  OFF

16 | OFF OF OF  OFF
8 | OFF OFF OFF ON

0N1234567890 »
OFF EEEEEEEEEE address | DHCP  BOOTP PGM  PGM-DHCP

4 | OFF OFF ON  OFF
2 | OFF ON  OFF  OFF
1 ON  OFF OFF  OFF

Abbildung 45: Einstellung der Feldbus-Schnittstelle
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Tabelle 14: Einstellungen der Feldbus-Schnittstelle

DIP-Schalter

1 2 3 4 5 6 1 8 9 0 Beschreibung

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF  OFF Zuriickstellen der IP-Adresseinstellung auf Grundeinstellung

20 21 22 23 24 YAl 26 27 OFF Adressschalter zur Einstellung des letzten Bytes der IP-Adresse
(1-254)

ON OFF OFF  OFF ON X DHCP: IP-Adresseinstellung tiber DHCP-Server

OFF ON OFF  OFF ON X BOOTP: IP-Adresseinstellung tber BOOTP-Server

OFF OFF ON OFF X X X X ON X PGM: IP-Adresseinstellung tber die Diagnoseschnittstelle und
die Planungssoftware SWD-Assist

OFF  OFF  OFF ON X X X X ON X PGM-DHCP: einmaliges Empfangen der Adresse tber DHCP

ACHTUNG

Anderungen an Einstellungen der DIP-Schalter sind erst nach
einem Aus- und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung
wirksam.

3.3.2.2 IP-Adresseinstellung iiber DIP-Schalter

Sie kdnnen das letzte Byte der IP-Adresse Uber die DIP-Schalter 1 bis 8 ein-
stellen. Voraussetzung hierfur ist, dass der Betriebsartenschalter ,, MODE"
auf ,OFF" steht. Einstellbar sind die Adressen von 1 bis 254. Die Adressen 0
und 255 werden fur Broadcast-Meldungen im Subnetz verwendet.

Beispiel

Die Adresse 18 soll eingestellt werden:

18 (dezimale Schreibweise) = 0x12H (hexadezimale Schreibweise) =
0x01001000 (binare Schreibweise)

DIP-Schalter

1 2 3 4 5 6 1 8 9 0 Beschreibung

20 21 22 23 24 25 26 27 MODE

OFF ON OFF  OFF ON OFF OFF OFF OFF X Einstellen des letzen Bytes der IP-Adresse auf den Wert 18

Die drei oberen Bytes der IP-Adresse werden mit dem Transfer des Projekts
aus der Planungssoftware SWD-Assist Ubertragen (Siehe auch Hinweise zur
Betriebsart ,, Adresseinstellung PGM"). Ebenso werden die Angaben fur das
Standard-Gateway und die Subnetzmaske aus dem SWD-Assist-Projekt Uber-
nommen.

Statusanzeige ,MS”-LED

Beim Anlaufen des Gateways leuchtet die LED ,,MS" zunachst kurz rot. Ist
der Hochlauf fehlerfrei abgeschlossen, blinkt die LED grin und die Station ist
bereit zur Kommunikation im Netzwerk.
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3.3.2.3 Adresseinstellung DHCP-Server

Die Adressierung erfolgt bei der Inbetriebnahme des Gateways Uber einen
DHCP-Server im Netzwerk. Zur Aktivierung der Betriebsart ,,DHCP" wird der
DIP-Schalter 9 ,MODE" auf ,,ON" gestellt, die Adressschalter 1 bis 8 auf die
Adresse 1.

DIP-Schalter
1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 Beschreibung
20 21 22 23 24 26 26 27 MODE
ON OFF OFF OFF X X X X ON X Einstellen der IP-Adresse tiber DHCP-Server
Der DHCP-Server liefert Adressinformationen zur IP-Adresse, zur Subnetz-
maske sowie zum Standard-Gateway.
ACHTUNG
Anderungen des Adressiermodus sind erst nach einem Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung wirksam.

DHCP unterstUtzt drei Arten der IP-Adresszuweisung:

¢ Automatische Adressvergabe: Der DHCP-Server vergibt eine perma-
nente |IP-Adresse an den Client.

e Dynamische Adressvergabe: Die vomm DHCP-Server vergebene Adresse
ist nur fUr einen bestimmten Zeitraum reserviert. Nach Ablauf dieser Zeit
oder wenn ein Client die Adresse innerhalb dieses Zeitraums von sich
aus explizit ,freigibt”, wird sie neu vergeben.

*  Manuelle Adressvergabe: Die Zuweisung der IP-Adresse erfolgt durch
den Netzwerk-Administrator. DHCP wird in diesem Fall nur noch zur
Ubermittlung der zugewiesenen Adresse an den Client verwendet.

Statusanzeige ,,MS”-LED

Beim Anlaufen des Gateways wird das \Warten des Gateways auf die Adres-

sierung per DHCP/BOOTP durch die rot blinkende LED ,, MS" angezeigt.

Sobald die Adressierung abgeschlossen ist, blinkt die LED grin und die Sta-

tion ist bereit zur Kommunikation im Netzwerk.
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3.3.2.4 Adresseinstellung BOOTP-Server

Die Adressierung erfolgt bei der Inbetriebnahme des Gateways Uber einen
BOOTP-Server im Netzwerk. Zur Aktivierung der Betriebsart BOOTP-Server
werden der DIP-Schalter 9 (,MODE") auf ,,ON" und die Adressschalter 1 bis
8 auf die Adresse 2 gestellt.

DIP-Schalter

1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 Beschreibung

20 21 22 23 24 25 26 27 MODE

OFF ON OFF OFF X X X X ON X Einstellen der IP-Adresse tiber BOOTP-Server

Der BOOTP-Server liefert Adressinformationen zur IP-Adresse, zur Subnetz-
maske sowie zum Standard-Gateway.

ACHTUNG

Anderungen des Adressiermodus sind erst nach einem Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung wirksam.

Statusanzeige ,,MS”-LED

Beim Anlaufen des Gateways wird das Warten des Gateways auf die Adres-
sierung durch den DHCP-Server durch die rot blinkende LED ,MS" ange-
zeigt. Sobald die Adressierung abgeschlossen ist, blinkt die LED griin und die
Station ist bereit zur Kommunikation im Netzwerk.

3.3.2.5 Adresseinstellung PGM

In der Betriebsart PGM erfolgt die Vergabe der IP-Adresse, des Standard-
Gateways und der Subnetzmaske bei der Projekterstellung in der Planungs-
software SWD-Assist. Die dort eingegebenen Werte werden beim Transfer
des Projekts Uber die Software SWD-Assist auf das Gateway Ubertragen.
Nach einem Download des Projekts ist die aktuelle Adresse unmittelbar gul-

tig.

Gerdteinformationen | Gerateparameter | SWD-InFormationenl

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus TCP Gateway) E;T ® N

Povnring (esivers Wirkhaids

IP-Adresse: [107 153.1.254 192,168.1.254

Subnetzmaske: 555 555, 255.0 255,255.255.0
Standardgateway: [1a3 165.1.1 192,168.1.1

WEB-Zugriffeschuts
Passwortschutz: [

Passwort: I.""
Passwort wiederholen: I.""

Abbildung 46: Einstellen der Ethernet-Parameter in der Planungssoftware SWD-Assist
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Zur Aktivierung der Betriebsart PGM werden der DIP-Schalter 9 (, MODE")
auf ,ON" und die Adressschalter 1 bis 8 auf die Adresse 4 gestellt.

DIP-Schalter

1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 Beschreibung

20 21 22 23 24 25 26 27 MODE

OFF  OFF ON OFF X X X X ON X PGM: Einstellen der IP-Adresse iber die Diagnoseschnittstelle

und die planungssoftware SWD-Assist

ACHTUNG

Anderungen des Adressiermodus sind erst nach einem Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung wirksam.

3.3.2.6 Adresseinstellung DHCP-Server/PGM

Die Adressierung erfolgt hierbei einmalig bei der Inbetriebnahme des Gate-
ways Uber einen DHCP-Server im Netzwerk. Das Gerat wechselt danach
intern in die Betriebsart PGM. Zur Aktivierung der Betriebsart DHCP-PGM
werden der DIP-Schalter 9 ,,MODE" auf ,ON" und die Adressschalter 1 bis
8 auf die Adresse 8 gestellt.

DIP-Schalter
1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 Beschreibung
20 21 22 28 24 26 26 2 MODE
OFF  OFF  OFF ON X X X X ON X PGM-DHCP: einmaliges Empfangen der IP-Adresse tiber DHCP
Die vom DHCP-Server zugewiesenen Adressen fur die IP-Adresse, die Sub-
netzmaske und das Standard-Gateway werden in den Projekteinstellungen
des SWD-Assist-Projekts gespeichert. Beim nachsten Wiedereinschalten
des Gateways werden die Adressinformationen aus den Projekteinstellun-
gen ausgelesen.
ACHTUNG
Anderungen des Adressiermodus sind erst nach einem Aus-
und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung wirksam.
Soll das Gateway erneut eine aktuelle Adresse durch den
DHCP-Server erhalten, so muss es zunachst in die Betriebsart
.PGM" versetzt und anschlie3end neu gestartet werden.
Danach ist die Betriebsart ,,DHCP-PGM" anzuwahlen, die dar-
aufhin zur erneuten Adressanfrage an den DHCP-Server fuhrt.
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Statusanzeige ,MS“-LED

Beim erstmaligen Anlaufen des Gateways in der Betriebsart ,,DHCP-PGM™”
wird das Warten des Gateways auf die Adressierung durch den DHCP-Server
durch die rot blinkende LED ,,MS" angezeigt. Sobald die Adressierung des
Gateways abgeschlossen ist, blinkt die LED grin und die Station ist bereit
zur Kommunikation im Netzwerk.

3.3.3 Protokollauswahl

Das Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP unterstutzt das EtherNet/IP- sowie
das Modbus-TCP-Protokoll. Das Protokoll wird durch das Web Interface oder
im Projekt festgelegt. Das Projekt wird mit der Planungssoftware SWD-
Assist erstellt und auf das Gateway geladen. Voreinstellung ist EtherNet/IP.

3.3.4 Ethernet-Anschluss

Das Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP verflgt Uber einen integrierten
Switch mit zwei Ethernet-Schnittstellen, die den Aufbau einer Ethernet-
Linien-Topologie vereinfachen. Die beiden RJ45-Buchsen enthalten Diag-
nose-LEDs zum Linkstatus und zur Datenkommunikation. Das Umschalten
von 10 auf 100 MBit/s resp. umgekehrt erfolgt automatisch.

% Das Gateway kann auch als Non DLR Device (DLR = Device-
Level Ring) in DLR-Ethernet-Ring-Topologien eingesetzt wer-
den. Hierbei Uberpruft das Gerat permanent, ob Kommunikati-
onsanfragen Uber beide Ethernet-Anschlisse erfolgen.
Diese Uberprifungen kdnnen zu einer erhdhten Kommunikati-
onslast fuhren.

3.3.5 Diagnoseschnittstelle

Das Gateway verfugt Uber eine Online-Diagnoseschnittstelle zum Anschluss
an den PC mit folgenden Funktionen:

e Anschluss der Software SWD-Assist zur Online-Diagnose des Smart-
Wire-DT Netzwerks
Zum Anschluss kann das Programmierkabel EU4A-RJ45-CAB1 (seriell
SUB-D<->RJ45) oder das USB-Kabel EU4ARJ45-USB-CAB1
(USB<->RJ45) verwendet werden.
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Pin RS232

8 8 RxD

7 7 =

6 6 =

5 5 TxD

4 4 GND

3 3 =

2 2 -

1 1 =

Abbildung 47: Belegung der Diagnoseschnittstelle

¢ Die Online-Funktionen der Software SWD-Assist bieten vielfaltige Mog-
lichkeiten zur Anzeige und Diagnose des SmartWire-DT Netzwerks auch
ohne aktive SPS.

Es werden folgende Informationen angezeigt:

Zustandsanzeige der Ein- und Ausgange

Verdrahtungstest

Auslesen der gespeicherten Istkonfiguration

Einlesen der SmartWire-DT Konfiguration

Vergleich von Soll- und Istkonfiguration

Anzeige der zyklischen und azyklischen Diagnosemeldungen
Transfer der Ethernet Kommunikationsparameter sowie der Projekt-
konfiguration von der Planungssoftware SWD-Assist auf das Gate-
way

Weitere Details sind in der Online-Hilfe der Software SWD-Assist beschrie-
ben.

% Das Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP wird in der Software
SWD-Assist ab Version 1.40 unterstutzt.
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3.4 Installation

3.4.1 Montage

3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
3.4 Installation

Gehen Sie bei der Montage des Gerats wie folgt vor:

» Stellen

Sie zunachst die Ethernet-Betriebsart ein. Sie wird am Gateway

Uber DIP-Schalter (=> Abschnitt ,, Einstellen der Ethernet-Adresspara-

meter”

) eingestellt. Die DIP-Schalter befinden sich unter einer Abde-

ckung auf der rechten Seite des Gateways.

» Montie

(&

Abbildung 48:

ren Sie das Gerat auf der Hutschiene.

&

Montage auf Hutschiene

» SchlieRen Sie die 24-V-DC-Spannung an die Anschlussklemme POW auf
der Vorderseite des Gateways an.

» SchlieRen Sie, falls notwendig, die 24-V-DC-Spannung fur die Schitzspu-
len an die Anschlussklemmen AUX an.

A

GEFAHR

In sicherheitsrelevanten Applikationen muss das Netzgerat zur
Versorgung des SmartWire-DT Systems als PELV-Netzgerat
ausgeflhrt werden.

ACHTUNG

Sicherheitsvorkehrungen (NOT-AUS) mUssen Sie in der auf3eren
Beschaltung des Gateways EUSC-SWD-DP und eventuell ver-
wendeter Power-Module EU5C-SWD-PF1-1 und EU5C-SWD-
PF2-1 vornehmen. Planen Sie dazu die Abschaltung der Span-
nungsversorgung fur die Schitzspulen AUX ein.

A

GEFAHR

Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, wenn Sie Teilneh-
mer im SmartWire-DT System bzw. Flachbandkabel umstecken.
Die Teilnehmer konnten andernfalls zerstort werden.

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com 93



3 EUS5C-SWD-EIP-MODTCP
3.4 Installation

3.4.2 Anschluss SmartWire-DT

» SchlieRen Sie das SmartWire-DT Netzwerk an.
Verwenden Sie hierzu die SmartWire-DT Leitung SWD-4-100LF8-24 und
den zugehorigen Flachstecker SWD-4-8MF2 oder vorkonfektionierte Lei-
tungen vom Typ SWD-4-(3/5/10)F8-24-2S.

GEFAHR
Das Gateway verfugt Uber einen Verpolungsschutz fur die 24-V-

DC-POW-Versorgung. Ist das Gateway jedoch Uber die serielle
Schnittstelle mit einem geerdeten Gerat (zum Beispiel einem
PC) verbunden, besteht die Gefahr, dass bei verpolter Span-
nungsversorgung das Gateway zerstort wird!

% Eine ausfuhrliche Anleitung zur Adaption des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Leitung finden Sie im Kapitel ,Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches , SmartWire-DT das System”,
MNO05006002Z-DE.

SWD4...LF.=

Abbildung 49: Anschluss SmartWire-DT

Potenzialverhaltnisse zwischen den Komponenten

Das gesamte System SmartWire-DT arbeitet mit einer gemeinsamen Versor-
gungsspannung. Sehen Sie fur die Masseverdrahtung einen gemeinsamen
Sternpunkt vor. Damit sind die verschiedenen Teilnehmer im SmartWire-DT
System nicht galvanisch voneinander getrennt. Der Feldbus und das Smart-
Wire-DT System sind dagegen galvanisch voneinander getrennt.

3.4.3 Anschluss EtherNet/IP, Modbus-TCP

Der Feldbusanschluss erfolgt Uber standardisierte Ethernet-Leitungen mit
RJ45-Anschluss Uber den integrierten Ethernet-Switch.
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3.5 Inbetriebnahme

3.5.1 Einleitung

3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
3.5 Inbetriebnahme

Prufen Sie vor dem Einschalten, ob die Spannungsversorgung fur das Gate-
way richtig angeschlossen ist. Ebenso muss die Installation des SmartWire-
DT Netzwerks (mit allen angeschlossenen Teilnehmern) korrekt vorgenom-
men worden sein. Falls die Gerate bereits in eine Anlage integriert sind, so

sichern Sie den Arbeitsbereich angeschlossener Anlagenteile gegen Zutritt,
damit keine Personen durch beispielsweise ein unerwartetes Anlaufen von

Motoren gefahrdet werden.

Die Inbetriebnahme des Gateways geschieht in folgenden Schritten:

1. SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen

2. Projektkonfiguration auf das Gateway Ubertragen

3. Ethernet-Kommunikationsparameter einstellen und anschlief3end eine
Verbindung zum Feldbus herstellen

4. SPS-Programm laden und starten

3.5.2 SmartWire-DT Netzwerk in Betrieb nehmen

Bevor das Gateway Daten mit der SPS austauschen kann, muss im Gateway
eine gultige SmartWire-DT Netzwerkkonfiguration abgelegt sein (sogenannte
Gateway-Sollkonfiguration). Diese wird bei jedem erneuten Start des Gate-
ways mit der aktuellen Konfiguration (Istkonfiguration) verglichen. Stellt das
Gateway hierbei fest, dass ein SmartWire-DT Teilnehmer nicht erreicht wer-
den kann, oder wird ein falscher Teilnehmertyp ermittelt, so geht das Smart-
Wire-DT Netzwerk nicht in Betrieb. (Im Detail ist dies abhangig von der
SWD-Netzwerkkonfiguration). Das Einlesen der SmartWire-DT Netzwerk-
konfiguration geschieht durch Betatigen des Konfigurationstasters auf dem
Gateway. Dabei werden alle SmartWire-DT Teilnehmer in aufsteigender Rei-
henfolge neu adressiert. Der Vorgang darf nur erfolgen bei:

e der Erstinbetriebnahme,
o einem__Austausch eines defekten Teilnehmers oder
e einer Anderung der Konfiguration.

GEFAHR
Ist ein SmartWire-DT Teilnehmer ausgefallen, kann das Smart-

Wire-DT Netzwerk je nach Konfigurationseinstellung noch mit
den verbleibenden Teilnehmern betrieben werden (auch nach
einem erneutem Power Up des Gateways). Der Ausfall wird der
Applikation gemeldet. Wird bei einer fehlerhaften Konfiguration
die Konfigurationstaste betatigt, werden nur noch die Teilneh-
mer bis zu dem ausgefallenen Gerat adressiert und gespeichert.
Die Verwendung der restlichen Teilnehmer ist erst wieder mog-
lich, wenn der defekte Teilnehmer ausgetauscht und die Konfi-
guration durch Betatigen des Konfigurationstasters neu eingele-
sen wurde.
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3.5.2.1 Einschalten bei Erstinbetriebnahme, Austausch oder bei geanderter
SmartWire-DT Konfiguration

Voraussetzungen fur das Einlesen der Konfiguration:

e Alle SmartWire-DT Teilnehmer sind an die SmartWire-DT Leitung ange-
schlossen.

e Das SmartWire-DT Netzwerk ist an das Gateway angeschlossen.

* Am Gateway ist die Spannung POW angelegt, die Power-LED leuchtet.

e Die Spannung AUX ist angelegt (falls notwendig).

e Die SmartWire-DT Status-LEDs der SmartWire-DT Teilnehmer sind an
oder blinken.

e Es besteht keine aktive Kommunikation zwischen Steuerung und Gate-
way (,MS”-LED am Gateway blinkt grin). — Entfernen Sie gegebenen-
falls den Ethernet-Feldbusanschluss vom SmartWire-DT Gateway.

P Betatigen Sie den Konfigurationstaster am Gateway fur mindestens zwei
Sekunden. — Die SmartWire-Status-LED am Gateway beginnt orange zu
blinken. Die SmartWire-DT Status-LEDs an den SmartWire-DT Teilneh-
mern blinken ebenfalls. Alle Teilnehmer werden der Reihe nach adres-
siert, die gesamte Konfiguration wird remanent im Gateway abgespei-
chert (Gateway-Sollkonfiguration). Danach wird das Gateway neu
gestartet (siehe folgenden Abschnitt).

3.5.2.2 Einschalten bei gespeicherter Gateway-Sollkonfiguration

Ist eine Konfiguration im Gateway gespeichert, so wird bei jedem Einschal-
ten der Versorgungsspannung gepruft, ob die tatsachlich am Netzwerk
gefundenen Teilnehmer mit der gespeicherten Gateway-Sollkonfiguration
Ubereinstimmen. Das Ergebnis der Priufung wird Uber die SmartWire-DT Sta-
tus-LED am Gateway angezeigt:

Tabelle 15: Statusanzeige SmartWire-DT Netzwerk

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch
Status-LED Gateway — SmartWire-
DT Teilnehmer

Die aktuelle Istkonfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja
Gateway-Sollkonfiguration tiberein.

Ein notwendiger SmartWire-DT Teilnehmer fehlt, blinkt rot nein
oder die Gateway-Sollkonfiguration entspricht nicht
der Istkonfiguration

Die Teilnehmeradressierung ist aktiv (nach Power blinkt griin nein
On oder einem Download einer projektierten Konfi-
guration mit Leermodulen)

Kurzschluss auf der 15-V-Spannungsversorgung, rotes Dauerlicht nein
oder kein SmartWire-DT Teilnehmer anschlossen

In Verbindung mit ausgeschalteter POW-LED wechselt von Dauerlicht nein
befindet sich das Gateway im Firmware-Update- orange nach rot

Modus. Der Firmware-Madus kann durch ein
erneutes Einschalten der Versorgungsspannung
verlassen werden.
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3.5.3 Ubertragen der Projektkonfiguration auf das Gateway

Zur Initialisierung der SWD-Teilnehmer wird in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist die Projektkonfiguration erstellt. Sie enthalt das
Gateway, alle SWD-Teilnehmer sowie die vollstandige Parametrierung. Wei-
ter werden hier die Parameter fur die Ethernet-Kommunikation eingestellt.
Diese Daten werden bei der Ubertragung der Projektkonfiguration mit der
Planungssoftware SWD-Assist Uber die Diagnoseschnittstelle auf das Gate-
way geladen. Zum Anschluss zwischen PC und Gateway kann das Program-
mierkabel EU4A-RJ45-CAB1 (seriell SUB-D<->RJ45) oder das USB-Kabel
EU4A-RJ45-USB-CAB1 (USB<->RJ45b) verwendet werden.

Stimmen die im SWD-Assist Projekt definierten Teilnehmer mit den am
Gateway angeschlossenen SWD-Teilnehmern Uberein, so zeigt die LED
.Config” am Gateway griines Dauerlicht.

% Werden am Projekt Anderungen an den Teilnehmern oder den
Parametern vorgenommen, so ist ein erneuter Transfer erfor-
derlich. Wurde das Feldbusprotokoll (EtherNet/IP oder Modbus-
TCP) geéndert, so ist diese Anderung erst nach einem Neustart
des Gateways wirksam.

Tabelle 16: Meldungen der SmartWire-DT Konfigurations-LED

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch Gateway
Konfigurations-LED zur SPS
Die projektierte Konfiguration stimmt mit der griines Dauerlicht ja

Gateway-Sollkonfiguration tberein.

Die projektierte Konfiguration entspricht nicht  blinkt griin ja
der Gateway-Sollkonfiguration, ist aber

kompatibel zu ihr. (Liste der miteinander

kompatiblen Geréate => Tabelle 22, Seite 142)

Die projektierte Konfiguration und die rotes Dauerlicht nein
Gateway-Sollkonfiguration sind nicht mitein-
ander kompatibel.

Es liegt noch keine projektierte Konfiguation aus nein
vor.

3.5.4 Feldbuskommunikation herstellen/ Steuerung starten

Voraussetzung fur die Kommunikation zwischen dem Gateway und der Steu-
erung ist eine erfolgreiche Kommunikation zwischen dem Gateway und dem
SmartWire-DT Netzwerk. Dies wird Uber die grine ,,SWD-LED" am Gateway
angezeigt. Des Weiteren mussen die angeschlossenen SWD-Teilnehmer mit
der projektierten Konfiguration tUbereinstimmen, die Uber die Planungssoft-
ware SWD-Assist auf das Gateway heruntergeladen wurde. Dies wird durch
die grune ,Config”-LED am Gateway angezeigt.

Die Einstellungen fur die Ethernet-Kommunukation zwischen der Steuerung
und dem Gateway erfolgt im Programmiersystem des Steuerungsherstellers
(=> Abschnitt ,,3.6 Programmierung”).
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Beachten Sie hierbei den Zusammmenhang mit den IP-Adresseinstellungen,
die Sie Uber die DIP-Schalter am Gerat vornehmen (=> Abschnitt
.3.3.2 Ethernet-Adresseinstellung”).

» SchlieRen Sie das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP an den Feldbus
an. Verwenden Sie hierzu die beiden RJ45-Buchsen, die mit ETH1, ETH2
gekennzeichnt sind.

» Laden Sie das Programm auf die Steuerung. Verwenden Sie hierzu das
Programmiersystem der verwendeten SPS-Steuerung.

» Starten Sie die Steuerung.

Findet eine Kommunikation von der Applikation zum Gateway statt, so zeigt
die ,MS"”-LED am Gateway grtnes Dauerlicht.

% Ist in der Betriebsart Modbus-TCP keine Uberwachungszeit ein-
gestellt, so zeigt die ,MS"-LED am Gateway auch nach einem
Entfernen der Ethernet-Leitungen grunes Dauerlicht, falls zuvor
eine Modbus-Verbindung aktiv betrieben wurde!
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Fuar die Erstellung der Steuerungsapplikation ist die Erstellung der Projektkon-
figuration des SmartWire-DT Netzwerks mit der Planungssoftware SWD-
Assist sowie die Erstellung des zugehorigen Anwenderprogramms mit der
zugehdrigen Programmiersoftware der verwendeten Steuerung notwendig.
(Beispiel: RSLogix 5000 der Fa. Allen-Bradley in Verbindung mit der Steue-
rung Compact Logix bei Verwendung des Gateways in der Betriebsart Ether-
Net/IP).

% Die Erstellung einer Konfiguration mit dem Gateway
EUSC-SWD-EIP-MODTCP ist mit der Planungssoftware
SWD-Assist ab Version 1.40 moglich.
Die Software kann kostenlos Uber das Internet unter folgender
Adresse bezogen werden:

http://downloadcenter.moeller.net/de/software.html

Die Planungs- und Inbetriebnahmesoftware SWD-Assist beinhaltet unter
anderem folgende Funktionen:

¢ Auswahl des Gateways und der Teilnehmer

¢ Eingabe von Gerateparametern fur das SWD-Gateway und die
SWD-Teilnehmer

e Eingabe von SWD-Netzwerkparametern

e Erstellung von I/O-Zuordnungslisten

e Transfer des Projekts auf das Gateway oder umgekehrt vom Gateway
(Rucklesen des Projekts)

Die Funktionen werden in den nachsten Abschnitten beschrieben.

3.6.2 Projektkonfiguration und Parametrierung mit SWD-Assist

Die Erstellung eines SWD-Netzwerks mit dem Gateway EU5C-SWD-EIP-
MODTCP erfolgt mit der Planungs- und Inbetriebnahme Software SWD-
Assist (ab Version 1.40). In ihr wahlen Sie das Gateway und alle bendtigten
SWD-Teilnehmer aus. Samtliche Einstellungen fur den Feldbus sowie Para-
metereinstellungen der einzelnen SWD-Teilnehmer werden hier festgelegt
und spater auf das Gateway geladen.

3.6.2.1 Konfiguration des SWD-Netzwerks

Auswahl des Gateways EU5C-SWD-EIP-MODTCP

Starten Sie die Software SWD-Assist und legen Sie ein neues Projekt an.
Standardmaliig wird ein PROFIBUS-Gateway vom Typ EU5C-SWD-DP ange-
legt. Wahlen Sie im Geratekatalog das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP
aus und ziehen Sie es in Arbeitsflache. Das Gateway EUSC-SWD-DP wird
daraufhin durch das Gateway SWD-EIP-MODTCP ersetzt.
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Abbildung 50: Auswahl des Gateways EUSC-SWD-EIP-MODTCP
Auswahl der SWD-Teilnehmer

Als Nachstes wahlen Sie die SWD-Teilnehmer aus, die Sie fur |hr SWD-Netz-

werk benotigen. Sie finden diese im Geratekatalog strukturiert nach den ver-
schiedenen Einsatzgebieten.
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Abbildung 51: Auswahl der SWD-Teilnehmer

Weitere Informationen zum Aufbau des SWD-Netzwerks entnehmen Sie
bitte der Online-Hilfe zum Programm SWD-Assist.
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Zum Abschluss der Konfiguration konnen Sie die eingegebene Konfiguration
Uberprufen. Wahlen Sie hierzu unter dem Menupunkt Projekt den Eintrag
Plausibilitatskontrolle an. Eventuelle Fehler — wie beispielsweise fehlende
Komponenten — werden hier angezeigt.

Grundsatzlich werden zwei Parametereingaben unterschieden:

e  Eingaben zur Betriebsart und Kommunikationseinstellungen wie:
*  Festlegung des Kommunikationsprotokolls (EtherNet/IP oder
Modbus-TCP)
e Definition der Ethernet-Adressparameter
*  Eingabe der SWD-Kommunikationsparameter
(Baudrate, Anlaufverhalten)

e Geratespezifische Eingaben zur Festlegung der Funktion eines SWD-
Teilnehmers wie:
*  Verhalten bei Kommunikationsverlust
*  Ersetzbarkeit durch Universalmodul M22-NOP
*  Eingabe teilnehmerspezifischer Parameter (z. B. Auswahl des Tem-
peraturfihlers Pt100, Pt1000 oder NI1000 bei der Temperaturbau-
gruppe EUSE-SWD-4PT)

3.6.2.3 Betriebsarten und Kommunikationseinstellung

Auswahlen des Kommunikationsprotokolls

Das Gateway bietet fur den Datenaustausch zu Ubergeordneten Steuerun-
gen die beiden Feldbusprotokolle EtherNet/IP und Modbus-TCP an.

Unter dem Register Gerateparameter wahlen Sie die Betriebsart aus.

Ilhre Auswahl hat in der Projektierungsphase Auswirkungen auf die Erstellung
der Ein-/Ausgangszuordnungslisten flr das Programmiersystem. Wurde
EtherNet/IP gewahlt, erfolgt die Festlegung der Ein-/Ausgangsadressen
(Tags) gemalR den Vereinbarungen fur EtherNet/IP. Das Format der in SWD-
Assist erstellten Exportdatei ist geeignet, um diese Ein-/Ausgangsbezeichner
direkt in das Programmiersystem RSLogix 5000 zu importieren. Bei der \Wahl
von Modbus-TCP erfolgt die Abbildung der Ein-/Ausgangsdaten auf die
Registerdatenstruktur gemafs den Festlegungen von Modbus-TCP. Die
Adresszuordnungen werden in einer Exportdatei zur weiteren Bearbeitung
bereitgestellt.
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Abbildung 52: Auswahl des Kommunikationsprotokolls

Einstellen der Ethernet-Adressparameter

Das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP kommuniziert Uber die Ethernet-
Schnittstelle mit der Ubergeordneten Steuerung. Das Gateway wird in fol-
genden Grundeinstellungen ausgeliefert:

[P-Adresse: 192.168.1.254
Subnetz-Maske: 255.255.255.0
Default-Gateway:192.168.1.1

% Ein Zurlcksetzen auf diese Werte ist jederzeit Gber die DIP-
Schalter moglich (=> Abschnitt ,,3.3.2.1 Voreinstellung des
Gateways”).

Die IP-Adressvergabe kann auf drei Arten erfolgen:

e Adresseinstellung direkt am Gerat
e Bezug der Adresse Uber DHCP-/BOOTP-Server
e Bezug der Adresse Uber die Planungssoftware SWD-Assist

Je nach der am Gerat eingestellten Betriebsart haben die im SWD-Assist-
Projekt vorgenommen Einstellungen der Ethernet-Parameter unterschiedli-
che Auswirkungen. Die Betriebsart wird Uber die DIP-Schalter am Gateway
eingestellt.

Die detaillierte Beschreibung der DIP-Schalter finden Sie auf Seite 87 des
Abschnitts ,, Projektierung” im Kapitel , Einleitung”.

Wahlen Sie in SWD-Assist das Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP aus.
Unter dem Register Ethernet-Parameter konnen Sie Eingaben zur Netz-
werkadresse vornehmen. Die oben angegebenen Vorgabewerte flr die Netz-
werkadresse sind auch im SWD-Assist-Projekt voreingestellt, konnen aber
verandert werden. Nach der Ubertragung des Projekts auf das Gateway sind
die Einstellungen zusammen mit den Konfigurationsdaten remanent gespei-
chert und sofort wirksam.
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Die folgende Tabelle zeigt die Wirksamkeit der im SWD-Assist Projekt geta-
tigten Einstellungen in Abhangigkeit von der tUber die DIP-Schalter am Gerate
vorgewahlten Betriebsart.

Standard-Gateway Subnetzmaske IP-Adresse Betriebsart

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
Projekt Projekt Projekt Projekt Projekt DIP-Switch Eingabe (iber Adressschalter
DHCP/BOOTP DHCP/BOOTP DHCP/BOOTP  DHCP/BOQOTP  DHCP/BOOTP DHCP/BOOTP  DHCP-/BOQTP-Server
Projekt Projekt Projekt Projekt Projekt Projekt PGM
DHCP/Projekt DHCP/Projekt DHCP/Projekt DHCP/Projekt DHCP/Projekt DHCP/Projekt ~ PGM-DHCP

Gerdteinformationen | Gerateparameter

SWD-Informationen |

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus TCP Gateway) E;T ® N

Pownring fesivers Wirkieids

@row @Mz @conf @S0 EthemerSnstaiung
IP-Adresse: [107 153.1.254 192,168.1.254

Subnetzmaske: 555 555, 255.0 255,255,255,0
Standardgateway: [1a3 165.1.1 192.168.1.1

WEB-Zugriffeschuts
Passwortschutz: [

Passwort: I..".
Passwort wiederholen: I.""

Abbildung 53: Einstellen der Ethernet-Parameter fir die Feldbus-Kommunikation

Einstellen der SmartWire-DT Kommunikationsparameter

Unter dem Register Gerateparameter konnen Sie unter der Rubrik SWD-
Einstellungen allgemeine Festlegungen vornehmen, die sich auf das Gate-
way und die SmartWire-DT Teilnehmer beziehen.

Gerdteinformationen  Gerateparameter IEthernet-Parameter I SWD-Informationen |

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (FtherNet/IP / Modbus E xT .N
TCP Gateway) i B Wit

15V: (10 -]
AUX: 105 -

Modus: & iheriet/Ip
" Modbus TCP

SWD-Enstelungen
Alle Gerate sind optionak [/

Kompatible Gerdte zulassig: [~

SWD-Baudrate: m
Abbildung 54: Einstellung zentraler SWD-Parameter

Die nachfolgende Tabelle beschreibt die Parameter und deren Werte.
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Parameter Wert Beschreibung

Alle Geréte sind optional ja Eine Dateniibertragung zum Feldbus findet auch bei
einer beliebigen Anzahl ausgefallener SmartWire-
DT Teilnehmer statt.
Die Einstellung in den Modulparametern hat keine
Auswirkung.

nein Die Festlegung erfolgt individuell fir jeden SWD-
Teilnehmer (=> Abschnitt , Parametrierung der
SWD-Teilnehmer”)

Kompatible Geréate zuléssig ja Ein Datenaustausch findet statt, falls die ange-
schlossenen SmartWire-DT Teilnehmer kompatibel
mit den in der Konfiguration enthaltenen SmartWire-
DT Teilnehmern sind. Dies wird iiber die Status-LED
am Gerat angezeigt.

Eine Liste miteinander kompatibler Geréate finden Sie
in=> Tabelle 22, Seite 142.

nein Die projektierten SmartWire-DT Teilnehmer in der
Konfiguration miissen mit den SmartWire-DT Teil-
nehmern der gespeicherten Gateway-Sollkonfigura-
tion dbereinstimmen. Falls nicht, erfolgt kein Daten-
austausch zum Feldbus-Master.

SWD-Baudrate 125 kBit/s Baudrate des SmartWire-DT Netzwerks
250 kBit/s (Vorgabe-
wert)

Parametrierung der SWD-Teilnehmer

Bei der Parametrierung der SWD-Teilnehmer sind grundsatzlich zwei Arten
zu unterscheiden:

e Parametrierung bzgl. des Netzwerks: Diese Parameter konnen auf jeden
SWD-Teilnehmer angewendet werden.

*  Geratespezifische Parameter: Diese sind individuell und nur optional vor-
handen.

Allgemeine Parameter

FUr jeden SmartWire-DT Teilnehmer kdnnen Sie Parameter festlegen. Diese
betreffen das Anlaufverhalten sowie die Ersetzbarkeit durch das SWD-Uni-
versalmodul. Detaillierte Information zum SWD-Universalmodul finden Sie im
Handbuch ,, SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE.

Parameter Wert
Erforderlicher Teilnehmer ja Kann zu diesem Teilnehmer im Betrieb keine
Kommunikation hergestellt werden, so werden
keine Daten der ibrigen Teilnehmer Gber das
Gateway an den Feldbus tbertragen. Alle Eingangs-
daten sind 0.
nein Kann zu diesem Teilnehmer im Betrieb keine

Kommunikation hergestellt werden, so werden
dennoch die Daten der tibrigen Teilnehmer iiber das
Gateway an den Feldbus tibertragen. Die Daten des
ausgefallenen Teilnehmers sind 0.

Der Ausfall wird in der Diagnose gemeldet. (Das Bit
PRSNT im ersten Eingangsbyte ist 0.)
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Parameter Wert

Durch Universalmodul ersetzbar j

QO

Anstelle eines projektierten Teilmnehmers darf ein
Universalmodul M22-NOP(C) installiert werden.

nein Die projektierten SmartWire-DT Teilnehmer in der
Konfiguration miissen mit den SmartWire-DT Teil-
nehmern der gespeicherten Gateway-Sollkonfigura-
tion Gibereinstimmen. Falls nicht, erfolgt kein Daten-
austausch zum Feldbus-Master.

Die Parametrierung erfolgt in SWD-Assist fur jeden Teilnehmer. \Wahlen Sie
hierzu den Teilnehmer aus und passen Sie die Einstellungen an lhre Anforde-
rung an.

[@EuSC-5WD-EIP-MODTCP.swd - SWD-Assist 1 i =Bl x|

f Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  Kommunikation Cptionen 7
Died S0k 6% e s S]] )
= @ Metzwerkinfrastrukbur | EIP S -
2-d Mastermadule EUSC-5MD-EIP-MODT P
i [=] EUSC-SWD-DP
- [ EUSC-SWD-CAN

| L.[M) EUSC-SWD-EIP-MODT
[ [58] HMI-PLC

E]IEI Metzwerkzubehir

+]-[80] Busabschiuss

IE Leitungen
+).-[m] Adapter
#-E3 Netzteie
-3 Ein-/Busgabemodule
E!E Digitale Module
-3 Analoge Madule
o1l ELISE-SWD-a PKE-SWD-32 - (PKE-SWD-32 mit Schiitz DIl M12-15) E;‘[.N H
iofiil] EUSE-SWD-4PT [y R e 2
“eofil] EUSE-SWD-2AZA Erforderlicher Teilnehmer: &
E‘“' Befehls-Meldegerste Durch Universalmodul ersetzbar: [~
=] M22-SWD-Frontbefestigur
--[B 2 Stelungen

Schiitztyp: [pre-5vD-32 mit Schiitz DILM12-15 =]
Profik: [3 (4Byte Input 1Byte Output) =

3 Stellungen
--[B 2 stelungen, LED

R 3 Stellunoen. LED_lL]
4 »

Bereit |Bus\ér|ge 2,70 |7 Teilnehmer |Strumverbrauch seit 15Y-Metztel: 116mA ALK 30ima |2 - PKEnZ 4

Abbildung 55: Eingabe allgemeiner geratespezifischer SWD-Parameter

Geratespezifische Parameter

Far einige SmartWire-DT Teilnehmer konnen geratespezifische Parameter
festgelegt werden. Hierzu zahlen beispielsweise die Wahl des anzuschlie-
Renden Analogsensors, Angaben zu Abtastzeiten oder zur Mittelwertbildung
bei einer Analogbaugruppe. Ebenso konnen unterschiedliche Datenprofile
ausgewahlt werden, die den Umfang der zyklisch Ubertragenen Ein-/Aus-
gangsdaten definieren, wie beispielsweise fur den elektronischen Motor-
schutzschalter PKE.

Die Parametriermoglichkeiten der einzelnen SWD-Teilnehmer entnehmen
Sie bitte dem Handbuch ,, SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE.
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Gerateinformationen Gerateparameterl

EUSE-SWD-4PT - (Analogmodul, 4 PT100, PT1000, Nil00G) E:1-N
Fwerog (esoers Woridunds

T Erforderlicher Teilnehmer: [

LE 0 s S o

T2 ] Format fiir T0-T3: [<C (Darstelung: 1/10 %) =]

13 ] T0: |PT1000 (-50°C...200°C / -58°F...392°F) = |
T1: {11000 {-50°C... 150°C [ -58°F...302%F) = |
T2 |nicht definiert =
T |nid1t definiert =

Aktualisierung: [0,25 5 =]

Abbildung 56: Dialog zur Parametrierung des Temperaturmoduls EUSE-SWD-4PT

3.6.2.4 Export der Ein-/Ausgangsdaten

In Abhangigkeit vom gewahlten Kommunikationsprotokoll (EtherNet/IP oder
Modbus-TCP) erfolgt die Abbildung der Ein-/Ausgangsadressen auf die ent-
sprechenden Ein-/Ausgangsobjekte des Feldbusses. Diese Abbildung erfolgt
in der Planungssoftware SWD-Assist und wird bei jedem SWD-Teilnehmer
angezeigt. In der Betriebsart EtherNet/IP konnen diese Daten fur das Pro-
grammiersystem RSLogix 5000 als csv-Datei exportiert und in das Program-
miersystem RSLogix 5000 (ab Version V17.0) importiert werden. Fur Mod-
bus-TCP-Anwendungen steht ebenfalls ein Export in einem Textdatei-Format
zur Verflgung.

In den folgenden Abschnitten wird die spezifische Verwendung fur die bei-
den Kommunikationsprotokolle EtherNet/IP und Modbus-TCP beschrieben.

Gerdteinfarmationen | Gerateparamster |

PKE-SWD-32 - (PKE-SWD-32 mit Schiitz DILM12-15) E:1-N
Tt s izt
Geratename: gz
Beschreibung: Funktonselement PKE12/32 mit DILM7-32 mit manueller Ein. -Ausschaltung
Abstand zum Vorganger: 10 an Abstand zum 15V-Netzteil: 2,10m
Position auf dem Bus: 2,10m Abstand zum AUX-Netzteil: 2,10 m

Stromverbrauch 15V: 53 mA
Stromverbrauch AUX: 133 mA

Eingange: 4 Byte

Bez. Datentyp Tag

c Schaltstellung Schiitz I EIPSWD:L.Data[6].0

STAT | Status PKE BIT EIPSWD:LData[g]. 1

Al | Schaltstellung Hand AnjAus |Err EIPSWD:L.Data[6].2

AZ__|Schaltstellung Hand/Auto BIT EIPSWD:LData[6].3

DIAG | Sammeldiagnose BIT EIPSWD:L.Data[6].4

PRSNT | Teinehmer vorhanden BIT EIPSWD:LData[].6

SUBST | Uni ] BIT EIPSWD:L.Data[6].7

I |Engesteliter WertIr BYTE (4 Bit) |EIPSWD:1.Data[7].0

TRIPR | Ausis: d BYTE (3 Bit) | EIPSWD:LData[7].4

ACKR_| Quittierung ZMR-Hand notwendig |BIT EIPSWD:LData[7].7

1_REL | Motorstrom [%] BYTE EIPSWD:1.Data[8]

TH [Thermisches Motorabbid [%] |BYTE EIPSWD:L.Data[3]
1Byte

Bez. |Bedeutung |Datentyp[Tag

Q0 Ansteuerung Schiitz BIT EIPSWD:0.Data[1].0

ZMR__|ZVR EnjAus BIT EIPSWD:0.Data[1].2

ZMR_HA | ZMR Funklionsweise Hand/Automatik [BIT EIPSWD:0.Data[1].3

Abbildung 57: Ein-Ausgangsadressen fur den SWD-Teilnehmer PKE-SWD32 und das
Protokoll EtherNet/IP in der Planungssoftware SWD-Assist
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3.6.3 Kommunikationsprotokoll EtherNet/IP

Dieser Abschnitt erlautert spezifische Besonderheiten in der Anwendung
des Gateways fur den Feldbus EtherNet/IP mit dem Programmiersystem
RSLogix 5000. Er gliedert sich in drei Bereiche:

e Erstellung eines SWD-Netzwerkes mit der Software SWD-Assist fur den
Feldbus EtherNet/IP

¢ Konfiguration des Gateways im Programmiersystem RSLogix 5000 und
Import der Ein-/Ausgangsdaten

¢ Weitere Informationen zur Abbildung des SWD-Netzwerks auf die Proto-
kollmoglichkeiten des Feldbusses EtherNet/IP

3.6.3.1 Erstellung des SWD-Netzwerks mit der Planungssoftware SWD-Assist

Die Erstellung eines SWD-Netzwerks fur den Feldbus EtherNet/IP in der Pla-
nungssoftware SWD-Assist erfolgt in diesen Schritten:

Auswahl und Parametrierung des Gateways und der SWD-Teilnehmer
Auswahl des Protokolls EtherNet/IP

Festlegung des Geratenamens fur das Gateway

Festlegung der Geratenamen fur die Teilnehmer

Export der Ein-/Ausgangsdaten

arON =

Die Konfiguration und Parametrierung des SWD-Netzwerks sowie die Aus-
wahl des Feldbusprotokolls wurden bereits beschrieben (=> Abschnitt
.3.6.2.1 Konfiguration des SWD-Netzwerks"). Wichtig sind im Folgenden die
Eingaben eines Geratenamens fur das Gateway sowie fur die einzelnen
SWD-Teilnehmer, da diese Angaben fur die Identifizierung des Gateways im
EtherNet/IP-Netzwerk sowie bei der Namensfestlegung fur die Ein-/Aus-
gangsdaten der SWD-Teilnehmer in der Exportdatei verwendet werden.

Festlegung des Geratenamens fiir das Gateway

Fir das Gateway kann in der Planungssoftware SWD-Assist ein Geratename
verwendet werden. Standardmafig wird der Name ,EIPSWD" vorgegeben.
Der Geratename wird spater bei der Anlage des EtherNet/IP-Gateways
EUSC-SWD-EIP-MODTCP im Geratekonfigurator des Programmiersystems
und far die Erstellung der symbolischen Namen zur Identifizierung der Ein-/
Ausgangsdaten verwendet.

Der Geratename muss eindeutig sein, darf also nicht bereits im Anwen-
dungsprogramm verwendet worden sein. Die maximale Lange betragt 24
Zeichen. Zulassige Zeichen sind Buchstaben (allerdings keine Umlaute), Zah-
len und der Unterstrich _.
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EIPSWD
EUSC-8WD-EIP-MODTCP

Gerdteinformationen |Geréteparameter | Ethernet-Parameter I SWD-Informationen |

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus TCP E;T." H

Gateway) Fowarig G e
@row @1z @cont @swo] Gera [ErPswo
“Hl 15Y Beschreibung: EtherMNet/TP [ Modbus TCP Gateway [ SWD
Netzteil 15V: 700 mA Auslastung: 0 mA (0%)
“HE- AUX Netzteil AUX: 3000 mA Auslastung: 0 mA (0%)

EtherlMet/IP Parameter:
Assembly-Instanz Gribe

Eingange 101 2Byte
Ausgange 100, 0 Byte
Konfiguration 102 0 Byte

Abbildung 58: Festlegung des Geratenamens fur das Gateway

Festlegung des Geratenamens fiir die SWD-Teilnehmer

Wie fur das Gateway werden auch fur die SWD-Teilnehmer in der Planungs-
software SWD-Assist Geratenamen verwendet. Standardmaliig wird aus
dem Typ und der Position (Adresse) des Teilnehmers ein Geratename vorge-
schlagen. Der Geratename identifiziert den Teilnehmer und muss eindeutig
sein. Er wird bei der Erzeugung der symbolischen Namen der Ein-/Ausgangs-
daten verwendet.

Der Geratename muss eindeutig sein, darf also nicht fir andere SWD-Teil-
nehmer verwendet werden. Die maximale Lange betragt 24 Zeichen. Zulas-
sige Zeichen sind Buchstaben (allerdings keine Umlaute), Zahlen und der
Unterstrich _.
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[Bcip.swd - SWD-assist 1 i 1ol x|

Datsl Bearbeten Ansicht Projekt Kommunikation Optionen 7
Dodgk]s  al¥aaa gl & 2|7
=[] Netzwerkinfrastrukiur - EIPSWD
=l Mastermodule
EUSC-SWD-DP EUSC-SWD-EIP-MODTCP
EUSC-SWD-CAN
EUSC-5WD-EIP-MODT
HMI-PLC
Netzwerkzubehir
) (8] Busabschluss
(31 [5] Britcken
[ [m] Leitungen
(#-[5] Adapter
-3 Neteteile
= EinfAusgabemodule
E3 Digitale Module
-l Analoge Module
{0 EUSE-SWD-4a%
{0l EUSE-SWD-4PT
{0l EUSE-SWD-2A2A

=]

LI

= Eefehls-Meldegerate
= M22-SWD-Frantbefestigur

3l 2 stellungen

3l 3 Stellungen

3l 2 stellungen, LED

= 3 Stellungen, LED
&G mzz-swD-k2zLEl
5@ mzz-swD-k2zLEl
50 mzz-swD-k2zLEl
5@ mzz-swD-k2zLE

= LED-Elemente
(3] M2z-SWD-LED-4 DIL-SWD-32-001 - (DIL -SWD-32-001 mit Schiitz DILM7-9, DILA) E:T+N H -
(@) Mzz-sWD-LED-8 et =

s s it

(] Mzz-5wWD-LED-G Geratename: [o1ny S
(@] mzz-5WD-LED-R. 0@ =

. | Beschreibung: Funktionselement fur DILM7-38 und DILA

s [26]

si: Bl MED S0 Bl \ 2@ I Abstand zum Vorgénger: 2m Abstand zum 15V-Netzteil: 2m

- [l Pl une Grobhandraster N Position auf dem Bus: 2m Abstand zum AUX-Netzteil: 2m
=-[E3 Anschaltmodule fiar Schalgeral

=[] DILmsC 7-38, DILA
{o1] DIL-SWD-32-001 mit ¢ _
{1 DIL-SWD-32-001 ik ¢ Eingange: 1 Byte |

{o11) DIL-SWD-32-001 mit £ o Bez. |Bedeutung Datentyp(Tag I
_"—‘ e | Schaltstellung Schitz [BIT |EPSWD:1.Data[2].0| ;l

Stromverbrauch 15V: 40 mA
c Stromverbrauch AUX: 125mA

< |

Bereit [Buslange 2, 10m |1 Teinehmer [Stromverbrauch seit 15V-etzteil: 40ma ALX: 100mA |t -piLnt

EY

Abbildung 59: Festlegung des Geratenamens flr einen SWD-Teilnehmer

Export der Ein-/Ausgangsinformationen

Der Zugriff auf die Ein-/Ausgangsdaten der SWD-Teilnehmer im Anwender-
programm der Software RSLogix 5000 wird durch den Export dieser Daten in
einem mit RSLogix 5000 kompatiblen Dateiformat sehr vereinfacht. In der
Planungssoftware SWD-Assist finden Sie dazu im Menu Projekt die Funk-
tion Konfiguration exportieren. Damit werden alle bendtigten Informatio-
nen in eine csv-Datei gespeichert.

Die untenstehende Abbildung zeigt die Verwendung der Geratenamen fur
Ein-/Ausgangsadressen und symbolischen Namen in der Exportdatei.

Die Ein-/Ausgangsadresse (Spalte ,, Specifier”) wird gebildet aus:

¢ dem Geratenamen des EtherNet/IP-Feldbusteilnehmers
(Gateway EUBC-SWD-EIP-MODTCP), hier ,EIPSWD"

e der Kennzeichnung fur einen Eingang () oder einen Ausgang (Q)

e der Adressangabe des Ein-/Ausgangsdatums innerhalb des Daten-
bereichs

Der symbolisch Name (Spalte ,,Name”) wird gebildet aus:

e dem Geratenamen des EtherNet/IP-Feldbusteilnehmers
(Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP), hier ,,EIPSWD",

e dem Geratenamen des Teilnehmers, hier ,,DILn1" fur die SWD-Anschal-
tung eines Schutzes,

e der Kennzeichnung fur einen Eingang () oder einen Ausgang (Q)

e einem individuellen Namen fur das Ein-/Ausgangsdatum, z. B. ,,C" fur
die RUckmeldung der Schutzposition
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TYPE |SCOPE |NAME DESCRIPTION |DATATYPE SPECIFIER ATTRIBUTES

AG WD C AB:ETHERNET MODULE:C:0

AG WD AB:ETHERMET MODULE SINT 30Bytes:|-0

AG WD AB:ETHERNET _MODULE _SINT_4Bytes:0:0

ALIA WD _EIPSWD | DIAG Sammeldiagnose WD Data[0]. 4 |(RADIX = Decimal)
ALIA WD _PKEn C Schiitz WyD:| Data[1]0 |(RADIX = Decima
ALIA! WD _PKEn1_|_STAT Status PKE WDl Data[1]).1 |(RADIX := Decimal)
ALIA WD _PKEn1 | Al chaltstellung Hand AniAus WD Data[1].2 |(RADIX .= Decimal)
ALIA WD _PKEn1 | A2 Hand/Auto WyD:| Data[1].3 |(RADIX = Decima
ALIA! WD_PKEn1_|_DIAG arnreldiagnose WDl Data[1].4 |(RADIX := Decimal)
ALIA WD _PKEn PRSNT eilnehmer vorhanden WD Data[1].6 |(RADIX = Decimal)
ALIA WD _PKEn SUBST L WyD:| Data[1].7 |(RADIX = Decima
ALIA! WD _PKEn r_bOb3 Eingestellter Wert Ir WD Datal2 RADIX := Decimal)
ALIA WD _PKEn r 0 Eingestellter Wert Ir Bit 0 WD Data[2].0 |(RADIX .= Decimal)
ALIA WD _PKEn r 1 Ei Wert Ir Bit 1 WyD:| Data[2] 1 |(RADIX = Decima
ALIA WD _PKEn 2 Emies(e\\terwm r Bit 2 WDl Data[2).2 |(RADIX := Decimal)
ALIA WD _PKEn 3 Eingestellter Wert Ir Bit 3 WD Data[2].3 |(RADIX = Decimal)
ALIA WD _PKEn RIPR_bah& WyD:| Data[2 RADIX = Decimal
ALIA WD _PKEn RIPR_4 I Bit0 WDl Data[2]. 4 |(RADIX := Decimal
ALIA! WD _PKEn RIPR_S Auslosegrund Bit 1 WDl Data[2).5 |(RADIX := Decimal)
ALIA WD_PKEn RIPR B Bit 2 WWD:| Data[2] B |(RADIX = Decima

Abbildung 60: EtherNet/IP-Ein-/Ausgangsdaten fir RSLogix 5000

% Sie konnen die Geratenamen fur das Gateway und die SWD-
Teilnehmer in SWD-Assist jederzeit anpassen. Die Ein-/Aus-
gangs-Adressen (Tags) und die symbolischen Namen werden
unmittelbar aktualisiert. Sie konnen diese Namen ebenso in der
Programmiersoftware andern.

3.6.3.2 Verwendung des Gateways im Programmiersystem RSLogix 5000

110

Die Verwendung des Gateways EU5C-SWD-EIP-MODTCP im Programmier-
system RSLogix 5000 erfolgt in diesen Schritten:

1. Konfiguration und Parametrierung des EtherNet/IP-Teilnehmers
EUSC-SWD-EIP-MODTCP

2. Import der Ein-/Ausgangsdaten (Tag-Liste) und Verwendung im Anwen-
dungsprogramm

Konfiguration des Gateways EU5C-SWD-EIP-MODTCP

Voraussetzung fur die Verwendung des Gateways EU5C-SWC-EIP-MODTCP
ist eine Steuerung mit EtherNet/IP-Schnittstelle. Im Fenster Controller
Organizer der Programmiersoftware finden Sie die Ethernet-Schnittstelle
unter der Rubrik E/A-Konfiguration. Markieren Sie die Ethernet-Schnitt-
stelle, an die Sie das SWD-Gateway anbinden mdchten.

Jrganizer

Steuerung swd_1

P @ Steusrungs-Tags

i--[77 steuerungs-Fehlerbehebungsprogramm
[ Einschalt-Hardler

‘-\:& SWD_Sample
Azykische Programs
Achssteuerungsgruppen
*[27 Wicht gruppierte Achsen
[ fdd-On-Befehle
428 Datentypen
i Benutzerdefiniert
-4 Zeichenfolgen
i m Add-On-Definition
Ly Vordefiniert
- Moduldefinisrt
-2 Trends
EfAa-KanFiguration
CompackLogixS323E-QB1-System
-0 1769-L236-0B1 swd_t
=] Q 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENE
-
CompactBus Local
5] Eingebettete [fO
’ [1] Embedded IG16F Discreke_Inputs
¢ ’ [2] Embedded OE16 Discrete_Cutputs
L Erweiterungs-Ijo

0l

Abbildung 61: Ethernet-Schnittstelle in der E/A-Konfiguration der Steuerung
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Uber das Kontextmeni (Meniipunkt Neue Module) oder die Meniizeile
(Datei -> Neue Komponente -> Module) 6ffnen Sie das Dialogfeld zur Aus-
wahl moglicher Ethernet-Teilnehmergruppen. Wahlen Sie die Gruppe Kom-
munikation und dort das Gerat Allgemeines Ethernet Modul aus und
bestatigen Sie die Auswahl mit OK.

Wl Module auswihlen T — x|
Modae  |Beschisibung |Hersteller
[#)- Antrighe
i#- Digital

- HMI Il Module auswahlen I x|

[#- Sonder-Module

Module Beschieibung Hersteller |
-~ 1783-ETARZF 3 Port Ethernet Tap, 2 Fiber/1 Twisted-Pair Media Aller-Eradley ;j
- 1 7E8-ENZDNIA Ethernet-zu-DeviceNet-yYerknipfungsgerat 1788 Allen-Eradley
i 1 788-ENETIA Ethernet-Bricke 1788 mit 107100 MEit/s, Twisted-Pair-Me, ., Allen-Bradley
- 1788-EWEB/A Ethernet-Bricke 1788 mit 107100 Mbitfs und erweiterten, . Allen-Bradley
i 1794-AENT Ethernet-Adapter 1794 mit 10100 MBitfs, Twisted-Pair-,,, Allen-Bradley

\‘ i DrivelogixS730 EL. . Ethernet-Port mit 107100 MBit/s aul

Allern-Eradley

e E THERMNET-BRIDGE  Allgemeine EtherMet/IP CIP-Bridge-karte Allen-Eradley
i~ ETHERMET-MODLL ,, allgemeines Ethernet-Modules Aller-Eradley
i EtherMet/IP SoftLogix5a00 EtherMet 1P Aller-Eradley
— PSSCENA Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Patker Hannif:
i Stratix 2000 26 Port Managed Switch Allern-Eradley
- ; i i~ Stratix 8000 22 Port Managed Switch Allen-Eradley
“Mach Kategor I Mach He
hechRat ool ‘— Stratix 8000 18 Port Managed Switch Allen-Eradley |
G E >
Suchen. | Fava hineufigen |
Mach K.ateqarie I MNach Hersteller I Favoriter I
Ok | Abbrechen | Hilfe |

4

Abbildung 62: Auswahl des Gateways als , Allgemeines Ethernet-Modul”

In der nun folgenden Dialogbox werden wesentliche Eigenschaften fur die
erfolgreiche Kommunikation zwischen Steuerung und Gateway eingetragen.
Dies sind zum einen Informationen zu den Ethernet-Verbindungsparametern
wie beispielsweise die IP-Adresse und Angaben Uber Typ und Umfang der
Ein-/Ausgangsdaten. Die Ein-/Ausgangsdaten werden vom Gateway im Byte-
Format bereitgestellt. Wahlen Sie daher zunachst fir den Parameter ,, Kom-
munikationsformat” den Datentyp ,,SINT" aus. Weitere notwendige Informa-
tionen Ubernehmen Sie aus dem SWD-Projekt, welches Sie mit der Pla-
nungssoftware SWD-Assist erstellt haben. Offnen Sie hierzu das SWD-
Projekt und markieren Sie das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP. Wahlen
Sie nun die Registerkarte Gerateinformation.

Ubertragen Sie die Angaben fiir den Datenumfang der Eingange, Ausgénge
und Konfigurationsdaten in die entsprechenden Felder im Parameterdialog
der Software RSLogix 5000 , wie es in => Abbildung 63 gezeigt wird.

Wahlen Sie anschlielsend im SWD-Assist die Registerkarte Ethernet-Para-
meter und Ubertragen Sie die Angaben zur Ethernet-Adresse des Gateways.
Damit ist das Gateway mit seinen wesentlichen Kommunikationsparametern
sowie dem Daten- sowie Konfigurationsumfang bekannt.
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Gerateinformationen |Ger&teparameter] Ethernet-Parameter | SWD-Informationen |

mﬂw__ /P /S 2 )

Module-Eigenschaften: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1)
Allgemein | Verbindung | Modudenfo |

Typ: ETHERNET-MODULE
Hersteller:
Ubergeoidnete

Instanz:
HNare:

Beschrebung:

AllerrBradiey

Beschreibung:
Netzteil 15V: 700 mA Auslastung: 275 mA (39%)
Auslastung: 300 mA (10%)

[EIPswD

Assembly-Instanz Grobe
10114 Byte

K —
i [oaten-sim

Advesse / Hostplare = : .
= |-Adressd 192 168 . 1 2 .
€ HostName: _ % Gerateinformationen | Gerdteparameter EBHfEmet-Parameter

\ . —SWD- TCP - (Etherfiet/IP / Modbus TCP Gateway)

Status: Offine 0f | | Abbrechen | leinchnen| it

SWD-Infermationen |

IP-Adresse: [195 163,1.2 \Tz.lsa.Lz
Subnetzmaske: [555 555 755.0 255.255.255.0
Standardgateway: [19; 165,11 192.168.1.1

| S
WEB-Zugri 5
P, utz: [
Passwort: [ 444
Passwort wiederholen:

Abbildung 63: Ubertragen der Gateway-Parameter von der Planungssoftware SWD-Assist in
das Programmiersystem RSLogix 5000

% Wird das SWD-Netzwerk verandert, so kann dies Auswirkungen
auf den Umfang der Daten haben. Abweichungen werden zum
Beispiel Uber einen fehlerhaften Konfigurationsvergleich tber
die ,, Config”-Statusanzeige am Gateway (,, CONFIG"-LED leuch-
tet rot) signalisiert. Ubertragen Sie in diesem Fall das gednderte
SWD-Projekt erneut auf das Gateway und aktualisieren Sie
gegebenenfalls die Angaben in obigem Dialog.

Import der Ein-/Ausgangsdaten

Nachdem das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP in der Geratekonfiguration
eingefligt wurde, werden als Nachstes die vorhandenen Ein-/Ausgangsdaten
fur die Verwendung im Programmiersystem tbernommen. Dazu wird die
zuvor im SWD-Assist exportierte csv-Datei in das Programmiersystem
RSLogix 5000 importiert. Wahlen Sie unter dem MenUpunkt Extras die Funk-
tion , Importieren” und weiter , Tags und Logikkommentare”. Wahlen Sie im
nun folgenden Dialogfenster die csv-Datei aus, die Sie zuvor mit der Pla-
nungssoftware SWD-Assist erstellt haben, und betatigen Sie |lhre Wahl mit
Importieren.
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R TR

en x|

| Suchenin: [ swd_projects EHo® e E

[Eswd_tcsv

| Importieren | Tags und Logikkommentare. ..
Exportieren 3 Komponente. ..
Achssteuerung

Custom Toals. ..

Ef controlFLasH

Dateigame. I | Impotiren |
Dateityp: [RSLogix 50004mp./E xport-Datei .C5Y) x| Abbrechen

Hilfe

Kallisionshehandlung

Tags: [Meue Tags erstellen und vorhandene Tags iberschieit =]

Logidsammentare: [eve Kommentare mportieren und vorhandsne Komme x|

I~ Al Stompfadkammentare des Kentaktplandiagamms nu nach
Stiompfadnummer anglsichen

4
Abbildung 64: Import der Ein-/Ausgangsdaten in das RSLogix 5000-Projekt
Die Ein-/Ausgangsdaten sind nun im Programmiersystem vorhanden und
konnen wie gewohnt flr die Programmierung verwendet werden.
CD [1769-L23E-0B1 19, Controller-Tags - swd_1(controller}]
Datei Bearbeiten Ansicht Suchen Logik  Kommunikation® Extras  Ferster  Hilfe
=) | E-l ﬂl _I 5 | hlﬂl L) I I IT = = @.I ‘ [EBDeutsch (Deutschiand) _I ‘
Oftline fl. T RUN — n Piark [AB_ETHIP-1\132 168, 1.10%ackplans\d ] &
Force: Aus b Ok 4}
Keine Bearbeitunges ;ﬁ,’? ﬂ H|I|:r|||E||_I -H-|J/l—|()-|-(u)-|<L)-| ﬂ
Favoriten Add-0n Alarme Bit Zeigeber/Zahler
e E—— Eelen:h:l ﬂﬂ swi_1 j Anzeigen: IA"E Tags j |Y—
Steier TS Hame ==[e | Al i Basa Tag Dot Type | Beschisibung
[ Steurungs-Fehlerbehebungsprogrammn EIPSWD_DILr1_|_& EIPSWD:LDatal)3  |EIPSWDH Detal6) 3 BOOL Schalstellung Hand/a
[ Enschalt-Handler EIPSWD_DILr1_|_C EIPSWD:IDatzl510  |[EIPSWDIData(l0  |BOOL Schakstelung Schiitz
= S Tasis EIPSwD_DILr1_|_DIAG EIPSWD:Datsl5l4  |EIPSWDLDatal5) 4 BOOL Sammeldisgnase
8 ? g”SLTkjamp‘e EIPSWD:.Datel6l1 _|EIPSWDL.DateloL1 BOOL X2
s EIPSWD_DILr1__I1 EIPSWD:Datal5l2 |[EIPSWDIDatalel2  |BOOL %150
Bn main EIPSW/D_DILr1__PRSNT EIPSWD:I DatalS]E | EIPSWD L DatalB] & BOOL Teinehmer vorhanden
[ mzyklische Pragrams EIPSWD_DILr1_|_SUBST EIPSWD:| Datal) 7 |EIPSWDHLDataf6] 7 BOOL Uriversalmodul
3 Achssteusrungsgruppen EIPSwD_DILr1_0_00 EIPSwWD:0.Datal110_|EIPSWD:D.Datef110 | BOOL Arsteuerung Schiitz
1B 19¢1% gropmierte ichaen EIPSWO_DILnd_|_A& EIFSWDLDaal7l  |EIPSWDILDatal7l3 BOOL S chalstellung Hand/a
EIPSWD_DILn3_|_C EIPSWD:Datal7]0  |EIPSWDIDatal0 |BOOL Sohakstelung Schiitz
3, Benutzerdafiriert EIPSwD_DILr3_|_DIAG EIPSWDI Datal7] 4 |EIPSWD | Datal7) 4 BOOL Sammeldiagnoss
B, Zeicherfolgen EIPSWD_DILr3_|_ID EIPSWD-L Datal7) 1 |EIPSWOData7) 1 BOOL 12
~Lgp dd-On-Definition EIPSWD_DILr3 |1 EIPSwWD:IDatal7]2  |[EIPSWDIData7l2  |BOOL 1340
g :E%; ;TSSZZ:SL,t EIPSwD_DILr3 |_PASNT EIPSWD:Datel716  |EIPSWDHL.Datal7) 6 BOOL Teinehmer vorhanden
Wi EIPSwD_DILrd_|_5UBST EIPSWD:Datel7) 7 |EIPSWDHLDatal7)7 BOOL Uriversalmodul
-3 EfA-Kanfiguration EIPSWD_DILn3_0_00 EIPSWD:0.Datal2l0 |EIPSWDD.Dalalzl0 | BOOL Ansteuerung Schitz
BB Compactlogix5323E-QB1 -System EIPSWD_K11Cwn1_|DIAG  |EIPSWDI Date11]4 |EIPSWD-LDate(11]4  |BOOL Sammeldiagnose
0 1769-L236-QB1 swel_t EIPSWD_K11Cwn1_|_NC1 EIPSW/D:1 Data[111.0 |EIPSWOLData(11]0 BOOL Gfner 1
5 1765-L23E-051 Ethemet Port LocalENE EIPSWwD_K11Cwn1 [ NO1  |EIPSwWD:LData[11]1 |EIPSWDLDatal11)1  BOOL Schliefer 1
o EIPSWD_K11Cwn1_LPRSNT |EIPSWD: Datsl1116 |EIPSWD:L.Date[11]6  |BOOL Teinehmer vorhanden

Abbildung 65: Tag-Liste mit allen Ein-/Ausgangsdaten des SWD-Netzwerks
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3.6.3.3 Allgemeine Informationen zum Protokoll EtherNet/IP
Einleitung

Das Protokoll EtherNet/IP verwendet fur die Datentbertragung das Common
Industrial Protokoll (CIP). Es werden folgende Kommunikationstypen unter-
stutzt:

e Point to Point oder Multicast Implicit I/O Messaging
¢ Unconnected Explicit Messaging (UCMM)
e  Connected Explicit Messaging

Das EtherNet/IP-Protokoll ermoglicht den Zugriff auf die Daten des Gateways
Uber standardisierte Dienste (CIP-Objektklassen) sowie auch Uber hersteller-
spezifische Objektklassen (VSC-Objektklassen, VSC = Vendor Specific
Class). CIP-Objektklassen enthalten beispielsweise grundlegende Informatio-
nen Uber das Gerat (Geratenamen, Hersteller usw.) sowie den Zugriff auf
zyklische Ein-/Ausgangsdaten. Herstellerspezifische Objektklassen enthalten
Informationen Uber spezifische Eigenschaften einzelner SWD-Teilnehmer
wie beispielsweise Diagnose- oder Parameterinformationen.

Standard-CIP-Objektklassen

Die folgenden EtherNet/IP-Standard-Klassen werden gemals der CIP-Spezifi-
kation unterstutzt:

Klasse Objektname Beschreibung

01 (0x01) Identity Object Information tiber das Gerat wie Hersteller, Geratetyp
usw. (—=> Seite 115)

02 (0x02) Message Router Object Kommunikationsschnittstelle, tiber die Anfragen zu allen

Klassen oder Instanzen des Geréats hergestellt werden
kénnen (—> Seite 116)

04 (0x04) Assembly Object Zusammenstellung mehrerer Daten zu einem Datenob-
jekte in einem Datenfeld. Eine typische Anwendung ist
das Zusammenfassen aller zyklischen Ein- oder
Ausgangsdaten. (=> Seite 117)

06 (0x06) Connection Manager Object Verwaltung interner Ressourcen fiir I/0- und Explicit
Messaging-Verbindungen

244 (0xF4 Port Object Beschreibung der Gerateschnittstellen

245 (0xF5) TCP/IP Interface Object Informationen tber die Einstellungen der TCP/IP-Schnitt-
stelle

246 (0xF6) Ethernet Link Object Statusinformation fiir eine Ethernet 802.3-Kommunikati-

onsschnittstelle
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Die folgenden EtherNet/IP Standard Service Codes werden gemald der
CIP-Spezifikation verwendet:

Service Code

Service Name Beschreibung

1(0x01)

Get_Attribute_All

fenden Objekts

Liefert den Inhalt der Klasse oder der Instanz des betref-

2 (0x01

Set_Attribute_All

bute des betreffenden Objekts

Verandert den Inhalt der Instanz oder der Klassenattri-

5 (0x05)

Reset

Setzt das betreffende Objekt auf Vorgabewerte zuriick

10 (0x0A)

Multiple_Service_ Packet

Attributen einer Klasse oder Instanz

Zusammenstellung einer selbstdefinierten Anzahl von

14 (0xOE)

Get_Attribute_Single

Liefert den Inhalt eines einzelnen Attributs

16 (0x10)

Set_Attribute_Single Modifiziert ein einzelnes Attribut

Identity-Objekt 0x01

Das Identity-Objekt Ox01 liefert Informationen Uber das SmartWire-DT Gate-
way EUSC-SWD-EIP-MODTCP. Hierzu gehoéren Angaben zum Geratenamen,

zur Gerateversion, zur Seriennummer sowie Versionsinformationen.

Funktionstiibersicht
Klassen/  Attribute/Services Wert
Instanzen
Klassen
Attribute 0x1, 0x2, 0x3, 0x6, 0x7
Services 0x1, OxE
Instanzen
Attribute 0x1, 0x2, 0x3, 0x4, 0x5, 0x6, 0x7
Services 0x1, 0x5, OxE
Klassenattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
1(0x01) REVISION G UINT Version 0x00 01
2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT maximale Anzahl an Objektinstanzen 0x00 01
3 (0x03) NUMBER OF INSTANCES G UINT maximale Anzahl an Instanzen 0x00 01
6 (0x06) MAX CLASS IDENTIFIER G UINT hdchste Nummer des implementierten 0x00 07
KlassenAttributs
7 (0x07) MAX INSTANCE ATTRIBUTE G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 07
InstanzAttributs
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Instanzattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung
1(0x01) VENDOR G UINT Herstellerkennung
2 (0x02) DEVICE TYPE G UINT Klassifizierung des Produktes als
Kommunikationsadapter
3 (0x03) PRODUCT CODE G UINT Bestellnummer (153163)
4 (0x04) REVISION G STRUCT of Geréateversion
MAJOR USINT
MINOR USINT
5 (0x05) DEVICE STATUS G WORD Geratestatus (siehe nachfolgende
Tabelle)
6 (0x06) SERIAL NUMBER G UINT Seriennummer des Geréats
7(0x07) PRODUCT NAME G SHORT STRING  Lénge (erstes Byte) und Produktname
(EU5C-SWD-EIP-MODTCP)
Geratestatus
Bit Name Wert / Beschreibung
0-1 reserviert
2 konfiguriert 1: Gateway besitzt Projektkonfiguration
0: Gateway besitzt keine Projektkonfiguration
3 reserviert
4-7 erweiterter Geratestatus 0011: keine Ein-/Ausgangsverbindung aktiv
0110: mindestens eine Ein-/Ausgangsverbindung in
der Betriebsart ,RUN"
0111: mindestens eine Ein-/Ausgangsverbindung,
alle in der Betriebsart ,,IDLE”
8-15 reserviert

116

Message Router-Objekt 0x02

Dieses Objekt stellt die Verbindung zu einem Klassenobjekt oder einer In-
stanz des Gateways her.

Funktionsiibersicht

Klassen/ Attribute/Services Wert

Instanzen
Klassen
Attribute 0x1, 0x2, 0x3, 0x6, 0x7, 0x8, 0x9
Services 0x1, OxE
Instanzen
Attribute 0x1, 0x2, 0x3, 0x4, 0x7
Services 0x1, OxE
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Klassenattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
1(0x01) REVISION G UINT Version 0x00 01
2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT maximale Anzahl an Objektinstanzen 0x00 01
3(0x03) NUMBER OF INSTANCES G UINT maximale Anzahl Instanzen 0x00 01
4 (0x04) OPTIONAL ATTRIBUTE LIST G STRUCT of Liste optionaler Attribute 0x00 02
NUMBER OF Attributs UNIT Anzahl der Attribute 0x00 01
OPTIONAL Attributs ARRAY of UNIT 0x00 02
5 (0x05) OPTIONAL SERVICE LIST G STRUCT of Liste optionaler Dienste 0x00 01
NUMBER SERVICES UNIT Anzahl der Dienste 0x00 0A
OPTIONAL SERVICES ARRAY of UNIT
6 (0x06) MAX CLASS IDENTIFIER G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 07
Klassenattributs
7 (0x07) MAX INSTANCE ATTRIBUTE G UINT hdchste Nummer des implementierten 0x00 02
Instanzattributs
Instanzattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
1(0x01) OBJECT LIST G STRUCT of Liste aller Objektklassencodes, die vom  0x 00 0B
Gerat unterstiitzt werden 0x00 01,
NUMBER UINT Anzahl der Klassen 0x00 02,
CLASSES ARRAY OF UINT  Klassen, die vom Gateway unterstiitzt 0x00
werden 04,0x00 06,
0x00 F4,
0x00 F5,
0x00
F6,0x00 64,
0x00 65,
0x00 00,
0x00 00
2 (0x02)
2 (0x02) MAX NUMBER OF G UINT maximale Anzahl an Verbindungen 0x00 20
CONNECTIONS

Assembly-Objekt 0x4

Eingangs- oder Ausgangs-Assembly-Objekte sind Zusammenstellungen
mehrerer einzelner Objekte, um grofRere Datenmengen auf einfache Weise
Uber eine einzelne Verbindung zu lesen oder zu schreiben. Die Ausgange
aller SWD-Teilnehmer sind in der Instanz 100 zusammengefasst, die Ein-
gange aller SWD-Teilnehmer in der Instanz 101. Die Objektlange ist dabei
variabel und hangt von der Anzahl und dem Datenvolumen der SWD-Teilneh-
mer ab. Die maximale Objektlange betragt 496 Bytes fur jede Instanz.
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Funktionsiibersicht

Klassen/ Attribute/Services Wert

Instanzen
Klassen
Attribute 0x1, 0x2, 0x3, 0x4, 0x6, 0x7
Services OxE
Instanzen
Attribute 0x3, 0x4
Services 0x10 (nur Instanz 100), OXE
Klassenattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
1(0x01) REVISION G UINT Version 0x00 02
2 (0x02) MAX CLASS ID G UINT hdchste unterstiitzte Klassennummer 0x00 65
3(0x03) NUMBER OF INSTANCES G UINT Anzahl der Instanzen 0x00 02
4 (0x04) OPTIONAL ATTRIBUTE LIST G STRUCT of Liste optionaler Attribute 0x00 01
NUMBER OF Attributs UNIT Anzahl der Attribute 0x00 04
OPTIONAL Attributs ARRAY of UNIT
6 (0x06) MAX CLASS IDENTIFIER G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 07
Klassenattributs
7 (0x07) MAX INSTANCE ATTRIBUTE G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 04
Instanzattributs
Instanzattribute
Attributnummer Attributname Instanz Get/Set Datentyp Beschreibung
3(0x01) DATA 100 G/S ARRAY OF Ausgangsdaten
101 G CRIlT Eingangsdaten
4 (0x04) SIZE 100/101 G UINT Anzahl der Ein-/Ausgangsdaten

Abbildung der Daten aus Instanz 100 auf die Ausgange der SWD-Teil-
nehmer

Alle Ausgangsdaten fur die SWD-Teilnehmer werden in den Datenbereich
der Instanz 100 abgelegt. Die GroRRe des Datenbereichs hangt von der Anzahl
und vom Typ der konfigurierten SWD-Teilnehmer ab. Bei der Erstellung des
SWD-Netzwerks in der Planungssoftware SWD-Assist wird die Grole aller
Ausgangsdaten (dies ist dann die GroRe des Assembly-Objekts) angegeben.
Die Ausgangsdaten der SWD-Teilnehmer werden dabei Ilickenlos im Daten-
bereich der Instanz angeordnet. In SWD-Assist werden auch der Anfang und
die Lange der einzelnen Ausgangsdaten fur jeden Teilnehmer individuell
angegeben.
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Abbildung der Eingange der SWD-Teilnehmerdaten auf Instanz 101

Die ersten zwei Bytes des Datenfeldes enthalten den Gesamtstatus des
SWD-Systems, danach folgen alle Eingangsdaten der SWD-Teilnehmer ein-
schlieRlich der Statusinformationen. Die Grofde des Datenbereichs hangt von
der Anzahl und vom Typ der konfigurierten SWD-Teilnehmer ab. Bei der
Erstellung des SWD-Netzwerks in der Planungssoftware SWD-Assist wird
die Grofie aller Eingangsdaten (dies ist dann die Grofde des Assembly-
Objekts) angegeben. Die Eingangsdaten der SWD-Teilnehmer werden dabei
lickenlos im Datenbereich der Instanz angeordnet. In SWD-Assist werden
auch der Anfang und die Lange der einzelnen Eingangsdaten fur jeden Teil-
nehmer individuell angegeben.

Beispiel

Die Ablage der Daten in den Assembly-Objekten 100 und 101 wird an folgen-
der Beispielkonfiguration erlautert.

Gateway: EU5C-SWD-EIP-MODTCP

Teilnehmer 1:  M22-SWD-LED-G, Anzeigeelement grin

Teilnehmer 2:  M22-SWD-K22LED-G, Funktionselement,
3 Positionen mit Anzeigeelement grun

Teilnehmer 3: EUBE-SWD-2A2A, Analogmodul,
2 analoge Eingange, 2 analoge Ausgange

[@lswd_sample.swd - SWD-Assist 1 o [ 3}
Datsi Bearbeiten Ansicht Projekt Kommunikstion Optionen 2

SEFTET SEAE N e A 2| F

ERCIRictverkinfrastrukiur - T EPSWD

= Mastermodule
ELSC-SWD-DP
EUSC-SWD-CAN
[®] EUSC-SWD-EIP-MODTCP

() (B8] HMI-PLC
SR |

EUSC-5WD-EIP-MODTCP

Netzwerkzubehir
¥l [5] Busabschluss
(31 [5H] Britcken
[ [m] Leitungen
(#-[5] Adapter
(- Netzteile
= Ein-Ausgabemodule
() el Digitale Module
= Analoge Module
{0 EUSE-SWD-4a%
{0l EUSE-SWD-4PT
{0l EUSE-SWD-2A2A

= Befehls-Meldegerate Gerateinformationen |GEratEparamEtEr | Ethernet-Parameter | SWD—Infurmatuunen|
= M22-SWD-Frantbefestigung
= 2 Stellungen EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus TCP Gateway) [ ‘T« H. .
&3} 3 Stellungen - Prumirg Busnass ki =
[ 2 Stellungen, LED @ on @15 @cont @eun] Gerdtename: Frgyn
=B 3 stellungen, LED Beschreibung: Etherhet/IP / Madbus TCP Gateway / SWD

50 Mz2-SWD-K22LED-W

5@ mzz-sWD-k22LED-B

56 mzz-sWD-K22LED-G

5@ mzz-sWD-k22LED-R
= LED-Elemente

Netzteil 15V: 700 mA Auslastung: 83 mA (12%)
Netzteil AUX: 3000 mA Auslastung: 0ma (0%)

EtherNet/IP Parameter:
Assembly-Instanz Grofie

(G mzz-5WD-LED-w Eingange 101 9 Byte
[@] mzz-swo-LED-B Ausginge 100 & Byte
= Konfiguration 102 0Byte

il MZZ—SY{D'LED'G _'J
4 »

Beralt [Busl&nge 2,30 |3 Teiinshmer [Stromverbrauch selt 15V-Nstzteil: Oma EIFSWD /

Abbildung 66: Beispielkonfiguration in SWD-Assist

In der Planungssoftware SWD-Assist wird die Lange der Assembly-Objekte
fur diese Konfiguration angezeigt.

Assembly-Instanz Lange
Eingdnge 101 9 Byte
Ausgénge 100 6 Byte
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Tabelle 17 undTabelle 18 zeigen die Verteilung der Ein-/Ausgangsdaten.

Tabelle 17: Aufbau der Ausgangsdaten der SWD-Teilnehmer

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5
| | | | | High Byte des
Analogausgangs 2
EUSE-SWD-2A2A
Low Byte des
Analogausgangs?
EUSE-SWD-2A2A
High Byte des
Analogausgangs 1
EUSE-SWD-2A2A
Low Byte des
Analogausgangs 1
EUSE-SWD-2A2A
| Ausgang M22-
SWD-K22LED-G
Ausgang M22-
SWD-LED-G

Tabelle 18: Aufbau der Eingangsdaten der SWD-Teilnehmer
(Statusinformationen und Eingangsdaten)

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
| | | | | | | | High Byte
Analogeingang 2
EUSE-SWD-
2A2A
Low Byte
Analogeingang 2
EUSE-SWD-
2A2A
High Byte
Analogeingang 1
EUSE EUSE-
SWD-2A2A
Low Byte
Analogeingang
1EU5E-SWD-
2A2A
| | | | Status EUSE-
SWD-2A2A
| | | Status Eingénge
M22-SWD-
K22LED-G
| | Status M22-
SWD-LED-G
| High Byte
Gateway-Status
Low Byte
Gateway-Status

120

—_

Die Beschreibung der Statusinformation finden Sie in der
Tabelle ,, Gateway-Status” auf Seite 123.
Die Eingangsdaten der SWD-Teilnehmer sind im Handbuch

2SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE, beschrieben.
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Herstellerspezifische Objektklassen

3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
3.6 Programmierung

Neben den Standard-Objektklassen besteht die Moglichkeit, Uber hersteller-
spezifische Klassen (VSC-Klassen, VSC = Vendor Specific Class) auf individu-
elle Eigenschaften des EtherNet/IP-Gerats und der SWD-Teilnehmer zuzu-

greifen. Hierzu dienen die beiden Objektklassen 0x64 und 0x65.

Klasse Objektname Beschreibung

100 (0x64) Gateway Daten des Gateways EU5C-SWD-EIP-MODTCP, des SWD-
Systems sowie azyklischer Zugriff auf die SWD-Teilnehmer

101 (0x65) SWD Daten und Einstellungen der SWD-Teilnehmer

Gateway-Objekt 0x64

Das Gateway-Objekt 0x64 erlaubt den Zugriff auf die Daten des Gateways
EUSC-SWD-EIP-MODTCP und des SWD-Systems. Zusatzlich ist der azykli-
sche Zugriff auf die Daten der SWD-Teilnehmer maoglich.

Funktionsiibersicht
Klassen/  Attribute/Services Wert
Instanzen
Klassen
Attribute 0x64, 0x65, 0x66, 0x67
Services OxE
Instanzen
Attribute 0x64, x65, 0x66, 0x67, 0x68, 0x69, 0x6A, 0x6B, 0x6C, 0x6D, 0x6E, 0x6F,
0x70, 0x71, 0x72,0x73, 0x74
Services 0x10, OxE
Klassenattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
100 (0x64) CLASS REVISION G UINT Version 0x00 01
101 (0x65) MAX OBJECT INSTANCE G UINT maximale Anzahl an Objektinstanzen 0x00 01
102 (0x66) NUMBER OF INSTANCES G UINT maximale Anzahl an Instanzen 0x00 01
103 (0x67) MAX CLASS IDENTIFIER G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 67
Klassenattributs
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Instanzattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
100 (0x64) MAX OBJECT ATTRIBUTE G USINT Enthéalt die Nummer des letzten 0x74
Objektattributs
101 (0x65) STATE G UINT aktueller Gateway-Status siehe nach-
folgende
Tabelle
.Gateway-
Status”
103 (0x67) DEVICE ID G UINT Herstellerkennung
104 (0x68) ORDER NAME G SHORT STRING Lange (erstes Byte) und Produktname 134555 35
,EU5C-SWD-EIP-MODTCP” 43 2D 53 57
442D 45 49
502D 4D 4F
44 54 43 50
105 (0x69) SERIAL NO. SHORT STRING  Seriennummer des Gerats
106 (0xBA) SW REVISION SHORT STRING ~ Firmware-Version des Gateways
107 (0x6B) PROJECT PARAMETER STRUCT Gateway-Parameter
of
UNIT SWD-Baudrate (in kBit/s)
USINT Anzahl der Module in der projektierten
Konfiguration
USINT CyclicExchangeDelay in ms
UINT SWD-Projektparameter siehe nach-
folgende
Tabelle
L, SWD-
Projektpara-
meter”
108 (0x6C) PRODUCED DATA SIZE UINT Lange der Eingangsdaten
109 (0x6D) CONSUMED DATA SIZE UINT Lange der Ausgangsdaten
110 (Ox6E) FIRST CONFIGURATION ERROR G UINT erster falscher Teilnehmer (ung(iltiger
(FIRST MISSING MANDATORY Typ, falsche Seriennummer usw.)
MODULE)
111 (Ox6F) NODE COUNT G UINT Anzahl der Module in der Sollkonfigura-
tion
112 (0x70) NODE IDENTS G ARRAY of Hersteller- und Geratekennung aller
STRUCT SWD-Teilnehmer der Sollkonfiguration
VENDOR USINT Hersteller
DEVICE USINT Geratekennung
113 (0x71) INDEX G/S USINT Objektindex fiir azyklische Daten
114 (0x72) DATA G/S ARRAY of Daten zum Lesen / Schreiben der azykli-
USINT schen Daten
115 (0x73) LENGTH G/S USINT Anzahl der azyklischen Lese- bzw. 1-120
Schreibdaten
116 (0x74) ERROR G UINT Fehlermeldung
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3.6.3.4 Azyklische Dateniibertragung

3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
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Gateway-Status

Wert Beschreibung

0x0000 kein Fehler

0x0001 FAILSAFE: keine SWD-Kommunikation

0x0002 keine Projektkonfiguration vorhanden

0x0004 keine Sollkonfiguration vorhanden

0x0040 Sollkonfiguration erneuern

0x007F SWD-Initialisierung

0x0080 Verdrahtungstest aktiv

0x0081 Fehler beim Vergleich zwischen Soll- und Istkonfiguration
0x0082 Fehler beim Vergleich zwischen Projekt- und Sollkonfiguration

SWD-Projektparameter

Bit

Name Wert / Beschreibung

SWD Compatibility 0: Einsatz des Universalmoduls M22-NOP ist unzu-
l&ssig
1: Einsatz des Universalmoduls M22-NOP als Erstz fiir
einen projektierten Teilnehmer ist zuldssig

SWD Optional Modules 0: Festlegung erfolgt fir jeden SWD-Teilnehmer auf
SWD-Teilnehmerebene
1: Alle Module sind optional (unabhéngig von der
Einstellung auf Teilnehmerebene)

reserviert

Der azyklische Zugriff auf Daten einzelner SWD-Teilnehmer erfolgt ebenfalls
Uber die Gateway-Klasse 0x64. Hierfur werden die Instanzattribute 0x71 bis
0x74 verwendet.

Instanzattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
113 80x71) INDEX G/S USINT Objektindex fiir azyklische Daten siehe
Hinweis
114 (0x729 DATA G/S ARRAY of Daten zum Lesen oder Schreiben der
USINT azyklischen Daten
115 (0x73) LENGTH G/S USINT Lange der azyklischen Lese-/Schreib-
daten
116 (0x74) ERROR G UINT Fehlermeldung siehe nach-
folgende
Tabelle
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124

—_

Die Anzahl und Bedeutung der verfugbaren Objektindizes ent-
nehmen Sie bitte der entsprechenden Dokumentation (z. B.
Handbuch , SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE).

Fehlermeldungen bei azyklischer Datenkommunikation

Wert Zustand Beschreibung
0x0000 oK kein Fehler
0x00BB Pending Azyklische Dateniibertragung lauft
OxFExx Error Oxfe 3e : SWD Teilnehmeradresse ungiiltig
Oxfe a0 : Lesefehler
Oxfe a1 : Schreibfehler
Oxfe a2 : SWD-Teilnehmerfehler
Oxfe b1 : ungiltige Lange
Oxfe b2 : ungiiltiger Index
Oxfe b6 . unerlaubter Zugriff
Oxfe b7 : ungiiltiger Bereich
Oxfe b8 : ungiiltiger Typ
OxFFF2 Busy Azyklischer Kanal belegt
OxFFF3 Timeout Kommunikationstiberwachungszeit abgelaufen
(Timeout)
OxFFF4 Com error Kommunikationsfehler
OxFFF5 Not present SWD-Teilnehmer nicht verfiighar
OxFFF6 Permission denied Zugriff verboten
OxFFF7 Buffer size too small Buffergrole (Attribut 0x73) zu klein fir die Daten

SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
3.6 Programmierung

Beispiel fiir einen azyklischen Leseauftrag

SET Attribut 113 (71h):
Objektindex fur zyklische Daten

Eintrag, welches Objekt gelesen werden soll

GET Attribut 114 (72h):

Daten lesen

GET Attribut 115 (73h):

Lange der empfangenen Daten

GET Attribut 116 (74h):

Fehlerstatus des Auftrags lesen

Beispiel fiir einen azyklischen Schreibauftrag

SET Attribut 113 (71h):
Objektindex fur zyklische Daten
Eintrag, welches Objekt beschrieben werden soll
SET Attribut 115 (73h):
Lange der zu schreibenden Daten (1 - 120)

\%

SET Attribut 114 (72h):

Schreiben der Daten

\%

GET Attribut 116 (74h):

Fehlerstatus des Auftrags lesen
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SWD-Teilnehmer Objekt 0x65

Funktionsiibersicht
Klassen/ Attribute/Services Wert
Instanzen
Klassen
Attribute 0x64, 0x65, 0x66, 0x67
Services OxE
Instanzen
Attribute 0x64, x65, 0x66, 0x67, 0x68, 0x69, 0x6A, 0x6B, 0x6C, 0x6D, OX6E, 0x6F,
0x70, 0x71, 0x72,0x73, 0x74
Services 0x10, OxE
Klassenattribute
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung Wert
100 (0x64) CLASS REVISION G UINT Version 0x00 01
101 (0x65) MAX OBJECT INSTANCE G UINT maximale Anzahl an Objektinstanzen 0x00 63
102 (0x66) NUMBER OF INSTANCES G UINT maximale Anzahl an Instanzen (= Anzahl
der SWD-Teilnehmer aus der Sollkonfi-
guration)
103 (0x67) MAX CLASS IDENTIFIER G UINT hochste Nummer des implementierten 0x00 67
Klassenattributs
Instanzattribute fir Instanz 1 bis 99 (SWD-Teilnehmeradresse)
Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung
100 (0x64) MAX OBJECT ATTRIBUTE G USINT Nummer des hdchsten Instanzattributs
(=120)
101 (0x65) STATE OF MODULE G UINT Modulstatus (siehe nachfolgende
Tabelle ,Modulstatus”)
102 (0x66) VENDOR ID G USINT Herstellerkennzeichnung
103 (0x67) DEVICE ID G USINT SWD-Geréateklassifizierung
104 (0x68) ORDER NAME G SHORT STRING Lange und Name des SWD-Teilnehmers
105 (0x69) SERIAL NO. G SHORT STRING Seriennummer
106 (0x6A) SW REVISION G SHORT STRING Firmware-Version
107 (0x6B) CURRENT PROFILE G UDWORD Datenprofil
108 (0x6C) CURRENT PARAMETER G USINT Parameter
109 (0x6D) EXTENDED DIAGNOSE G STRUCT of erweiterter Diagnosestatus
UDWORD Zeitpunkt
UINT Diagnosemeldung (siehe nachfolgende
Tabelle ,Erweiterte Diagnose SWD-
Module”
ARRAY of USINT Liste der aktuell anstehenden Diagnose-
meldunge (maximal 5)
126 SmartWire-DT Gateways 09/11 MN05013002Z-DE  www.eaton.com



3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP
3.6 Programmierung

Attributnummer Attributname Get/Set Datentyp Beschreibung
110 (Ox6E) EXTENDED PARAMETER SIZE G USINT GroRe der erweiterten Parameterdaten
111 (Ox6F) EXTENDED PARAMETER G ARRAY of USINT  erweiterte Parameterdaten
(0- 120 Byte)
112 (0x70)
113 (0x71) INDEX G/S USINT Objektindex fiir zyklische Daten
114 (0x72) DATA G/S ARRAY of USINT  Datenbuffer fiir azyklische Lese-/
Schreibdaten
115 (0x73) LENGTH G/S USINT Anzahl der Lese-/Schreibdaten
116 (0x74) ERROR G UINT Fehlermeldung
117 (75h) PRODUCED DATA SIZE G UINT Anzahl der SWD-Teilnehmer-Eingangs-
daten
118 (76h) PRODUCED DATA ARRAY of USINT  Eingangsdaten
119 (77h) CONSUMED DATA SIZE G UINT Anzahl der SWD-Teilnehmer-Ausgangs-
daten
120 (78h) CONSUMED DATA G ARRAY of USINT  Ausgangsdaten
Modulstatus
Bit Name Wert/Beschreibung
0 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: SWD-Teilnehmer liefert Diagnose
1 RESERVED reserviert
2 PRSNT 0: SWD-Teilnehmer nicht vorhanden (Eingangsdaten sind 0)
1: Teilnehmer vorhanden
3 SUBST 0: Projektierter Teilnehmer vorhanden
1: Universalteilnehmer anstelle des projektierten Teilneh-
mers vorhanden
4-15 RESERVED reserviert

Erweiterte Diagnose SWD-Module

Bit Name Beschreibung
0 MODUL MISSING 0: SWD-Teilnehmer nicht vorhanden
1: Teilnehmer vorhanden
1 MODUL DIAGNOSE 0: keine Diagnosemeldung
1: SWD-Teilnehmer liefert Diagnose
2 MODUL REPLACED 0: Projektierter Teilnehmer vorhanden
1: Universalteilnehmer anstelle des projektierten Teilneh-
mers vorhanden
3-15 RESERVED reserviert
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Die nachfolgende Tabelle listet die Fehlerursachen der aktuell lieferbaren
SWD-Teilnehmer auf, die bei gesetzem Diagnosebit abgefragt werden kon-
nen. Die moglichen Fehler sind im Handbuch ,, SmartWire-DT Teilnehmer”,
MNO05006001Z-DE, fur jeden Teilnehmer (im Abschnitt ,Diagnose”) doku-

mentiert.

Fehlerursachen

Fehlerwert Beschreibung

0x1 Ubertemperatur

0x2 Versorgungs-Spannung zu niedrig
0x3 keine Verbindung zum Grundgeréat
0x10 M22 Kontakt-Position undefiniert
0x11 Kurzschluss an Kontakt M22

0x13 Uberlast oder Kurzschluss

0x14 interner Fehler

0x15 Hand/Auto-Schalter-Position undefiniert
0x16 SO-Interface-Fehler

0x17 Uberschreitung des Messbereichs
0x18 Unterschreitung des Messbereichs
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3.6.4 Kommunikationsprotokoll Modbus-TCP

Dieser Abschnitt enthalt spezifische Besonderheiten in der Anwendung des
Gateways fur den Feldbus Modbus-TCP. Er gliedert sich in drei Teile:

e Erstellung eines SWD-Netzwerkes mit der Software SWD-Assist fur den
Feldbus Modbus-TCP

e Export einer Referenzdatei mit der Abbildung der Ein-/Ausgangsdaten
auf die Modbus-Register

e Weitere Informationen zur Abbildung des SWD-Netzwerks auf die Proto-
kollmaoglichkeiten des Modbus-TCP-Feldbusses

3.6.4.1 Erstellung des SWD-Netzwerks mit der Planungssoftware SWD-Assist

Die Erstellung eines SWD-Netzwerks fur den Feldbus Modbus-TCP in der
Planungssoftware SWD-Assist erfolgt in diesen Schritten:

1. Auswahl des Protokolls Modbus-TCP

2. Auswahl und Parametrierung des Gateways und der SWD-Teilnehmer
3. Festlegen des Geratenamens fur das Gateway und Teilnehmer

4. Export der Ein-/Ausgangsdaten

Die Konfiguration und Parametrierung des SWD-Netzwerks sowie die Aus-
wahl des Feldbusprotokolls wurden bereits beschrieben (= Abschnitt
.3.6.2.1 Konfiguration des SWD-Netzwerks").

Bitte vergewissern Sie sich, dass bei der Auswahl des Netzwerkprotokolls
der Wert ,,Modbus-TCP" eingestellt ist. Voreinstellung ist ,, EtherNet/IP".

WMODTCR
EUSC-SWD-EIF-MODTCF
e
—

Gerateinformationen  Gerateparameter |Ethernet-Parameter I SWD-Informationen |

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus E;T." H ]
iy -

TCcP Gateway) P vy Wirkbedy
@row @Mz @cont @500 Sromberechnungsenstelingen
e T 15V: [10 =]
Gleichzeitigkeitsfak AUX: |ns -

Modus: (™ giheret/Tp

SWD-Enstelungen
Alle Gerite sind optionak [

Kompatible Gerdte zulassig: [~

SWD-Baudrate: I 125 kBaud vI

Abbildung 67: Auswahl des Protokolls Modbus-TCP

Sie konnen wie bei anderen Feldbusanschaltungen fur das Gateway und far
die SWD-Teilnehmer individuelle Namen vergeben, um die Teilnehmer ein-
deutig zu kennzeichnen. Die Namen werden bei der Erzeugung der Exportda-
ten verwendet. Die Eingabe erfolgt beim SWD-Gateway oder den SWD-Teil-
nehmern unter dem Register Gerateinformationen.
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Gerdteinformationen iGeréteparameter I Ethernet-Parameter | Swh-Infarmationen I

EUSC-SWD-EIP-MODTCP - (EtherNet/IP / Modbus TcP [E T o[\ H .
Gateway) --:wq:.?.-.ﬂ-.-: bty | =
@ru @Ms @cont @swp) Geratename: [uoprce

“Hl 15Y Beschreibung: EtherMNet/TP [ Modbus TCP Gateway [ SWD
Metzteil 15V: 700 mA Auslastung: 0 ma {(0%:)

Metzteil AUX: 3000 mA Auslastung: 0 mA (0%:)

“HEC AUX

Abbildung 68: Vergabe eines Geratenamens

130

Der Geratename muss eindeutig sein, das heildt, er muss sich
von anderen Geratenamen unterscheiden. Die maximale Lange
betragt 24 Zeichen. Zulassige Zeichen sind Buchstaben (aller-
dings keine Umlaute), Zahlen sowie der Unterstrich _.

—_

Export der Ein-/Ausgangsdaten

Die Abbildung der SWD-Ein- /Ausgangsdaten erfolgt auf 16-Bit-Modbus-
Register. Details hierzu entnehmen Sie bitte dem —> Abschnitt
.3.6.4.4 Allgemeine Informationen zum Protokoll Modbus-TCP",

Zur einfacheren ldentifizierung der Ein-/Ausgangsdaten im Programmiersys-
tem der verwendeten Modbus-TCP-Steuerung erzeugt die Planungssoftware
SWD-Assist eine Export-Datei mit allen Ein-/Ausgangsdaten zu den zugehori-
gen Modbus-TCP-Informationen. Diese Informationen sind tabellarisch in
einer txt-Datei hinterlegt und konnen direkt oder in einem Tabekllenkalkulati-
onsprogramm (z. B. Microsoft Excel) weiterverarbeitet werden.

Name Register |Bit-Position |Bit-Anzahl |Datentyp  |Beschreibung

MOD TCP_PKEn1 | © 0 8 1[BIT Schaltstellung Schitz
WMOD_TCP_PRERT_|_STAT a a 1|BIT Status PKE
MOD_TCP_PKEn1 | A1 0 10 1[BIT Schaltstellung Hand AnfAus
MOD _TCP_PKEn1 | A2 1] 11 1[BIT Schaltstellung Hand/Auto
MOD _TCP_PKEn1 | DIAG 0 12 1[BIT Sammeldiaghose
WMOD_TCP_PKEn1_|_PRSMT 0 14 1|BIT Teilnehmer vorhanden

MOD _TCP_PRER1_|_SUBST a 15 1|BIT Universalrmodul
MOD_TCP_PRERT_|_Ir a a 4|BYTE (4 Bit) |Eingestellter Wer Ir
MOD_TCP_PRER1_|_TRIFR a 4 3|BYTE (3 Bit) |Auslésegrund
MOD_TCP_PKEn1 | ACKR 1] 7 1[BIT Quittierung ZMR-Hand notwendig
WMOD_TCP_PRERT_|_|_REL 1 g 8|BYTE Motarstrorm [%]
WMOD_TCP_PRERT_|_TH 1 a 8|BYTE Thermisches Motorabhild [%]
MOD_TCP_PKEn1 O Q0 2048 8 1[BIT Ansteuerung Schiitz

MOD TGP PRERT O ZMR 2045 10 1|BIT IMR Einfhus

Abbildung 69: Ein-/Ausgangsdaten fir Modbus-TCP

Folgende Informationen sind vorhanden

Der symbolische Name (Spalte ,,Name"”) — er ergibt sich aus:

dem Geratenamen des Gateways (hier ,ModTCP")

dem Geratenamen des Teilnehmers, hier ,,PKEn1" fur die
SWD-PKE- Anschaltung

der Kennzeichnung fir einen Eingang (I) oder einen Ausgang (Q)
einem individuellen Bezeichner fir das Ein-/Ausgangsdatum”,

z. B. ,,C" fur die Rickmeldung der Schitzposition

dem Namen des Eingangs / Ausgangs
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e Die Adresse des Modbus-Registers

* Die Bitposition innerhalb des Wortes und die Bit-Lange des
Ein-/Ausgangsdatums

e Der Datentyp des Ein-/Ausgangsdatums

¢ Die Beschreibung des Ein-/Ausgangsdatums

% In der Planungssoftware SWD-Assist finden Sie im Menu Pro-
jekt” die Funktion , Konfiguration exportieren”.

% Sie kénnen die Geratenamen fur das Gateway und die SWD-
Teilnehmer jederzeit anpassen. Die Ein-/Ausgangsadressen und
symbolische Bezeichner werden unmittelbar aktualisiert.

Bei der Verwendung dieser Informationen zur Erzeugung von Ein-/Ausgangs-
variablen sind die unterschiedlichen Definitionszugriffsmethoden des ver-
wendeten Programmiersystemszu bericksichtigen.

3.6.4.2 Verwendung des Gateways mit ELC/Modicon-Steuerungen
In Abhangigkeit vom verwendeten Steuerungssystem kann es vorkommen,
dass nicht alle Daten in einem Modbus-Auftrag verarbeitet werden konnen.
In diesem Fall verwenden Sie bitte mehrere Lese- /Schreib-Auftrage, um alle
Daten zu verarbeiten.

3.6.4.3 Verwendung des Gateways mit EATON Steuerungen
EATON Steuerungen (XC20x) und HMI-Displays mit SPS-Laufzeit konnen als
Modbus-TCP-Server bzw. -Client verwendet werden. Die hierzu notwendige
Bibliothek wird in den Bibliotheksmanager der Programmiersoftware XSOFT-
CoDeSys-2 importiert. Bitte beachten Sie den Anwendungshinweis
AN2700K22 ,Modbus TCP Master/Slave fur XControl-Steuerungen. Dieser
enthalt neben der Dokumentation auch die notwendige Bibliothek.

% Der Anwendungshinweis kann im Internet Uber die Adresse

ftp://ftp.moeller.net/ AUTOMATION/APPLICATION_NOTES/Index.html

bezogen werden.
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3.6.4.4 Allgemeine Informationen zum Protokoll Modbus-TCP
Einleitung

Grundlage des Kommunikationssystems Modbus-TCP ist das verwendete
TCP/IP-Protokoll. Alle Daten und Parameter werden in den Nutzdaten des
TCP/IP-Telegramms eingetragen. Diese Daten werden in einen speziellen
MBAP-(Modbus Application Header)Rahmen eingebunden, der fir eine ein-
deutige Interpretation der Daten sorgt. Der Zugriff auf die Daten erfolgt Uber
spezielle Funktionsschllssel (Function Code 1 - 255).

Die Kommunikation zwischen den Modbus-Teilnehmern erfolgt nach dem
Client-Server-Prinzip. Der Client (beispielsweise die SPS) setzt Uber Funkti-
onscodes und gegebenenfalls zu Ubertragende Daten einen Auftrag an den
Server (hier das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP) ab. Der Server beant-
wortet die Anfrage und liefert gegebenenfalls die angeforderten Daten an
den Client zurlck. Tritt wahrend der Kommunikationsanfrage ein Fehler auf,
beispielsweise weil eine Anfrage unzulassig ist, so erhalt der Client eine Feh-
lermeldung.

Datenmodell und Modbus-Register

Modbus unterscheidet prinzipiell zwischen Bit- und Wort-Daten. Diese sind
in zwei Auspragungen verfugbar:

Datenobjekt Datentyp Zugriff maximale Anzahl
Bit-Eingang Bit Lesen 65536
Bit-Ausgang Bit Lesen / Schreiben 65536

Word Lesen 65536

Word Lesen / Schreiben 65536

Diese Datenstrukturen werden von der Modbus-Server-Seite zur Verfigung
gestellt. Der Umfang der Datenzugriffsfunktionen sowie die maximale
Anzahl der Datenobjekte sind dabei implementierungsabhangig.

> Das Gateway EUS5C-SWD-EIP-MODTCP unterstutzt nur Zugriffe
auf Eingangs- und Ausgangsregister.

Im Einzelnen werden folgende Funktionen unterstutzt:

Funktionscode Funktion Erlduterung

3 Read Holding Registers Lesen von Wort-Ausgangsinformationen

4 Read Input Registers Lesen von Wort-Eingangsregistern

6 Write Single Register Schreiben eines Wort-Ausgangsregisters

16 Write Multiple Registers Schreiben mehrerer Wort-Ausgangsregister
23 Read/Write Multiple Registers Lesen und Schreiben mehrerer Wort-Register
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Der Bereich der Eingangs- und Ausgangsregister erlaubt den strukturierten
Zugriff auf die Daten des Gateways. Die nachfolgende Tabelle 19 fahrt die
verflgbaren Register mit ihren Inhalten und Adressbereichen auf. Die Regis-
ter werden anschliefsend detailliert beschrieben.

Tabelle 19: Ubersicht (iber die Modbus-Register

Modbus-Register Lesen/
Schreiben

Inhalt

Verweis auf nachfolgenden Abschnitt

SWD-Ein-/Ausgangsdaten

0x0000 - 0x03FF R Eingangsdaten (Eingdnge und Status)
0x0800 - 0xOBFF R/W zyklische Ausgangsdaten

0x1012 R Bit-Lange der digitalen Ausgénge
0x1013 R Bit-Lénge der digitalen Eingdnge
0x1017 R Version des Registers ,mappings”

—> Abschnitt ,, SWD-Ein-/Ausgangsdaten”,
Seite 134

Informationen zum Gateway (Gerit)

0x1000 - 0x100B

Name des Gateways

—> Abschnitt , Gerateinformationen”, Seite 135

0x100C Status des Gateways

Zeitiiberwachung

0x1020 aktive Zeittiberwachung (Angabe in Millisekunden) —> Abschnitt ,, Zeitiiberwachung und
0x1120 definierte Zeitiberwachung (Angabe in Millisekunden) B AR TR, S8 13
0x1121 Zeitliberwachung

0x1130 Betriebsart

0x1131 Zeitliberwachung

0x113C - 0x113D

Wiederherstellen der Modbus-Verbindungsparameter

Ox113E - 0x113F

Sichern der Modbus-Verbindungsparameter

Azyklische SWD-Daten

0x8000 - 0x807F

azyklische Service-Objekte Anfragebereich

0x8080 - Ox80FF

azyklische Service-Objekte Ergebnisbereich

—> Abschnitt ,, Azyklische Datenkommunika-
tion”, Seite 138

Fir Modbus existieren mehrere Adressiermodi, mit denen in der SPS auf die
Daten zugegriffen werden kann. In der folgenden Tabelle 20 sind diese mit
ihren Grenzwerten flur das Gateway EU5C-SWD-EIP-MODTCP aufgelistet.
Die Verwendung ist abhangig von der gewahlten SPS und dem zugehorigen
Programmiersystem. In dieser Dokumentation werden alle Referenzen in

hexadezimaler Schreibweise verwendet.
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Tabelle 20: Adressierarten bei Modbus

hexadezimal dezimal 5-Digit Modicon Beschreibung

0x0000 - 0x03FF 0-1023 40001 - 41024 400001 - 401024 Eingangsdaten

0x0800 - OxOBFF 2048 - 3071 42048 - 43072 402048 - 403072 Ausgangsdaten

0x1000 - 0x1006 4096 - 4102 44097 - 44103 404097 - 404103 Name des Gateways

0x100C 4106 44107 404107 Status des Gateways

0x1012 4114 44115 404115 Bit-Lange der digitalen Ausgénge

0x1013 4115 44116 404116 Bit-Lénge der digitalen Eingdnge

0x1017 4119 44120 404120 Version des Register-Mappings

0x1020 4128 44129 404129 aktive Uberwachungszeit (in Millisekunden)
0x1120 4384 44385 404385 definierte Uberwachungszeit (in Millisekunden)
0x1121 4385 44386 404386 Modbus-Verbindungstiberwachung (in Sekunden)
0x1130 4400 44401 404401 Betriebsart ,Modbus-Verbindung”

0x1131 4401 44402 404402 Sichern der Modbus-Parameter

0x113C - 0x113D 4412 - 4413 44413 - 44414 404413 - 404414 Wiederherstellen der Modbus-Verbindungsparameter
0x113E - 0x113F 4414 - 4415 44415 - 44416 404415 - 404416 Sichern der Modbus-Verbindungsparameter
0x0000 - 0x03FF 0-1023 40001 - 41024 400001 - 401024 Anfragebereich der azyklischen Serviceobjekte
0x0800 - 0x0BFF 2048 - 3071 42048 - 43072 402048 - 403072 Ergebnisbereich der azyklischen Serviceobjekte
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SWD-Ein-/Ausgangsdaten

Die Register 0x1012 und 0x1013 enthalten die Lange der Ein-/Ausgangs-
daten der SWD-Teilnehmer. Die Angabe erfolgt in Bit. Flll-Bytes sind dabei
enthalten. Uber den Zugriff auf Register 0x1017 wird die Version des Gate-
way-Mappings bereitgestellt.

Modbus-Register R/W Datentyp Wert Beschreibung

0x1012 R WORD 0-5136 Bit-Lange der digitalen Ausgénge

0x1013 R WORD 0 - 6400 Bit-Ldnge der digitalen Eingdnge

0x1017 R WORD 1 Version des Registers ,mappings”

0x0000 - 0x03FF R WORD 0 - FFFF Registerbereich zum Lesen der
Prozesseingange

0x0800 - 0xOBFF R/W WORD 0 - FFFF Registerbereich zum Lesen und

Schreiben der Prozessausgange

Die Daten der SWD-Teilnehmer werden als Folge von Byte-Daten in die
Modbus-Register fur die zyklischen Ein-Ausgangsdaten Ubertragen. Umfang
und Beschreibung der Ein-/Ausgangsdaten ergeben sich aus den spezifi-
schen Eigenschaften der verwendeten SWD-Teilnehmer. Diese sind im
Handbuch , SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE, beschrieben.
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Die Eingangsdaten bestehen aus Statusinformationen Uber den Teilnehmer
(z. B. Statusinformation Uber die Gultigkeit der Daten) sowie weiteren Infor-
mationen (Schaltstellung bei Befehlsgeraten M22, Analogwerte usw.) des
Teilnehmers. Die Zuordnung der Daten (Byte oder Wort-Format) der SWD-
Teilnehmer auf die Modbus-Register erfolgt in der Planungssoftware SWD-
Assist. In Abhangigkeit von den vorhanden Ein-/Ausgange werden dort die
Modbus-Register mit den Daten belegt. Im Normalfall erfolgt die Zuordnung
der (Wort-)Register luckenlos mit den Daten der Teilnehmer. Bei Byte-Variab-
len wird das erste Byte im oberen Byte (High Byte) des (Wort-)Modbus-
Registers abgelegt, das zweite Byte im unteren Byte (Low Byte).

Folgen auf Eingangsdaten mit dem Datentyp Byte weitere Eingangsdaten
mit dem Datentyp WORD, so wird in einigen Fallen ein zusatzliches Full-Byte
eingebaut, um Wort-Variablen komplett in den Modbus-Register abzulegen.

Es kommen folgende Regeln zur Anwendung:

Folgt auf das erste Status-Byte ein Eingangsdatum vom Datentyp WORD
(16-Bit-Wert), so wird vor dem Status-Byte ein zusatzliches Byte eingeflgt,
so dass die Wort-Eingangsdaten in einem Modbus-Register abgelegt werden
konnen.

Beispiel

Eingangsdaten: 1 Status-Byte und 1 Eingangswort

Modbus-Register High Byte Low Byte
n Fall-Byte Status-Byte
n+1 Eingangswort

Vergleichbares gilt fir die Ausgangsdaten. Endet der Datenbereich eines
Teilnehmers in einem High Byte (ungerade Anzahl von Daten-Bytes), wird
auch hier ein Full-Byte eingeflgt, so dass die Wort-Daten des nachfolgenden
Teilnehmers wieder in einem neuen Modbus-Register beginnen.

Beachten sie hierbei die Angaben in der Planungssoftware SWD-Assist. In
der Exportdatei finden Sie die Angaben zur Adressierung der Daten.

Gerateinformationen

Aus den folgenden Modbus-Registern konnen der Name und der Geratesta-
tus des Gateways ermittelt werden.

Register 0x1000 - 0x100B: ,, Gateway-Name”

Das Register enthalt den Namen des Gateways.

Modbus-Register R/W Datentyp Wert Beschreibung

0x1000 - 0x100B R STRING EU5C-SWD-EIP Name des Gateways
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Register 0x100C: ,, Gateway-Status”

Das Register enthalt Informationen zum Geratestatus des SWD-Gateways.

Modbus- R/W Datentyp Wert Beschreibung

Register

0x100C R WORD Gateway-Status
0x0000 kein Fehler
0x0001 FAILSAFE: keine SWD-Kommunikation
0x0002 keine Projektkonfiguration vorhanden
0x0004 keine Sollkonfiguration vorhanden
0x0040 Sollkenfiguration erneuern
0x007F SWD-Initialisierung
0x0080 Verdrahtungstest aktiv
0x0081 Fehler beim Vergleich zwischen Soll- und

Istkonfiguration

0x0082 Fehler beim Vergleich zwischen Soll- und
Projektkonfiguration

Zeitiiberwachung und Betriebsart Modbus-TCP

Die folgenden Register beeinflussen wesentliche Verhaltensweisen der
Modbus-TCP-Kommunikation wie beispielsweise die Reaktion auf einen
Abbruch der Kommunikationsverbindung, die Betriebsart der Modbus-Ver-
bindung und das Sichern dieser Parameter als neue voreingestellte Werte
des Gateways.

Modbus- R/W Datentyp Wert Beschreibung
Register
0x1020 R WORD 0 - FFFF aktive Zeitliberwachungszeit
(in Millisekunden)
0x1120 R/W WORD 0 - FFFF definierte Uberwachungszeit der
Voreinstellung: 3000  Modbus-Kommunikation (in Millise-
(= 3 Sekunden) kunden)
0 = keine Zeitiberwachung
0x1121 R/W WORD 0 - FFFF Zeitiiberwachung des Registers ,Reset”
0x1130 R/W WORD Betriebsart ,Modbus-Verbindung”
0x1131 R/W WORD 0 - FFFF Zeitiiberwachung der Modbus-Verbin-
Voreinstellung: 0 dung (in Sekunden)
0 = keine Zeitiberwachung
0x113C - R/W WORD Wiederherstellen der Modbus-Parameter
0x113D
Ox113E - R/W WORD Sichern der Modbus-Parameter
0x113F
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Register 0x1020, 0x1120, 0x1121: ,Zeitiiberwachung®

Uber diese Register wird das Verhalten der Ausgange der SWD-Teilnehmer
bei einem Kommunikationsverlust der Modbus-Verbindung bestimmt. Im
Register 0x1120 kann ein Zeitwert in Millisekunden vorgegeben werden, der
unter folgenden Bedingungen zum Abschalten der Ausgange fuhrt:

¢ Die Steuerung wechselt von ,,Run” nach ,Halt"”

e  Entfernen der Ethernet-Leitung zum Gateway

¢ Keine Modbus-TCP-Kommunikation zwischen der SPS und dem Gate-
way vorhanden

Der Vorgabewert ist 3000 (3000 Millisekunden = 3 s). Dies bedeutet, dass
die Ausgange in den zuvor beschriebenen Situationen nach 3 Sekunden
abgeschaltet werden. Erfolgt die Kommunikation zwischen der SPS und dem
Gateway ausschlieRlich Uber das Anwenderprogramm (wie zum Beispiel mit
der Anwendungsbibliothek bei Steuerungen vom Typ XControl) , so kann
dies unerwunschte Situationen verursachen. Zu beachten sind hierbei fol-
gende Falle:

¢ Die Ansprache zwischen der SPS und dem Gateway erfolgt nicht zyk-
lisch, sondern nur sporadisch (Zeitraum > 3 s)
e Einzelschrittbetrieb bei der Test und Inbetriebnahme

Passen Sie in diesen Fallen den aktuellen Wert an die Anforderungen an.

GEFAHR
Wird der Timeout-Wert im Register 1120 auf den Wert ,,0"

gesetzt, so kann dies zu gefahrlichen Situationen flhren, da bei
einer ausbleibenden Kommunikation zwischen der SPS und
dem Gateway gesetzte Ausgange weiterhin eingeschaltet blei-
ben.

Wurde eine Zeitlberwachung hinterlegt, so kann im Register 0x1020 der
aktive Status der Zeitlberwachung ausgelesen werden. Die Zeitlberwa-
chung wird bei jedem Ubertragenen Modbus-TCP-Telegramm zurlckgesetzt.

Findet keine zyklische Datenulbertragung statt, die ein Zurlicksetzen der Zeit-
Uberwachung automatisch verursachen wurde, so kann auch Uber einen
schreibenden Zugriff auf das Register 0x1121 ein Neustart der Uberwa-
chungszeit erfolgen. Dies kann auch Uber jedes andere Modbus-TCP-Tele-
gramm geschehen.

Register 0x1113C, 0x1113D:
~Wiederherstellen der Modbus-TCP-Verbindungsparameter”

Die Register 0x113C und 0x113D dienen zum Zurlicksetzen der Parameter;
Register 0x1120 auf den Vorgabewert. Hierflr wird zunachst der Wert
,0x6C6F" in das Register 0x113C geschrieben. Um das Zurlicksetzen zu
aktivieren, wird nachfolgend der Wert ,0x6164" (,,LOAD") in das Register
0x113D geschrieben. Dies muss innerhalb von 30 Sekunden nach Schreiben
des Registers 0x113C erfolgen.
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Beide Register kdonnen auch mit einem einzigen Auftrag unter Verwendung
der Funktionscodes FC16 und FC23 geschrieben werden. Die Parameter
sind jetzt zwar aktiv, aber noch nicht nullspannungssicher gespeichert.
Hierzu dient der Dienst ,Sichern der Modbus-TCP Verbindungsparameter”.

Register 0x113E, 0x113F:
~Sichern der Modbus-TCP-Verbindungsparameter”

Register Ox113E und 0x113F dienen zur nullspannungssicheren Ablage der
Modbus-TCP-Verbindungsparameter, die im Register 0x1120 enthalten sind.
Aus diesem Anlass wird zunachst der Wert ,,0x7361" in das Register 0x113E
geschrieben. Das eigentliche Sichern der Daten erfolgt durch das Beschrei-
ben des Registers 0x113F mit dem Befehl ,,0x7665" (,SAVE"). Dies muss
innerhalb von 30 Sekunden nach dem Schreiben des Registers 0x113E erfol-
gen. Beide Register konnen auch mit einem einzigen Auftrag unter Verwen-
dung der Funktionscodes FC16 und FC23 geschrieben werden.

Azyklische Datenkommunikation

Neben der Ubertragung zyklischer Daten kdnnen auch azyklische Informatio-
nen zwischen einem Modbus-TCP-Master und einem SWD-Teilnehmer aus-
getauscht werden. Hierflr stehen spezifische Modbus-Register und -Dienste
fur die Auftragsvergabe und den Empfang der angefragten Daten zur Verfu-

gung.
Modbus-Register Beschreibung

0x800C - 0x807F Register fiir Auftragsbereich
0x8080 - 0x80FF Register fiir Antwortbereich

Bei Verwendung der azyklischen Dienste werden die Daten in diesen Mod-
bus-Registern abgelegt. Der Modbus-Client wartet dann, bis der Auftrag
abgearbeitet ist. Dies wird durch die Quittierung des Auftrags mitgeteilt.
Danach kann die Antwort gelesen werden. \Werden gleichzeitig azyklische
Kommunikationsauftrage zu unterschiedlichen Teilnehmern durchgefuhrt, so
wird dies Uber die SPS verwaltet. Die nachfolgende Tabelle beschreibt die
Detailstruktur dieser Registerbereiche.

Register 8000h - 807Fh:
~Azyklische Service-Objekte, Auftragsbereich”

Modbus-Register Name Datentyp Wert Beschreibung

0x8000 SERVICE NUMBER UINT 0 - OxFFFF Dieses Register enthalt einen benutzerspezifi-
schen Wert, der nach Ausfiihrung des Dienstes
gel6scht wird.

Der Wert wird nach Ausfiihrung des Dienstes in
das Register SERVICE NUMBER im Antwortbe-

reich kopiert.

0x8001

0x8002 (Low Byte) INDEX USINT 0 -OxFF Der Eintrag INDEX spezifiziert das Applikations-
objekt.

Die Applikationsobjekte sind im Handbuch
SmartWire-DT Teilnehmer”, MN05006001Z-DE,
beschrieben.
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Modbus-Register Name Datentyp Wert Beschreibung
0x8002 (High Byte) SERVICE CODE USINT 0-255 Der Eintrag SERVICE CODE spezifiziert die
Zugriffsart:
0x00: NO FUNCTION
0x03: READ
0x10:WRITE
0x8003 (Low Byte) DESTINATION USINT 0-99 Adresse des SWD-Teilnehmers
ADDRESS
0x8003 (High Byte) SLOT USINT 0 0 (kein modularer Modbus-Teilnehmer)
0x8004 LENGTH USINT 0-120 Anzahl der zu lesenden bzw. zu schreibenden
Daten
0x8005 - 0x807F OPTIONAL DATA UINT 0 - OxFFFF objektspezifische Daten oder Fehlercodes

(Register 0 - 122)

Register 0x8080 - 0x80FF:

~Azyklische Service-Objekte, Antwortbereich”

Nachdem ein azyklischer Kommmunikationsauftrag abgesetzt wurde, werden
die Informationen SERVICE NUMBER, INDEX, SERVICE CODE, DESTINA-
TION ADDRESS und SLOT in den Antwortbereich kopiert.

Der Parameter SERVICE NUMBER wird fur einen einfachen Handshake im
SPS-Programm verwendet. Der Auftrag ist solange in Bearbeitung, bis die
SERVICE NUMBER im Antwortbereich der SERVICE NUMBER im Auftrags-
bereich entspricht.

Modbus-Register Name Datentyp Wert Beschreibung

0x8080 SERVICE NUMBER UINT 0 - OxFFFF Dieses Register enthalt einen benutzerspezifi-
schen Wert, der nach Ausfiihrung des Dienstes
geloscht wird.
Der Wert wird nach Ausfiihrung des Dienstes in
das Register SERVICE NUMBER im Antwortbe-
reich kopiert.

0x8081 RESULT UINT 0 - OxFFFF Ergebnis der Anfrage:
0x0000: ERROR FREE EXECUTION
OxFFFE: SERVICE PARAMETERS INCORRECT
OxFFFF: SERVICE CODE UNKNOWN

0x8082 (Low Byte) INDEX USINT 0 -OxFF Sperzifiziert das Applikationsobjekt.

0x8082 (High Byte) SERVICE CODE USINT 0-255 Spezifiziert die Zugriffsart:
0x00: NO FUNCTION
0x03: READ
0x10:WRITE

0x8083 (Low Byte) DESTINATION USINT 0-99 Adresse des SWD-Teilnehmers

ADDRESS

0x8083 (High Byte) SLOT USINT 0 0 (kein modularer Modbus-Teilnehmer)

0x8084 LENGTH USINT 0-120 Anzahl der bereitgestellten Daten

0x8085 - 0x80FF OPTIONAL DATA UINT 0 - OxFFFF angeforderte Daten

(Register 0 - 122)
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Register 0x1300 - 0x137F: ,,Status der SWD-Teilnehmer”

Modbus-Register R/W Datentyp Wert Beschreibung
0x1300 - 0x137F R USINT 0- OxF Teilnehmerstatus-Byte der SWD-Teilnehmer
(0-99)

Die Statusdaten geben Auskunft Gber den Zustand der SWD-Teilnehmer. Sie
sind Bestandteil der Bits 4 bis 7 des ersten Input-Byte der zyklischen Daten
eines jeden SWD-Teilnehmers:

Tabelle 21: Status der SWD-Teilnehmer

7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0

Diagnosedaten

SUBST ‘ PRSNT ‘— ‘ DIAG ‘— ‘— ‘— ‘—

Bit Name Beschreibung

4 DIAG 0: Es liegt aktuell keine Diagnosemeldung des Teilnehmers vor.

1: Es liegt mindestens eine Diagnosemeldung vor. Die genaue
Ursache der Diagnosemeldung kann tiber azyklische Dienste
ausgelesen werden.

Die maglichen Diagnosemeldungen fiir jeden SWD-Teilnehmer
sind im Handbuch ,SmartWire-DT Teilnehmer”,
MN05006001Z-DE, beschrieben.

6 PRSNT 0: Es kann keine Kommunikation zwischen dem Gateway (SWD-
Master) und dem SWD-Teilnehmer hergestellt werden.
Alle Eingangsdaten sind 0.

1: Der SWD-Teilnehmer ist vorhanden und tauscht Daten mit dem
Gateway (SWD-Master) aus.

7 SUBST 0: Der projektierte SWD-Teilnehmer ist vorhanden

1: Anstelle des projektierten SWD-Teilnehmers ist das Universal-
modul M22-NOP(C) vorhanden
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4.1 Kompatibilitat

Das Gateway speichert beim Betatigen des Konfigurationstasters die Daten
der tatsachlich angeschlossenen Gerate ab (= gespeicherte Gateway-Soll-
konfiguration).

Bei jedem Start des Gateways wird Uberprift, ob diese Konfiguration veran-
dert wurde. Ist dies der Fall, wird der Datenaustausch zwischen Gateway
und SmartWire-DT Teilnehmern nicht gestartet. (In diesen Vergleich werden
fehlende Teilnehmer nicht mit einbezogen; entscheidend ist, dass die gefun-
denen Teilnehmer identisch sind.)

Uber das Programmiersystem wird durch die Auswahl der SmartWire-DT
Teilnehmer eine Projektkonfiguration vorgegeben (= projektierte Sollkonfigu-
ration). Diese wird vom Programmiersystem bei der Ubertragung des Pro-
gramms auf die Steuerung automatisch auf das Gateway geladen.

% Hinweis fiir das Gateway EU5C-SWD-CAN

Der Download der Konfiguration ist ein erweiterter Dienst, der
in Standard-CANopen-Konfiguratoren nicht zur Verfligung steht.
CoDeSys bietet Ihnen hierzu in der Steuerungskonfiguration des
CAN-Gateways im Register ,,Modulauswahl” die Option ,,SDO
fir Modulliste erzeugen” an.

Kann eine , Projektierte Konfiguration” nicht auf das Gateway
geladen werden, muss der Konfigurationsvergleich deshalb
abgeschaltet werden (Parameter , Disable configuration check”
im Register Service Data Objects muss den Wert 1 haben).

Ein Konfigurationsvergleich und eine daraus folgende Anwen-
dung der Kompatibilitatsliste ist damit nicht moglich.

Der Anwender muss selber Uberprifen, ob die Konfiguration
stimmt.
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4.1.1 Projektierte Konfiguration liegt vor

Vor Aufnahme der Datenkommunikation zwischen Gateway und dem Feld-
bus-Master wird die Konsistenz zwischen projektierter Konfiguration und
gespeicherter Gateway-Konfiguration gepruft. Ist der Parameter ,, Kompatible
Gerate zulassig” (,Compatible Devices allowed”) auf den Wert 0 gesetzt,
kann ein defekter SmartWire-DT Teilnehmer nur durch einen Teilnehmer glei-
chen Typs ersetzt werden. Ist der Parameter jedoch auf 1 gesetzt, sind
Abweichungen zulassig. Anwendungshintergrund hierbei ist der erleichterte
Austausch defekter SmartWire-DT Teilnehmer durch vorhandene funktions-
kompatible aber nicht identische Typen. Beispielweise wird ein grunes LED-
Element mit Schaltfunktion anstelle eines griinen LED-Elements akzeptiert,
da das komplexere Element auch Uber die Funktion ,, grine LED" verflgt.

Fur den Vergleich sind die SmartWire-DT Teilnehmer in verschiedene Fami-
lien- und Funktionsklassen eingeteilt. Miteinander kompatible Teilnehmer
mussen sich grundsatzlich in einer Familie befinden. Der Austausch eines
SmartWire-DT Teilnehmers zur Schitzanschaltung (DIL-SWD...) wird also
grundsatzlich nicht an Stelle eines beleuchteten Drucktasters (M22-SWD-
K22-LED...) akzeptiert, obwohl beide von der Datenabbildung (je ein Ein-
gangsbyte, ein Ausgangsbyte) miteinander kompatibel waren.

Erlaubte SmartWire-DT Teilnehmer und ihre zulassigen Ersatztypen finden
Sie in der folgenden Tabelle 22.

Tabelle 22: Liste miteinander kompatibler Typen

Typ

Beschreibung zulassiger Ersatztyp1 zulassiger Ersatztyp 2

RMQ-Funktionselemente (Frontbefestigung)

M22-SWD-K11

Funktionselement, 2 Pos. Front M22-SWD-K22

M22-SWD-K22

Funktionselement, 3 Pos. Front

M22-SWD-LED-W

Funktionselement, LED-W Front

M22-SWD-K11LED-W

M22-SWD-K22LED-W

M22-SWD-K11LED-W

Funktionselement, 2 Pos., LED-W, Front

M22-SWD-K22LED-W

M22-SWD-K22LED-W

Funktionselement, 3 Pos., LED-W, Front

M22-SWD-LED-R

Funktionselement, LED-R Front

M22-SWD-K11LED-R

M22-SWD-K22LED-R

M22-SWD-K11LED-R

Funktionselement, 2 Pos., LED-R, Front

M22-SWD-K22LED-R

M22-SWD-K22LED-R

Funktionselement, 3 Pos., LED-R, Front

M22-SWD-LED-G

Funktionselement, LED-G, Front

M22-SWD-K11LED-G

M22-SWD-K22LED-G

M22-SWD-K11LED-G

Funktionselement, 2 Pos., LED-G, Front

M22-SWD-K22LED-G

M22-SWD-K22LED-G

Funktionselement, 3 Pos., LED-G, Front

M22-SWD-LED-B

Funktionselement, LED-B, Front

M22-SWD-K11LED-B

M22-SWD-K22LED-B

M22-SWD-K11LED-B

Funktionselement, 2 Pos., LED-B, Front

M22-SWD-K22LED-B

M22-SWD-K22LED-B

Funktionselement, 3 Pos., LED-B, Front
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Typ

Beschreibung

zuldssiger Ersatztyp1

zuldssiger Ersatztyp 2

RMQ-Funktionselemente (Bodenbefestigung)

M22-SWD-KC11

Funktionselement, 2 Pos., Boden

M22-SWD-KC22

M22-SWD-KC22

Funktionselement, 3 Pos., Boden

M22-SWD-LEDC-W

Funktionselement, LED-W, Boden

M22-SWD-K11LEDC-W

M22-SWD-K22LEDC-W

M22-SWD-K11LEDC-W

Funktionselement, 2 Pos., LED-W, Boden

M22-SWD-K22LEDC-W

M22-SWD-K22LEDC-W

Funktionselement, 3 Pos., LED-W, Boden

M22-SWD-LEDC-R

Funktionselement, LED-R, Boden

M22-SWD-K11LEDC-R

M22-SWD-K22LEDC-R

M22-SWD-K11LEDC-R

Funktionselement, 2 Pos., LED-R, Boden

M22-SWD-K22LEDC-R

M22-SWD-K22LEDC-R

Funktionselement, 3 Pos., LED-R, Boden

M22-SWD-LEDC-G

Funktionselement, LED-G, Boden

M22-SWD-K11LEDC-G

M22-SWD-K22LEDC-G

M22-SWD-K11LEDC-G

Funktionselement, 2 Pos., LED-G, Boden

M22-SWD-K22LEDC-G

M22-SWD-K22LEDC-G

Funktionselement, 3 Pos., LED-G, Boden

M22-SWD-LEDC-B

Funktionselement, LED-B, Boden

M22-SWD-K11LEDC-B

M22-SWD-K22LEDC-B

M22-SWD-K11LEDC-B

Funktionselement, 2 Pos., LED-B, Boden

M22-SWD-K22LEDC-B

M22-SWD-K22LEDC-B

Funktionselement, 3 Pos., LED-B, Boden

DILM/MSC-Funktionselemente

DIL-SWD-32-001

DIL/MSC

DIL-SWD-32-002

DIL-SWD-32-002

DIL/MSC, Hand/Auto

PKE-SWD-32

I/0-Funktionselemente

EUSE-SWD-4DX

Digitalmodul, 4 Eingdnge

EUSE-SWD-8DX

Digitalmodul, 8 Eingdnge

EUSE-SWD-4D4D

Digitalmodul, 4 Eingange, 4 Ausgange

EUSE-SWD-4D2R

Digitalmodul, 4 Eingange, 2 Ausgange

EUSE-SWD-X8D

Digitalmodul, 8 Ausgange

EUSE-SWD-4AX

Analogmodul, 4 Eingénge

EUSE-SWD-2A2A

Analogmodul, 2 Eingénge, 2 Ausgange

EUSE-SWD-4PT

Analogmodul, 4 Temperatur-Eingange
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4.2 Bedeutung der LED-Anzeigen

Beschreibung POW

Gerédt betriebsbereit an

Zeigen die drei anderen Gateway-LEDs rotes Dauerlicht, soistdas  aus
Betriebssystem fehlerhaft oder die Hardware defekt.

Zeigen sie orangefarbenes Dauerlicht, befindet sich das Gateway

im Zustand , Firmware-Update”. Dieser Zustand kann durch

erneutes Einschalten der Versorgungsspannung verlassen werden.

4.2.1 EU5C-SWD-DP-Gateway — Feldbus-Status-LED ,,DP”

Beschreibung Status-LED Datenaustausch Gateway
zur SPS
Es l4uft eine zyklische Datenkommunikation auf dem  griines Dauerlicht ja

PROFIBUS. Die projektierte Konfiguration stimmt mit
der GatewaySollkonfiguration tberein.

Die projektierte Konfiguration entspricht nicht der blinkt griin ja
Gateway-Sollkonfiguration.

Es findet keine Kommunikation auf dem PROFIBUS aus nein
statt. Es wird kein DP-Master erkannt (beispielsweise
aufgrund einer falschen Teilnehmeradresse).

Erweiterte DP-Diagnose: orange ja
Eingangsdaten von SmartWire-DT Teilnehmern sind
ungtiltig oder notwendige Teilnehmer fehlen.

In Verbindung mit der ausgeschalteten POW-LED wechselt von Dauer- nein
befindet sich das Gateway im Firmware-Update- licht orange nach rot

Modus. Der Firmware-Modus kann durch ein erneutes

Einschalten der Versorgungsspannung verlassen

werden.
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4.2.2 EU5C-SWD-CAN-Gateway — Feldbus-Status-LED ,,CAN”

4 Anhang

4.2 Bedeutung der LED-Anzeigen

resse (iber DHCP oder BOOTP. Sobald dem Gateway
eine Adresse zugeteilt wurde, blinkt die LED griin

Beschreibung Status-LED Datenaustausch
Gateway zur SPS
CAN-Schnittstelle inaktiv. aus nein
Baudratenerkennung auf dem CAN-Bus aktiv rotes Blitzlicht nein
CAN-Baudrate erkannt, Warten auf giiltige Sollkonfigu-  orange nein
ration
Kommunikationsfehler auf dem CAN-Bus. rot blinkend ja
(Error-Warning-Level reached)
Uberwachungsfehler rotes asynchrones nur SDO
(Nodeguarding/Heartbeat) Blinken
Kommunikationsstorung auf dem CAN-Bus. (Bus-0ff.) rot nein
Pre-Operational - Initialisierungsmodus: griin blinkend nur SDO
Kommunikation nur tiber SDOs maglich.
Stopped - Kein Datenaustausch griines asynchrones nein
Blinken
Operational - Datenaustausch tber PDOs und SDOs griin ja
moglich
In Verbindung mit ausgeschalteter POW-LED befindet wechselt von Dauer- nein
sich das Gateway im Firmware-Update-Modus. Der licht orange nach rot
Firmware-Madus kann durch ein erneutes Einschalten
der Versorgungsspannung verlassen werden.
4.2.3 EU5C-SWD-EIP-MODTCP-Gateway — Feldbus-Status-LED ,,MS”
Beschreibung Status-LED Datenaustausch
Gateway zur SPS
keine Spannungsversorgung aus nein
Das Gateway hat eine giiltige Netzwerkkonfiguration griin blinkend nein
und ist bereit zum Aufbau einer Ethernet/IP- oder
Modbus-TCP-Verbindung
Der zyklische Datenaustausch mittels Ethernet/IP oder  griines Dauerlicht ja
Modbus-TCP ist aktiv.
Das Gateway meldet einen Kommunikationsfehler. rotes Dauerlicht nein
Beispielsweise wurde die urspriinglich vorhandene
Verbindung zum zyklischen Datenaustausch nicht
ordnungsgemaR beendet und ein Timeout ist aufge-
treten.
Das Gateway wartet auf die Zuteilung der Netzwerkad-  rot blinkend nein
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4.2 Bedeutung der LED-Anzeigen

4.2.4 SmartWire-DT Konfigurations-LED

4.2.5 SmartWire-DT Status-LED

146

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch Gateway
Konfigurations-LED iiber Feldbus zur SPS

Die projektierte Konfiguration stimmt mit der Gateway-  griines Dauerlicht ja

Sollkonfiguration iiberein.

Die projektierte Konfiguration entspricht nicht der blinkt griin ja

Gateway-Sollkonfiguration, ist aber kompatibel mit ihr.

(Liste der miteinander kompatiblen Geréate

—> Tabelle 22, Seite 142)

Projektierte Konfiguration und Gateway-Sollkonfigura-  rotes Dauerlicht nein

tion sind nicht miteinander kompatibel.

In Verbindung mit ausgeschalteter POW-LED befindet wechselt von Dauer- nein

sich das Gateway im Firmware-Update-Modus. Der licht orange nach rot

Firmware-Mmodus kann durch ein erneutes Einschalten

der Versargungsspannung verlassen werden.

Beschreibung SmartWire-DT Datenaustausch
Status-LED Gateway—SmartWire-DT

Teilnehmer

Die aktuelle Istkonfiguration stimmt mit der Gateway- griines Dauerlicht ja
Sollkonfiguration tiberein.

Ein notwendiger SmartWire-DT Teilnehmer fehlt, oder blinkt rot nein
die Gateway-Sollkonfiguration entspricht nicht der

Istkonfiguration

Die Teilnehmeradressierung ist aktiv (nach Power On blinkt griin nein
oder einem Download einer projektierten Konfiguration

mit Leermodulen)

Kurzschluss auf der 15-V-Spannungsversorgung oder rotes Dauerlicht nein
kein SmartWire-DT Teilnehmer anschlossen

In Verbindung mit ausgeschalteter POW-LED befindet wechselt von Dauer- nein

sich das Gateway im Firmware-Update-Modus. Der
Firmware-Modus kann durch ein erneutes Einschalten
der Versorgungsspannung verlassen werden.

licht orange nach rot
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4.3 Versionstabelle EU5C-SWD-DP

4 Anhang

4.3 Versionstabelle EU5C-SWD-DP

Betriebssystem: V1.00")
Hardware: 01
GSD-Datei:

Motorola Format

(z. B. Siemens STEP7)
Moeldd13.gsx
Intel-Format:

(z. B. Moeller):
Moedd13.gsd

Betriebssystem: V1.102)
Hardware: 01
GSD-Datei:

Motorola Format

(z. B. Siemens STEP7)
Moeldd14.gsx
Intel-Format

(z. B. Moeller):
Moedd14.gsd

Betriebssystem: V1.20 2).3)
Hardware: 01

GSD-Datei:

Motorola Format

(z. B. Siemens STEP7)
Moeldd14.gsx
Intel-Format

(z. B. Moeller):
Moedd14.gsd

SmartWire-DT Teilnehmer

E/A-Module

EUSE-SWD-8DX

EUSE-SWD-4D4D

EUSE-SWD-4D2R

EUSE-SWD-4DX

EUSE-SWD-X8D

EUSE-SWD-4AX

EUSE-SWD-2A2A

EUSE-SWD-4PT

X | X| X| X| X| X| X| X

DIL-/PKE-Module

DIL-SWD-32-001

DIL-SWD-32-001

PKE-SWD

PKE-SWD-32

x| X | X | X

Leistungsschalter

NZM-XSWD-704

>

RMQ-Module

M22-SWD-K11

M22-SWD-K11LED-B

M22-SWD-K11LEDC-B

M22-SWD-K11LEDC-G

M22-SWD-K11LEDC-R

M22-SWD-K11LEDC-W

M22-SWD-K11LED-G

M22-SWD-K11LED-R

M22-SWD-K11LED-W

M22-SWD-K22

M22-SWD-K22LED-B

M22-SWD-K22LEDC-B

M22-SWD-K22LEDC-G

M22-SWD-K22LEDC-R

M22-SWD-K22LEDC-W

X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| x| X<

X X | X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| x| X

XX X X X| X| X| X| X| X| X| X| X| x| X<
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Betriebssystem: V1.00") Betriebssystem: V1.102) Betriebssystem: V1.20 2).3)
Hardware: 01 Hardware: 01 Hardware: 01
GSD-Datei: GSD-Datei: GSD-Datei:
Motorola Format Motorola Format Motorola Format
(z. B. Siemens STEP7) (z. B. Siemens STEP7) (z. B. Siemens STEP7)
Moeldd13.gsx Moeldd14.gsx Moeldd14.gsx
Intel-Format: Intel-Format Intel-Format
(z. B. Moeller): (z. B. Moeller): (z. B. Moeller):
Moedd13.gsd Moe4dd14.gsd Moedd14.gsd
M22-SWD-K22LED-G X X X
M22-SWD-K22LED-R X X X
M22-SWD-K22LED-W X X X
M22-SWD-KC11 X X X
M22-SWD-KC22 X X X
M22-SWD-LED-B X X X
M22-SWD-LEDC-B X X X
M22-SWD-LEDC-G X X X
M22-SWD-LEDC-R X X X
M22-SWD-LEDC-W X X X
M22-SWD-LED-G X X X
M22-SWD-LED-R X X X
M22-SWD-LED-W X X X
Universalmodul
M22-SWD-NOP X
M22-SWD-NOPC X

1) Die Firmware-Version 1.0 kann nur zusammen mit der gsd-Datei moel4d13.gs* oder moe4d13.gsd verwendet werden.
2) Die Firmware-Versionen 1.10, 1.20 kénnen nur mit der Version moel4d14.gs* bzw. moe4d14.gsd verwendet werden.
3) Verwenden Sie bei neuen Modulen den aktuellen Stand der gsd-Datei. Sie finden ihn im Internet.

Die Version des Betriebssystems des Gateways und der verwendeten GSD-
Datei muss identisch sein. Abwartskompatibilitat ist nicht gewahrleistet. Die
Identitat wird vom Gateway beim Laden der Konfiguration Gberprdft.

—_

Um das Betriebssystem zu aktualisieren, wahlen Sie in der Pla-
nungssoftware SWD-Assist (ab Version 1.10) unter dem Menu
Hilfe die Funktion , Betriebssystem aktualisieren”.
Notwendige Betriebssysteme finden Sie im Internet oder auf
lhrem PC im Verzeichnis:

Programme\Gemeinsame Dateien\Eaton\SWD-FW

GSD-Dateien finden Sie auch im Internet unter:

http://www.eaton.com/moeller = Support
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4.4 Versionstahelle EUSC-SWD-CAN

EU5C-SWD-CAN Betriebssystem: V1.00 Betriebssystem: V1.10") Betriebhssystem: V1.202)
Hardware: 01 Hardware 01 Hardware 01
EDS-Datei: EDS-Datei: EDS-Datei:
EU5C-SWD-CAN.eds EU5C-SWD-CAN_V110.eds  EU5C-SWD-CAN_V120.eds

SmartWire-DT Teilnehmer

E/A-Module

EUSE-SWD-8DX X X
EUSE-SWD-4D4D X
EUSE-SWD-4D2R X
EUSE-SWD-4DX X
EUSE-SWD-X8D X
EUSE-SWD-4AX X
EUSE-SWD-2A2A X
EUSE-SWD-4PT X
DIL-/PKE-Module

DIL-SWD-32-001 X X
DIL-SWD-32-001 X
PKE-SWD X
PKE-SWD-32 X X
Leistungsschalter

NZM-XSWD-704 X X
RMQ-Module

M22-SWD-K11 X X X
M22-SWD-K11LED-B X X X
M22-SWD-K11LEDC-B X X X
M22-SWD-K11LEDC-G X X X
M22-SWD-K11LEDC-R X X X
M22-SWD-K11LEDC-W X X X
M22-SWD-K11LED-G X X X
M22-SWD-K11LED-R X X X
M22-SWD-K11LED-W X X X
M22-SWD-K22 X X X
M22-SWD-K22LED-B X X X
M22-SWD-K22LEDC-B X X X
M22-SWD-K22LEDC-G X X X
M22-SWD-K22LEDC-R X X X
M22-SWD-K22LEDC-W X X X
M22-SWD-K22LED-G X X X
M22-SWD-K22LED-R X X X
M22-SWD-K22LED-W X X X
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EU5C-SWD-CAN Betriebssystem: V1.00 Betriebssystem: V1.10") Betriebssystem: V1.202)
Hardware: 01 Hardware 01 Hardware 01
EDS-Datei: EDS-Datei: EDS-Datei:
EU5C-SWD-CAN.eds EU5C-SWD-CAN_V110.eds  EU5C-SWD-CAN_V120.eds

M22-SWD-KC11 X X X

M22-SWD-KC22 X X X

M22-SWD-LED-B X X X

M22-SWD-LEDC-B X X X

M22-SWD-LEDC-G X X X

M22-SWD-LEDC-R X X X

M22-SWD-LEDC-W X X X

M22-SWD-LED-G X X X

M22-SWD-LED-R X X X

M22-SWD-LED-W X X X

Universalmodul

M22-SWD-NOP X

M22-SWD-NOPC X

1) Die Betriebssystemversionen sind abwartskompatibel mit friiheren Versionen der eds-Datei, solange keine neuen Teilnehmer einge-

setzt werden.

2) Bitte flr Verwendung neuer Module den aktuellen Stand der eds-Datei verwenden. Diesen finden Sie im Internet.

% Verwendet Ihr Gateway das Betriebssystem V1.0 und mochten
Sie SmartWire-DT Teilnehmer verwenden, die das Betriebssys-
tem V1.10 voraussetzen (z. B. PKE-SWD-32), so kdnnen Sie das
Betriebssystem des Gateways aktualisieren.
Wahlen Sie hierzu in der Planungssoftware SWD-Assist (ab
Version 1.10) unter dem MenU Hilfe die Funktion , Betriebssys-
tem aktualisieren™.

Notwendige Betriebssysteme finden Sie im Internet oder auf
lhrem PC im Verzeichnis:

Programme\Gemeinsame Dateien\Eaton\SWD-FW

GSD-Dateien finden Sie im Internet unter:

http://www.eaton.com/moeller = Support
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4.5 Versionstabelle EUSC-SWD-EIP-MODTCP

EU5C-SWD-EIP-MODTCP Betriebssystem: V1.01
Hardware 01

SmartWire-DT Teilnehmer
E/A-Module
EUSE-SWD-8DX
EUSE-SWD-4D4D
EUSE-SWD-4D2R
EUSE-SWD-4DX
EUSE-SWD-X8D
EUSE-SWD-4AX
EUSE-SWD-2A2A
EUSE-SWD-4PT
DIL-/PKE-Module
DIL-SWD-32-001
DIL-SWD-32-001
PKE-SWD
PKE-SWD-32
Leistungsschalter
NZM-XSWD-704
RMQ-Module
M22-SWD-K11
M22-SWD-K11LED-B
M22-SWD-K11LEDC-B
M22-SWD-K11LEDC-G
M22-SWD-K11LEDC-R
M22-SWD-K11LEDC-W
M22-SWD-K11LED-G
M22-SWD-K11LED-R
M22-SWD-K11LED-W
M22-SWD-K22
M22-SWD-K22LED-B
M22-SWD-K22LEDC-B
M22-SWD-K22LEDC-G
M22-SWD-K22LEDC-R
M22-SWD-K22LEDC-W
M22-SWD-K22LED-G
M22-SWD-K22LED-R
M22-SWD-K22LED-W

X X | X| X| X| X| x| X

x| X | x| X

>

X X | X | X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X| X|Xx<|Xx
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EU5C-SWD-EIP-MODTCP Betriebssystem: V1.01
Hardware 01

M22-SWD-KC11

M22-SWD-KC22

M22-SWD-LED-B

M22-SWD-LEDC-B

M22-SWD-LEDC-G

M22-SWD-LEDC-R

M22-SWD-LEDC-W

M22-SWD-LED-G

M22-SWD-LED-R

X| X| X| X| X| X| X| X| x| X

M22-SWD-LED-W

Universalmodul

M22-SWD-NQP

>

M22-SWD-NQPC
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4 Anhang

4.6 Technische Daten

EU5C-SWD-DP EU5C-SWD-CAN EU5C-SWD-
EIP-MODTCP
Allgemeines
Normen und Bestimmungen IEC/EN 61131-2, EN 50178
Abmessungen (B X H X T) mm 35 X% 90 X 127
Gewicht kg 0,16 0,16 0,16
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Einbaulage senkrecht beliebig
Mechanische Umgebungshedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) IP20 IP20 IP20
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Schocks 9 9 g
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2-31) Fallhche mm 50 50 50
freier Fall, verpackt (IEC/EN 60068-2-32) m 0,3 0.3 0.3
Klimatische Umgebungshedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C —25 - +55 —25-+55 —25 - +55
Betauung durch geeignete Mallnahmen verhindern
Lagerung °C —40-+70 —40-+70 —40 - +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung (IEC/EN 60068-2-30) % 5-95 5-95 5-95
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il Il Il
Verschmutzungsgrad 2 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8 8
Kontaktentladung (Level 2) kV 4 4 4
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10 10 10
1,4 -2 GHz V/m 3 3 3
2-2,7GHz V/m 1 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A EN 55011 Klasse A EN 55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2 2 2
Feldbusleitung kv 1 1 1
SmartWire-DT Leitungen kv 1 1 1
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1)
Versorgungsleitungen/Feldbusleitung Versorgungsleitungen 0,5 kV, Busleitung 1 kV
Einstromung (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) V 10 10 10
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EU5C-SWD-DP

EU5C-SWD-CAN

EU5C-SWD-
EIP-MODTCP

Versorgungsspannung Uauyx

Bemessungsbetriebsspannung % 24 DC -15 % +20 % 24 DC -15 % +20 % 24 DC -15 % +20 %
Restwelligkeit der Eingangsspannung % =03 =15 =03
Verpolungsschutz ja ja ja
maximaler Strom lmax A 31 31 CE: 31
uL: 21

Kurzschlussfestigkeit nein, nein, nein,

externe Absicherung externe Absicherung externe Absicherung

CE: FAZ 32) CE: FAZ 32) CE: FAZ 32)

UL: FAZ 22 UL: FAZ 22 UL: FAZ 22)
Verlustleistung W typ. 1 typ. 1 typ. 1
Potentialtrennung nein nein nein
Bemessungsbetriebsspannung der 24-V-DC-Teilnehmer v typ. Uaux - 0,2 typ. Uaux - 0,2 typ. Uaux - 0,2
Versorgungsspannung Upow
Versorgungsspannung % 24DC -15 % +20 % 24DC-15 % +20 % 24DC-15 % +20 %
Restwelligkeit der Eingangsspannung % =0 =5 =5
Verpolungsschutz ja ja ja
Bemessungsstrom A 0.7 0.7 0.7
Uiberlastsicher ja ja ja
Einschaltstrom und Dauer A 12,5 A/6 ms 12,5 A/6 ms 12,5 A/6 ms
Verlustleistung bei 24 V DC W 3.8 3.8 3.8
Potentialtrennung zwischen Upgw und nein nein nein
15-V-SmartWire-DT Versorgungsspannung
Uberbriickung von Spannungseinbriichen ms 10 10 10
Wiederholrate S 1 1 1
Statusanzeige LED ja ja ja
SmartWire-DT Versorgungsspannung
Bemessungsbetriebsspannung Ue % 145 +3 % 14,5 +3 % 14,5 +3 %
max. Strom Imax A 0,72 0,72) 0,72)
Kurzschlussfestigkeit ja ja ja
Anschluss Versorgungsspannungen
Anschlussart Push-In-Klemmen
eindrahtig mm2 0,2-1,5(AWG 24 - 16)
feindréhtig mit Aderendhiilse mm2 025-15 025-15 02515
SmartWire-DT Netzwerk
Teilnehmertyp SmartWire-DT Master
Anzahl der SmartWire-DT Teilnehmer 58 99 99
Baudrate kBd 125, 250 125, 250 125, 250
Adresseinstellung automatisch automatisch automatisch

Statusanzeige

SmartWire-DT Master-LED: griin; Konfigurations-LED: rot

Anschliisse

Stiftleiste, 8-polig

Anschlussstecker
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EU5C-SWD-DP

EU5C-SWD-CAN

EU5C-SWD-
EIP-MODTCP

Feldbusschnittstelle

Funktion PROFIBUS-DP-Slave CANopen-Slave CANopen-Slave
Protokoll PROFIBUS-DP V1 CANopen Ethernet/IP oder
Modbus-TCP
Eingangsdaten, maximal Byte 240 128 Ethernet/IP: 500
Modbus-TCP. 800
Ausgangsdaten, maximal Byte 240 128 Ethernet/IP: 496
Modbus-TCP. 642
Baudrate MBit bis 12 MB bis 1 MB 10/100
Baudratenerkennung automatisch
Adresseinstellung automatisch automatisch automatisch
Teilnehmeradresse 2-125 2-32
Adresseinstellung DIP-Schalter DIP-Schalter DIP-Schalter / DHCP /
BOOTP
Statusanzeige Schnittstelle LED .DP” .CAN" LMS”
zweifarbig: rot/griin zweifarbig: rot/griin zweifarbig: rot/griin
Linkstatus:
gelb (10 MBit)
grlin (100 MBIt)
Dateniibertragung:
gelb (10 MBit)

griin (100 MBit) blin-
kend

Abschlusswiderstand

schaltbar Uber Stecker

DIP-Schalter

Anschlusstechnik

1 X SUB-D-Buchse,

1 x SUB-D-Stecker,

2 X RJ45-Stecker

9-polig 9-polig (2-Kanal-Switch)
galvanische Trennung ja ja ja
Diagnoseschnittstelle
Typ RS232 RS232 RS232
Anschlusstechnik RJ45 RJ45 RJ45
galvanische Trennung nein nein nein

1) Werden Schiitze mit einer Gesamtstromaufnahme > 3 A angeschlossen, muss ein Powerfeed-Modul EUSC-SWD-PF1/2 eingesetzt werden.
2) Werden Schiitze mit einer Gesamtstromaufnahme > 0,7 A angeschlossen, muss ein Powerfeed-Modul EUSC-SWD-PF2 eingesetzt werden.
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4 Anhang
4.6 Technische Daten
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