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7RHSDVVLQJ
De module XPS-MP is een elektronische veiligheidsmodule met twee veiligheidsfuncties
die onafhankelijk van elkaar werken.  Elke functie kan een aparte veiligheidstaak in een
elektrische machinebediening vervullen. Dankzij de verschillende configuratiemogelijkhe-
den is de module geschikt voor het oplossen van veelvoudige industriële veiligheidstaken
van categorie 4 overeenkomstig EN 954-1, zoals bijvoorbeeld de noodstop, de veiligheids-
vergrendeling van beschermhekken, tweehandige bedieningen, veiligheidsplinten en -mat-
ten en de interface met organen van het type veiligheidslichtgordijnen.

)XQFWLH
Elke functie (F1, F2) van de XPS-MP beschikt over twee relais met bijbehorende contacten
en bijpassende besturingselektronica voor aansturing en bewaking.

De functies F1 en F2 werken onafhanke-
lijk van elkaar en beschikken elk over drie
veiligheidsingangen en drie potentiaalvri-
je uitgangen, met redundante relaiscon-
tacten. De module beschikt dus in totaal
over 6 ingangen waarvan de elektrische
circuits apart worden bewaakt voor wat
betreft: detectie van kortsluiting met een
andere ingang, met een externe span-
ning of een kortsluiting met de massa. Elk
bedieningselement wordt gevoed door
één van de veiligheidsingangen 1...6 en
is verbonden met de overeenkomstige
controle-uitgang C1...C6. De zes ingan-
gen, alsmede het bedieningscircuit dat
op deze ingangen is aangesloten, wor-
den doorlopend door de module getest.
Zodra er een storing wordt ontdekt, scha-
kelt de besturingslogica onmiddellijk de
vier relais uit, waardoor de veiligheidsui-
tgangen worden geopend.

Het apparaat kan worden geconfigu-
reerd door middel van een folietoet-
senbord op de "voorkant" van de
behuizing. De gebruiker kan met behulp van dit toetsenbord de manier instellen waarop de
twee functies F1 en F2 van het module moeten worden geconfigureerd (zie hiervoor de vol-
gende paragrafen).

Na het inschakelen van de voeding op de klemmen A1-A2 voert de XPS-MP een interne
zelftest uit.. Bij die gelegenheid gaan de 12 LED-lampjes op de voorkant van het apparaat
gedurende 2 seconden branden. Daarna blijft het groene lampje "Power A1/A2" branden
en gaan de andere lampjes uit voor zover de betreffende ingang of uitgang open staat. De
twee functies zijn dan bedrijfsklaar en functioneren volgens de opgeslagen configuratie. Fa-
brieksmatig is voor F1 en F2 als configuratie 0 ingesteld, hetgeen betekent dat de module
niet werkt. Om deze reden moet dus eerst voor elke functie een bepaalde configuratie wor-
den geselecteerd en geactiveerd om de betreffende functie te kunnen laten werken.
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%HGLHQLQJ
De bedieningszone bevat 12 LED-
lampjes die over drie kolommen zijn
verdeeld en een folietoetsenbord met
drie toetsen:

De vier groene LED-lampjes in de twee
kolommen links ANZ.1 en ANZ.2 tonen
bij normaal bedrijf de toestand van de in-
gangen en de uitgangen van elke functie.
De twee gele LED-lampjes "Con-
fig.Function1" en "Config.Function2" zijn
dan gedoofd.

Als één van de gele LED's brandt of knippert, tonen de kolommen ANZ.1 (of ANZ.2) de con-
figuratiegegevens in binaire code. De onderste LED-lampjes stellen steeds de LSB (Lowest
Significant Bit) voor met de waarde (1).

:HHUJDYH�YDQ�GH�FRQILJXUDWLH
Om de huidige configuratie van de functie F1 te kunnen aflezen, drukt u op de toets "F1".
Het gele lampje "Config.Function1" gaat branden en de vier LED-lampjes in de kolom
ANZ.2 tonen de configuratie van functie F1 in binaire code zolang de toets ingedrukt blijft.
Het zelfde gebeurt als u de toets "F2" ingedrukt houdt.

6HOHFWLH�YDQ�GH�FRQILJXUDWLH
Om de configuratiemodus op te kunnen roepen moeten de veiligheidsuitgangen van de mo-
dule zijn uitgeschakeld. Druk gedurende minstens 1 seconde gelijktijdig op de gewenste
functietoets (F1 of F2) en op de toets "OK". Het gele LED-lampje "Config. Function 1" (of
"Config.Function2") begint dan te knipperen; nu is de configuratiemodus geactiveerd.

De kolommen ANZ.1 en ANZ.2 tonen dan de opgeslagen configuratie van de geselecteerd
functie in binaire code. Elke keer dat de functietoets opnieuw wordt ingedrukt, wordt in de
kolom ANZ.2 de eventuele volgende binaire code getoond die de daarna mogelijke confi-
guratie vertegenwoordigd. In kolom ANZ.1 blijft steeds de opgeslagen configuratie staan.

Als ANZ.2 de gewenste code aangeeft, kan men de nieuwe configuratie opslaan door op
de toets "OK" te drukken. Nu geven de kolommen ANZ.1 en ANZ.2 beide de nieuwe confi-
guratie aan en de gele LED voor de functie brandt nu continu.

De uitgangen van de module blijven echter vergrendeld totdat de nieuwe configuratie wordt
bevestigd en geactiveerd door middel van het uitschakelen en daarna opnieuw inschakelen
van het voedingscircuit. De acht LED-lampjes van de zones ANZ.1 en ANZ.2 tonen daarna
de bedrijfsstanden van de ingangen en de uitgangen die overeenkomen met de opschriften
naast elke LED.
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In de configuratiemodus kan naar vrije keuze elk van de vijftien verschillende bewakings-
functies worden toegewezen aan functie F1 of F2

7DEHO��

Voor configuratie n° 9 is het gebruik van beide functies (F1 en F2) noodzakelijk, hetgeen
een uitzondering is. Deze configuratie kan alleen worden geactiveerd als ze is opgeslagen
voor F1. In dit geval wordt de waarde 0000 weergegeven als u op de toets "F2" drukt en is
configuratie van F2 niet mogelijk.

Als configuratie n° 9 is opgeslagen voor functie F2, wordt code 1001 weergegeven,
maar kan de functie niet worden uitgevoerd.
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0 0 0 0 0 Functie uitgeschakeld Instelling bij aflevering
1 0 0 0 1 Bewaking noodstopfunctie 

(éénkanalige schakelaar)
- X 2

2 0 0 1 0 - X 2
3 0 0 1 1 Bewaking noodstopfunctie 

(tweekanalige schakelaar)
of
Bewaking van 
beschermhek
(2 standschakelaars)

∝ X X 4
4 0 1 0 0 ∝ X X 4
5 0 1 0 1 1,5s X X 4
6 0 1 1 0 1,5s X X 4
7 0 1 1 1 ∝ X 4
8 1 0 0 0 ∝ X 4

9 1 0 0 1
Bewaking van 
beschermhek voor 
spuitgietpersen en 
blaasmatrijsmachines

1,5s X X 4
Beide 
veiligheidsuitgangen 
worden door F1 en F2 
automatisch bediend

10 1 0 1 0
Tweehandige bediening 
(3-standen schakelaar) - X X 4

De starttoets werkt als 
een voorbereiding op 
het starten

11 1 0 1 1 Bewaking van een 
veiligheidsmat of -plint

- X 3 Veiligheidsmat die 
kortsluiting maakt12 1 1 0 0 - X 3

13 1 1 0 1
Bewaking van een 
lichtgordijn met 
relaisuitgangen

0,5s X X 4

14 1 1 1 0 Bewaking van een 
magneetschakelaar

1,5s X 4 Magneetschakelaar 
1xmaak/1xbreek15 1 1 1 1 1,5s X 4
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'HILQLWLH�YDQ�GH�JHEUXLNWH�WHUPHQ

.RUWH�EHVFKULMYLQJ�YDQ�GH�FRQILJXUDWLHV

%HZDDNWH�VWDUW� De startingang wordt in die zin bewaakt dat er geen start 
plaatsvindt als de startknop is overbrugd of als het 
startcircuit langer dan 10 seconden is gesloten; de LED-
lampjes van de betreffende ingang knipperen zolang de 
overbrugging duurt. De start wordt teweeggebracht na het 
loslaten van de toets, bij het openen van het contact.

2QEHZDDNWH�VWDUW� Tijdens het sluiten van het startknop wordt de uitgang 
geactiveerd. (Als het startcircuit permanent gesloten blijft, 
wordt een automatische start uitgevoerd).

$XWRPDWLVFKH�VWDUW� Er is geen startknop of deze is vervangen door een 
draadbrug. De start heeft meteen plaats zodra aan de 
ingangsvoorwaarden is voldaan.

6\QFKURRQWLMG� Twee  (of meer) ingangssignalen moeten gelijktijdig binnen 
dit tijdsbestek worden ontvangen, anders vindt de start niet 
plaats.

6WDUWEORNNHULQJ� Na het inschakelen van de voeding verhindert de 
startblokkering een eventuele start totdat de bestaande 
ingangssignalen worden verbroken en vervolgens 
opnieuw worden gemaakt (bijvoorbeeld het open en dicht 
doen van een beschermhek).

&RQILJXUDWLH��� - functies uitgeschakeld (fabrieksinstelling)

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via één kanaal
- aparte terugkoppellus
- automatische start of onbewaakte start

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via één kanaal
- aparte terugkoppellus
- bewaakte start

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- automatische start of onbewaakte start
- test bij inschakeling

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- bewaakte start
- test bij inschakeling

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- synchroontijd, t=1,5 s
- automatische start of onbewaakte start
- test bij inschakeling
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&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- synchroontijd, t=1,5 s
- bewaakte start
- test bij inschakeling

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- automatische start of onbewaakte start

&RQILJXUDWLH��� - noodstopknop via twee kanalen of beschermhek
- bewaakte start

&RQILJXUDWLH��� - beschermhek voor spuitgietpers en blaasmatrijsmachine
- gebruikt beide veiligheidsfuncties
- beschermhek van de werktuigzone met derde 

standschakelaar, bewaakte start en synchroontijd = 1,5s
- extra beschermhek achter (optioneel), met automatische 

start.
Door het openen van het beschermhek worden alle 
uitgangen uitgeschakeld.

&RQILJXUDWLH���� - tweehandige bediening
- 3-standenschakelaar
- naar keuze met of zonder startvoorbereiding

&RQILJXUDWLH���� - veiligheidsmat die contact maakt
- automatische start of onbewaakte start

&RQILJXUDWLH���� - veiligheidsmat die contact maakt
- bewaakte start

&RQILJXUDWLH���� - bewaking van een lichtgordijn met twee relaisuitgangen
- bewaakte start
- test bij inschakeling
- synchroontijd, t=0,5 s

&RQILJXUDWLH���� - bewaking van een magneetschakelaar
- automatische start of onbewaakte start
- synchroontijd, t=1,5 s

&RQILJXUDWLH���� - bewaking van een magneetschakelaar
- bewaakte start
- synchroontijd, t=1,5 s
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6\VWHHPGLDJQRVH
De bedrijfstoestanden van de twee functies van de module zijn zichtbaar gemaakt via
12 LED-lampjes op de voorkant. Tevens kan deze informatie aan een ander systeem wor-
den doorgegeven via drie halfgeleideruitgangen.

�� /('�ZHHUJDYH�ELM�QRUPDDO�EHGULMI�HQ�ELM�VWRULQJ�
Bij normaal bedrijf brandt het groene LED-lampje "PowerA1/A2" (in de rechterkolom). Het
rode LED-lampje "Error" en de twee gele LED-lampjes "Config.Function1" en "Con-
fig.Function2" zijn gedoofd. 

7DEHO��

Als de rode LED knippert, is er een storing opgetreden die moet worden verholpen. Tegelijk
knippert ook de LED van de betreffende ingang 1...6, waardoor de gebruiker meteen kan
zien waar de storing moet worden gezocht.

� /('�ZHHUJDYH�LQ�GH�FRQILJXUDWLHPRGXV��JHOH�/('�EUDQGW��
Als één of twee gele LED-lampjes branden, tonen de groene LED's in binaire code de in-
formatie die is verklaard in de paragraaf "Selectie van de configuratie". De rode LED "Error"
is altijd gedoofd.

5RGH�/('

Ä(UURU´

*URHQH�/('�YDQ�
UHVS��LQJDQJ���
XLWJDQJ

%HWHNHQLV $FWLH

Gedoofd Gedoofd Ingang/uitgang open Bedrijfstoestand 
nagaanContinu licht Ingang/uitgang gesloten

Knipperlicht Ingang was niet open tijdens de 
voorgaande uitschakeling, 
nieuwe start onmogelijk

Contactelement 
repareren

Knipperlicht Gedoofd Kortsluiting tegen de massa 
van een ingang of een 
controle-uitgang

Bekabeling 
controleren, storing 
opheffen, opnieuw 
inschakelenKnipperlicht Verkeerde aansluiting, 

kortsluiting, kabelbreuk of 
veiligheidsmat niet 
aangesloten

Continu 
licht

Gedoofd Kortsluiting met 
een +24V ingang

Kortsluiting 
opheffen, opnieuw 
inschakelen

Interne storing Apparaat 
demonteren 
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� 6LJQDDOXLWJDQJHQ�
Via drie halfgeleideruitgangen kunnen de bedrijfstoestanden met betrekking tot de twee
functies van de module aan een ander bedieningssysteem worden doorgegeven. Via de
klem Y + zijn de drie halfgeleideruitgangen aangesloten op de voedingsspanning. De bete-
kenis van deze signalen is vermeld in de tabel 3 hieronder, zowel bij normaal bedrijf als bij
storing.

7DEHO��

Als de uitgang Y74 is geactiveerd, is er een storing opgetreden. Als er tegelijkertijd een an-
dere uitgang is geactiveerd, is er een externe storing van de betreffende functie. De module
zal weer bedrijfsklaar zijn na opheffing van de storing en het opnieuw inschakelen van het
voedingscircuit.

Het apparaat behoeft geen speciaal onderhoud. Voor het uitschakelen van de veiligheids-
circuits volgens EN 60204-1 / EN 418 alleen de potentiaalvrije uitgangen gebruiken tussen
de klemmen 13-14, 23-24, 33-34 voor functie 1 en 43-44, 53-54, 63-64  voor functie 2.

Het wordt aanbevolen om storingsonderdrukkers te gebruiken voor de aangesloten con-
tactgevers.

Dit is een product van klasse A. Dit apparaat kan radiostoringen veroorzaken in een huis-
houdelijke omgeving; de gebruiker moet daarom eventueel passende maatregelen treffen.

Onderstaande aansluitschema’s zijn grondig gecontroleerd en zo zorgvuldig mogelijk in
werking getest. Mogelijke risico’s kunnen blijven bestaan in de volgende gevallen:

a) als van het aansluitschema wordt afgeweken door wijziging van de aansluitingen of door
ondeskundige toevoeging van ingebouwde componenten in het veiligheidscircuit.

b) als de gebruiker de geldende veiligheidsvoorschriften voor afstelling en onderhoud van
de machine niet in acht neemt. De termijnen voor controle en onderhoud van de machine
moeten namelijk strikt in acht worden genomen.

<�� <�� <�� 6WDWXV .��.� .��.�

0 0 0
In bedrijf

De twee veiligheidsuitgangen zijn 
uitgeschakeld 0 0

0 1 0 Veiligheidsuitgang 1 geactiveerd 1 0

0 0 1 Veiligheidsuitgang 2 geactiveerd 0 1

0 1 1 Veiligheidsuitgang 1+2 geactiveerd 1 1

1 0 0
Storing

Interne storing 0 0

1 1 0 Externe storing van functie 1 0 0

1 0 1 Externe storing van functie 2 0 0

! $DQYXOOHQGH�LQVWUXFWLHV

! 2SJHOHW��(1�����������

! 5HVWHUHQGH�ULVLFR
V��(1��������DUWLNHO���
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7(&+1,6&+(�63(&,),&$7,(6

$DQVOXLWLQJ�;36�03���
(QNHOGUDDGVDDQVOXLWLQJ�

5DFFRUGHPHQW�;36�03���3
(QNHOGUDDGVDDQVOXLWLQJ�

Zonder adereindhuls stijf draad 0,14-2,5 mm2

soepel draad 0,14-2,5 mm2

AWG 26-14

Soepel met adereindhuls (zonder kunststof huls) 0,25-2,5 mm2

Soepel met adereindhuls (met kunststof huls) 0,25-1,5 mm2

7ZHHGUDDGVDDQVOXLWLQJ

Zonder adereindhuls stijf draad 0,14-0,75 mm2

soepel draad 0,14-0,75 mm2

Soepel met adereindhuls (zonder kunststof huls) 0,25-1 mm2

Soepel met TWIN adereindhuls (met kunststof huls) 0,5-1,5 mm2

Zonder adereindhuls stijf draad 0,2-2,5 mm2

soepel draad 0,2-2,5 mm2

AWG 24-14

Soepel met adereindhuls (zonder kunststof huls) 0,25-2,5 mm2

Soepel met adereindhuls (met kunststof huls) 0,25-2,5 mm2

7ZHHGUDDGVDDQVOXLWLQJ

Zonder adereindhuls stijf draad 0,2-1 mm2

soepel draad 0,2-1,5 mm2

Soepel met adereindhuls (zonder kunststof huls) 0,25-1 mm2

Soepel met TWIN adereindhuls (met kunststof huls) 0,5-1,5 mm2

Bevestiging van de behuizing Encliquetage sur profilé
chapeau 35 mm
selon DIN EN 50022

Beschermingsgraad overeenkomstig IEC 529, klemmen
Beschermingsgraad overeenkomstig IEC 529, behuizing

IP 20
IP 40

Gewicht 0,32 kg

Montagestand willekeurig

Omgevingstemperatuur bij werking -10° C / + 55° C
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Overspanningscategorie III (4kV) Vervuilingsgraad 2
Toegekende isolatiespanning 300V overeenkomstig DIN VDE 0110 / deel 1+2 

Voedingsspanning UE overeenkomstig IEC 38 24V DC (±20%)
(zie kenplaat op het
apparaat)

Max. beveiliging 4A gL of  6A snel

Stroomverbruik, versie 24V DC ≤ 5 W

Veiligheidsuitgangen (potentiaalvrij) 13..14, 23..24, 33..34
43..44, 53..54, 63..64

Halfgeleideruitgang, maakfunctie (contactloos) Y+..Y64, Y+..Y74, Y+..Y84
(In het algemeen: 24V/20mA)

Maximale schakelcapaciteit van de uitgangen AC 15 - C300
(1800VA/180VA)
DC 13
24V/1,5A - L/R=50ms

Limietwaarde gecumuleerde stroom
(bij gelijktijdige belasting van verschillende uitgangscircuits) Σ Ith ≤ 20 A

Max. beveiliging van de uitgangen 4A gL of  6A snel

Reactietijd ≤ 30 ms

Dit apparaat is ook geschikt voor het schakelen van kleine belastingen (17V/10mA 
minimum). Dit is alleen mogelijk als het contact nog niet eerder is gebruikt voor het 
schakelen van grotere belastingen, want hierdoor kan het goudlaagje van het contact zijn 
aangetast.

Synchroontijd zie tabel 1 (pagina 11)

Max. veiligheidscategorie overeenkomstig EN954-1 4

Max. leidingweerstand in
de ingangscircuits 100 Ω
Max. leidinglengte in
de ingangscircuits 2000 m

K1/K2 K3/K4

6A 2A 2A 6A 2A 2A
4A 4A 2A 4A 4A 2A

3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A
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Indhold  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

Dimensioner . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37

Placering af terminaler   . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

Afmontering af indstiksterminalerne . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

Anvendelse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

Funktion  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 39

Styring. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 40
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$QYHQGHOVH
XPS-MP modulet er et elektronisk sikkerhedsmodul, som har to funktioner, der er uafhæn-
gige af hinanden. Hver funktion kan sikre en særskilt sikkerhedsopgave i en elektrisk styring
af et maskinanlæg. På grund af sine konfigurationsmuligheder kan modulet løse mange sik-
kerhedsopgaver af kategori 4 iht. EN 954-1, som f.eks. nødstop, spærring af afskærmnin-
ger, tohåndsstyringknapper, måtter med trykfølsomme kanter og grænseflader med en
ESPE.

)XQNWLRQ
Hver af XPS-MP modulets funktion (F1, F2) har to relæer med tilknyttede kontakter og en
tilsvarende elektronisk styring til pilotering og overvågning.

Funktionerne F1 og F2 er uafhængi-
ge af hinanden og har hver tre sik-
kerhedsindgange og tre potentialfrie
sikkerhedsudgange med redundan-
te relækontakter. Modulet har såle-
des i alt  6 indgange, som alle
overvåges med hensyn til det elektri-
ske kredsløb: detektering af kortslut-
ning med en anden indgang, med en
ydre spænding eller kortslutning
med jordforbindelsen. Hvert sty-
ringselement forsynes af en af sik-
kerhedsindgangene 1 ... 6 og er
tilsluttet den tilsvarende kontrolud-
gang  C1 ... C6. Modulet tester hele
tiden de seks indgange samt sty-
ringskredsløbet, der er tilsluttet disse
indgange. Hvis der konstateres en
fejl, vil kontrolsystemet straks afbry-
de de fire relæer, og sikkerhedsud-
gangene åbnes.

Anordningen kan konfigureres med et trykfølsomt tastatur, som sidder på frontdækslet. Ved
hjælp af dette tastatur bestemmer brugeren den måde hvorpå modulets to funktioner F1 og
F2 skal konfigureres (Se efterfølgende paragraffer).

Når terminalerne A1-A2 får strømforsyning, udfører XPS-MP en intern test. Under denne
test tænder de 12 LED’s på frontdækslet i 2 sekunder. Derefter forbliver den grønne LED
«Power A1/A2» tændt, og de andre LED’s slukker, så snart den relevante indgang eller ud-
gang er åben. De to funktioner er nu klar til drift med den lagrede konfiguration. Fra fabrik
er konfigurationen lig 0 for de 2 funktioner og modulet er derfor ikke klar til drift ved start.
For at gøre det driftsklar skal man først vælge og aktivere en konfiguration for hver funktion.
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6W\ULQJ
Styringszonen består af 12 LED’s,
som er sat op i tre kolonner, og et
trykfølsomt tastatur med tre taster:

I normal drift viser fire grønne LED’s i
de to kolonner til venstre DISP.1 og
DISP.2 status for indgange og ud-
gange for hver funktion. De to gule
LED’s «Config.Function1» og «Con-
fig.Function2» er ikke tændt.

Hvis en af de gule LED’s tænder eller  blinker, viser kolonnen DISP.1 ( eller DISP.2 ) kon-
figurationsdata i binær kode. De nederste LED’s viser LSB (lowest significant bit) med vær-
dien (1).

9LVQLQJ�DI�NRQILJXUDWLRQ
For at læse den aktuelle konfiguration af funktion F1, tryk på tasten «F1». Den gule LED
«Config.Function1» tænder og de fire LED’s i kolonnen DISP.2 viser konfigurationen af
funktion F1 i binær kode indtil tasten slippes igen. Det samme gælder, når man trykker på
tasten «F2».

9DOJ�DI�NRQILJXUDWLRQ
For at få adgang til konfiguration, skal modulets to sikkerhedsudgange være afbrudt. Tryk
samtidigt på den ønskede funktionstast «F1» eller «F2» og tasten «OK» i mindst 1 sekund.
Den gule LED «Config. Function 1» ( eller «Config.Function2» ) begynder nu at blinke og
konfigurationsfunktionen er aktiveret.

Kolonnerne DISP.1 og DISP.2 viser nu den lagrede konfiguration for den valgte funktion i
binær kode. Ved hvert nyt tryk på funktionstasten, viser kolonne DISP.2 den næste mulige
binære kode og dermed den næste mulige konfiguration. DISP.1 viser stadig den lagrede
konfiguration.

Når DISP.2 viser den ønskede kode, tryk på tasten «OK» for at lagre den nye konfiguration.
Derefter viser zonerne DISP.1 og DISP.2 den nye konfiguration og den gule LED forbundet
med funktionen lyser konstant.

Modulets udgange forbliver dog spærrede indtil den nye konfiguration er bekræftet og akti-
veret ved at afbryde og derefter tænde for strømforsyningen igen. De otte LED’s i zonerne
DISP.1 og DISP.2 viser nu driftstilstanden for indgange og udgange i overensstemmelse
med de angivelser, der står ved siden af hver LED.

)� til konfiguration af 
funktion 1
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funktion 2
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Konfigurationsfunktionen giver mulighed for at vælge mellem femten forskellige overvåg-
ningsfunktioner, som kan knyttes til funktion F1 eller F2 efter ønske

6NHPD��

Konfiguration nr. 9, som kræver brug af de to funktioner F1 og F2, er en undtagelse. Den
kan kun aktiveres, hvis den er lagret for  F1. I så fald vises koden 0000, hvis De aktiverer
tast «F2» og F2 kan ikke mere konfigureres.

Hvis konfiguration 9 er lagret for funktion F2, vises koden 1001 på displayet, men
funktionen kan ikke udføres.

.RQILJXUDWLRQ 3DUDPHWUH .RPPHQWDUHU

1U
�

%LQ U�
NRGH

%HVNULYHOVH

6
\Q

NU
R
Q
LV
HU
LQ
J
VW
LG

6
WD
UW
VS

 
UU
H

$
X
WR
P
DW
LV
N�
VW
DU
W�
HO
OH
U

LN
NH

�R
YH

UY
nJ

HW
�V
WD
UW

2
YH

UY
nJ

HW
�V
WD
UW

.
DW
HJ

R
UL
�(

E
N

 9
54

-1
)

LED

I4 I5 I6 K
3/

K
4

0 0 0 0 0 Ingen funktion Leveringsstatus
1 0 0 0 1 Overvågning nødstop 

(afbryder med 1 kanal)
- X 2

2 0 0 1 0 - X 2
3 0 0 1 1 Overvågning nødstop 

(afbryder med 2 kanaler)
eller
Overvågning af 
afskærmning (2 
positionskontakter)

∝ X X 4
4 0 1 0 0 ∝ X X 4
5 0 1 0 1 1,5s X X 4
6 0 1 1 0 1,5s X X 4
7 0 1 1 1 ∝ X 4
8 1 0 0 0 ∝ X 4

9 1 0 0 1
Overvågning af 
afskærmning for 
sprøjtestøbemaskiner og 
blæsemaskiner

1,5s X X 4
De to 
sikkerhedsudgange 
styres automatisk af F1 
og F2

10 1 0 1 0
Samtykkestyring med 
håndtag (afbryder 3 
positioner)

- X X 4
Startknappen fungerer 
som forberedelse af 
start

11 1 0 1 1 Overvågning af en 
trykfølsom 
sikkerhedsmåtte

- X 3 Måtte med kontakt som 
skaber kortslutning

12 1 1 0 0 - X 3

13 1 1 0 1
Overvågning af en 
lysbarriere med 
relæudgange

0,5s X X 4

14 1 1 1 0 Overvågning af en 
magnetisk afbryder

1,5s X 4 Magnetisk afbryder
1F/1015 1 1 1 1 1,5s X 4

!
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'HILQLWLRQ�DI�GH�DQYHQGWH�XGWU\N

.RUW�EHVNULYHOVH�DI�NRQILJXUDWLRQHUQH

2YHUYnJHW�VWDUW� Startindgangen er overvåget, således at der ikke er nogen 
start, hvis startkontakten er shuntet eller startkredsløbet er 
lukket i over 10 sekunder; LED’s for de tilsvarende 
indgange blinker så længe shuntingen varer. Starten 
udløses efter aktivering ved at åbne kontakten.

,NNH�RYHUYnJHW�VWDUW� Når startkontakten er lukket, er udgangen aktiveret. (Hvis 
startkredsløbet forbliver lukket, udføres en automatisk 
start).

$XWRPDWLVN�VWDUW� Der er ingen startknap eller den er erstattet af en shunt til 
lukning af kredsløbet. Starten sker automatisk, når de 
relevante indgangsbetingelser er opfyldt.

6\QNURQLVHULQJVWLG� Indenfor denne tid skal to (eller flere) indgangssignaler 
produceres samtidigt for at systemet kan starte.

6WDUWVS UUH� Efter strømforsyningen er slået til, forhindrer startspærren 
at systemet starter, indtil de eksisterende indgangssignaler 
er blevet åbnet og derefter lukket (f.eks. åbning og derefter 
lukning af en afskærmning).

.RQILJXUDWLRQ��� - Ingen funktion, (fabriksindstilling)

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med en kanal
- adskilt retursløjfe 
- automatisk start eller ikke overvåget start

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med en kanal
- adskilt retursløjfe
- overvåget start

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning 
- automatisk start eller ikke overvåget start
- test ved strømtilførsel

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning
- overvåget start
- test ved strømtilførsel

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning
- synkroniseringstid, t=1,5 s
- automatisk start eller ikke overvåget start
- test ved strømtilførsel

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning
- synkroniseringstid, t=1,5 s
- overvåget start
- test ved strømtilførsel
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.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning
- automatisk start eller ikke overvåget start

.RQILJXUDWLRQ��� - nødstop med to kanaler eller afskærmning
- overvåget start

.RQILJXUDWLRQ��� - afskærmning til sprøjtestøbemaskine og blæsemaskine 
- bruger de to sikkerhedsfunktioner 
- afskærmning af redskabszone med tredje 

positionskontakt, overvåget start og synkroniseringstid = 
1,5s

- ekstra afskærmning bag (som ekstraudstyr), med automatisk 
start.

Åbning af afskærmningen afbryder alle udgangene.

.RQILJXUDWLRQ���� - samtykkestyring med håndtag 
- afbryder med tre positioner 
- med eller uden forberedelse af start

.RQILJXUDWLRQ���� - trykfølsom måtte som skaber kortslutning 
- automatisk start eller ikke overvåget start

.RQILJXUDWLRQ���� - trykfølsom måtte som skaber kortslutning
- overvåget start

.RQILJXUDWLRQ���� - overvågning af en lysbarriere med to relæudgange 
- overvåget start
- test ved strømtilførsel  
- synkroniseringstid, t=0,5 s

.RQILJXUDWLRQ���� - overvågning af magnetiske afbrydere 
- automatisk start eller ikke overvåget start
- synkroniseringstid, t=1,5 s

.RQILJXUDWLRQ���� - overvågning af magnetiske afbrydere
- overvåget start
- synkroniseringstid, t=1,5 s
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6\VWHP�GLDJQRVWLN
Driftstilstanden for de to funktioner vises af de 12 LED’s på forsiden. Desuden kan disse
informationer overføres til et andet system via tre halvlederudgange.

�� /('�LQIRUPDWLRQ�XQGHU�GULIW�RJ�L�WLOI OGH�DI�IHMO�
Under normal drift tænder den grønne LED «PowerA1/A2» (kolonne til højre). Den røde
LED «Error» og de to gule LED’s «Config.Function1 og Config.Function2» er slukkede. 

6NHPD��

Hvis den røde LED «error» blinker, er der opstået en fejl, der skal korrigeres. Samtidig blin-
ker LED for den berørte indgang 1 ... 6 og viser således brugeren, hvor han skal søge fejlen.

� /('�LQIRUPDWLRQ�L�NRQILJXUDWLRQVIXQNWLRQ��JXO�/('�W QGW��
Hvis den ene eller de to gule LED’s er tændt, viser de grønne LED’s (i binær kode) de in-
formationer, der er beskrevet i paragraffen «Valg af konfiguration». Den røde LED «Error»
er altid slukket.

5¡G�/('

ÄHUURU´

*U¡Q�/('�IRU�GHQ�
UHOHYDQWH�LQGJDQJ�
XGJDQJ

%HW\GQLQJ $FWLRQ

Slukket Slukket Indgang/udgang åben Noter driftstilstand

Lyser konstant Indgang/udgang lukket

Blinker Indgangen var ikke åben under 
den sidste afbrydelse, ny start 
ikke mulig

Reparer kontakt 
elementet

Blinker Slukket Kortslutning med jordforbindelse 
af en indgang eller en kontrol 
udgang

Kontroller 
ledningsføring, 
korriger fejlen, 
power onBlinker Forkert tilslutning, kortslutning, 

kabelbrud eller kontaktfølsom 
måtte ikke tilsluttet

Lyser 
konstant

Slukket Kortslutning af en indgang med 
+24V

Korriger 
kortslutningen, 
power on

Intern fejl Afmonter anordningen 
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� 6LJQDOXGJDQJH�
Tre halvlederudgange giver mulighed for at sende driftstilstanden for modulets to funktioner
til et andet kontrolsystem. De tre halvlederudgange er tilsluttet forsyningsspændingen ved
terminalen Y +. Betydningen af disse signaler under normal drift eller i tilfælde af fejl er vist
i skema 3 nedenfor.

6NHPD��

Hvis udgang Y74 er aktiveret, er der opstået en fejl. Hvis en anden udgang også er aktiveret
samtidigt, er der en ekstern fejl i den tilsvarende funktion. Modulet er klar til drift, når fejlen
er blevet korrigeret og strømforsyningen tilsluttet.

Anordningen kræver ingen særlig vedligeholdelse. For afbrydelse af sikkerhedskredsene i
overensstemmelse med EN 60204-1 / EN 418, må kun bruges de potentialfrie sikkerheds-
udgange mellem terminalerne 13-14, 23-24, 33-34 for funktion 1 og 43-44, 53-54, 63-64 for
funktion 2.

Det anbefales at bruge støjreducerende systemer til kontaktorer tilsluttet produktet.

Dette er et produkt af klasse A, som kan skabe radioforstyrrelser i de nærmeste omgivelser.
Derfor anbefaler vi brugeren at tage passende forholdsregler, hvis det er nødvendigt.

De tilslutningsdiagrammer, der er foreslået i det nedenstående, er nøje kontrolleret under
de angivne driftsbetingelser. Resterende risici er:

a) hvis de anviste tilslutningsdiagrammer ændres ved ændring af tilslutninger eller tilføjelse
af komponenter, som ikke er tilstrækkeligt integreret i sikkerhedskredsløbet.

b) hvis brugeren ikke overholder kravene i gældende sikkerhedsnormer for drift, justering
og vedligeholdelse af maskinanlægget. Det er vigtigt at overholde den forudsete tidsplan
for kontrol og vedligeholdelse.

<�� <�� <�� 7LOVWDQG .��.� .��.�

0 0 0

Drift

Begge sikkerhedsudgange afbrudt 0 0

0 1 0 Sikkerhedsudgang 1 aktiveret 1 0

0 0 1 Sikkerhedsudgang 2 aktiveret 0 1

0 1 1 Sikkerhedsudgang 1+2 aktiveret 1 1

1 0 0
Fejl

Intern fejl 0 0

1 1 0 Ekstern fejl, funktion 1 0 0

1 0 1 Ekstern fejl, funktion 2 0 0

! %HP UN

! 9LJWLJW��(1�����������

! 5HVWHUHQGH�ULVLFL��(1��������SXQNW���
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7(.1,6.(�'$7$

7LOVOXWQLQJ�;36�03���
7LOVOXWQLQJ��HQ�OHGQLQJ�

7LOVOXWQLQJ�;36�03���3
7LOVOXWQLQJ��HQ�OHGQLQJ�

Uden kabelstuds stiv 0,14-2,5 mm2

fleksibel 0,14-2,5 mm2

AWG 26-14

Fleksibel med kabelstuds (uden plastkrave) 0,25-2,5 mm2

Fleksibel med kabelstuds (med plastkrave) 0,25-1,5 mm2

7LOVOXWQLQJ��WR�OHGQLQJHU

Uden kabelstuds stiv 0,14-0,75 mm2

fleksibel 0,14-0,75 mm2

Fleksibel med kabelstuds (uden plastkrave) 0,25-1 mm2

Fleksibel med kabelstuds TWIN (med plastkrave) 0,5-1,5 mm2

Uden kabelstuds stiv 0,2-2,5 mm2

fleksibel 0,2-2,5 mm2

AWG 24-14

Fleksibel med kabelstuds (uden plastkrave) 0,25-2,5 mm2

Fleksibel med kabelstuds (med plastkrave) 0,25-2,5 mm2

7LOVOXWQLQJ��HQ�OHGQLQJ

Uden kabelstuds stiv 0,2-1 mm2

fleksibel 0,2-1,5 mm2

Fleksibel med kabelstuds (uden plastkrave) 0,25-1 mm2

Fleksibel med kabelstuds TWIN (med plastkrave) 0,5-1,5 mm2

Mekanisk fastgørelse Montering på
35 mm DIN skinne
iht. DIN EN 50022

Beskyttelsesgrad iht. IEC 529, Terminaler
Beskyttelsesgrad iht. IEC 529, Kapsling

IP 20
IP 40

Vægt 0,32 kg

Monteringsretning vilkårlig

Driftstemperatur -10° C / + 55° C
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Overspændingskategori III (4kV) Forureningsgrad 2
Nominel isoleringsspænding 300V iht. DIN VDE 0110 / del 1+2

Forsyningsspænding UE iht. IEC 38 24V DC (±20%)
(se typeskilt)

Maksimal beskyttelse 4A gL eller 6A hurtigtvirkende

Eget forbrug, Version 24V DC ≤ 5 W

Sikkerhedsudgange (potentialfrie) 13..14, 23..24, 33..34
43..44, 53..54, 63..64

Transistorudgang, lukkefunktion (uden kontakt) Y+..Y64, Y+..Y74, Y+..Y84
(Typisk: 24V/20mA)

Maksimal brydeeffekt for udgange AC 15 - C300
(1800VA/180VA)
DC 13
24V/1,5A - L/R=50ms

Maksimal akkumuleret udgangsstrøm
(samtidig belastning af flere udgangskredse) Σ Ith ≤ 20 A

Maksimal beskyttelse af udgange 4A gL eller 6A hurtigtvirkende

Reaktionstid ≤ 30 ms

Anordningen kan også omskifte små belastninger (minimum 17V / 10mA) på betingelse af, 
at kontakten aldrig er blevet brugt til at omskifte større belastninger, idet guldbelægningen 
på kontakten kan blive beskadiget.

Synkroniseringstid Se skema 1 (side 41)

Maksimal sikkerhedskategori iht. EN954-1 4

Maksimal kabelmodstand
i indgangskredsene 100 Ω
Maksimal kabellængde
i indgangskredsene 2000 m

K1/K2 K3/K4

6A 2A 2A 6A 2A 2A
4A 4A 2A 4A 4A 2A

3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A
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C�+DE.��+�F�.CGFE#CE.�

#,��������� XPS-MP...
0����,��	����,����� 

#,��������� XPS-MP...P
0����,��	����,����� 

>����
���� ��	���" 0,14-2,5 mm2

�*�	���" 0,14-2,5 mm2

AWG 26-14

�*�	���"
��
����
/�����
��	�����
������4 0,25-2,5 mm2

�*�	���"
��
����
/��
��	�����
������4 0,25-1,5 mm2


��,��	����,�����

>����
���� ��	���" 0,14-0,75 mm2

�*�	���" 0,14-0,75 mm2

�*�	���"
��
����
/�����
��	�����
������4 0,25-1 mm2

�*�	���"
��
����
tur1
/��
��	�����
������4 0,5-1,5 mm2

>����
���� ��	���" 0,2-2,5 mm2

�*�	���" 0,2-2,5 mm2

AWG 24-14

�*�	���"
��
����
/�����
��	�����
������4 0,25-2,5 mm2

�*�	���"
��
����
/��
��	�����
������4 0,25-2,5 mm2


��,��	����,�����

>����
���� ��	���" 0,2-1 mm2

�*�	���" 0,2-1,5 mm2

�*�	���"
��
����
/�����
��	�����
������4 0,25-1 mm2

�*�	���"
��
����
tur1
/��
��	�����
������4 0,5-1,5 mm2

,�$���"
�"�
� ��� $� 9���H.�"�"
��
��!	
7

vv
�*�#��	
��

Qr1
01

((++

i	H���
�����	��	�
�*�#��	
��
r0=

+%5
�����.����
i	H���
�����	��	�
�*�#��	
��
r0=

+%5
A�8����

IP 20
IP 40

i���� 0,32 kg

n.�"
� �	�����!"�"� ����	�$����

n������	��	
����� �!�	� -10° C / + 55° C
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A	�"!���	
 �.��	�"�
rrr
/-wk4
i	H���
�*�	��"�
+
)���	����$
���"
�����"�
7((k
�*�#��	
��
Qr1
kQ0
(33(
<
�.���
3j+

9��"
��*�	���
x0

�*�#��	
��
r0=
7� 24V DC (±20%)
/8�.��
���	���	
�"���� 
�"�

� ��� $�4

:.!���"
�����	��	 -P
\R
$
�	�*
�P

A	�	�	�����"
���*�5
:���.��
+-k
Q= ≤ 5 W

'�����
	�#����	�
/��
.����M"
���"�4 13..14, 23..24, 33..34
43..44, 53..54, 63..64

,�	���$
.�����5
����� �!�	
�������	���
/�����
��	#$4 Y+..Y64, Y+..Y74, Y+..Y84
/t ����N
+-k<+(vP4

:.!���"
��	���"�	
��	���$�
������ AC 15 - C300
(1800VA/180VA)
DC 13
24V/1,5A - L/R=50ms

O���
� ����� �.���
�� �����
/�	 �������
#�����
������
� ��������
����� 4 Σ Ith ≤ 20 A

:�!�
�����	��	
������ -P
\R
$
�	�*
�P

>�����
	������"� ≤ 30 ms

C
� ��� $
.���
����"�
� �	���"�	
���	!�!$�
�	�"���
#������
/3�k
<
3(vP
v[Y[v]v4

��
�"�
���y��H��"
���
�	��
��
�	���H��
"
��	#$
���
��"�������$H"��
���.
!�	

���	!�!$
 M"���
#������
"
����	
����*���
	������"
�"�
�� �$�
�"�
��.�� �"��

>�����
� !��������* 8�.��
���	�	
3
/�����	z
�34

A	�"!���	
��!�
	�#����	�

�*�#��	
��
01%
-23 4

:.!���"
	�����	�"
�	������"�
��	
� ����	�	
������� 100 Ω
:.!����
�$���
�	������"�
��	
� ����	�	
������� 2000 m

K1/K2 K3/K4

6A 2A 2A 6A 2A 2A
4A 4A 2A 4A 4A 2A

3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A 3,3A
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