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Sicherheitshinweise @

Wichtige Informationen

HINWEISE

BITTE BEACHTEN

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb und Wartung
mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte
Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen oder vereinfachen.

dies, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags besteht und die

f Erscheint dieses Symbol zusatzlich zu einem Warnaufkleber, bedeutet
Nichtbeachtung des Hinweises Verletzungen zur Folge haben kann.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mogliche

Verletzungsgefahren aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem
Symbol aufgefihrten Hinweise, um Verletzungen oder Unfalle mit
Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine unmittelbar gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung unweigerlich einen schweren oder tédlichen Unfall zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG verweist auf eine mégliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden
wird — Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT verweist auf eine mégliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden
wird — leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

VORSICHT

VORSICHT ohne Verwendung des Gefahrensymbols verweist auf eine
maogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Materialschaden zur
Folge haben kann.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet nicht fiir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Personal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der
Konstruktion und des Betriebs dieser elektrischen Gerate und der Installationen verfligen und eine
Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdglicher Gefahren absolviert haben.
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Uber dieses Buch @

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments

Dieses Handbuch beschreibt die Inbetriebnahme, die Funktionen und den Betrieb des Modbus-
Kommunikationsmoduls LULC032-033.

Anwendungsbereich: Hauptsachlich Automatisierungsapplikationen der Industrie und der

Gebaudetechnik.
Giiltigkeitsbereich
Kompatibilitat der Firmwareversionen:
Produktversionen
LULCO3 LUTM LUCM LUCMT
V1.1 V1.1 V2.06
LULCO032 V1.2 Vv1.2* Vv2.10*
V1.3 V1.2* v2.11*
LULCO033 V2.2 Vv1.2* V1.10* v2.11*
* und hoéhere Versionen
Weiterfiihrende Dokumentation
Titel der Dokumentation Referenz-Nummer
LULCO033 Modbus Module - Instruction Sheet 1743239
LU9GC3 Modbus Tap Module - Instruction Sheet 1638860
TeSys U Communication Variables - User's Manual 1744082
LU-B/LU+S+ TeSys U Starters - Instruction Sheet 1629984
LUTMe TeSys U Controller - User's Manual 1743233
LUTMe TeSys U Controller - Instruction Sheet 1743236
LUCM/LUCMT Multifunction Control Units - User's Manual 1743237
LUCM/LUCMT/LUCBT/LUCDT Control Units - Instruction Sheet AAV40504
LUCA/LUCB/LUCC/LUCD Control Units - Instruction Sheet AAV40503
Electromagnetic Compatibility - Practical Installation Guidelines DEG999
Modbus Over Serial Line, Specification & Implementation Guide Modbus_over_serial_line_V1

Diese technischen Veroffentlichungen sowie andere technische Informationen stehen auf unserer Website
https://www.schneider-electric.com/en/download zum Download bereit.
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Teil |

Inbetriebnahme der Hardware

Einfiihrung

In diesem Teil werden die Installation und die technischen Daten des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULC032-033 beschrieben.

Inhalt dieses Teils
Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Kapitelname Seite

1 Installation des Modbus-Moduls LULC032-033 11

2 Technische Kenndaten 29
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Kapitel 1
Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Einfiihrung

In diesem Kapitel werden das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 vorgestellt und die
verschiedenen Arbeitsschritte bei der physischen Installation des Produkts erldutert.

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Sicherheitsanweisungen 12
Allgemeine Beschreibung des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 13
EinfUhrung in das Modul und Installation 15
Elektrische Anschliisse 18
Anschluss an den Bus RS 485 22
1743234 07/2019 11




Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Sicherheitsanweisungen

Allgemeine Anweisungen

A VORSICHT

GEFAHR BEI VERWENDUNG

Die Installation, die Konfiguration und der Betrieb dieser Gerate dirfen ausschlief3lich von qualifiziertem
Personal durchgefiihrt werden.

Die Benutzer haben samtliche Anweisungen zu befolgen und alle geltenden Normen und Regelungen zu
beachten.

Vor dem Einschalten des Motors miissen die Funktionseinstellungen tberprift werden.
Die Gerate dirfen in keiner Weise beschadigt oder verandert werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder Sachschéden zur Folge haben.

A VORSICHT

SICHERHEITSHINWEISE ZUR VERWENDUNG DER KOMMUNIKATIONSVARIABLEN

Die serielle Verbindung darf nur fiir die Ubertragung von Informationen verwendet werden, die fiir die
Applikation nicht von grundlegender Bedeutung sind.

Die Daten in Bezug auf die Zustande und Laststromwerte des Motorabgangs werden mit einer
bestimmten Verzdgerung Ubertragen. Aus diesem Grund sollten diese Informationen nicht bei der
tatsachlichen Verarbeitung der Schutzeinrichtungen und Not-Aus-Funktionen verwendet werden.

Informationen wie Betrieb Richtung 1 und Richtung 2, Halt diirfen nicht bei Schutz- und Not-Aus-
Schaltungen angewendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder Sachschaden zur Folge haben.

12
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Allgemeine Beschreibung des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033

Empfang des Produkts

Nach Entgegennahme des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 ist sicherzustellen, dass im
Lieferumfang folgende Elemente enthalten sind:

- Eine Kurzanleitung mit Gbersichtlichen und illustrierten Anweisungen zur Basisinstallation des Moduls
- Ein mit Steckverbindern ausgestattetes Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033

HINWEIS: Vergewissern Sie sich, dass Sie liber die oben angefiihrten Elemente verfiigen. Es miissen die
Kurzanleitung und die Steckverbinder vorhanden und letztere ordnungsgemaf angebracht sein.

Verfligbare Funktionen

Das Kommunikationsmodul erméglicht die dezentrale Steuerung eines Motorabgangs per Modbus bei
Verwendung folgender Komponenten:

LULC032 LULCO033
Motorabgang TeSys Modell U LUBe+ / LU2B"* v
Motorstarter Modell TeSys U LUSe*/ LU2S-- v
Controller Modell TeSys U LUTMee v N

HINWEIS: Das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032 darf nur mit dem Controller LUTM10BL bzw.
LUTM20BL verwendet werden.

Unter Ruckgriff auf das Kommunikationsmodul kdnnen Sie:

die Zustédnde des Motorabgangs lesen

den Motorabgang (1 oder 2 Drehrichtungen) steuern

die Schutzfunktionen einstellen

die von den Steuereinheiten ,Erweitert" und ,Multifunktion" verarbeiteten Daten lesen
die Zusténde der Ein- und Ausgénge (Leistungsbasis) lesen.

A GEFAHR

BETRIEBSSPANNUNG

Das Modbus-Kommunikationsmodul LULCO032 darf nur mit Steuereinheiten (LUCe+*BL) mit 24 V
verwendet werden. —.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

HINWEIS: Weitere Informationen zum Modbus-Protokoll finden Sie auf folgender Website:
www.Modbus.org.

1743234 07/2019
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Verfiigbare Informationen

Die bereitgestellten Informationen zu Schutz und Steuerung hangen von der Steuereinheit ab, der das
Modbus-Kommunikationsmodul jeweils zugeordnet ist

Die Steuereinheiten lassen sich in drei Typen untergliedern:
e Standard (LUCA)

e Erweitert (LUCB/C/D, LUCBT/DT)

e Multifunktion (LUCM/MT)

Der nachstehenden Tabelle konnen Sie die fir jeden Typ der Steuereinheit verfligbaren Informationen und
Steuerbefehle entnehmen:

Steuereinheit

Informationen - Steuerbefehle Standard Erweitert Multifunktion
(LUCA) (LUCB/C/D, LUCBT/DT) (LUCM/MT)
Start- und Stoppbefehle N N N
Zustande (Bereit, In Betrieb, Stérung) «/ N N
Alarm N N
Automatisches und dezentrales Wiedereinschalten Gber N N
den Bus
Anzeige der Motorlast N N

Differenzierte Fehlererkennung

Dezentrale Parametrierung und Abfrage aller
Funktionen

Funktion ,Historie"

Funktion ,Uberwachung"
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Einfiihrung in das Modul und Installation

lllustration des Moduls
Steckverbinder und LEDs des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033:

® © O
N\S——

D) = o (e | =L
H LULCO32
0 M '’ 11
@ ‘\w h o COMM ERR 24V —

COM OA1 OA3

11/0302-2704482

MODBUS

T \

S —
24V 24V C(N
Lot Lt L2 7 ¥ @

+ -

© & 0 ® ©

HINWEIS: Die Pin-Belegung unterscheidet sich von derjenigen des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULCO31.

1 Griine LED ,COMM": Zustandsanzeige der Modbus-Kommunikation
2 Rote LED ,ERR": Kontrollleuchte zur Fehleranzeige des Modbus-Kommunikationsmoduls
3 Grune LED ,24 V ——": Anzeige vorhandener Spannung an den Ausgangen OA1, OA3, LO1
4 Steckverbinder RJ45 der Modbus-Schnittstelle RS 485
5 Versorgungsanschluss des Moduls
6 Anschluss der 24 V —-Versorgung der Ausgange OA1, OA3, LO1
7 Digitaleingang 2
8 Digitaleingang 1
9 Digitalausgang 1 (kann gemaR Konfigurationsregister (LSB 685) zugeordnet werden)
10 Steckverbinder fiir die Vorverdrahtung der 24-V-Spule — der Leistungsbasis
O OA1 kann gemaR Konfigurationsregister (LSB 686) zugeordnet werden.
O OA3 kann gemaf Konfigurationsregister (MSB 686) zugeordnet werden.

11 Steckverbinder fir die Kommunikation mit der Steuereinheit ,Erweitert" oder ,Multifunktion"

Beschreibung der LEDs

Beschreibung der verschiedenen Zustande der LED-Anzeigen (Leuchtdioden) des Modbus-Kommunika-
tionsmoduls LULC032-033.

Leuchtdioden (LEDs)
Bedeutung
Griine LED ,COMM" Rote LED ,ERR" Griine LED ,24 V ——-"
Blinkend (im Wechsel mit der Blinkend (im Wechsel mit Ein Initialisierung der Bus-Parameter lauft
LED ,ERR") der LED ,COMM") 9
Blinkend bei Dialog tber Aus Ein Normalbetrieb
Moduladresse

Fehler: Keine 24 VDC-Spannung an der 24 VDC-
Klemme vorhanden. Priifen der Verbindung

Aus Aus .
zwischen Versorgung und

Aus Kommunikationsmodul.

Ein Ein Interner Fehler des Moduls LULC032-033 /nferne

Fehler, Seite 53
Blinkend Ein Kommunikationsverlust im Modbus-Netzwerk

1743234 07/2019
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

HINWEIS: Da bei der Inbetriebnahme die Ausweichsequenz (Fallback-Modus) ,Forcierter Halt" verwendet
wird, wenn die Verbindung nicht vorher aufgebaut wurde, blinkt die rote LED ,ERR" nach einer Minute
(vorgegebener Timeout-Wert).

Adressierung liber Wahlschalter

Die Adresse des Modbus-Kommunikationsmoduls wird anhand der Wahlschalter auf der Modul-Unterseite
definiert. FUr den Zugriff auf diese Schalter wird das Modul umgedreht:

A) Le module est livré d'usine avec I'adresse 1.

B) Exemple de configuration pour Fadresse 20.

Der zulassige Wertebereich reicht von 1 bis 31.
Die Codierung der Adresse erfolgt im Binarformat.
Das niederwertige Bit befindet sich rechts und ist durch das Symbol A gekennzeichnet.

Die Adresse 0 wird nicht vom Modul beriicksichtigt, da sie vom Master fiir allgemeine Broadcast-
Nachrichten verwendet wird.

Achtung: Die Wahl der Adressierung unterscheidet sich von der des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULCO031.

HINWEIS: Die Bertlicksichtigung der Adressierung erfolgt nur beim Einschalten des
Kommunikationsmoduls.
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Vorgehensweise beim Einbau in die Basis

Das Modul LULC032 wird in einem Controller-Grundgerat installiert, das Modul LULCO033 in einer
Leistungsbasis oder in einem Controller-Grundgerat (unterhalb der Steuereinheit, wodurch es positions-
gerecht blockiert wird).

Fir den Einbau des Moduls in die Leistungsbasis bzw. in das Controller-Grundgerat auszufihrende

Schritte:
Schritt Aktion
1 Wabhlen Sie das Spulen-Verdrahtungskit.
2 Bringen Sie das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 an.
3 Bringen Sie die Steuereinheit an, wodurch das Modul einrastet.

Die nachstehenden lllustrationen verdeutlichen diese Arbeitsschritte. Die Installation des Modbus-
Kommunikationsmoduls LULC032-033 entspricht Schritt (2). Die angegebenen Zahlen verweisen sowohl
auf die Reihenfolge der Montageschritte fir die verschiedenen Komponenten als auch auf deren Position.

LUZBee LUBs
LU2Se LUSe LUTM-0BL

' LUCAsBL
e e e aoo0a00
I ) | LUCB=BL LUCBT1BL
e LUCCBL LUCDT1BL ,,'
LUCDwBL N
i” =2 tuemmier |l i
LUCM=BL (i
L . @ e | X
e © © |

e

LULC032 —P ®/
4— LuLC033 —p

®
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Elektrische Anschliisse

Versorgung 24 V — und 24 V Aux

Verdrahtungsschema der 24 V -——-Versorgung und der 24 V-Hilfsversorgung (Aux):

Leistungsbasis Cortroller-
9 Grundgerat
[Leitungsabschluss
ey LucmT ! E by
i"P | 1
|
| LUGCB LUGBT |
p| LUCC <
0l Luco LucoT ¥71
| I
| LUCD |
ol 2 I
| I
| I
[ |
I—Klemmenblock ==
> A1A2 LUTM [
|
|
|
|
|
LULCO32
LULCO033 : ]
P LULCO33 <«
A A
24\ Aux 24— 24 /== 24V Aux
————— Interne Verbindungen

Externe Verbindungen (zu verdrahten)

Einschalten mit einer Steuereinheit ,Multifunktion“ LUCM

LUCM und Leistungsbasis

Die Versorgungsquelle muss fiir das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 und fir die
Steuereinheit ,Multifunktion® LUCM identisch sein.

Das Einschalten der Steuereinheit ,Multifunktion® LUCM und des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULCO032-033 muss auf jeden Fall gleichzeitig erfolgen. Die Uberwachung des internen Dialogs zwischen
LUCM und LULC032-033 I6st je nach Einschaltfolge dieser Objekte zwei Fehlermeldungen aus.

Wenn die Klemmen A1-A2 noch nicht eingeschaltet sind (24 V -—), kénnen beim Einschalten der Hilfsver-
sorgung 24 V Aux 3 Falle eintreten:

Einschaltenvon | Einschalten von Kommentar
LUCM ... LULCO032-033 ...
Gleichzeitig Empfohlen
An 1. Stelle An 2. Stelle Der Fehler ,M15* wird angezeigt. Dies tritt nur ein, wenn das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-
' ’ 033 bereits mit der Multifunktionssteuereinheit LUCM in Verbindung getreten ist.

18
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Einschalten von

Einschalten von

Kommentar

LUCM ... LULC032-033 ...
Die Identifikation der Steuereinheit LUCM durch das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033
erfolgt beim Einschalten der 24V-Hilfsversorgung des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033.
An 2. Stelle An 1. Stelle Wird die 24 V-Hilfsversorgung der Steuereinheit LUCM lénger als die zweifache Dauer des Timeouts

(d. h. langer als 1 s) eingeschaltet, dann wird der Fehler ,M101“ angezeigt (Register 451 ,Interner Fehler
des Kommunikationsmoduls®).

HINWEIS: Die Quittierung dieser beiden Fehler erfolgt durch Ausschalten und anschlieRendes
Einschalten des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 (Power Cycle) und der Steuereinheit
LUCM.

LUCM und Controller-Grundgerét
Die 24 V —-Versorgung des Moduls wird vom Controller LUTM geliefert.

Versorgung von LULC032-033 und der Ausgange OA1, OA3 und LO1

Das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 muss fiir den Betrieb Uber eine 24 V =——=-Quelle
versorgt werden:

e Mit einer Leistungsbasis ist das LULCO033 Uber eine externe Quelle zu versorgen.
e Mit einem Controller-Grundgerat wird das LULC032 oder LULCO033 direkt versorgt.

Versorgung der Leistungsbasen LUBse / LUS¢* / LU2B¢* / LU2Se*
(N I T

1
COMM ERR 24V —

&) @ 2@ @
= =

g |z
(

o~ -
a |
il

= MODBUS
SRR
d— //JT_‘ L::I‘\ 24v 24V COM
EH / aEe == Aux
[ o1 LIt U2 + + =
/ \ — ,.«"
|rEeEs N 1'—_,‘,'/:% r B B B @ G
|xéi it ég'] [eb e @& [$x3 \\473/ . Fﬁ_@'\!

1 24V Aux: Versorgungsklemmen des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033
2 24V ==:Versorgungsklemmen der Ausgange OA1, OA3 und LO1
3 Vorverdrahteter Anschluss der Ausgange OA1 und OA3 an die Klemmen A1/A3/A2 des Sanftanlassers

Versorgung eines Controller-Grundgerats LUTM

ceREBED LULCO32 M
COMM ERR 24V =
Con OAT OA3 MODBUS

24V 24V COM
== Aux
Lot LUz + + =

1 24V ==:Versorgungsklemmen des LUTM und des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 Uber eine

interne Schnittstelle
2 Die Versorgung der 24 V == des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 ist nur fir die Verwendung der

Ausgange OA1, OA3 und LO1 erforderlich.

Leistungsbasis: Versorgung der Klemmen

Fir den Anschluss der Klemmen der Leistungsbasis stehen zwei Mdglichkeiten zur Auswahl:

e Versorgung Uber das Modbus-Kommunikationsmodul LULCO033 (ber eine vorverdrahtete Verbindung
e \ersorgung uber eine Direktverbindung

1743234 07/2019
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Vorverdrahtete Verbindung
Katalognummern der beiden Spulen-Verdrahtungskits:

Bezeichnung Mit einer Leistungsbasis Katalognummer
LUBe+/LUSe* LU9B N11C
LU2Be+/LU2S¢" LU9SM RC

Verdrahtungskit Spule

Abbildung gemaR den zwei Leistungsbasistypen:

Lu28 LUB

LU28 LUS

LULCO33 } 5 LULCO33
LU9B N11C

Direktverbindung (Versorgung der Ausgange OA1, OA3 und LO1)

Dieser Verbindungstyp ist obligatorisch bei einem Motorabgang mit 2 Drehrichtungen, der anhand eines
Wendeblocks LU6M zum separaten Einbau realisiert wurde.

\:E\\J B_\

N Sy e | B T

Tl LuLcosz ‘F
il = \l__ll_l—]_ﬂ—m
E COMM ERR 24V =
=T
== 3
L N OX@)1®)] S
COM g
g

T f\‘ MODBUS

Zﬂ '%\4\/ com
s N R e

Uber die Direktverbindung ist es z. B. auch méglich, eine lokale Steuerung oder einen externen
Haltebefehl zu integrieren.
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Anschlusskapazitat der Klemmen von LULC032-033
Die nachstehende Tabelle identifiziert die zu verwendenden Leiterquerschnitte:

Anschluss Leitertyp Querschnitt (min. — max.)
Starrer Leiter 0,14 ... 1 mm? AWG 26 ... AWG 18
Flexibler Leiter 0,14 ... 1 mm?2 AWG 26 ... AWG 18
1 Leiter Flexibler Leiter mit Endhdilse:
- Ohne isolierenden Druckring am Eingang 0,25 ... 1 mm?2 AWG 24 ... AWG 18
- Mit isolierendem Druckring am Eingang 0,25...0,5 mm?2 AWG 24 ... AWG 20
2 starre Leiter 0,14 ... 0,5 mm? AWG 26 ... AWG 20
2 flexible Leiter 0,14 ... 0,75 mm> AWG 26 ... AWG 20
étgle;h(r?i'tf)id‘er 2 flexible Leiter mit Endhiilse:
- Ohne isolierenden Druckring am Eingang 0,25 ... 0,34 mm? AWG 24 ... AWG 22
- Mit isolierendem Druckring am Eingang 0,50 mm?2 AWG 20
Steckverbinder 3- und 6-pol.
Zunahme 3,81 mm 0.15in.
Anzugsmoment 0,2/0,25 Nm 28.3/35.4 Ib-in.
Schraubendreher, flach 2,5 mm 0.10 in.
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Anschluss an den Bus RS 485

Allgemeines

Der Benutzer verfugt Gber mehrere Moglichkeiten, um das Kommunikationsmodul an den Bus RS 485
anzuschlieRen:

e Direkter Anschluss an den Bus Uber ein T-Stiick VW3A8306TF+«

e Anschluss an den Bus Uber einen Verteiler

e Anschluss an den Bus lber Abzweigungen des Typs SCA

Zum Schutz gegen Storeinfliisse:

Verwenden Sie das Schneider Electric-Kabel mit 2 abgeschirmten, paarig verseilten Leitern
(Bestellnummern: TSXCSA100, TSXCSA200, TSXCSA500, VW3AB8306TF*¢).

Verlegen Sie das Modbus-Kabel entfernt von den Leistungskabeln (mind. 30 cm).

Verlegen Sie Kabelkreuzungen des Modbus-Kabels und der Leistungskabel, falls unumgénglich, im
rechten Winkel.

HINWEIS: Weitere Informationen finden Sie in der Anleitung TSX DG KBL F: ,Elektromagnetische
Vertraglichkeit industrieller Netzwerke und Feldbusse®.

Der RS 485-Standard ermdglicht Varianten in Bezug auf verschiedene Kenndaten:
e Polarisation

e Busabschlussstecker

e Slave-Anzahl

e Buslange

Die im Jahr 2002 auf der Website Modbus.org veréffentlichte neue Modbus-Spezifikation definiert diese
technischen Merkmale bis ins Detail. Die neuen Gerate von Schneider Electric entsprechen dieser
Spezifikation.

Direkter Anschluss an den Bus Uber ein T-Stiick

Das Standardschema entspricht der Modbus-Spezifikation, die im Jahr 2002 auf der Webseite Modbus.org
bekannt gegeben wurde (Modbus_over_serial_line_V1.pdf, Nov 2002), insbesondere dem Schema des
seriellen 2-Draht-Multipunkt-Busses.

Das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 entspricht dieser Spezifikation.
Das Prinzipschaltbild:

Master

dﬁ@bﬁﬂo

‘e

i

1R

VAR D1 AN
{ | { |
1502 | | 1500
I |
| L'i / Do I J
' Common b
A
@@ @)
=
)
LI
=
Qe

L —
LULCO33 LULCO32 - LULCO033

LUB../LUS.. - LU2B./LU2S..

LUTM

Slave 1 Slave 2
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Ein direkter Anschluss an den Bus zeichnet sich durch folgende Merkmale aus:

Bezeichnung

Beschreibung

Typ des Hauptkabels

Geschirmtes Kabel, 1-paarig verdrillt und mindestens ein 3. Leiter

Maximale Buslénge

1000 m bei 19.200 Bit/s mit dem Schneider Electric-Kabel TSXCSA«e

Max. Anzahl an Stationen (ohne 32 Stationen, d. h. 31 Slaves
Repeater)
Max. Lange der Abzweigungen ® 20 m fur eine Abzweigung

® 40 m dividiert durch die Anzahl der Abzweigungen einer Mehrfach-Abzweigdose

Polarisation des Busses e Ein Ballastwiderstand (,Pull-Down®) an 5 V von 450 bis 650 Ohm

o Ein Ballastwiderstand am Nullleiter (Common) von 450 bis 650 Ohm

Diese Polarisation ist auf der Masterebene empfehlenswert. An der RS 485-Klemme am
Kommunikationsmodul liegt keine Polarisation vor.

Busabschlussstecker

Ein Widerstand von 150 Ohm +/-5%

Gemeinsame Polaritat

Ja (Common), Schutzerdung an mindestens einem Anschlusspunkt des Busses

Anschluss an den Bus Uber einen Verteiler

Bei einem Anschluss an den Bus Uber einen Verteiler gilt folgendes Verdrahtungsschema:

o

@n@

C L T T Y

LUB./LUS.. LU2B./LU2S.. LUTM
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]
]
]
]
]
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]
]
]
]
]
]
]
[
[]
]
]
]
]
]
]
]
-

Master (Steuerung, PC oder Kommunikationsmodul)

Modbus-Kabel je nach Typ des Masters (mit masterseitig integrierter Polarisation oder Integration auf einem
anderen Teil des Busses)

Verteiler Modbus LU9 GC3

Abzweigkabel fiir Modbus VW3 A8 306 Res

Leitungsabschlisse VW3 A8 306 R

T-Stlick-Abzweige fir Modbus VW3A8306TF e+ (mit Kabel)

Modbus-Kabel (zu anderem Verteiler) TSX CSA+00 (ersetzt (5))

N =

No ok w

HINWEIS: Es ist empfehlenswert, an jedem Ende des Busses einen Leitungsabschluss zu verwenden, um
Funktionsstorungen auf der Ebene der Buskommunikation zu vermeiden. Das bedeutet, dass ein T-Stiick
keinen freien Stecker aufweisen darf. Entweder ist der Steckverbinder an einen Slave oder einen Master
angeschlossen oder mit einem Leitungsabschluss versehen.

HINWEIS: Der Bus muss unbedingt an den Eingang ,IN“ (oder am unteren Teil der Schraubklemmleiste)
des Verteilers angeschlossen werden. Der Anschluss an einen anderen Verteiler erfolgt Uber den Ausgang
LOUT".

1743234 07/2019

23




Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Verdrahtungsschemata (Steuerung <=> Verteiler)

Die nachstehenden zwei Verdrahtungsschemata illustrieren folgende Anschliisse:

e Kanal 0 des TSX CSY 21601 Moduls und der LU9 GC3 Verteiler unter Verwendung des Kabels TSX
SCY CM6030

e PCMCIA-Karte TSX SCP 114 und der LU9 GC3 Verteiler unter Verwendung des Kabels TSX SCP
CX4030

HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass die 470 Ohm-Widerstande an die 0V- und 5V-Pole angeschlossen sind.

Anschluss zwischen Modul TSX SCY 21601 (Kanal 0) und Verteiler LU9GC3 unter Verwendung des
Kabels TSX SCY CM6030:

LU9 GC3
- — — — -TSX SCY 21601 — — — — RJa5
| ' {I
SUB D ins |
: oy 470 © :'ESP': I E:I:IRM
| 1 L RJ45
Y — I %5 Ly Pl
| 47002 I I @ ﬂmas
: I 6 - : :Emi— D(A) fI:IR.Ms
| ‘{ g | 24 | | Emi+ D(B)
I | 1 : @ ﬂRJst
|
= s
I
| It
| | 1
| [BEE 11
TT
: 150 : 23o } | nc
lov EICER
' l——
[ I~
_e— e — — —_— —_— —_— —_——_—— = — _I
1 Grin/Weily 3 Orange/Weil} 5 Braun/Weil
2 Weill/Grin 4 WeiR/Orange

Anschluss zwischen PCMCIA-Karte / TSX SCP 114 und Verteiler LU9 GC3 unter Verwendung des Kabels
TSX SCP CX4030:

LU9 GC3
ﬂl:lams
o= = "TSKSOP M4 — — —— | {IRJ%
|
: 470 0 gl ﬂRJ45
oviH—__}
! 10 fI:IRJ45
| [T ©
[ . Emi- 12 : D(A) lﬂmm
: Emi+ 11 | D(B)
| ﬂl:lRms
I 470 0 GRJ“S
s — /(@
| fl:lRms
| _< r Rec + 2I| A ———— -
I ) I ¢ A D(B) |
| 5 (! I
/1 D{A)
| 13 | I
! 16 L ! "- i :
: | ;L 7 o
1  Grin/Weill 3 Weil/Orange 5 Braun/Weil}

2 Weill/Grin 4 Orange/Weil
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Liste des Anschlusszubehors:

Bezeichnung Katalognummer
Verteiler Modbus 10 Steckverbinder des Typs RJ45 und 1 LU9 GC3
Schraubklemmenleiste
T-Stlck-Abzweige fir Modbus Mit integriertem Kabel - 0,3 m VW3 A8 306 TF03
Mit integriertem Kabel - 1 m VW3 A8 306 TF10
Busabschlussstecker Fir RJ45-Steckverbinder R =150 Ohm VW3 A8 306 R
Liste der Anschlusszuleitungen und -kabel:
Bezeichnung Laénge (Meter) Steckverbinder Katalognummer
Kabel fir Modbus-Bus 3 1 Steckverbinder des Typs RJ45 und 1 abisoliertes VW3A8 306 D30
Ende
0,3 VW3 A8 306 R03
1 2 Steckverbinder des Typs RJ45 VW3 A8 306 R10
3 VW3 A8 306 R30
Geschirmte Kabel, 2-paarig verdrillt, 100 TSX CSA 100
RS 485 200 Lieferung ohne Stecker TSX CSA 200
300 TSX CSA 500
Liste des Modbus-Anschlusszubehdrs fiir ein RJ45-Verdrahtungssystem:
Typ des Masters Schnittstelle des Masters Beschreibung Katalognummer

Steuerung des Typs
Twido

Adapter oder Schnittstellenmodul
RS 485, Mini-DIN

Kabel, 3 m, bestlickt mit einem Mini-DIN- und
einem RJ45-Stecker

Adapter oder Schnittstellenmodul
RS 485, Schraubklemmen

Kabel, 3 m, bestlickt mit einem RJ45-Stecker, das
andere Ende abisoliert

TWD XCA RJ030

VW3 A8 306 D30

Steuerung des Typs TSX Terminalanschluss RS 485, Mini-

Kabel, 3 m, bestlickt mit einem Mini-DIN- und

TWD XCA RJ030

Micro DIN einem RJ45-Stecker
PCMCIA-Karte (TSX SCP114) Abisoliertes Kabel TSX SCP CX4030
Steuerung des Typs TSX Modul TSX SCY 11601 oder TSX Kabel, bestiickt mit einem 25-poligen SUB-D- TSX SCY CM6030
Premium SCY 21601 (SUB-D-Buchse, 25-  Stecker, das andere Ende abisoliert (fir den
polig) Anschluss an die Schraubklemmen des Verteilers
LU9 GC3)
PCMCIA-Karte (TSX SCP114) Abisoliertes Kabel TSX SCP CX4030

Gateway Fipio (LUFP1) RS 485 RJ45
oder Profibus DP (LUFP7)

oder DeviceNet (LUFP9)

Kabel, bestlickt mit 2 Steckverbindern RJ45 mit
folgender Lange:
-0,3m

-1m

-3m

VW3 A8 306 R03
VW3 A8 306 R10
VW3 A8 306 R30

PC, serieller Port PC, serieller Port, RS 232 SUB-D,

9-polig

- Konverter RS 232 / RS 485

Kabel, 3 m, bestlickt mit einem RJ45-Stecker, das
andere Ende abisoliert (zum Anschluss an die
Schraubklemmen des Verteilers LU9 GC3)

TSX SCA 72
VW3 A8 306 D30

1743234 07/2019
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Anschluss an den Bus iiber Abzweigdosen des Typs SCA

Bei einem Anschluss an den Bus Uiber Abzweigdosen des Typs SCA gilt folgendes Verdrahtungsschema:

N -

anderen Teil des Busses)
Modbus-Kabel TSX CSA-00

NOoO Ok W

Liste des Anschlusszubehors:

LUB./LUS.. LU2B./LU2S. LUTM
R vy
- o=
@6

Master (Steuerung, PC oder Kommunikationsmodul)
Modbus-Kabel je nach Typ des Masters (mit masterseitig integrierter Polarisation oder Integration auf einem

Abzweigdose TSX SCA 50 (ohne Polarisation der Leitung)
Subscriber-Port TSX SCA 62 (ohne Polarisation der Leitung)
Abzweigkabel fir Modbus VW3 A8 306

Abzweigkabel fir Modbus VW3 A8 306 D30

Bezeichnung Katalognummer
Abzweigdose TSX SCA 50
3 Schraubklemmen und Busabschlussstecker RC, anzuschlieRen mit Kabel VW3 A8 306 D30.
Subscriber-Port TSX SCA 62
2 Steckbuchsen des Typs SUB-D 15-polig, 2 Schraubklemmen und Busabschlussstecker RC, anzuschlieRen mit
Kabel VW3 A8 306 oder VW3 A8 306 D30.
Liste der Anschlusszuleitungen und -kabel:
Bezeichnung Lange (Meter) Steckverbinder Katalognummer
Kabel fur Modbus-Bus 3 1 Steckverbinder des Typs RJ45 und 1 abisoliertes VW3 A8 306 D30
Ende
5 1 RJ45-Stecker und 1 Steckverbinder des Typs SUB- VW3 A8 306
D 15-polig fur TSX SCA 62
Geschirmte Kabel, 2-paarig verdrillt, RS 100 TSX CSA 100
485 200 Lieferung ohne Stecker TSX CSA 200
300 TSX CSA 300
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Installation des Modbus-Moduls LULC032-033

Liste des Modbus-Anschlusszubehdrs fiir Abzweigdosen auf Schraubklemmen:

Typ des Masters Schnittstelle des Masters Beschreibung Katalognummer
Steuerung des Typs Twido Adapter oder Schnittstellenmodul Modbus-Kabel TSX CSA100 oder
RS485, Schraubklemmen TSX CSA200 oder
TSX CSA500
Steuerung des Typs TSX Terminalanschluss RS485, Mini-  Abzweigdose TSX P ACC 01
Micro DIN

PCMCIA-Karte (TSX SCP114) Kabel, bestlickt mit einem Sonderstecker, das TSX SCP CX4030
andere Ende abisoliert

Steuerung des Typs TSX Modul TSX SCY 11601 oder TSX Kabel, bestiickt mit einem SUB-D-Stecker, 25- TSX SCY CM6030
Premium SCY 21601 (SUB-D-Buchse, 25- polig, das andere Ende abisoliert

polig)

PCMCIA-Karte (TSX SCP114) Kabel, bestiickt mit einem Sonderstecker, das TSX SCP CX4030
andere Ende abisoliert

Gateway Profibus DP RS 485 RJ45 Kabel, 3 m, bestlickt mit einem RJ45-Stecker,das VW3 A8 306 D30

(LA9P307) andere Ende abisoliert

Gateway Fipio (LUFP1) RS 485 RJ45 Kabel, 3 m, bestiickt mit einem RJ45-Stecker, das VW3 A8 306 D30

oder Profibus DP (LUFP7) andere Ende abisoliert

oder DeviceNet (LUFP9)

PC, serieller Port PC, serieller Port, RS 232 SUB-D, Konverter RS 232 / RS 485 und TSX SCA 72 und

9-polig Modbus-Kabel TSX CSA100 oder

TSX CSA200 oder
TSX CSA500

Pin-Belegung des RJ45-Steckers

Der Anschluss des Kommunikationsmoduls an das Modbus-Netz erfolgt Gber einen RJ45-Stecker, unter
Beachtung der nachstehenden Verdrahtung:

Pin-Nr. Signal

Nicht anschlieen ——

| OA1 DA MCDBUS

Nicht anschlieRen

Nicht anschlieRen
D(B) oder D1
D(A) oder DO

Nicht anschlieRen

Nicht anschlieRen
oV.L

0| Nlo|o|hlwWwW (N|~
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Kapitel 2

Technische Kenndaten

Einfiihrung

Neben Angaben zu den Betriebsbedingungen und den technischen Daten des Moduls enthalt dieses
Kapitel auch Hinweise in Bezug auf das Ersetzen eines Moduls LULC031 durch ein Modell LULC032-033.

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Betriebsbedingungen und technische Daten 30
Ersetzen eines Moduls LULC031 durch ein Modul LULC032-033 32
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Technische Kenndaten

Betriebsbedingungen und technische Daten

Die Kenndaten des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 beziehen sich auf folgende Aspekte:
e Betriebsbedingungen

e Versorgung 24 V — sowie 24 V-Hilfsversorgung
e Logische Ausgéange (OA1, OA3 und LO1) und Eingange (LI1 und LI2)

Auch die Kenndaten in Bezug auf die Kommunikation (Modbus-Port des Moduls) werden beschrieben.

Betriebsbedingungen

Betriebsbedingungen des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033:

Zulassungen

UL, CSA

Konformitat mit Normen

IEC/EN 255-6-1, UL 508, CSA C22-2 Nr.14

EU-Richtlinien

C €-Kennzeichnung. Erfiillt die grundlegenden Anforderungen der Richtlinien fir
Niederspannungsgerate (NS) und fiir elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV).

Bei Lagerung °C - 40 bis + 85
Temperatur der Umgebungsluft - - -
Bei Betrieb °C - 25 bis + 55
Versorgung 24 V ——
Kenndaten der Versorgung 24 V —— des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033:
UNennwert \% 24\ ——
Versorgungsspannung
Verwendungsbereich \Y 20 bis 28
Max. Stromaufnahme A 1
Festigkeit gegeniiber Kurzeinbriichen ms 2

24V-Hilfsversorgung

Kenndaten der 24V-Hilfsversorgung des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033:

Unennwert \% 24V —
Versorgungsspannung

Verwendungsbereich \% 20 bis 28
Max. Stromaufnahme mA 30
Festigkeit gegeniiber Kurzeinbriichen ms 3

Logische Ausgange OA1, OA3 und LO1
Die Kenndaten der Ausgange des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 beziehen sich auf

folgende Aspekte:
Spannung \% 24V —
Nennwerte der Ausgénge
Strom mA 500
. Spannung \ 20 bis 28
Grenzwerte der Ausgéange
Strom mA 500
Gleichzeitigkeitsfaktor der 3 Ausgange % 66
5 (LUCA/B/C/D)
Antwortzeit eines Ausgangs (Register 704) 15 (LUCM)
(Zeit zwischen dem Startbit der Anfrage und dem Zustandswechsel des Ausgangs) ms 30 (LUCBT/DT)
9 gang 45 (LUCMT)
mit Stoppbit
Gegen Uberspannungen Ja
Gegen Verpolungen Ja

Schutz

Gegen Kurzschliisse und Uberlasten

Elektronischer Leistungsschalter mit
automatischer Wiedereinschaltfunktion

Anzahl Schaltspiele

In Millionen Schaltspiele

15

Max. Taktfrequenz

In Schaltspielen pro Stunde

3600

30
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Logische Eingange LI1 und LI2
Die Kenndaten der Eingange des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033 beziehen sich auf

folgende Aspekte:
. Spannung \Y 20 bis 28 (logisch positiv)
Nennwerte der Eingénge
Strom mA 7
Spannung \% 16
In Zustand 1
Strom mA 6
Grenzwerte der Eingange
Spannung \ 5
In Zustand 0
Strom mA 2
Wechsel in Zustand 1 ms 10 +/- 30 %
Antwortzeit
Wechsel in Zustand 0 ms 10 +/- 30 %
Eingangstyp Ohmsch
Schutz Sicherung gl A 1

Kommunikation (Modbus-Port)
Kenndaten des Modbus-Ports des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033:

Werkseitige Konfiguration

Physische Schnittstelle 1 RS 485 Multipunkt
Anschlisse RJ45 auf der Vorderseite
D1 (DB) <--> Pin 4
Pin-Belegung der Anschliisse Schneider-Standard | DO (DA) <--> Pin 5
OVL <-->Pin 8
Protokoll Modbus RTU
Physische Adresse Bereich 1 bis 31 (Adresse 0 ist nicht zulassig) 1
Logische Adresse Bereich 1 bis 31 (kein Zugriff auf Adressen 32 bis 247)
Dateniibertragungsrate Bit/s 1200, 2400, .4800,.9600, 19200 (bis zu diesem Wert 19200
autom. Konfiguration)
Paritat Geradg / Ungerade (1 Stoppbit) / Ohne (1 oder 2 Gerade*
Stoppbits)
5 (LUCA/B/C/D)
. . 130 (LUCM)
Bearbeitungszeit ms 7 (LUCBT/DT)
140 (LUCMT)

* Alle Versionen (aufRer LULC032 < V1.3: werkseitig auf ,Ohne" eingestellt)
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Ersetzen eines Moduls LULC031 durch ein Modul LULC032-033

Einbau
Im nachstehenden Abschnitt werden die Kenndaten der Module LULC031, LULC032 und LULCO033 in

Tabellenform aufgefihrt.
Einbau der Module in verschiedene Basistypen:

LULCO031 LULC032 LULC033
Motorabgang
LUB-++/LU2B¢*
Ja Nein Ja

Anlasser
LUSe/LU2Se-

Controller .

LUTM-0BL Nein Ja Ja

Verknipfung der Module mit einer Steuereinheit:

LULC032-033

LULCO031
Nur LUCs++BL Nur LUCe++BL mit Datencode > 0406 Nur LUC-T1BL
(Mechanische Verriegelung) (Mechanische Verriegelung)

Steuerung der E/A
Steuerung der Ausgange OA1 und OA3 von LULCO031 und LULC032-033:

LULCO031 LULC032-033
Motorabgang Motorabgang Controller
LUBe+/LU2B-* LUBe<+/LU2Be* LUTM-0BL
Ja Ja Ja
Steuerung des Ausgangs LO1 von LULC031 und LULC032-033:
LULCO031 LULC032-033
Ja Ja Ja
Lesen der Eingénge LI1 und LI2 von LULCO031 und LULC032-033:
LULCO031 LULC032-033
Nein Ja Ja
Steuerung der Ausgange 13 und 23 von LULC031 und LULC032-033:
LULCO031 LULCO032-033
Nein Ja Ja

Elektrische Anschliisse
Die Module LULC031 und LULC032-033 sind mit folgenden Klemmenleisten ausgestattet:

W= 24V AW
otcom'+ !+

LULCO031
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32



Technische Kenndaten

24V 24V COM

— Aux
Lot LM L2 + + .

LULC032
LULCO033

2 zusatzliche Eingange, Verminderung der Anzahl der Nullleiter

Konfiguration der Kommunikation
Die Auswahl der Adresse erfolgt anhand von Wahlschaltern:

LULCO031 .

]

0
Geschwindigkeit: 19.200 Baud - Paritat: Ohne/1 Stoppbit

(1) LSB

LULC032 .

LULCO033

[}

O
Geschwindigkeit: 19.200 Baud - Paritat: Gerade* / 1 Stoppbit

* Alle Versionen (auBer LULCO032 < V1.3: werkseitig auf ,Ohne* eingestellt)

HINWEIS: Geschwindigkeit und Paritat werden automatisch vom Modul berechnet. Die angegebene
Geschwindigkeit entspricht einem maximalen Wert.

Konfiguration der Software
Ausweichsequenz (Fallback) bei Kommunikationsverlust (Wert des Standardregisters):

Motorabgang Controller
LUBe. +/LU2Be* LUTMe OBL
Anlasser

LUSe</LU2S-*

LULCO031 682=0 )
Keine Erkennung des Kommunikationsverlusts
681 = 6000 (Timeout = 60 Sekunden)
LULCO32 ) 682 = 2 (Ausweichsequenz = Forcierter Halt)
681 = 6000 (Timeout = 60 Sekunden)
LULCO33 682 = 2 (Ausweichsequenz = Forcierter Halt)
Meldung der Kommunikationsverluste entsprechend den Ausweichsequenzen:
LULCO031 LULC032-033
Modus ,Forcierter Halt“: Fehler wird gemeldet Alle Modi: Alarm wird gemeldet
Andere Modi: Alarm wird gemeldet Quittierung durch Register 703, Bit 3
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Nummer der Firmwareversion:

LULCO031 LULC032-033

Register 62 = Versionsnr. x 100 Register 62 = Versionsnr. x 10 000

HINWEIS: Bei der Verknlipfung eines LULC033-Moduls mit einer Multifunktionssteuereinheit (LUCM) auf
einer Leistungsbasis muss das LUCM-Modul bei der ersten Verwendung neu initialisiert werden.
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Teil Il

Inbetriebnahme der Software

Einfiihrung

Im Anschluss an die Inbetriebnahme der Hardware kann die Implementierung der Software des Modbus-
Kommunikationsmoduls LULC032-033 beginnen. Diese umfasst die Konfiguration (die verschiedenen
Betriebsarten) und die Parametrierung bestimmter Funktionen (z. B. Schutz, Strommessung usw.).

Inhalt dieses Teils
Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Kapitelname Seite
3 Inbetriebnahme des Moduls Uber die Register 37
4 Fehler- und Alarmverwaltung 49
5 Konfiguration der vordefinierten Funktionen 55
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Kapitel 3

Inbetriebnahme des Moduls Gber die Register

Einfiihrung

In diesem Kapitel wird die Inbetriebnahme des Kommunikationsmoduls LULC032-033 unter Ruckgriff auf
die Modbus-Register beschrieben. Das Kapitel enthalt allgemeine Informationen, stellt das Format des
Datenaustauschs vor, erlautert die werkseitige Konfiguration des Produkts sowie die Moglichkeit zu
dessen Anpassung und beschreibt die Modbus-Requests fiir Lese- und Schreibanforderungen.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme Uber die Register 38
Datenaustauschformat 39
Werkseitige Konfiguration 41
Anpassung der Konfiguration 42
Modbus-Requests und Programmierbeispiele 47
Verwendung der wichtigsten Register zur Vereinfachung der Verwaltung 48

1743234 07/2019 37



Inbetriebnahme des Moduls Uber die Register

Aligemeine Hinweise zur Inbetriebnahme tber die Register

Samtliche Einstellungen des Kommunikationsmoduls LULC032-033 werden Uber die Modbus-
Register vorgenommen bzw. lediglich angezeigt.

Zugriff auf die Parameter
F[Jr_.die Parametrierung der Ein-/Ausgange des Moduls stehen drei Mdglichkeiten zur Auswahl:
e Uber den RJ45-Modbus-Anschluss des Moduls mittels der SPS der Applikation
e Uber den PG-Anschluss der Steuereinheit ,Multifunktion" LUCM
e Lokal Uber die Tastatur der Steuereinheit ,Multifunktion" LUCM
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Datenaustauschformat

Modbus-Format
Die Kommunikation basiert auf dem Modbus-RTU-Slave-Protokoll.

Die Daten weisen folgendes Format auf:

1 Startbit 8 Datenbits 1 Paritatsbit 1 Stoppbit

HINWEIS: Detaillierte Angaben zum Format der Requests finden Sie auf der Website www.Modbus.org.

Initialisierung
Die Initialisierung erfolgt in zwei Etappen:

Beim Einschalten der 24V-Hilfsversorgung wird das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 initialisiert:
® Beriicksichtigung der Adressierung
® Beriicksichtigung des Typs der Steuereinheit

Nach der Initialisierungsphase identifiziert das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 automatisch die
Konfigurationsparameter (Geschwindigkeit und Paritat) der RS 485-Verbindung, sobald ein Datenverkehr im Netzwerk erkannt
wird.

Nach der Analyse von max. 20 Frames bei einer Geschwindigkeit von 19200 Baud wird die Initialisierung fortgesetzt (bei 1200
Baud ist die Frame-Anzahl héher):

® Beriicksichtigung der standardmafigen oder parametrierten Geschwindigkeit

® Beriicksichtigung der Paritat des Masters

Lese-Schreib-Bereiche
Der Kunde kann auf den Speicherbereich von 0 bis 19.999 zugreifen.

- Das Lesen des Bereichs eines Registers ,Reserviert" (oder nicht eingestellt) erzeugt eine korrekte
Antwort (Wert 0).

- Das Schreiben in den Bereich eines Registers ,Reserviert" erzeugt eine korrekte Antwort (Wert 0). Der
Schreibvorgang wird nicht berticksichtigt, und der Inhalt bleibt gleich 0.

- Das Schreiben in den Bereich eines Registers ,Nur Lesen" erzeugt eine Antwort mit einem
Ausnahmeocde (Code 03).

Der Speicherbereich 2000 ist privat. Daher sind keine Lese-/Schreibzugriffe mdglich. Alle Zugriffe werden
durch einen Ausnahmecode (Code 02) signalisiert.

Ausnahmecode
Das Auftreten eines Ausnahmecodes wird Uber eine Riickmeldung der SPS signalisiert (siehe die
Dokumentation des Modbus-Mastermoduls).
Folgende Modbus-Ausnahmecodes werden unterstutzt:
Wert des Ausnahmecodes Name Kommentar
Hexadezimal Dezimal
0x01 1 Unguiltige Funktion Unbekannter Requestcode

o Ungiltige Registeradresse

e Zugriff auf den privaten Speicherbereich (Adresse 2=
0x02 2 Ungiiltige Datenadresse 20000)

e Schreiben in ein ,Nur-Lesen"-Register

Der Speicherbereich ist lese- und schreibgeschiitzt.

o Wert nicht glltig
0x03 3 Ungultiger Datenwert

Der Schreibbefehl wird abgebrochen.
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Geschwindigkeit und Paritat

Folgende Werte werden als giltig erkannt:

Mégliche Werte

Werkseitige Einstellung

Geschwindigkeit

1200, 2400, 4800, 9600 und 19.200 Baud

19.200 Baud

Paritat

Gerade, Ungerade, Ohne (Paritatsbit geldscht)

Gerade*

* Alle Versionen (auRer LULC032 < V1.3: werkseitig auf ,Ohne" eingestellt)

TSX Micro- oder Premium-Plattform

Die Konzeption und Implementierung der Applikationen flir die Micro- und Premium-Steuerungen erfolgen

mithilfe der Software PL7.

Die Requests READ_VAR und WRITE_VAR ermdglichen das Lesen bzw. Schreiben des Werts eines oder
mehrerer aufeinander folgender Objekte desselben Typs (Bit, Wort) der PL7-Programmiersprache (siehe

Modbus-Requests und Programmierbeispiele).

HINWEIS: Detaillierte Informationen zur Programmierung der Modbus-Kommunikation auf einer TSX-
Plattform konnen Sie der PL7-Online-Hilfe, Rubrik ,Kommunikation", Teil 2/ ,Kommunikation Giber

Modbus" entnehmen.
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Werkseitige Konfiguration

Die Parametrierung des Kommunikationsmoduls ermdglicht die Definition folgender Aspekte:

o Betriebsart

e Wiedereinschaltmodus des Fehlers ,Thermische Uberlast"
e Entsprechung der Ausgéange des Kommunikationsmoduls und der Eingénge des Controllers LUTM

Auf die Register fir die Parametrierung (Modbus-Protokoll) kann im Lese-/Schreibmodus zugegriffen
werden. Bei der werkseitigen Einstellung werden folgende Werte vorgegeben:

Aufgabe Register Werkseitige | Bedeutung
Einstellung
Wlederglnsch?ltmodu"s des Fehlers 602.0 1 "Modus ,Manuell"
»Thermische Uberlast
Freigabe der Kommunikation zwischen I .
LUCM/MT und LULC032 602.4 1 Kommunikation aktiv
Ausweichsequenz der Steuerausgange Forcierter Halt
bei Kommunikationsverlust 682 2 Leistungsbasis: OA1 und OA3 auf 0
Controller-Grundgerat: 13 und 23 auf 0

Betriebsmodus ,Lokal" oder ,Uber Bus" 683 0 Steuerung der Ausgénge des Controllers LUTM ,dezentral iiber den
mit LUTM und LULC032 Bus"
Invertierung der Ausgange von 684 0 Der Zustand der Ausgange ist das Abbild der Steuerbits.
LULCO032
Bei einer Leistungsbasis werden
folgende Zuweisungen vorgenommen:
- Ausgang LO1 685 LSB 2 LO1 ist das Abbild des Steuerbits 700.0.
) Ausgang OA1 686 LSB 12 OAT1 ist das Abbild des Steuerbits 704.0.

gang 686 MSB 13 OA3 ist das Abbild des Steuerbits 704.1.
- Ausgang OA3
Bei einem Controller-Grundgerat
werden folgende Zuweisungen
vorgenommen:
- Ausgang 13 687 LSB 12 13 ist das Abbild des Steuerbits 704.0.
- Ausgang 23 687 MSB 13 23 ist das Abbild des Steuerbits 704.1.
Wiedereinschaltmodus nach Halt 688 0 Die Ausgange nehmen den gleichen Zustand an wie vor der

Stromunterbrechung.

Identifikation der Steuereinheit 690 0 Die Steuereinheit wird automatisch identifiziert.

HINWEIS: Detaillierte Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung fiir die ,Kommunikationsva-
riablen TeSys U".

1743234 07/2019

41




Inbetriebnahme des Moduls Uber die Register

Anpassung der Konfiguration

Sie kénnen entweder mit den werkseitig voreingestellten Werten (siehe , Werkseitige Konfiguration”)
arbeiten oder die Konfiguration an lhre spezifischen Anforderungen anpassen.

Folgende Parameter kénnen eingestellt werden:
Konfiguration der Steuereinheit

Identifikation der Steuereinheit

Timeout-Dauer

Ausweichsequenz

Befehlsmodus mit einem Controller-Grundgerat LUTM
Invertierung der Ausgangszustande

Zuweisung der Ausgange LO1, OA1, OA3, 13 und 23
Wiedereinschaltmodus nach Halt

Forcierung der Steuereinheit

A& WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB

Eine Konfiguration kann Uber beide Modbus-Ports (liber ein Kommunikationsmodul oder die
Steuereinheit LUCM) geladen oder geandert werden. Somit kann eine Konfiguration durch eine andere
Uberschrieben werden, da dieser Vorgang vom System nicht verhindert wird. Das Ergebnis ist nicht
sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Konfiguration der Steuereinheit (Reg 602)

Das Register 602 (Lese-/Schreibzugriff) wird fiir die Konfiguration der Steuereinheit (Wiederein-
schaltmodus, 602.0-2, und Kommunikation, 602.4) verwendet.

Rege Wert Kommentar
602.0 1 Das Wiedereinschalten erfolgt manuell (Standardeinstellung). Die Bits 1 und 2 sind auf
0.
0 Sie haben entweder Bit 1 (dezentrales Wiedereinschalten) oder Bit 2 (automatisches
Wiedereinschalten) aktiviert.
602.4 1 Die Kommunikation mit der Multifunktionssteuereinheit LUCM/MT ist aktiviert.
0 Bei einer Forcierung auf 0 blockiert dieses Bit die Kommunikation zwischen der
Multifunktionssteuereinheit LUCM/MT und dem Modbus-Kommunikationsmodul
LULC032-033.

Konfiguration der Steuereinheit (Reg 680)

Die Identifikation der Steuereinheit erfolgt bei jedem Einschalten des Kommunikationsmoduls.

Die Multifunktionssteuereinheit speichert die Referenz des zugehdrigen eingebauten
Kommunikationsmoduls.

Wenn eine Steuereinheit ,Multifunktion" nach der Verwendung mit einem Kommunikationsmodul allein
verwendet werden soll, erfolgt die Neuinitialisierung des Identifikationsregisters 680 lokal tiber die Tastatur
im Menu (Id = 0) oder dezentral tiber den Modbus-PG-Anschluss von LUCM (Wert 0 in Register 680
geschrieben).
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Timeout-Dauer (Reg 681)

Das Register 681 (Lese-/Schreibzugriff) wird zum Festlegen oder Lesen des Timeout-Werts bei einem
Kommunikationsverlust mit der Steuerung verwendet. Der Timeout entspricht dem Zeitraum zwischen
dem Kommunikationsverlust und dem anschlieBenden Wechsel in den Fallback-Modus (Ausweich-
sequenz). Bei einem Kommunikationsverlust wird ein Alarm ausgeldst und durch das Register 460 = 109
gemeldet.

Rege Wert Bereich Einheit W.erkseltlge Kommentar
Einstellung
681 - 0 - 65535 10 ms 6000 Timeout-Wert
Der Wert O stellt die Zeit Null dar.

Ausweichsequenz (Reg 682)

Das Register 682 (Lese-/Schreibzugriff) wird verwendet, um die Ausweichsequenz (Fallback-Modus) im
Fall eines Verlusts der Kommunikation mit der Steuerung zu parametrieren.

Wert des Registers 682 Ausweichsequenz

0

Ignoriert

Ausgéange einfrieren

Halt

Warnung Verlust der Signalkommunikation

Rechtslauf forcieren

AWM |-

Linkslauf forcieren

A WARNUNG

AUTOMATISCHER NEUSTART DES MOTORS

Bei einem Stopp der Kommunikation iibernehmen die Ausgange OA1-OA3 den entsprechenden Zustand
in der Ausweichsequenz (Reg. 682), aber die Steuerbits 704.0 und 704.1 werden nicht geandert.

Mit der Quittierung des Alarms zum Kommunikationsverlust (Reg. 703 oder Taster am Controller) startet
der Motor automatisch neu, wenn das Steuerbit 704.0 bzw. 704.1 vorher nicht automatisch von der
Applikation auf 0 gesetzt wurde.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Beschreibung der verschiedenen Ausweichsequenzen:

Ausweichsequenz Kommunikationsverlust Wiederherstellung der Quittierung des
Kommunikation Kommunikationsverlusts
Keine Erkennung des Keine Erkennung des
Ignoriert Kommunikationsverlusts Kommunikationsverlusts Keine Quittierung des
(Reg 682 =0) OA1 und OA3 behalten ihren Status | OA1 und OA3 behalten ihren Status | Kommunikationsverlusts
bei. bei.
OA1 und OA3 behalten ihren Status | OA1 und OA3 behalten ihren Status | Auf positive Flanke durch 703.3
bei. bei. (nicht auf 1 gesetzt lassen)
+,ERR"-LED blinkt an der Vorderseite. | ,ERR"-LED blinkt an der Nach erfolgter Bestatigung wird
Ausgange einfrieren Vorderseite. der letzte in Register 704
(Reg 682 =1) gespeicherte Befehl aktiviert.
Jeder neue Ein-/Aus-Befehl wird ,ERR"-LED erlischt.
gespeichert, hat jedoch keine
Auswirkungen auf OA1 und OA3.
OA1 und OA3 werden auf 0 forciert. | OA1 und OA3 werden auf O forciert. | Auf positive Flanke durch 703.3
(nicht auf 1 gesetzt lassen)
+,ERR"-LED blinkt an der Vorderseite. | ,ERR"-LED blinkt an der Nach erfolgter Bestatigung wird
Halt Vorderseite. der letzte in Register 704
(Reg 682 = 2) gespeicherte Befehl aktiviert.

Jeder neue Ein-/Aus-Befehl wird LERR"-LED erlischt.
gespeichert, hat jedoch keine
Auswirkungen auf OA1 und OA3.
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Ausweichsequenz

Kommunikationsverlust

Wiederherstellung der
Kommunikation

Quittierung des
Kommunikationsverlusts

Warnung Verlust der
Signalkommunikation
(Reg 682 = 3)

OA1 und OA3 behalten ihren Status
bei.

OA1 und OA3 behalten ihren Status
bei.

Auf positive Flanke durch 703.3
(nicht auf 1 gesetzt lassen)

+,ERR"-LED blinkt an der Vorderseite.

,ERR"-LED blinkt an der
Vorderseite.

Jeder neue Ein-/Aus-Befehl wird
beriicksichtigt und hat
Auswirkungen auf OA1 und OA3.

LERR"-LED erlischt.

Rechtslauf forcieren
(Reg 682 = 4)

OA1 wird auf 1 forciert.
OA3 wird auf 0 forciert.

OA1 wird auf 1 forciert.
OA3 wird auf 0 forciert.

Auf positive Flanke durch 703.3
(nicht auf 1 gesetzt lassen)

,ERR"-LED blinkt an der Vorderseite.

+,ERR"-LED blinkt an der
Vorderseite.

Nach erfolgter Bestatigung wird
der letzte in Register 704
gespeicherte Befehl aktiviert.

Jeder neue Ein-/Aus-Befehl wird
gespeichert, hat jedoch keine
Auswirkungen auf OA1 und OAS3.

,ERR"-LED erlischt.

Linkslauf forcieren
(Reg 682 = 5)

OA1 wird auf 0 forciert.
OAS3 wird auf 1 forciert.

OA1 wird auf 0 forciert.
OAS3 wird auf 1 forciert.

Auf positive Flanke durch 703.3
(nicht auf 1 gesetzt lassen)

,ERR"-LED blinkt an der Vorderseite.

,ERR"-LED blinkt an der
Vorderseite.

Nach erfolgter Bestatigung wird
der letzte in Register 704
gespeicherte Befehl aktiviert.

Jeder neue Ein-/Aus-Befehl wird
gespeichert, hat jedoch keine
Auswirkungen auf OA1 und OAS3.

,ERR"-LED erlischt.

HINWEIS: Die rote LED ,ERR" blinkt, um einen Kommunikationsverlust zu melden (Fehler bei Timeout).

Befehlsmodus (Lokal/Bus) mit einem Controller-Grundgerat LUTM (Reg. 683)
Die Steuerung der Ausgange 13 und 23 des LUTM-Controllers hangt von der im Register 683 gewahlten

Betriebsart ab.
Wert Bei Betrieb ‘ Kommentar
0 'Modus ,Dezentral Die Steuerung der Ausgange 13 und 23 erfolgt nur tber den Bus.
Uiber Bus" Der Zustand der Eingénge 1.1 und 1.2 betrifft nicht die Ausgéange 13 und 23.
1 ‘Modus _Lokal" Die Steuerung der Ausgange 13 und 23 erfolgt nur Uber die Eingange 1.1 und 1.2.
" Steuerbefehle (iber den Bus werden nicht berticksichtigt.
Die Steuerung der Ausgange 13 und 23 erfolgt nur Uber die
'Modus ,Lokal", wenn .10 = 1 Eingange 1.1 und 1.2.
'Modus ,Gemischt” Steuerbefehle tiber den Bus werden nicht berticksichtigt.
2 (Eingang 110 ist Die Steuerung der Ausgange 13 und 23 erfolgt von der SPS
prioritér) 'Modus ,Dezentral iiber Bus", wenn .10 | kommend nur iber den Bus.
=0 Der Zustand der Eingédnge 1.1 und 1.2 betrifft nicht die
Ausgénge 13 und 23.

HINWEIS: Die Steuerbefehle, die iber den Kommunikationsbus ibertragen werden, werden direkt an die
Ausgangsrelais weitergegeben, ohne Verdrahtung zwischen den Ausgéangen des Kommunikationsmoduls
und den Eingangen [.1 und I.2..

Invertierung der Ausgangszusténde (Reg. 684)

Je nach Bedarf (Meldung, Betrieb, Halt usw.) kann den Ausgangen OA1, OA3 und LO1 Uber die
Konfiguration des Registers 684 ein NO- oder NC-Verhalten zugewiesen werden.

Hierzu ist der betroffene Ausgang zu definieren ==> Register 684.

Leistungsbasis Bit
Invertierung des Ausgangs OA1 _.0=1
Invertierung des Ausgangs OA3 _1=1
Invertierung des Ausgangs LO1 _2=1
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Anderung der Zuweisung der Ausginge

In den nachstehenden Tabellen wird die Anderung der Zuweisung der Ausgange LO1, OA1, OA3, 13 und
23 beschrieben. Um die Zuweisungen (werkseitige Einstellungen) zu &ndern, schreiben Sie einen anderen
Wert (0 bis 45). Weitere Informationen hierzu kénnen Sie der Bedienungsanleitung der ,Kommunikations-
variablen TeSys U" entnehmen.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB

Vor der Parametrierung eines Ausgangs fir dessen Zuweisungsanderung missen Sie sich mit den
nachstehenden Angaben vertraut machen. Andernfalls kdnnte es zu einem unerwarteten Betrieb des
Produkts kommen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Das Register 704 ist fir die Steuerung des Motorabgangs reserviert. Ihm sind Funktionen zur
Uberwachung eines Kommunikationsverlusts, fiir Ausweichsequenzen (Register 682), reflexgesteuerte
Funktionen oder Funktionen fiir den Wiedereinschaltmodus nach Halt (Register 688) zugeordnet. Diese
Funktionen wirken sich nur auf die iber die Bits 704.0 und 704.1 aktivierten Ausgange aus.

Die Steuerbits 704.0 und 704.1 sind unabhangig und kénnen gleichzeitig aktiviert werden.

Die Aktivierung der Ausgange Uber das Register 700 ist mit einer Forcierung ohne Bedingung
vergleichbar.

Parametrierung des Ausgangs LO1 (Reg. 685 LSB)

Zuweisung/Steuerung (Werkseinstellung) von Ausgang LO1 des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULCO032:

Reg* Bit Wert Werkseitige Einstellung | Kommentar
685 0 bis 7 0 bis 45 2 Ausgang LO1 = Abbild von Register 700.0
Parametrierung des Ausgangs OA1 (Reg. 686 LSB)
Zuweisung/Steuerung (Werkseinstellung) von Ausgang OA1 des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULC032-033:
Rege Bit Wert Werkseitige Einstellung | Kommentar
686 0 bis 7 0 bis 45 12 Ausgang OA1 = Abbild von Register 704.0
Parametrierung des Ausgangs OA3 (Reg. 686 MSB)
Zuweisung/Steuerung (Werkseinstellung) von Ausgang OA3 des Modbus-Kommunikationsmoduls
LULC032-033:
Rege Bit Wert Werkseitige Einstellung | Kommentar
686 8 bis 15 0 bis 45 13 Ausgang OA3 = Abbild von Register 704.1
Parametrierung des Ausgangs 13 (Reg. 687 LSB)
Zuweisung/Steuerung (Werkseinstellung) von Ausgang 13 des Controller-Grundgerats LUTM:
Reg* Bit Wert Werkseitige Einstellung | Kommentar
687 0 bis 7 0 bis 45 12 Ausgang 13 = Abbild von Register 704.0
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Parametrierung des Ausgangs 23 (Reg. 687 LSB)

Zuweisung/Steuerung (Werkseinstellung) von Ausgang 23 des Controller-Grundgerats LUTM:

Rege Bit Wert Werkseltlge Kommentar
Einstellung
687 |8bis 15| 0 bis 45 13 Ausgang 23 = Abbild von Register 704.1

Wiedereinschaltmodus (Reg. 688)

Bei einer Steuerung der Ausgange OA1-OA3 Uber das Register 704 kann das Anlaufen des Motors mit
dem Wert 1 im Register 688 im Anschluss an bestimmte Ereignisse gesperrt werden:
e Verlust und anschlieBende Riickkehr der 24-VDC-Spannungsversorgung (Ausgange OA1-OA3)

e Positionswechsel und anschliefende Rickkehr in die Position ,Ready" des Drehschalters der
Leistungsbasis

Bei Auftreten eines dieser Ereignisse werden die Befehlsbits 704.0 und 704.1 (Ausgédnge OA1-OA3)
automatisch auf 0 forciert. Wenn wahrend der Prasenz eines der Ereignisse in das Register 704
geschrieben wird, gibt das Modul den Ausnahmecode 02 zuriick. Wenn das Ereignis nicht mehr vorliegt,
kann der Motor Uiber einen neuen Fahrbefehl wieder gesteuert werden.

A WARNUNG
AUTOMATISCHER NEUSTART DES MOTORS

Beim zyklischen Schreiben in das Register 704 (im Fall eines Gateways LUFP- in der vordefinierten
Konfiguration) ist diese Uberwachungsfunktion mit Sorgfalt zu verwenden. Das Anwendungsprogramm
muss diesen Zustand berticksichtigen und das Schreiben des Werts 0 in die Bits 704.0 oder 704.1

anfordern. Andernfalls kommt es nach dem Verschwinden des Ereignisses zu einem automatischen
Wiederanlauf des Motors.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Forcieren der Steuereinheit (Reg. 690)

Die Steuereinheit wird automatisch identifiziert, die Identifikation kann jedoch auch forciert werden.

Wert Kommentar
0 Standardwert. Das System identifiziert den Typ der angeschlossenen Steuereinheit automatisch (Standard,
Erweitert, Multifunktion).
1 Durch Setzen des Werts auf 1 wird die automatische Identifikation deaktiviert und die Identifikation einer
Steuereinheit des Typs ,Standard" oder ,Erweitert" forciert.
2 Durch Setzen des Werts auf 2 wird die automatische Identifikation deaktiviert und die Identifikation einer
Steuereinheit des Typs ,Multifunktion" forciert.

HINWEIS: Der Zugriff auf die Register 681 bis 690 (Lese-/Schreibzugriff) ist auch Uber die Tastatur der
Steuereinheit LUCM mdoglich.
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Modbus-Requests und Programmierbeispiele

Modbus-Requests

Folgende Modbus-Requests werden als giltig erkannt:

Wert des Codes

Name Kommentar
Hexadezimal Dezimal
0x03 3 Lesen mehrerer Register Lesemodus
0x06 6 Schreiben eines Registers

Schreibmodus
0x10 16 Schreiben mehrerer Register
I . Lesemodus zur Identifikation des Modbus-

0x2B 43 Lesen Identifikationsregister Kommunikationsmoduls LULC032-033

Die Zahl der Register pro Request ist auf 100 begrenzt.

HINWEIS: Die Funktion ,Broadcast-Nachrichten” wird unterstiitzt. Um diese zu verwenden, muss ein
Schreibvorgang (Code 6 oder 16) an Adresse 00 erfolgen.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB

Die Verwendung dieses Gerats in einem Modbus-Netzwerk, das Broadcast-Nachrichten verwendet, hat
mit Sorgfalt zu erfolgen.

Das Geréat verfugt Giber viele Register, die wahrend des normalen Betriebs nicht gedndert werden diirfen.

Unbeabsichtigtes Schreiben in diese Register mittels der Broadcast-Funktion kann zu einem
unerwarteten und unerwiinschten Betrieb fihren.

Weitere Angaben finden Sie in der Bedienungsanleitung fir ,Interne Kommunikationsvariablen®.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge
haben.

Beispiel fiir einen Lesevorgang

Das folgende Beispiel betrifft den Request READ_VAR (TSX Micro- oder Premium-Plattform) fur das
Lesen der Zustédnde des Motorabgangs an Adresse 4 (Slave Nr. 4) im internen Wort MWO:

A Ar . _—1r———— 1
If MO AND NOT %MW100:X0 THEN READ VAR (ADR#3.0.4,'%MW',455,1,%MW0:1,%MW100:4) :RESET %MO;
EN_IF;

1 Adresse des Moduls, mitdem kommuniziert werden soll: 3 (Adresse des Moduls), 0 (Kanal), 4 (Adresse des Moduls
auf dem Bus)

Art der zu lesenden PL7-Objekte: MW (internes Wort)

Adresse des ersten zu lesenden Registers: 455

Anzahl der nacheinander zu lesenden Register: 1

Worttabelle mit dem Wert der gelesenen Objekte: MWO:1

Ruckmeldung des Lesevorgangs: MW100:4

O WN

Beispiel fiir einen Schreibvorgang

Das folgende Beispiel betrifft den Request WRITE_VAR (TSX Micro- oder Premium-Plattform) fir die
Steuerung eines Motorabgangs durch die Ubertragung des Inhalts des internen Worts MW 502:

. 1 —r_1r
If %MO AND NOT %MW200:X0 THEN WRITE VAR (ADR#3.0.4, 'sMW',704,1, %MWSDZ 1 %IJWZOO 4) :RESET %M10;
o g; ; Ig; (E!D Cfg

1 Adresse des Moduls, mit dem kommuniziert werden soll: 3 (Adresse des Moduls), 0 (Kanal), 4 (Adresse des Moduls
auf dem Bus)

Art der zu schreibenden PL7-Objekte: MW (internes Wort)

Adresse des ersten zu schreibenden Registers: 704

Anzahl der nacheinander zu schreibenden Register: 1

Worttabelle mit dem Wert der zu tibertragenden Objekte: MW502:1

Riickmeldung des Schreibvorgangs: MW200:4

O WN
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Verwendung der wichtigsten Register zur Vereinfachung der Verwaltung

Vor der Inbetriebnahme des Motorabgangs sollten Sie sich kurz ansehen, welche Register in welcher
Reihenfolge verwendet werden.

Diagramm zur Verwendung der Register

Die Abbildung enthalt grundlegende Informationen zur Inbetriebnahme unter Verwendung der folgenden
Register: Konfiguration, Steuerung und Uberwachung (Systemstatus, Messungen, Fehler und Alarme,
Quittierung). Ausgehend von der werkseitigen Konfiguration (voreingestellt) kdnnen Sie dem Verhalten
des Systems leicht folgen oder es sogar vorhersehen.

Konfiguration (Werkseinstellung)

Register 685-6-7: Zuweisung der Ausgénge des

Kommunikationsmoduls (LO1, OA1-3, 13-23) = Obligatorischer Stromkreis

Register 602: Fehlerriickstellungsmodus (manuell)

Register 681: Timeout vor Initierung des Fallback

Register 682: Fallback bei Kommunikationsverlust
(OA1 und OA3 =0}

v

==== Optionaler Stromkreis

Schreibe in Steuerung

Motorstatter... (Register 704)
LUB s ™ Bit 704.0: Rechtslaufbefehl
LD Bit 704.1: Linkslaufbefehl
LUS s» + Uberwachung (Warnungen)

L - o . —
oder Sii?em- Uberwachung (Systemstatus) Wenn ein Fehler Reg!ster 460: Alarmcode oder
LUTM® | status.. (Register 455) entdeckt wurde, Register 461: Wammeldetyp

enthalten Sie mehr
|| Bit455.2: Systemfehler Informationen
Bit 455 3: Systemwarnung iber... Uberwachung (Fehler)
Bits 455.8: Motor - Strommittelwert-
verhaltnis zu 455.13 ™11 Register 451: Fehlercode oder
Register 452: Fehlertyp

: Prtifen, ob der -
: Stromwert korrekt ist. Im Bedarfsfall zur Entriegelung

* des Systems zu verwenden k J

Uberwachun (Messung) Steuerun (Quittierung)

Bit 703.3: Warnungsriicksetzbefehl
Register 466: Strommittelwertverhiltnis Bit 704.3: Fehlerriicksetzbefehl
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Kapitel 4

Fehler- und Alarmverwaltung

Dieses Kapitel enthalt Informationen zur Verwaltung der verschiedenen, u. U. auftretenden Fehler- und

Alarmtypen:

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Anzeige der Fehler 50
Applikationsspezifische Fehler 51
Warnung - Kommunikationsverlust 52
Interne Fehler 53
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Fehler- und Alarmverwaltung

Anzeige der Fehler

Das Auftreten eines Fehlers wird auf unterschiedliche Weise signalisiert:
e Zustand der LEDs des Modbus-Kommunikationsmoduls LULC032-033
Mit einer Leistungsbasis:

e Zustand des Drehschalters der Leistungsbasis (0 oder , Trip")
e Zustand der Ausgangsrelais

Mit einem Controller-Grundgerat:

e Zustand der LEDs des Controller-Grundgerats
e Zustand der Ausgangsrelais

Mit einer Steuereinheit ,Standard" oder ,Erweitert":
e Interne, an das Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033 gesendete Signale
Mit einer Steuereinheit ,Multifunktion™:

Alarm
Auf dem Display angezeigte Meldungen
Interne Kommunikation mit dem Modbus-Kommunikationsmodul LULC032-033

e Auftreten eines Ausnahmecodes (Riickmeldung der SPS) - siehe Ausnahmecode, Seite 39.

HINWEIS: Der Alarm und der Fehler werden in den betroffenen Registern beriicksichtigt. Detaillierte
Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung fur die ,Kommunikationsvariablen TeSys U". Register
zur Fehlerliberwachung (450 bis 452) und Register zur Alarmiiberwachung (460 bis 461).

50
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Fehler- und Alarmverwaltung

Applikationsspezifische Fehler

Quittierung der applikationsspezifischen Fehler

Die méglichen Applikationsfehler werden nachstehend aufgefiihrt. Die Ruckstellung (bzw. die Quittierung)
kann manuell, automatisch oder dezentral erfolgen.

. LULCO032
Register LULCO033 LUCM LUTM

451 452
Applikationsspezifische Fehler Nummerdes | Fehlerbit —r 22NAA0S Fehlerquittierung
Fehlers '
, A
"ERR" (Zeile 2) "FAULT"
Kurzschlussfehler 1 _.0=1 DC - Manuelles
Uberstromfehler 2 =1 I>> - Wiedereinschalten

Aus Je nach dem in Register

Fehler thermische Uberlast 4 3=1 Uberlast - 602 parametrierten
Wiedereinschaltmodus

Applikationsspezifischer Fehler der 3 und 5 bis Siehe Bedienungsanleitung der Steuereinheit "Multifunktion" LUCM-<BL oder
Steuereinheit ,Multifunktion" LUCMe 12 LUCMT1BL.

Uberlastfehler mit Leistungsbasis LU*Be/LU*S*

Nach einem Fehler ,Thermische Uberlast" kann jederzeit der blaue Drucktaster bzw. der Drehschalter auf
der Vorderseite verwendet werden, und zwar ungeachtet des parametrierten Wiedereinschaltmodus.

Konfigurationsregister Wiedereinschalten (Quittierung) | Mittel

Mit dem Drehschalter auf LU<B-

Manuell - Direkt Mit dem blauen Drucktaster auf LU+S¢

602.0 =1
Mit dem Kit LU9 AP+« bei LU*B*

Manuell - Dezentral Mit dem Kit LU9 ** bei LU*Se

Quittierung durch Bit 704.3
602.1 =1 Dezentral Dieses Bit ist bei steigender Flanke aktiv und muss per Programmierung auf
0 zurlickgestellt werden.

602.2 =1 Automatisch Verwaltung durch Steuereinheit

Uberlastfehler mit Controller-Grundgerat LUTM

Nach einem Fehler ,Thermische Uberlast" kann jederzeit der blaue Drucktaster auf der Vorderseite oder
der Eingang 1.5 verwendet werden, und zwar ungeachtet des parametrierten Wiedereinschaltmodus.

Konfigurationsregister Wiedereinschalten (Quittierung) | Mittel
Manuell - Lokal Mit dem blauen Drucktaster auf der Vorderseite
602.0 =1 Mit der Wiedereinschalttaste auf der Vorderseite des Einschubs oder des

Manuell - Dezentral Bedienfelds (iiber Eingang 1.5)

Quittierung durch Bit 704.3
602.1 =1 Dezentral Dieses Bit ist bei steigender Flanke aktiv und muss per Programmierung auf
0 zurlickgestellt werden.

602.2 =1 Automatisch Verwaltung durch Steuereinheit

HINWEIS: Der Wiedereinschaltmodus muss parametriert werden.
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Fehler- und Alarmverwaltung

Warnung - Kommunikationsverlust

Warnungsquittierung
Liste der méglichen Warnungen
. LULC032
Register LULCO33 LUCM LUTM
460 461 o .
Warnungen Nummer der | Wambit Quittierung einer
Warnung Warnung
| [
(Zeile 1) ~FAULT"
. - _ ) Warnung ) Automatisch bei einer
Warnung thermische Uberlast 4 _.3=1 Uberlast UOberlast unter 85 %
Quittierung durch Bit
703.3
Warnung Kommunikationsverlust mit z Dieses Bit ist bei
Master 9 109 _156=1 %:J Komm.verlust - steigender Flanke aktiv
el und muss per
Programmierung auf 0
zuriickgestellt werden.
Warnung der Steuereinheit 2 und Siehe Bedienungsanleitung der Steuereinheit ,Multifunktion" LUCM+BL oder LUCMT1
,Multifunktion" LUCM 4 bis 13 BL.
. LULCO032
Register LULC033 LUCM LUTM
460 461
Warnungen Nummer der | Warnbit 2290092 Quittierung einer Warnung
Warnung
. £
+ERR" (Zeile 2) SFAULT"
S .
4=
22
=0
Externe Warnung LUTM, angezeigt _ ) ) [T Automatisch mit der
durch den Wechsel auf 0 von 1.6 201 ~15=1 Warn-M201 % S Rickkehr auf 1 von 1.6
3 3
[15]
= wr
o L
-07) o

Wiederherstellung nach Kommunikationsverlust

Nach der Quittierung durch Setzen auf 1 des Bits 703.3 erfolgt die Wiederherstellung gemaR dem Zustand
der Steuerbits 704.0 und 704.1.
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Fehler- und Alarmverwaltung

Interne Fehler

Quittierung der internen Fehler

Liste der mdglichen internen Fehler:

. LULCO032LU
Register LCO033 LUCM LUTM
451 452
Interne Fehler Nummerdes | Fehlerbit 2929090 Fehlerquittierung
Fehlers
A
+FAULT"
Fehler des Modbus-
Kommunikationsmoduls LULC032- 14 - M14 -
033
Modbus-Kommunikationsmodul
LULCO032-033 nicht installiert oder Aus Aus- und Einschalten von
nicht versorgt oder 15 - M15 - LULC032-033 und LUCM-
Kommunikationsverlust mit dem
Modul
Interner Fehler der Steuereinheit 54 11=1 M54 )
LUC.e
Fehler der Steuereinheit 51 bis 53, 55 | Siehe Bedienungsanleitung der Steuereinheit ,Multifunktion" LUCMe++<BL oder LUCMT1
,Multifunktion" LUCM- bis 63 BL.
Fehler beim Schreiben in den _ . Aus- und Einschalten von
EEPROM 100 ~13=1 Ein M100 ) LULC032-033
Kommunikationsfehler mit der _ . Aus- und Einschalten von
Steuereinheit ,Multifunktion" LUCM- 101 —12=1 Ein M101 LULC032-033
Checksum-Fehler im EEPROM 102 _13=1 Ein M102 © Steigende Flanke an
S 704.3=1
=
£ i
Konfigurationsfehler des EEPROM 104 _13=1 Ein M104 @ Seigende Flanke an
Kommunikationsfehler mit dem _ . Aus- und Einschalten von
Controller-Grundgerat LUTM 105 ~13=1 Ein M105 LULC032-033
Kommunikationsfehler mit dem 205 Aus- und Einschalten von
Modul LULC032-033 5 < LUTM
3
23
£
_13=1 Ein ; 83 _
Steuereinheit nicht vorhanden 206 5 ‘g Aus- und Einschalten von
a S LUTM
15}
= v
O 16}
.(3 T
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Fehler- und Alarmverwaltung
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Kapitel 5

Konfiguration der vordefinierten Funktionen

In diesem Kapitel werden die vordefinierten Funktionen vorgestellt.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Beschreibung der Funktionen ,Reflexgesteuerter Halt" 56
Verwendung von Reflex1 und Reflex2 58
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Konfiguration der vordefinierten Funktionen

Beschreibung der Funktionen ,Reflexgesteuerter Halt"

Uber den reflexgesteuerten Halt kénnen ungeachtet der Zykluszeiten des Busses und der SPS genaue
und wiederholte Positionierungen erreicht werden.

Zur Verfligung stehen zwei Funktionstypen fir ,Reflexgesteuerter Halt":
e Reflex1: Funktion ,Reflexgesteuerter Halt Nr. 1"
e Reflex2: Funktion ,Reflexgesteuerter Halt Nr. 2"

Beschreibung von Reflex1
Der Geber Nr. 1 (logischer Eingang LI1) steuert direkt das Anhalten des Motors.

Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltebefehl, dann Fahrbefehl) lauft der Motor erneut an, selbst bei noch
laufender Erfassung (LI1 = 1).

)

;

ﬁ:>
=

1 Bus 2 Geber Nr. 1 (LI1)

HINWEIS: Bei einem Anlasser mit 2 Drehrichtungen wirkt der reflexgesteuerte Halt in beide Richtungen.

Ablauffolge der Informationen

| Zeit >
Steuerbefehl vom Bus (Reg. 704) _,—\_,_

Steuerung des Motors durch den Anlasser i

Information des Gebers Nr. 1 (LI1)
= Teil vorhanden
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Konfiguration der vordefinierten Funktionen

Beschreibung von Reflex2
Der Geber Nr. 1 (logischer Eingang LI1) steuert den Halt des Motors, wenn er in Rechtsrichtung dreht.
Der Geber Nr. 2 (logischer Eingang LI2) steuert den Halt des Motors, wenn er in Linksrichtung dreht.

Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltebefehl, dann Fahrbefehl) lauft der Motor erneut an, selbst bei noch
laufender Erfassung (LI1 oder LI2 = 1).

 — —
o

1 Bus 2 Geber Nr. 1 (LI1) 3 Geber Nr. 2 (LI2)

HINWEIS: Geber Nr. 2 (LI2) hat keinen Einfluss auf die Rechtsrichtung, Geber Nr. 1 (LI1) hat keinen
Einfluss auf die Linksrichtung.
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Konfiguration der vordefinierten Funktionen

Verwendung von Reflex1 und Reflex2

Um die Funktion ,Reflexgesteuerter Halt" zu verwenden, ist diese im Register des zu Uberwachenden
Ausgangs zu wéhlen.

Basis LUB¢+*/See - LU2B*+/2S+s | Basis LUTMee

Reflex-Funktion

Drehrichtung des Motors

Wert von
Rege

Ausgang
LO1

Ausgénge
OA1
OA3

Ausgénge
13
23

Reflex1

Reflex1.Fw = Rechtsrichtung

8

Reflex1.Rev = Linksrichtung

9

Reflex2

Reflex2.Fw = Rechtsrichtung

10

Reg. 685 (LSB)

Reg. 686 (LSB)
(MSB)

Reg. 687 (LSB)
(MSB)

Reflex2.Rev = Linksrichtung 11

Reflex1.Fw

HINWEIS: Bei Verwendung der Funktionen ,Reflexgesteuerter Halt" muss den Ausgangen OA1/0OA3
zuvor die Links-/Rechtsrichtung zugewiesen werden. Diese Wahl erfolgt im Register 686. OA1 wird
standardméafig der Rechtsrichtung, OA3 der Linksrichtung zugeordnet.

Diese Funktion ist aktiv bei steigender Flanke und nicht auf gleichem Niveau.

Fw

LI1 = 1 fihrt zum Halt des Motors, ungeachtet der gewahlten Fahrtrichtung.
Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltbefehl, dem ein Fahrbefehl folgt),
auch wenn logischer Eingang LI1 =1,

lauft der Motor in der gewahlten Richtung an.

Reflex1.Rev

HINWEIS: Der logische Eingang LI2 wird nicht verwendet.

Diese Funktion ist aktiv bei steigender Flanke und nicht auf gleichem Niveau.

.Rev

LI1 =1 fihrt zum Halt des Motors, ungeachtet der gewahlten Fahrtrichtung.
Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltbefehl, dem ein Fahrbefehl folgt),
auch wenn logischer Eingang LI1 =1,

lauft der Motor in der gewahlten Richtung an.

Reflex2.Fw

HINWEIS: Der logische Eingang LI2 wird nicht verwendet.

Diese Funktion ist aktiv bei steigender Flanke und nicht auf gleichem Niveau.

Fw

Der logische Eingang LI1 = 1 fiihrt zum Halt des Motors in Rechtsrichtung.
Der logische Eingang LI2 = 1 fiihrt zum Halt des Motors in Linksrichtung.

Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltbefehl, dem ein Fahrbefehl folgt),
auch wenn logischer Eingang LI2 = 1,

lauft der Motor an.

HINWEIS: Der logische Eingang LI2 hat keinen Einfluss auf die Rechtsrichtung, der logische Eingang LI1
keinen Einfluss auf die Linksrichtung.
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Konfiguration der vordefinierten Funktionen

Reflex2.Rev
Diese Funktion ist aktiv bei steigender Flanke und nicht auf gleichem Niveau.
Der logische Eingang LI2 = 1 fihrt zum Halt des Motors in Linksrichtung.
Der logische Eingang LI1 = 1 fiihrt zum Halt des Motors in Rechtsrichtung.
.Rev

Nach einem neuen Fahrbefehl (Haltbefehl, dem ein Fahrbefehl folgt),
auch wenn logischer Eingang LI12 = 1,

lauft der Motor an.

HINWEIS: Der logische Eingang LI2 hat keinen Einfluss auf die Rechtsrichtung, der logische Eingang LI1

keinen Einfluss auf die Linksrichtung.
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Konfiguration der vordefinierten Funktionen
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