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Eaton Industries GmbH

Sicherheitshinweise

Gefahr!
A Gefahrliche elektrische Spannung!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

e Gerdt spannungsfrei schalten

® Gegen Wiedereinschalten sichern
e Spannungsfreiheit feststellen

e Erden und kurzschlieBen

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder
abschranken.

e Die fir das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL) sind zu
beachten.

® Nur gemaB EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) qualifiziertes
Personal darf Eingriffe an diesem Gerat/System vornehmen.

e Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich
statisch entladen, bevor Sie das Gerat beriihren.

* Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE) oder
den Potentialausgleich angeschlossen werden. Die Ausfiihrung
dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des Errichters.

® Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren,
dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine
Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktionen
verursachen.

e Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren
Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen
unbeabsichtigte Betatigung geschiitzt sind.

e Damitein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu
undefinierten Zustanden in der Automatisierungseinrichtung
fuhren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard- und software-
seitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

 Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische
Trennung der Kleinspannung zu achten. Es diirfen nur
Netzgerate verwendet werden, die die Forderungen der
|EC 60364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410)
erflllen.

o Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom
Nennwert dirfen die in den technischen Daten angegebenen
Toleranzgrenzen nicht Uberschreiten. Andernfalls sind
Funktionsausfalle und Gefahrenzustande nicht
auszuschlieBen.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 missen in allen
Betriebsarten der Automatisierungseinrichtung wirksam
bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen darf keinen
Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fiir Gehause oder Schranke diirfen nur im
eingebauten Zustand, Tischgerate oder Portables nur bei
geschlossenem Gehause betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach
Spannungseinbriichen und -ausfallen ein unterbrochenes
Programm ordnungsgemal wiederaufgenommen werden
kann. Dabei diirfen auch kurzzeitig keine gefahrlichen
Betriebszustande auftreten. Ggf. ist NOT-AUS zu erzwingen.

An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung
auftretende Fehler Personen- oder Sachschéden verursachen
kénnen, missen externe Vorkehrungen getroffen werden, die
auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren Betriebszustand
gewahrleisten beziehungsweise erzwingen (z. B. durch
unabhdngige Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen
usw.).
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0 Zu diesem Handbuch
0.1 Anderungsprotokoll

0 Zu diesem Handbuch

0.1 Anderungsprotokoll

Gegenuber den friheren Ausgaben, 1. Auflage 2/2009, haben sich folgende
wesentliche Anderungen ergegeben:

Redak- Seite Stichwort neu geén-
tions- dert
datum
07/2013 203 Kapitel ,SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fir v
Signalsaulen”
59 Abschnitt , Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EUSE- v
SWD-4PT-2" ergénzt um EUSE-SWD-4PT-2
273 Tabelle ,Maximale Stromaufnahme der SWD-Teil- v

nehmeran USWD" ergénztum , SL4-SWD", ,SL7-SWD",
EUBE-SWD-4PT-2"

276 Kapitel ,Datenbedarf (Byte) SmartWire-DT Teilnehmer” v
erganzt um , SL4-SWD", ,SL7-SWD", ,EUSE-SWD-4PT-
o
288 Tabelle 14.8.3 , Ein-/Ausgabemodule, analog” erganzt v
um
.SL4-Swb”,,SL7-SWD", ,,EUSE-SWD-4PT-2"
295 Kapitel ,M22-SWD-Anschaltungen” v
11/2013 139 Kapitel ,,PKE-SWD-CP, Anschaltung fir Leistungs- v
schalter PKE”
153 Kapitel ,Elektronischer Motorstarter EMS-...-SWD- v
ADP”
04/2014 213 Kapitel ,Anschaltmodul MCB-HK-SWD fiir Leitungs-und v/
FI-Schutzschalter”
05/2015 21 Korrekturen in Kapitel ,Ein-/Ausgabemodule v
EUSE-SWD..."
155 Umstrukturierung Kapitel ,Befehls- und Meldegerate v
M22-SWD..."
159 Kapitel ,,Patentiometer M22-SWD-R" v
160 Kapitel ,,Encoder M22-SWD-INC* v
08/2015 51,56 EUSE-SWD-4PT-2, Temperaturwert korrigiert v
04/2017 147,149  Ausldsegriinde gedndert in v

Abschnitt ,Ausgange” und Abschnitt ,Differenzierte
Ausgeléstmeldung (TRIPR)”

149 Messgenauigkeit gedndert in Abschnitt ,Relative Strom- v

angabe (I-REL)"
34 Modul ,EUSE-SWD-4D4D-R v v
09/2017 34 ff. Modul ,EUSE-SWD-4D4D-R korrigiert v
12/2017 155 ff. dimmbare LED v
- Kapitel ,Elektronischer Motorstarter EMS-...-SWD- v

ADP” wird ersetzt durch ,EMS-...-SWD, Electronic
Motor Starter”, MN034002ZU
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0 Zu diesem Handbuch

0.2 Systemubersicht SmartWire-DT

Redak- Seite Stichwort neu gean-
tions- dert
datum
01/2020 155 ff Kapitel ,Befehls- und Meldegerate M22-SWD..." wird v
erganzt durch M22-SWD-LED(C)-RGB
157 Kapitel ,M22-SWD-LED(C)-RGB" wird ergénzt durch die v
mehrfarbige Leuchtanzeige
277 Kapitel ,Farbtabellen M22-SWD-LED(C)-RGB" wird v
erganzt durch die mehrfarbige Leuchtanzeige
160 Kapitel ,Encoder M22-SWD-INC” Parametrierung ange- v v
passt
07/2021 245 ff Kapitel ,,PXR-RCAM-SWD — Anschaltung fiir kompakte v
Leistungsschalter NZM”
276 Kapitel ,SWD Leitungslangen” v
02/2022 263 Kapitel ,Azyklische Daten”, wichtiger Hinweis zu den v
Konfigurationsregistern.
02/2023 160 Funktion ergénzt Encoder M22-SWD-INC v

0.2 Systemiibersicht SmartWire-DT

0.2.1 SWD-Assist

10

Das Kommunikationssystem SmartWire-DT ist ein intelligentes Bussystem
und ermaoglicht die zuverlassige und einfache Verbindung von Schaltgeraten,
Befehls- und Meldegeraten sowie I/O-Komponenten mit Gbergeordneten
Bussystemen. Uber Gateways werden die Komponenten, die mit dem Sys-
tem SmartWire-DT verbunden sind, zum Beispiel an PROFIBUS-DP- oder
CANopen-Kommunikationsnetzwerke angebunden.

Bis zu 99 Teilnehmer kdnnen mit dem System SmartWire-DT zu einem
SmartWire-DT Strang verbunden werden.

Teilnehmer konnen entweder SmartWire-DT Module fur die Anbindung von
Leistungsschutzen DIL, Motorschutzschaltern und Motorstartern PKE, Soft-
startern DS7, Feldbusmodulen, Leistungsschaltern NZM sowie SmartWire-
DT I/O-Module, SmartWire-DT RMQ-Module oder Basismodule fur Signal-
saulen sein.

Die elektrische Verbindung erfolgt Uber eine spezielle 8-polige Verbindungs-
leitung und zugehdrige Stecker.

Eine wertvolle Hilfe bei der Hard- und Software-Projektierung eines SWD-
Netzwerks ist die SmartWire-DT Planungs- und Bestellhilfe - der SWD-Assist.
Der SWD-Assist unterstutzt Sie bei der Auswahl und Konfiguration der
SWD-Komponenten und des SWD-Netzwerkes.

Im SWD-Assist ist der Strombedarf aller SWD-Teilnehmer hinterlegt. Wah-
rend der Planung wird der Strombedarf automatisch berechnet und ange-
zeigt.

Die aktuelle Version, mit allen derzeit verunterstitzten SWD-Teilnehmern, ist
Uber die integrierte Updatefunktion im SWD-Assist oder direkt Uber das
Eaton Download Center zu beziehen:
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0.2 Systemubersicht SmartWire-DT

% Der SWD-Assist ist lauffahig unter den Betriebssystemen Win-
dows Vista (32 Bit), Windows 7, Windows 8 und Windows 10.

Die Software SWD-Assist steht kostenfrei bei Eaton im Inter-
net als Download bereit:
Fur ein schnelles Auffinden geben Sie bitte unter

Eaton.com —> Kundensupport = Download Center — Doku-
mentation im Textfeld Schnellsuche als Suchbegriff ,SWD-
Assist” ein.

Die T-Connectoren werden im SWD-Assist ab der Version V2.20 unterstutzt,
die Block-Module ab der Version V2.40.
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0.3 Weitere Dokumente zu SWD

0.3 Weitere Dokumente zu SWD
Weitere Informationen zum Thema SmartWire-DT finden Sie

im Handbuch:

MNO05006002Z, SmartWire-DT Das System
MN120006, SmartWire-DT Teilnehmer |IP67
MNO05013002Z SmartWire-DT Gateways
MNO05002002Z XIOC-Signalmodule

(Kapitel , Diagnose der Profibus-DP-Slaves”)

in der Montageanleitung:

e |L04716001Z, SWDA4...: Verdrahtungsmaterial und Zubehor

e |LO50001Z, Leitungsadapter (, SWD4-FFR-PF1-1, SWD4-FFR-ST1-1")

e |L0O5006001Z SWD-Gateways und Powerfeed-Modul (,,EU5C-SWD-
PF...")

e |L0O5006002Z SWD-Ein-/Ausgabemodule (,EUSE-SWD-...")

e |L0120005Z, SWD-Ein-/Ausgabemodule (,EUTE-SWD-..., EU2E-SWD-
..., EUTS-SWD-..., EU2A-SWD-...")

e |L0120006ZU SWD-Ein-/Ausgangsmodule (,,EUBE-SWD..., EUSE-SWD-
)

[L120007ZU SWD-Ein-/Ausgangsmodule (,,EUTHE-SWD...")

% Sie finden die oben genannten Dokumente sowie das hier vor-
liegende Handbuch auch im Internet als kostenlos herunterlad-
bares PDF-Dokument unter:
http://www.eaton.eu/doc
www.eaton.eu/DE/~> Kundensupport = Download Center
— Dokumentation

Geben Sie im Textfeld Schnellsuche als Suchbegriff ,SWD"
oder die Dokumenten-Nummer (beispielsweise ,,05006002"
oder ,120006") ein.

0.4 Zielgruppe

Das vorliegende Handbuch richtet sich an Ingenieure, Elektro- und Automati-
sierungstechniker. Fur die Inbetriebnahme werden elektrotechnische und
physikalische Fachkenntnisse vorausgesetzt sowie fundierte Kenntnisse
zum verwendeten Feldbus.

Sie sollten auRerdem mit der Handhabung des Systems SmartWire-DT
vertraut sein.

VORSICHT

A Installation erfordert Elektro-Fachkraft
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0 Zu diesem Handbuch
0.5 Lesekonventionen

0.5 Lesekonventionen

In diesem Handbuch werden Symbole eingesetzt, die folgende Bedeutung
haben:

» zeigt Handlungsanweisungen an.

0.5.1 Warnhinweise vor Sachschaden

ACHTUNG
Warnt vor moglichen Sachschaden.

0.5.2 Warnhinweise vor Personenschéaden

VORSICHT

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die moglicherweise zu leich-
ten Verletzungen fuhren.

WARNUNG

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die moglicherweise zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flhren konnen.

GEFAHR

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die zu schweren Verletzun-
gen oder zum Tod fuhren.

> > P

0.5.3 Tipps

Weist auf nutzliche Tipps hin.

J
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1 Power-Module EU5C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF2-1
1.1 Einleitung

1 Power-Module EU5C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF2-1

1.1 Einleitung

1.2 EU5C-SWD-PF1-1

1.2.1 Aufbau

Die SmartWire-DT Power-Module EU5C-SWD-PF1-1 und EU5C-SWD-PF2-1
dienen der erneuten Spannungsversorgung von Teilnehmern im SmartWire-
DT Netzwerk.

Anschliisse/Spannungsversorgung

Abbildung 1: Anschlisse des Moduls EUSC-SWD-PF1-1

(@ Schiitz-Spannungsversorgung AUX
@ SWDIn
(3 SWD Out

Das SmartWire-DT Power-Modul EU5C-SWD-PF1 speist die 24-V-DC-Schutz-
spannung neu auf die SmartWire-DT Leitung ein.

Die neu eingespeiste 24-V-DC-Spannung ist nicht galvanisch von der 24-V-
DC-Versorgungsspannung (AUX) des Moduls getrennt. Es besteht ein Ver-
polungs- und EMV-Schutz.

Spannungseinbriche werden nicht gepuffert.

Die Baugruppe benétigt keine Diagnose-LED, und es werden auch keine
eigenen Diagnoseinformationen auf das SmartWire-DT Netzwerk gesendet.
Ein Fehler der 24-V-Versorgungsspannung ist somit nur Uber die fehlende
Spannung der nachgeschalteten Schitze feststellbar.
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1 Power-Module EU5C-SWD-PFI1-1, EUSC-SWD-PF2-1

1.2 EU5CGSWD-PF1-1

1.2.2 Projektierung

1.2.3 Einsatzgebiet des Leitung AWG24 his AWG16 Power-Moduls EU5C-SWD-PF1-1

1.2.4 Installation

16

Die Versorgung der im SmartWire-DT Netzwerk installierten Schutze
reicht nicht mehr aus (Leistungsaufnahme der Schutze > 72 W/3 A).
Eine selektive Sicherheitsabschaltung einzelner Schitzgruppen oder
Motorstartergruppen wird gefordert (=> Kapitel 3, ,, Schitzanschaltung
DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002", Seite 73).

Mit einem SmartWire-DT Power-Modul kann eine weitere Ein-
speisung der Hilfsspannung fur die Schitzspulen an einer belie-
bigen Stelle im SmartWire-DT Netzwerk realisiert werden.

Das SmartWire-DT Power-Modul EU5C-SWD-PF1 ist fur die Montage auf
einer Hutschiene vorgesehen.

>
>

>

Montieren Sie das Modul auf die Hutschiene.

SchlieRen Sie die 24-V-DC-Spannung an die Anschlussklemmen AUX auf
der Vorderseite des Moduls an.

Schlief3en Sie die 8-polige SmartWire-DT Leitung uber die Buchse
SWD-In an. Die Weiterfuhrung erfolgt von der Buchse SWD-Out zum
nachsten SmartWire-DT Modul.

% Eine ausfuhrliche Anleitung fur die Montage des SmartWire-DT

Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel , Geratestecker SWD4-85F2-5
montieren” des Handbuches MIN05006002Z-DE (frihere
Bezeichnung AWB2723-1617de).

Die Anschlussklemmen sind fur Leitung AWG24 bis AWG16 und flexible Lei-
ter mit 0,5 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.
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1 Power-Module EU5C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF2-1
1.2 EUSGSWD-PF1-1
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Abbildung 2: Anschlussquerschnitte

PO

e feindrahtig, Querschnitt 0,25 bis 1,5 mm2, mit Aderendhulse
(Mindestlange 8 mm)
e eindrahtig 0,14 bis 1,5 mm?2

% Hinweise zum Leitungsschutz finden Sie auf Seite 20.

1.2.5 Diagnose

Das Gerat meldet keine Diagnose.
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1 Power-Module EU5C-SWD-PFI1-1, EUSC-SWD-PF2-1
1.3 EUSGSWD-PF2-1

1.3 EU5C-SWD-PF2-1

1.3.1 Aufbau

Anschliisse/Spannungsversorgung

®

@
O

@
5

Abbildung 3: Anschlisse des Moduls EUSC-SWD-PF2-1

(@ SmartWire-DT Teilnehmerversorgung
(@ Anzeige Teilnehmerversorgung POW
(3 Schiitz-Spannungsversorgung AUX
@ SWD In

& SWD Out

Das SmartWire-DT Power-Modul EU5C-SWD-PF2 speist die 24-V-DC-Schutz-
spannung und die 15-V-Teilnehmerversorgung neu auf die SmartWire-DT Lei-
tung ein.

Die SmartWire-DT Leitung wird vom SmartWire-DT In-Anschluss zum Smart-
Wire-DT Out-Anschluss durchgeschliffen. Nur die 24-V-DC-Schitzspannung
und die 15-V-DC-Teilnehmerversorgung werden getrennt und Uber den
SmartWire-DT Out-Anschluss neu eingespeist.

Die 24-V-DC-Schutzversorgung ist nicht galvanisch von der 24-V-DC-Versor-
gung des Power Moduls getrennt, das heil3t, die 24-V-DC-Spannung wird
neu eingespeist. Es besteht ein Verpolungs- und EMV-Schutz. Spannungs-
einbriiche werden nicht gepuffert.

Die 15-V-DC-Teilnehmerversorgung ist von der 24-V-DC-Schutzspannung gal-
vanisch getrennt. Spannungseinbriche bis mindestens 10 ms werden gepuf-
fert. Es besteht ein Verpolungs- und EMV-Schutz.

Die Baugruppe enthalt eine LED zur Anzeige der 15-V-DC-Teilnehmerversor-
gung.
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1.3.2 Projektierung

1 Power-Module EU5C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF2-1
1.3 EUSGSWD-PF2-1

Die neu eingespeiste 24-V-DC-Schltzspannung ist nicht galvanisch von der
24-V-DC-Versorgungsspannung (AUX) des Moduls getrennt. Es besteht ein
Verpolungs- und EMV-Schutz.

1.3.2.1 Einsatzgebiet des SmartWire-DT Power-Moduls EU5C-SWD-PF2-1

1.3.3 Installation

Die Versorgung der im SmartWire-DT Netzwerk installierten Teilnehmer
reicht nicht mehr aus (Leistungsaufnahme > 0,7 A).

Die Versorgung der im SmartWire-DT Netzwerk installierten Schutze
reicht nicht mehr aus (Leistungsaufnahme der Schutze > 72 W/3 A).
Eine selektive Sicherheitsabschaltung einzelner Schitzgruppen oder
Motorstartergruppen wird gefordert (=> Kapitel 3, , Schitzanschaltung
DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002", Seite 73).

% Mit einem SmartWire-DT Power-Modul kann eine weitere Ein-

speisung der Hilfsspannung fur die Schutzspulen an einer belie-
bigen Stelle im SmartWire-DT Netzwerk realisiert werden.

Das SmartWire-DT Power-Modul EU5C-SWD-PF2 ist fur die Montage auf
einer Hutschiene vorgesehen.

>

>
>
>

Montieren Sie das Modul auf die Hutschiene.

Schliel3en Sie die 24-V-DC-Spannung an die Anschlussklemmen POW auf
der Vorderseite des Moduls an.

SchlieRen Sie die 24-V-DC-Spannung fur die Schiutzspulen an die
Anschlussklemmen AUX neu an.

SchlieRen Sie die 8-polige SmartWire-DT Leitung Uber die Buchse SWD-
In an. Die Weiterfuhrung erfolgt von der Buchse SWD-Out zum nachsten
SmartWire-DT Modul.

Die Anschlussklemmen sind fur Leitung AWG24 bis AWG16 und flexible Lei-
ter mit 0,5 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.
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1 Power-Module EU5C-SWD-PFI1-1, EUSC-SWD-PF2-1

1.3 EU5CGSWD-PF2-1

1.3.4 Leitungsschutz

1.3.5 Diagnose

20
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Abbildung 4: Anschlussquerschnitte

feindrahtig, Querschnitt 0,25 bis 1,5 mm?2, mit Aderendhtlse
(Mindestlange 8 mm)
eindrahtig 0,14 bis 1,5 mm?

Schliefzen Sie beim SmartWire-DT Gateway die POW- und die AUX-Ver-
sorgungsspannung Uber getrennte Leitungsschutzschalter oder Schmelz-
sicherungen an:

Leitungsschutzschalter 24 V DC far POW

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11,IEC/EN 60898:
Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik C oder

Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG24 nach UL 508 und CSA-22.2
Nr. 14:

Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 2 A;

Tripping characteristic C oder

Schmelzsicherung 2 A

Leitungsschutzschalter 24 V DC far AUX

Leitungsschutz nach DIN VDE 0641 Teil 11, IEC/EN 60898:
Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 3 A;
Auslosecharakteristik Z oder

Schmelzsicherung 3 A, Betriebsklasse glL/gG

Leitungsschutz fur Leitung AWG24 nach UL 508 und CSA-22.2
Nr. 14:

Leitungsschutzschalter 24 V DC Nennstrom 2 A;

Tripping characteristic Z oder

Schmelzsicherung 2 A

Das Gerat meldet keine Diagnose.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.1 Einleitung

2 Ein-/Ausgabemodule EUSE-SWD...

2.1 Einleitung

2.2 Aufbau

Die SmartWire-DT Ein-/Ausgabemodule (im Folgenden kurz: E/A-Module)
werden fur den Anschluss weiterer Sensorik und Aktorik verwendet. Dies
konnen zum Beispiel Hilfsschalter zusatzlicher Schaltgerate sein, die Uber
keine integrierte SmartWire-DT Technologie verfigen. Die Module werden in
unmittelbarer Nahe zur Sensorik bzw. Aktorik platziert, wodurch sich die ver-
bleibende Verdrahtung stark reduziert.

Es stehen unterschiedliche Module mit digitalen oder analogen Ein- und Aus-
gangen zur Verfugung.

Nachfolgend werden allgemeine Eigenschaften der E/A-Module sowie Hin-
weise zu deren Anwendung beschrieben. Weiterfihrende modulspezifische
Detailinformationen finden Sie in den anschliefienden Modulbeschreibun-
gen.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diese SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.

© ©

o]
[}
0]
o

(1) SmartWire-DT Leitung mit Geratestecker

(@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(® Statusanzeigen der Ein-/Ausgénge (optional)
(@ Ein-/Ausgangsklemmen

(5 Externe Versorgung (optional)

55 B3 (69 (&3 5

Abbildung 5: Anschlisse eines SmartWire-DT E/A-Moduls
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...

2.3 Projektierung

2.3 Projektierung

Die SmartWire-DT Ein-/Ausgabemodule sind fir den Anschluss weiterer Sen-
sorik und Aktorik ohne integrierte SmartWire-DT Technologie vorgesehen.
Sie werden in unmittelbarer Nahe zur Sensorik bzw. Aktorik platziert, was die
verbleibende Verdrahtung stark reduziert. Der Anschluss der Signal- und Ver-
sorgungsleitungen an die SmartWire-DT Flachleitung erfolgt Uber den Smart-
Wire-DT Geratestecker SWD4-8SF2-5. Die Verbindung zu den Ein-/Ausgan-
gen sowie zur optionalen Versorgung erfolgt Uber Push-In-Klemmen.

Die Push-In-Klemmen sind fur Leitung AWG24 bis AWG16 und Leiter mit
0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.

% Die E/A-Module beziehen ihre Energie fur die Kommunikations-
elektronik sowie die Ansteuerung der LEDs und der Ein- und
Ausgéange aus der SmartWire-DT Netzwerkversorgung.
Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme |hres SmartWire-
DT Netzwerks und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzli-
ches Einspeisemodul EUSCSWD-PF2-1.

% Die Daten fur den Strombedarf der E/A-Module entnehmen Sie
bitte der Tabelle im Anhang auf 273.

2.4 Programmierung, Parametrierung

22

Hinweise zur Programmierung z.b. Umfang und Aufbau der Daten finden Sie
in den jeweiligen Detailbeschreibungen.

Die SmartWire-DT E/A -Module konnen je nach Typ flexibel parametriert wer-
den. Die Art der Parametrierung ist je nach gewahltem SWD Koordinator
(Gateway, PLC ..) unterschiedlich. Spezielle Hinweise fir die Protokolle
CANopen und EtherCAT finden Sie hierzu bei den E/A-Modulbeschreibun-
gen. Bei diesen erfolgt die Parametrierung durch Eingabe der entsprechen-
den Parameterwerte.Installation

% Der Aufbau der Parameterdaten und das Ermitteln der korrekten
Parameterdaten ist in den einzelnen Abschnitten beschrieben.
Weitere Hinweise finden Sie in ,Feldbusspezifische Besonder-
heiten” im Abschnitt ,, Parametrierung” der einzelnen Module.
Allgemeine Informationen zum Feldbussystem EtherCAT fin-
den Sie in => Kapitel 13 , Verwendung von SWD-Teilnehmern
mit dem Feldbus EtherCAT", Seite 267.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.5 Installation

2.5 Installation

Die SmartWire-DT Ein-/Ausgabemodule sind fur die Hutschienenmontage
vorgesehen. Die Einbaulage ist senkrecht.

» Montieren Sie das Modul auf die Hutschiene.

Abbildung 6: Montage auf Hutschiene

P SchlieRen Sie die 8-polige SmartWire-DT Leitung Uber die SmartWire-DT
Buchse auf der Gerateoberseite an.

% Eine ausfuhrliche Anleitung zur Montage vom SWD-Gerateste-
cker SWD4-8SF2-5 an die 8-polige SWD-Flachleitung finden Sie
im Handbuch ,,.SmartWire-DT, Das System”, Kapitel ,Gerate-
stecker SWD4-8SF2-5 montieren”.

2.5.1 Signal und Versorgungsleitungen anschlieBen

» SchlieRen Sie die Ein-/Ausgange und gegebenenfalls die Versorgungslei-
tungen an die Push-In-Klemmen an.
» Beachten Sie hierbei die zulassigen Anschlussquerschnitte!

2.5.2 Anschlussquerschnitte

e feindrahtig: Querschnitt 0,25 bis 1,5 mm?2, mit Aderendhlse
(Mindestlange 8 mm)

e eindrahtig: 0,25 bis 1,5 mm?2

e AWG24 bis AWG16

2.5.3 Verdrahtung der analogen Sensoren/Aktoren

» Verwenden Sie fur den Anschluss nur abgeschirmte Leitungen.

» Verlegen Sie die Leitungen getrennt von Netzleitungen oder Signalleitun-
gen mit Differenzspannungen.

» Je nachdem welche elektromagnetischen Verhaltnisse vorherrschen,
sollten beide Enden der Abschirmung geerdet oder nur an einem Ende
geerdet werden.

» Verbinden Sie die Abschirmung mit der 0-V-Versorgung des Moduls.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...

2.5 Installation

2.5.4 Inbetriebnahme

» Verlegen Sie die Leitungen der AC-Versorgungsspannung und die Signal-
bzw. Datenleitungen in getrennten Kabelkanalen.

» Verlegen Sie die Signal- und Datenleitungen so nah wie maoglich entlang
der geerdeten Oberflache des Schaltschranks.

>

Abbildung 7: Verdrahtung der analogen Sensoren/Aktoren

Nachdem alle SmartWire-DT Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk ange-
schlossen wurden, erfolgt die automatische Adressierung aller Teilnehmer
Uber das Gateway durch Betatigung des Konfigurationstasters am Gateway.

Wahrend der Adressierung blinkt die SmartWire-DT Diagnose-LED der
SmartWire-DT Teilnehmer. Ist der Adressiervorgang erfolgreich abgeschlos-
sen, zeigt die LED grunes Dauerlicht.

2.5.5 Austausch von Modulen

24

ACHTUNG

Der Austausch der SmartWire-DT Ein-/Ausgabemodule ist erst
nach dem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrickt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.5 Installation

2.5.6 Geratestatus

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an.

Tabelle 1: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung

SWD griin Dauerlicht Gerat arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) o |aufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways

* nach Betatigen des Konfigurationstasters am Gateway
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
e ungiiltiger Typ

blinkend (3 Hz) Gerat meldet Diagnose. (siehe hierzu jeweils den Abschnitt
Programmierung”, Unterpunkt , Diagnose”)

2.5.7 Detailbeschreibungen
Nachfolgend werden die einzelnen E/A-Module im Detail beschrieben:

Digitalmodule 1P20

EUBE-SWD-8DX = Seite 26
EUBE-SWD-4DX = Seite 29
EUBE-SWD-4D4D —=> Seite 32
EUBE-SWD-4D4D-R = Seite 36
EUSE-SWD-4D2R = Seite 42
EUBE-SWD-X8D —> Seite 46

Analogmodule IP20

e EUBE-SWD-4AX => Seite 49
o  EUBE-SWD-2A2A => Seite 54
e EUBE-SWD-4PT / EUBE-SWD-4PT-2 = Seite 59
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.6 Digitalmodul EU5E-SWD-8DX

2.6 Digitalmodul EUSE-SWD-8DX

2.6.1 Einleitung

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-8DX stellt acht digitale Eingange
zur Verfigung, mit deren Hilfe unterschiedliche Sensoren in das SmartWire-
DT Netzwerk integriert werden konnen.

Der Status der Eingange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerkstatus.

2.6.2 Aufbau
@\
@
P
|
(5
'E' (® SmartWire-DT Leitung mit Gerétestecker
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED
E (3 Status-LEDs der Eingénge
| @ 1017 (Eingénge)
() 0-V-Anschluss
Abbildung 8: Anschlisse des Moduls EUSE-SWD-8DX
2.6.3 Projektierung

Fur diesen Geratetyp existieren keine spezifischen Projektierungshinweise.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.6 Digitalmodul EU5E-SWD-8DX

2.6.4 Installation
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Abbildung 9:  Anschluss der Eingdnge und des Bezugspotenzials

» SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis 17
an.
» Schliellen Sie das Bezugspotenzial 0 V DC an den Anschluss 0 V an.

2.6.5 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

2.6.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

2.6.7 Programmierung
Das Modul verfugt Uber zwei Eingangsbytes.

2.6.7.1 Eingéange

Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - - _
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...

2.6 Digitalmodul EU5E-SWD-8DX

2.6.7.2 Diagnose

28

Bit Bezeichnung Bedeutung
0 nicht benutzt -
1 nicht benutzt =
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul
vorhanden
1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C)
vorhanden
Byte 1:
17 6 5 4 3 2 1 0
[7 16 15 14 13 12 1 10
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 10 Status Eingang 10
1 1 Status Eingang I1
2 12 Status Eingang 12
3 13 Status Eingang I3
4 |4 Status Eingang 14
5 15 Status Eingang 15
6 16 Status Eingang |6
7 [7 Status Eingang |7
Das Modul meldet keine Diagnose.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.7 Digitalmodul EU5SE-SWD-4DX

2.7 Digitalmodul EUSE-SWD-4DX

2.7.1 Einleitung

2.7.2 Aufbau

2.1.3 Projektierung

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-4DX stellt vier digitale Eingange 10
bis 13 zur Verfigung. Die Eingange sind in 3-Leiter-Ausflhrung vorgesehen;
die 24-V-Versorgung der Eingange wird also ebenfalls bereitgestellt.

Der Status der Eingange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.
Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

() SmartWire-DT Leitung mit Gerétestecker
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(3 Status-LEDs der Eingénge

@ 1013, (1, I+, I-)-Eingénge

(® 0-V-24-V-Anschluss

Abbildung 10: Aufbau des Moduls EUSE-SWD-4DX

Die vier Eingange sind in 3-Leiter-Anschluss ausgefuhrt.

Eingang Bedeutung

Ix Eingangssignal Iy

Iy 0-V-Versorgungsspannung Eingang ly
Iyt 24-V-Versorgungsspannung Eingang Iy
X 01,23

Flr jeden Eingang steht eine eigene 24-V-Versorgungsspannung zur Verfu-
gung. Die maximale Stromentnahme betragt fur jeden Eingang 0,5 A. Die
Versorgung ist kurzschlussfest.

Im Kurzschluss-Fall blinkt die SmartWire-DT Diagnose-LED, zusatzlich wird
im Anwenderprogramm das Diagnosebit gesetzt. Nach Beseitigung der Kurz-
schlusssituation wird die Versorgungsspannung automatisch wiedereinge-
schaltet.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.7 Digitalmodul EU5E-SWD-4DX

% Alle 0-V-AnschlUsse (Ix-; x =0, 1, 2, 3) sind miteinander und mit
der 0-V-Versorgungsspannung der Baugruppe verbunden.

2.7.4 Installation
O
| 9993
(o = o010
- O[] 10—
N SN
B = ) 11—
(2 1= oole.
B ) 12—
(MEN:: 55 b
- 00| 13-
O[](24V
2oV
oV
24V DC

Abbildung 11: Anschluss der Eingédnge und der Spannungsversorgung

» SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis I3
an. Fur die jeweiligen Spannungsversorgungen verwenden Sie die Klem-
men |- (0 V) und I+ (24 V).

» Fuar 2-Leiteranschluss schlief3en Sie die Sensoren an den entsprechenden
Eingangen 10 bis I3 und I- (0 V) an.

» Schliel3en Sie die 24-V-Spannungsversorgung fur die Baugruppe an.

2.1.5 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

2.1.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13, Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

2.7.7 Programmierung
Das Modul verfugt Uber zwei Eingangsbytes.
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2.1.7.1 Eingange

2.1.1.2 Diagnose

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.7 Digitalmodul EU5SE-SWD-4DX

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |— DIAG |- - - -

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt -

1 nicht benutzt -

2 nicht benutzt -

3 nicht benutzt -

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt -

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Byte 1:

1 6 5 4 3 2 1 0

- - - - 13 12 1 10

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 10 Status Eingang 10

1 11 Status Eingang 11

2 12 Status Eingang 12

3 13 Status Eingang I3

4 nicht benutzt -

5 nicht benutzt -

6 nicht benutzt -

7 nicht benutzt =

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-

gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung

0x13 Kurzschluss / Uberlast an Versorgungsspannung
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.8 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D

2.8 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D

2.8.1 Einleitung

2.8.2 Aufbau

2.8.3 Projektierung

32

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-4D4D stellt vier digitale Eingange
10 bis I3 und vier digitale Ausgange QO bis Q3 zur Verfugung.

Uber die Eingange konnen unterschiedliche Sensoren in das SmartWire-DT
Netzwerk integriert werden.

Die kurzschlussfesten Ausgange werden zur Ansteuerung von Aktoren ver-
wendet.

Der Status der Ein-/Ausgange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

© ®

o
o
[0
o

(@ SmartWire-DT Leitung mit Gerédtestecker
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(3 Status-LEDs der Ein- und Ausgénge

@ 10-13 (Eingénge)

(& Q0- Q3 (Ausgdnge)

(® 0-V-24-V-Anschluss

& 65 52 Bd B3

Abbildung 12: Anschltsse des Moduls EUSE-SWD-4D4D

Die maximale Stromentnahme pro Ausgang betragt 0,5 A. Die Ausgange
sind kurzschlussfest. Im Kurzschluss-Fall blinkt die SmartWire-DT Diagnose-
LED, zusatzlich wird im Anwenderprogramm das Diagnosebit gesetzt. Nach
Beseitigung der Kurzschlusssituation sind die Ausgange wieder betriebsbe-
reit.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.8 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D
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Abbildung 13: Anschluss der Ein-/Ausgange und der Spannungsversorgung

2.8.4 Installation

SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis 13
an.

Schliefden Sie das Bezugspotenzial 0 V DC an den Anschluss OV an.
Schliel3en Sie die Aktoren am entsprechenden Ausgang QO bis Q3 an.
SchlieRen Sie die 24-V-DC-Versorgsspannung fur die Ausgange an die
Anschlussklemme 24 V an.

vvyvvy Vv

2.8.5 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

2.8.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

2.8.7 Programmierung
Das Modul verflgt Uber zwei Eingangsbytes und ein Ausgangsbyte.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...

2.8 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D

2.8.7.1 Eingéange

34

Byte O:
1 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | — DIAG |- - - -
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 nicht benutzt -
1 nicht benutzt -
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Byte 1:
1 6 5 4 3 2 1 0
- - - - 13 12 I 10
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 10 Status Eingang 10
1 1 Status Eingang 11
2 12 Status Eingang 12
3 13 Status Eingang I3
4 nicht benutzt -
5 nicht benutzt -
6 nicht benutzt -
7 nicht benutzt =
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2.8.7.2 Ausgange

2.8.7.3 Diagnose

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.8 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - Q3 Q2 Q1 Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo0 Ansteuerung Ausgang Q0

1 Q1 Ansteuerung Ausgang Q1

2 Q2 Ansteuerung Ausgang Q2

3 Q3 Ansteuerung Ausgang Q3

4 nicht benutzt -

5 nicht benutzt -

6 nicht benutzt -

7 nicht benutzt =

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-

gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung

0x13 Kurzschluss / Uberlast an mindestens einem Ausgang

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.9 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D-R

2.9 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D-R

2.9.1 Einleitung

2.9.2 Aufbau

2.9.3 Projektierung

36

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-4D4D-R stellt vier digitale Ein-
gange 10 bis I3 und vier digitale Ausgange QO bis Q3 zur Verfigung.

Uber die Eingange konnen unterschiedliche Sensoren in das SmartWire-DT
Netzwerk integriert werden.

Die kurzschlussfesten Ausgange werden zur Ansteuerung von Aktoren ver-
wendet.

Das Modul ist remanent,d.h. der Status der Ausgange wird auch bei Span-
nungsausfall, Kommmunikationsverlust oder Halt der Steuerung behalten.
Der Status der Ein-/Ausgange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

@\
@
® {oooo
0000
(g
@~ { H
)|
] (@ SmartWire-DT Leitung mit Gerétestecker
ON (@ SmartWire-DT Diagnose-LED
@ ® Status-LFDsﬂder Ein- und Ausgénge
5 @ 10-13 (Eingénge)
5| (& Q0- Q3 (Ausgange)
(® 0-V-24-V-Anschluss

Abbildung 14: Anschlisse des Moduls EUSE-SWD-4D4D-R

Die maximale Stromentnahme pro Ausgang betragt 0,5 A. Die Ausgange
sind kurzschlussfest. Im Kurzschluss-Fall blinkt die SmartWire-DT Diagnose-
LED, zusatzlich wird im Anwenderprogramm das Diagnosebit gesetzt. Nach
Beseitigung der Kurzschluss-Situation sind die Ausgange wieder betriebsbe-
reit.

Uber geeignete Parametrierung des Moduls kann das Verhalten der Aus-
gange dahingehend verandert werden, das in bestimmten Fallen der Aus-
gangsstatus nicht automatisch zurlickgesetzt wird. Dies kann zum Beispiel
ein Kommunikationsfehler am Feldbus oder auch der Halt der SPS sein.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.9 Digitalmodul EU5E-SWD-4D4D-R

GEFAHR
durch unbeabsichtigtes Betatigen!

Mit der Ubertragung des Projektes auf ein Steuergerat wird in
den laufenden Betrieb eingegriffen.

Dadurch kann es zu Stdérungen im gesteuerten Prozess kom-
men. Die vor Ort geltenden Sicherheitsmechanismen durfen
durch die Ubertragung nicht auf3er Funktion gesetzt werden.

Voraussetzungen:

* Am Gateway liegen 24VDV an Upow an

e Sind danach vor dem E/A Modul Powerfeed-Module EU5C-SWD-PF. -1
installiert, missen diese zusatzlich am Upow Anschluss versorgt sein.

¢ Am E/A Modul liegen an den Klemmen 0V,24V zur Versorgung der Aus-
gange 24V DC an

* Die Ausgangskanale sind entsprechend parametriert

Abschaltbedingung:

e 24VDC am E/A Module (Versorgung der Ausgange wird entfernt-> Keine
Energie zur Ansteuerung der nachfolgenden Schitze. Ausgange bleiben
aber logisch ,, geschaltet” und waren bei Wiederherstellung der Span-
nungsversorgung auch wieder an.

e Ausschalten der 24V Upow an Koordinator (Gateway) oder EU5C-SWD-
PF2-1 Modul. Damit verliert das Modul seine Betriebsspannung (15V)
und kann die Ausgange nicht mehr ansteuern. Nach Wiedereinschalten
bleiben die Ausgange aus.

¢ Uber das Betatigen des Konfigurationstasters am Gateway oder Ausfuh-
ren der entsprechenden Funktion in SWD-Assist wird ein Neueinlesen
der Konfiguration ausgelost. Hierbei wird ein Neustart des SmartWire-DT
ausgelost, der geschaltete Ausgange kurzzeitig (einige 100ms) abschal-
tet.

e Laden einer neuen SPS-Konfiguration mit veranderten Parametern.

-
——
I ad| 2
— @IS
—©
-0

Abbildung 15: Anschluss der Ein-/Ausgange und der Spannungsversorgung
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.9 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D-R

2.9.4 Installation

2.9.5 Parametrierung

SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis 13
an.

Schlief3en Sie das Bezugspotenzial 0 V DC an den Anschluss OV an.
Schlief3en Sie die Aktoren am entsprechenden Ausgang QO bis Q3 an.
SchlieRen Sie die 24-V-DC-Versorgsspannung fur die Ausgange an die
Anschlussklemme 24 V an.

Schlief3en Sie das Modul an das SmartWire-DT Netzwerk an

vV vvVvVY VY

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

Remanenzverhalten Ausgange Q0..Q3

Mit der Auswahl dieser Parameter wird das Verhalten der Ausgange festge-
legt, falls

¢ die Kommunikation zwischen dem SmartWire-DT Koordinator (z.B. Gate-
way) und der Ubergeordneten Steuerung unterbrochen wurde,
oder

e die Steuerung in den Halt wechselt.

Normalerweise werden in diesen Fallen alle Ausgange abgeschaltet.

Details zum Remanenzverhalten => Abschnitt 2.9.3, , Projektierung”, Seite
36.

Parameter Auswahlmaglichkeit Grundeinstellung
Remanenz-Verhalten e Ausgang Q0 behalt seinen Status auch bei Ausgang Q0 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q0 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung

e Ausgang Q0 wird zuriickgesetzt
Remanenz-Verhalten e Ausgang Q1 behdlt seinen Status auch bei Ausgang Q1 wird zurlickgesetzt
Ausgang Q1 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung

e Ausgang Q1 wird zuriickgesetzt
Remanenz-Verhalten e Ausgang Q2 behdlt seinen Status auch bei Ausgang Q2 wird zurlickgesetzt
Ausgang Q2 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung

e Ausgang Q2 wird zuriickgesetzt
Remanenz-Verhalten e Ausgang Q3 behalt seinen Status auch bei Ausgang Q3 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q3 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung

e Ausgang Q3 wird zuriickgesetzt

2.9.6 Feldbusspezifische Besonderheiten

38

Feldbus CANopen

Die Parametrierung erfolgt im Steuerungskonfigurator Uber das zugehorige
Parameterbyte der Baugruppe.

Falls Sie Eintrage abweichend vom Defaultwert bendtigen, andern Sie bitte
die Werte gemal’d nachfolgender Zuordnung.

Aufbau Parameterbyte 1: Remanenz-Verhalten
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2.9.7 Programmierung

2.9.7.1 Eingange

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.9 Digitalmodul EU5E-SWD-4D4D-R

Bit Parameter Belegung Voreinstellung
0 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q0 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q0 wird zurlickgesetzt
Ausgang Q0 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q0 wird zuriickgesetzt
1 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q1 behélt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q1 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q1 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q1 wird zuriickgesetzt
2 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q2 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q2 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q2 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q2 wird zuriickgesetzt
3 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q3 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q3 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q3 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q3 wird zuriickgesetzt
4-7 reserviert 0 0

Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267, besonders

—> Abschnitt, ,,Gerateoptionen”, Seite 267.

Gerateindex: Sub-Index 22

Lange Parameterdaten: 0x02

Aufbau Parameterbyte 1: Remanenz-Verhalten

Bit Parameter Belegung Voreinstellung
0 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q0 behélt seinen Status auch bei 0: Ausgang QO wird zuriickgesetzt
Ausgang Q0 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q0 wird zuriickgesetzt
1 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q1 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q1 wird zuriickgesetzt
Ausgang Q1 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q1 wird zuriickgesetzt
2 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q2 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q2 wird zurlickgesetzt
Ausgang Q2 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q2 wird zurlickgesetzt
3 Remanenz-Verhalten 1: Ausgang Q3 behalt seinen Status auch bei 0: Ausgang Q3 wird zurlickgesetzt
Ausgang Q3 Kommunikationsverlust oder Halt der Steuerung
0: Ausgang Q3 wird zurlickgesetzt
4-7 reserviert 0 0

Das Modul verflgt Uber zwei Eingangsbytes und ein Ausgangsbyte.

Byte 0: Status SmartWire-DT

17

6 5 4

3 2 1 0

SUBST

PRSNT |-

DIAG
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD

2.9 Digitalmodul EUSE-SWD-4D4D-R

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt =

3 nicht benutzt =

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt =

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Byte 1: Status Digitale Eingange/Ausgange

17 6 5 4 3 2 1 0
- - - - 13 12 1 10
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 10 Status Eingang 10

1 1 Status Eingang I1

2 12 Status Eingang 12

3 13 Status Eingang I3

4 Stat_Q0 Status Ausgang Q0

5 Stat_Q1 Status Ausgang Q1

6 Stat_Q2 Status Ausgang Q2

7 Stat_Q3 Status Ausgang Q3

Die Statusbits Stat_Qx zeigen den Status der Ausgange an. Wurden also
Ausgange als ,remanent” parametriert, so kann nach Widerherstellung der

Kommu
werden

—_—

2.9.7.2 Ausgange
Byte O:

nikation oder beim Start der SPS im Anwenderprogramm erkannt

, in welchem Status die Ausgange stehen.

Dies ist der logische Zustand der Ansteuerung.

Wird der Ausgang angesteuert, aber auf Grund einer Kurz-
schluss-/Uberlastsituation von der Ausgangsstufe abgeschaltet,
oder fehlt die 24V Versorgung der Ausgange, wird trotzdem
eine ,1" zuruckgemeldet.

Ausgange
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.9 Digitalmodul EU5E-SWD-4D4D-R

Die Ansteuerung der Ausgange erfolgt in Abhangigkeit der gewahlten Para-
metrierung.

Ausgang remanent parametriert:

Die Ansteuerung erfolgt durch eine 2 Bit Kombination fur Setzen und Ruck-
setzen.

Damit ist gewahrleistet, dass beim Starten der Steuerung nicht ungewollt
Anderungen an den Ausgangen erfolgen.

Ausgang nicht remanent parametriert (Grundeinstellung):
Die Ansteuerung erfolgt durch einfaches Setzen und Ricksetzen des Aus-

ganges.
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - Q3 Q2 Q1 Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung Bedeutung
Ausgang remanent parametriert Ausgang nicht remanent parametriert
Bit1 Bit0 Bit1
0 QOR 0 0 Keine Anderung
0 1 Ausgang aus
1 Qos 1 0 Ausgang ein 1 Ausgang ein
1 1 Keine Anderung 0 Ausgang aus
Bit3 Bit2 Bit3
2 Q1R 0 0 Keine Anderung
0 1 Ausgang aus
3 Qi1s 1 0 Ausgang ein 1 Ausgang ein
1 1 Keine Anderung 0 Ausgang aus
Bit5 Bit4 Bit5
4 Q2R 0 0 Keine Anderung
0 1 Ausgang aus
5 Q2s 1 0 Ausgang ein 1 Ausgang ein
1 1 Keine Anderung 0 Ausgang aus
Bit7 Bit6 Bit7
6 Q3R 0 0 Keine Anderung
0 1 Ausgang aus
7 Q3s 1 0 Ausgang ein 1 Ausgang ein

1 1 Keine Anderung 0 Ausgang aus

2.9.7.3 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung

0x13 Kurzschluss / Uberlast an mindestens einem Ausgang
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.10 Digitalmodul EUSE-SWD-4D2R

2.10 Digitalmodul EUSE-SWD-4D2R

2.10.1 Einleitung

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-4D2R stellt vier digitale Ein- und
zwei digitale Relais-Ausgange zur Verflgung.

Uber die vier Eingdnge kdnnen unterschiedliche Sensoren integriert werden.
Die beiden digitalen Relais-Ausgange QO und Q1 finden in der Ansteuerung
von Aktoren bis zu einem Nennstrom von 3 A, AC-15 bei 250 V Verwendung.
Der Status der Ein-/Ausgange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerkstatus.

2.10.2 Aufbau
@\
@
@ {OOOO
0000
B
@~ H
@ SmartWire-DT Leit it Geratesteck
— martWire-DT Leitung mit Geratestecker
=
®\{ (@ SmartWire-DT Diagnose-LED
e (3® Status-LEDs der Ein- und Ausgénge
® @ 10-13(Eingénge)
%I (& Q0, Q1 (Ausgénge)
(& 0-V-Anschluss
Abbildung 16: Anschlisse des Moduls EUSE-SWD-4D2R
2.10.3 Projektierung

Das Modul EUSE-SWD-4D2R kann verwendet werden, um AC- oder DC
Schitze mit groRerer Anzugsleistung direkt anzusteuern. Die Relaisausgange
mussen durch Sicherungen vor Uberlast bzw. Kurzschluss gesichert werden.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.10 Digitalmodul EUSE-SWD-4D2R

2.10.4 Installation
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Abbildung 17: Anschluss der Ein-/Ausgange des Moduls EU5E-SWD-4D2R

P SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis 13
an.

» SchlieRen Sie das Bezugspotenzial 0 V DC an den Anschluss 0 V an.

» Verdrahten Sie den ersten Relais-Ausgang auf Q1 und den zweiten auf
Q2.

ACHTUNG

Die Relais Q1 und Q2 konnen bis zu einem Nennstrom von 3 A,
AC-15 bei 250 V belastet werden. Sie missen mit einer Siche-
rung von 4 A abgesichert werden.

2.10.5 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

2.10.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

2.10.7 Programmierung
Das Modul verflgt Uber zwei Eingangsbytes und ein Ausgangsbyte.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.10 Digitalmodul EUSE-SWD-4D2R

2.10.7.1 Eingédnge

44

Byte O:
1 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | — DIAG |- - - -
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 nicht benutzt -
1 nicht benutzt -
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Byte 1:
1 6 5 4 3 2 1 0
- - - - 13 12 I 10
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 10 Status Eingang 10
1 1 Status Eingang 11
2 12 Status Eingang 12
3 13 Status Eingang I3
4 nicht benutzt -
5 nicht benutzt -
6 nicht benutzt -
7 nicht benutzt =
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.10 Digitalmodul EUSE-SWD-4D2R

2.10.7.2 Ausgange
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - Q1 Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo0 Ansteuerung Ausgang Q0
1 Q1 Ansteuerung Ausgang Q1
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 nicht benutzt -
5 nicht benutzt -
6 nicht benutzt -
7 nicht benutzt =
2.10.7.3 Diagnose

Das Modul meldet keine Diagnose.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.11 Digitalmodul EUSE-SWD-X8D

2.11 Digitalmodul EUSE-SWD-X8D

2.11.1 Einleitung

2.11.2 Aufbau

2.11.3 Projektierung

46

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUBE-SWD-X8D stellt acht digitale Ausgange
QO bis Q7 zur Verflgung.

Die Ausgange werden zur Ansteuerung von Aktoren verwendet.

Der Status der Ausgange wird mit Hilfe von LEDs angezeigt.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

© ©

—

() SmartWire-DT Leitung mit Gerétestecker
@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(® Status-LEDs der Ausgénge

(@ Q0-Q7 (Ausgéange)

(5 0-V-24-V-Anschluss

& (B (69 [ (6T

Abbildung 18: Aufbau des Moduls EU5E-SWD-X8D

Die maximale Stromentnahme pro Ausgang betragt 0,5 A. Die Ausgange
sind kurzschlussfest. Im Kurzschlussfall blinkt die SmartWire-DT Diagnose-
LED, zusatzlich wird im Anwenderprogramm das Diagnosebit gesetzt. Nach
Beseitigung der Kurzschlusssituation sind die Ausgange wieder betriebsbe-
reit.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.11 Digitalmodul EU5E-SWD-X8D

2.11.4 Installation

oo 6o

I

ov
24V DC

Abbildung 19: Anschluss der Ausgange und der Versorgung

P SchlieRen Sie die Aktoren an den entsprechenden Ausgangen QO bis Q7
an.

» SchlieRen Sie die 24-V-DC-Versorgungsspannung fur die Baugruppe an.
2.11.5 Parametrierung
Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten

Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

2.11.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus EtherCAT
Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

2.11.7 Programmierung

Das Modul verflgt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.11 Digitalmodul EUSE-SWD-X8D

2.11.7.1 Eingénge

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - _ _
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

nicht benutzt -

2 nicht benutzt -

3 nicht benutzt =

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt =

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

2.11.7.2 Ausgénge

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

Q7 Q6 Q5 Q4 Q3 Q2 Q1 Qo

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo0 Ansteuerung Ausgang Q0

1 Q1 Ansteuerung Ausgang Q1

2 Q2 Ansteuerung Ausgang Q2

3 03 Ansteuerung Ausgang Q3

4 04 Ansteuerung Ausgang Q4

5 Q5 Ansteuerung Ausgang Q5

6 Q6 Ansteuerung Ausgang Q6

7 Q7 Ansteuerung Ausgang Q7

2.11.7.3 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung

0x13 Kurzschluss / Uberlast an mindestens einem Ausgang
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.12 Analogmodul EUS5E-SWD-4AX

2.12 Analogmodul EUSE-SWD-4AX

2.12.1 Einleitung

2.12.2 Aufbau

2.12.3 Projektierung

Das SmartWire-DT E/A-Modul EUSE-SWD-4AX stellt vier analoge Eingange
zur Verflgung.

An die Eingange konnen Spannungs- (0 - 10 V) oder Stromsensoren (0 -

20 mA) angeschlossen werden.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

() SmartWire-DT Leitung mit Geratestecker
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(3 Eingédnge 10-13

(@ 0-V-24-V-Anschluss Versorgung

/T@@@@@

Abbildung 20: Aufbau des Moduls EUSE-SWD-4AX

Der Anschluss der Analogeingange kann als 2-Leiter-Anschluss erfolgen. Die
Eingange sind zum SmartWire-DT Netzwerk galvanisch getrennt, untereinan-
der nicht.

Der Signalbereich (Spannung 0 - 10 V, Strom 0 - 20 mA) kann fur jeden der
vier Analogeingange individuell festgelegt werden. Die Auswahl erfolgt im
Steuerungskonfigurator des Programmiersystems. Die Auflosung betragt

12 Bit.

% Alle 0-V-Anschlusse (Ix-; x =0, 1, 2, 3) sind miteinander und mit
der 0-V-Versorgungsspannung der Baugruppe verbunden.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.12 Analogmodul EUSE-SWD-4AX

2.12.4 Installation

2.12.5 Parametrierung
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Abbildung 21: Anschluss der Eingange und der Versorgung

» SchlieRen Sie die Analogsensoren an den entsprechenden Eingangen 10
bis I3 an.
» SchlieRen Sie die 24-V-DC-Versorgungsspannung fur die Baugruppe an.

Im Steuerungskonfigurator des Programmiersystems konnen vom Benutzer
der Sensortyp, die Aktualisierungszeit und die Mittelwertbildung der Mess-
werte definiert werden.

Parameter Auswahlmaglichkeit Grundeinstellung
Sensortyp 10 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 - 20 mA) Spannung (0-10V)
Sensortyp I1 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 - 20 mA) Spannung (0-10V)
Sensortyp 12 Spannung (0 -10 V), Strom (0 - 20 mA) Spannung (0-10V)
Sensortyp 13 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 - 20 mA) Spannung (0-10V)
Parameter Messwertaktualisierung Mittelwertbildung
ein (Grundeinstellung) aus

Messwertaktualisierung 20 ms 1 =

100 ms (Grundeinstellung) 5 Messzyklen

200 ms 10 Messzyklen

500 ms 25 Messzyklen

Diese Einstellung gilt fur alle Kanale in gleicher Weise.

Festgelegt wird die Aktualisierungszeit zum SmartWire-DT Koordinator.
Separat zuschaltbar ist eine Mittelwertbildung, die Schwankungen des Ein-
gangssignals glattet.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.12 Analogmodul EUS5E-SWD-4AX

2.12.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus CANopen
Die Parametrierung erfolgt im Steuerungskonfigurator Uber das zugehorige
Parameterbyte der Baugruppe.

Falls Sie Eintrage abweichend vom Defaultwert bendtigen, andern Sie bitte
die Werte gemal’ nachfolgender Zuordnung.

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 1 1 = Strom
1 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 2 1 = Strom
2 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 3 1 = Strom
3 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 4 1= Strom
4.5 Messwertaktualisierung Bit5 Bit4
0 0 =20 ms
0 1 =100 ms
1 0 =200 ms
1 1 =500 ms
6 Mittelwert 0=aus
1=ein
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

% Beim Feldbus CANopen erfolgt die Ubermittlung von Daten
ereignisgesteuert bei einer Anderung des Messwertes. Eine
Verringerung der Messwertaktualisierung auf beispielsweise
20 ms kann somit zu einer erhdohten Belastung des CANopen-

Feldbusses fuhren.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.12 Analogmodul EUSE-SWD-4AX

Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13, Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267, besonders

—> Abschnitt , ,Gerateoptionen”, Seite 267.

Festlegen des Sensortyps sowie EtherCATdes Messverhaltens:
Gerateindex: Sub-Index 22
Lange Parameterdaten: 0x02

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0 Sensorauswahl| 0 = Spannung
Eingang 1 1 =Strom
1 Sensorauswahl 0 = Spannung
Eingang 2 1 =Strom
2 Sensorauswahl 0 = Spannung
Eingang 3 1 = Strom
3 Sensorauswahl 0 = Spannung
Eingang 4 1 = Strom
4.5 Messwertaktualisierung Bit5 Bit4
0 0 =20 ms
0 1 =100 ms
1 0 =200 ms
1 1 =500 ms
6 Mittelwert 0=aus
1=ein
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

2.12.7 Programmierung

Das Modul verfugt Uber ein Eingangsbyte fur den SmartWire-DT Status und
vier Eingangsworte fur die Analogeingange.
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2.12.7.1 Eingange

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.12 Analogmodul EUS5E-SWD-4AX

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |- DIAG |- - - -

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt -

1 nicht benutzt -

2 nicht benutzt =

3 nicht benutzt =

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt =

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Die Aufldsung der Eingange betragt 12 Bit. Die Analogwerte werden als vor-
zeichenloser 16-Bit-Wert Ubertragen.

Die genaue Adressierung der Daten ist abhangig vom gewahlten Program-

miersystem.
Eingange

15 (14 (13 (12 (11 (10 (9 (8 |7 |6 (5 |4 (3 |2 |1 |0
W0 — == = XXX XXX XXX XX
W1 — == = XXX X XX XXX XX
W2 e e b D P O B G ' ' B S O O B G
(% N R D S D S D S D S D S D S bt

2.12.7.2 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-

gende Fehlerursache:

Wert

Bedeutung

0x13

Uberlast an mindestens einem analogen Stromeingang (I > 23 mA)
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.13 Analogmodul EUSE-SWD-2A2A

2.13 Analogmodul EUSE-SWD-2A2A

2.13.1 Einleitung
Das SmartWire-DT E/A-Modul EU5E-SWD-2A2A stellt zwei analoge Ein-
gange und zwei analoge Ausgange zur Verflgung.
An die Ein-/Ausgange konnen Strom- (0 - 20 mA) oder Spannungssensoren (0
- 10 V) oder Aktoren angeschlossen werden.
Die Auflosung betragt 12 Bit.
Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

2.13.2 Aufbau
IE
(g H
5
Iﬁ () SmartWire-DT Leitung mit Gerétestecker
@ (@ SmartWire-DT Diagnose-LED
(3® Eingang IA0, IA1, Ausgang QAQ, QA1
% (@ 0-V-24-V-Anschluss-Versorgung
Abbildung 22: Aufbau des Moduls EUSE-SWD-2A2A
2.13.3 Projektierung

Der Signalbereich (Spannung 0 - 10 V, Strom 0 - 20 mA) kann flr jeden Ein-
oder Ausgang individuell festgelegt werden. Die Auswahl erfolgt im Steue-
rungskonfigurator des Programmiersystems.

Die Ein-/Ausgange sind zum SmartWire-DT Netzwerk galvanisch getrennt;
untereinander nicht.

Die Auflosung betragt 12 Bit.

Die Ausgange sind kurzschlussfest.

% Alle 0-V-Anschlisse (ly-, Qx-; x = 0, 1) sind miteinander und mit
der 0-V-Versorgungsspannung der Baugruppe verbunden.

54 SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com



2.13.4 Installation

2.13.5 Parametrierung

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.13 Analogmodul EUSE-SWD-2A2A
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Abbildung 23: Anschluss der Eingédnge und der Versorgung des Moduls EUSE-SWD-2A2A

» SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis |1
an.

» SchlielRen Sie die Aktoren an den entsprechenden Ausgange QO bis Q1
an.

» SchlielRen Sie die 24-V-DC-Versorgungsspannung fur die Baugruppe an.

Im Steuerungskonfigurator des Programmiersystems konnen vom Benutzer
der Typ flr den Sensor/Aktor definiert werden. Weiter lassen sich flr die
Sensoren die Aktualisierungszeit und Mittelwertbildung einstellen.

Parameter Auswahlmaglichkeit Grundeinstellung
Sensortyp 10 Spannung (0 - 10 V), Strom (0—20 mA) Spannung (0 - 10 V)
Sensortyp |1 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 —20 mA) Spannung (0-10V)
Aktortyp Q0 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 —20 mA) Spannung (0-10V)
Aktortyp Q1 Spannung (0 - 10 V), Strom (0 —20 mA) Spannung (0-10V)
Parameter Wert (Messwert- Mittelwertbildung

aktualisierung)

ein (Grundeinstellung) aus

Messwertaktualisierung 20 ms 1

100 ms (Grundeinstellung) 5 Messzyklen

200 ms 10 Messzyklen

500 ms 25 Messzyklen

Diese Einstellung gilt flr alle analogen Eingange in gleicher Weise. Festge-
legt wird die Aktualisierungszeit zum SmartWire-DT Netzwerk. Separat
zuschaltbar ist eine Mittelwertbildung, die Schwankungen des Eingangs-
signals glattet.
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2.13.6 Feldbusspezifische Besonderheiten
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Feldbus CANopen

Die Parametrierung erfolgt im Steuerungskonfigurator Gber das zugehdrige
Parameterbyte der Baugruppe.

Falls Sie Eintrage abweichend vom Defaultwert bendtigen, andern Sie bitte
die Werte gemal’ nachfolgender Zuordnung.

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0 Sensorauswahl 0 = Spannung
Eingang 1 1 = Strom
1 Sensorauswahl 0 = Spannung
Eingang 2 1 = Strom
2 Sensorauswahl| 0= Spannung
Ausgang 1 1 = Strom
3 Sensorauswahl 0 = Spannung
Ausgang 2 1 = Strom
4.5 Messwertaktualisierung Bit5 Bit4
0 0 =20ms
0 1 =100 ms
1 0 =200 ms
1 1 =500 ms
6 Mittelwert 0=aus
1=ein
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

% Beim Feldbus CANopen erfolgt die Ubermittlung von Daten
ereignisgesteuert bei einer Anderung des Messwertes. Eine
Verringerung der Messwertaktualisierung auf z. B. 20 ms kann
somit zu einer erhohten Belastung des CANopen-Feldbusses
fahren.
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2.13.7 Programmierung

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.13 Analogmodul EUSE-SWD-2A2A

Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267, besonders

—> Abschnitt, ,,Gerateoptionen”, Seite 267.

Festlegen des Sensortyps sowie des Messverhaltens:
Gerateindex: Sub-Index 22
Lange Parameterdaten: 0x02

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 1 1 = Strom
1 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 2 1 = Strom
2 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 3 1= Strom
3 Sensorauswahl 0= Spannung
Eingang 4 1 = Strom
4,5 Messwertaktualisierung Bit5 Bit4
0 0 =20 ms
0 1 =100 ms
1 0 =200 ms
1 1 =500 ms
6 Mittelwert 0=aus
1=ein
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

Das Modul verfugt Gber ein Eingangsbyte fur den SmartWire-DT Status, Uber
zwei Worte fur die Analogeingange und zwei Ausgangsworte fur die Analog-
ausgange.
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2.13.7.1 Eingédnge

2.13.7.2 Diagnose
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Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - - _
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt -

nicht benutzt -

2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Die Auflésung der Eingange betragt 12 Bit.
Die Analogwerte werden als vorzeichenloser 16 Bit-Wert Gbertragen.

Die genaue Adressierung der Daten ist abhangig vom gewahlten Program-
miersystem.

Eingédnge

15 (14 (13 (12 (11 (10 (9 (8 |7 (6 (5 (4 (3 (2 |1 |0
W0 — = DX XXX XXX XX XX
W1 L b G O b O B O D O O G D S DO bt
Ausgéange

15 (14 [13 [12 |11 [10 |9 7 |6 4 (3 (2 |1
awo === DX XXX XXX XX XX
aw1 — = DX XXX XXX XX XX

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung

0x13 Kurzschluss / Uberlast an mindestens einem analogen Ausgang
0x13 Uberlast an mindestens einem analogen Stromeingang (I > 23 mA)
0x14 Keine 24 V DC Versorgungsspannung angeschlossen
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2

2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2

2.14.1 Einleitung

2.14.2 Aufbau

2.14.3 Projektierung

Die SmartWire-DT E/A-Module EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2 stel-
len vier analoge Temperatureingange zur Verfligung.

An die Eingange konnen PT100-, PT1000- oder Ni1000-Sensoren in 2- oder 3-
Leiter-Technik angeschlossen werden.

Die Module unterschieden sich im Temperaturbereich.

Die SmartWire-DT Diagnose-LED signalisiert den Netzwerk-/Modulstatus.

() SmartWire-DT Leitung mit Geratestecker
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED

(® Eingang IA0 - 1A3

(@ 0-24-V-Anschluss-Versorgung

Abbildung 24: Aufbau des Moduls EUSE-SWD-4PT und EU5E-SWD-4PT-2

Die Auswahl des Temperatursensors Pt100, Pt1000 oder Ni1000 erfolgt im
Steuerungskonfigurator des Programmiersystems.

Der Temperaturbereich des E/A-Moduls EU5E-SWD-4PT und
EUSE-SWD-4PT-2 hangt vom gewahlten Sensor ab.

Tabelle 2: Temperaturbereich EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2
Temperaturbereich EUSE-SWD-4PT EUSE-SWD-4PT-2
Ni1000 °C -50 bis +150 -50 bis +200
Pt100 °C -50 bis +200 -100 bis +400
Pt1000 °C -50 bis +200 -100 bis +400

Wird der Sensor als 2-Leiter-Sensor angeschlossen, so mussen die Klemmen
Ax-ax (x = 0, 1, 2, 3) gebruckt werden. Bei unbenutzten Eingangen sind alle
drei Klemmen zu brlcken.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EU5SE-SWD-4PT-2

2.14.4 Installation
@)
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Abbildung 25: Anschluss der Eingdnge und der Versorgung des Moduls EUSE-SWD-4PT/...4PT-2

» SchlieRen Sie die Sensoren an den entsprechenden Eingangen 10 bis 13
an.
» Schliel3en Sie die 24-V-DC-Versorgungsspannung fur die Baugruppe an.

2.14.5 Parametrierung
Im Steuerungskonfigurator des Programmiersystems konnen vom Benutzer
der Sensortyp, die Aktualisierungszeit sowie die Darstellung fur die analogen
Eingange definiert werden.

Parameter Auswahlmadglichkeit Grundeinstellung
Sensortyp 1 Nicht verwendet, PT100, PT1000, Ni1000 Nicht verwendet
Sensortyp 2 Nicht verwendet, PT100, PT1000, Ni1000 Nicht verwendet
Sensortyp 3 Nicht verwendet, PT100, PT1000, Ni1000 Nicht verwendet
Sensortyp 4 Nicht verwendet, PT100, PT1000, Ni1000 Nicht verwendet
Darstellung Grad Celsius, Grad Fahrenheit, Rohwert Grad Celsius
Parameter Messwertaktualisierung Mittelwertbildung

Messwertaktualisierung/ 0,25 s (Grundeinstellung) -
Mittelwertbildung

1s 4 Messzyklen
25s 10 Messzyklen
10s 40 Messzyklen

Diese Einstellung gilt fur alle analogen Eingange in gleicher Weise. Festge-
legt wird die Aktualisierungszeit zum SmartWire-DT Netzwerk. Damit ver-
bunden ist eine Mittelwertbildung, die Schwankungen des Eingangssignals
glattet.
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2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2

2.14.6 Feldbusspezifische Besonderheiten

Feldbus CANopen

Die Parametrierung erfolgt im Steuerungskonfigurator Uber die beiden zuge-
horigen Parameterbytes der Baugruppe.

Wabhlen Sie bitte den Typ, die Messwertdarstellung sowie die Messwertak-
tualisierungszeit entsprechend aus.

Unbeschaltete Temperaturkanale missen entsprechend der Tabelle auf
.hicht benutzt” parametriert bleiben.

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0,1 Sensorauswahl Bit1 Bit0
Eingang 1 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
2,3 Sensorauswahl Bit3 Bit2
Eingang 2 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
4,5 Sensorauswahl Bit5 Bit4
Eingang 3 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
6,7 Sensorauswahl Bit7 Bit6
Eingang 4 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

Aufbau Parameterbyte 2:

Bit Funktion Belegung
0,1 Messwertdarstellung Bit1 Bit0
0 0 = Grad Celsius
0 1 = Grad Fahrenheit
1 0 = Binarwert
2,3 Messwertaktualisierung Bit3 Bit2
0 0 =025s
0 1 =1s
1 0 =25s
1 1 =10s
4 reserviert 0
5 reserviert 0
6 reserviert 0
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com 61



2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...
2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EU5SE-SWD-4PT-2

% Beim Feldbus CANopen erfolgt die Ubermittlung von Daten
ereignisgesteuert bei einer Anderung des Messwertes.
Eine Verringerung der Messwertaktualisierung auf z. B. 50 ms
kann somit zu einer erhohten Belastung des CANopen-Feldbus-
ses fuhren.

Feldbus EtherCAT

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267, besonders

—> Abschnitt , ,, Gerateoptionen”, Seite 267.

Festlegen des Sensortyps sowie des Messverhaltens:
Gerateindex: Sub-Index 22
Lange Parameterdaten: 0x03

Aufbau Parameterbyte 1:

Bit Funktion Belegung
0,1 Sensorauswahl Bit1 Bit0
Eingang 1 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
2,3 Sensorauswahl Bit3 Bit2
Eingang 2 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
4,5 Sensorauswahl Bitb Bit4
Eingang 3 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000
6,7 Sensorauswahl Bit7 Bit6
Eingang 4 0 0 = nicht benutzt
0 1 =PT100
1 0 =PT1000
1 1 =NI1000

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.
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2.14.7 Programmierung

2.14.7.1 Eingénge

Aufbau Parameterbyte 2:

2 Ein-/Ausgabemodule EU5E-SWD...

2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EUSE-SWD-4PT-2

Bit Funktion Belegung
0,1 Messwertdarstellung Bit1 Bit0
0 0 = Grad Celsius
0 1 = Grad Fahrenheit
1 0 = Binarwert
2,3 Messwertaktualisierung Bit3 Bit2
0 0 =025s
0 1 =1s
1 0 =25s
1 1 =10s
4 reserviert 0
5 reserviert 0
6 reserviert (1}
7 reserviert 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

Das Modul verfugt Uber ein Eingangsbyte fur den SmartWire-DT Status und
vier Worte fur die Temperatureingange.

Byte O:

17 6 5 4 2 1 0

SUBST | PRSNT |- DIAG - - -

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt =

3 nicht benutzt =

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt -

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C) vorhanden
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2.14 Analogmodule EUSE-SWD-4PT und EU5SE-SWD-4PT-2

2.14.7.2 Diagnose
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Eingédnge

15 (14 (13 |12 (11 (10 |9 |8 |7 |6 |5 (4 (3 |2 [1 |0
W0 == X XX X XX X XX XX
W1 — = DX XXX XX X XX XX
W2 — == DX XXX XXX XX XX
W3 - |- — XX XXX XXX XX XX

Wie obige Tabelle zeigt, werden nur 12 Bit pro Wort Temperatureingang ver-
wendet. Der Inhalt der Eingange IWO0 — IW3 ist abhangig von der Auswahl
des Parameters , Format”.

Wird als Format ,,°C" (Grad Celsius) oder ,°F" (Grad Fahrenheit) gewahlt,
erfolgt die Darstellung als vorzeichenbehafteter Dezimalwert in einer Auflo-
sung von 0,1 Grad. Wird als Format ,,12Bit" ausgewahlt, wird der Rohwert
Ubergeben.

EUSE-SWD-..... Darstellung Temperaturwert in Angezeigter Wert bei gewabhlter Darstellung
Sensortyp °C
1/10 °C 1/10 °F Rohwert
4PT Pt100, Pt1000 -50 bis +200 -500 bis +2000 -580 —+3920 0-4095
Ni1000 -50 bis +150 -500 bis +1500 -580 bis +3020 0-4095
4PT-2 Pt100, Pt1000 -100 bis +400 -500 bis +4000 -580 bis +7520 0-4095
Ni1000 -50 bis +200 -500 bis +2000 -580 bis +3920 0-4095

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursache (Sammelmeldung):

Wert Bedeutung
0x17 Uberschreitung vom Messbereich an mindestens einem Temperatureingang
0x18 Unterschreitung vom Messwert an mindestens einem Temperatureingang

In diesem Fall ist der Messwert des betroffenen Eingangs an der Grenze
vom Messbereich. Bei Drahtbruch ist der Messwert an der Obergrenze vom
Messbereich.
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3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002
3.1 Einleitung

3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

3.1 Einleitung

Die SmartWire-DT Module DIL-SWD-32-001 sowie DIL-SWD-32-002 fur
DILM werden jeweils direkt auf ein Leistungsschutz DILM7 bis DILMS38, ein
Hilfsschitz DILA oder einen Motorstarter MSC aufgerastet. Sie dienen dazu,
ein Schutz oder einen Motorstarter Uber eine speicherprogrammierbare
Steuerung anzusteuern und die Ruckmeldung zu erfassen.

ACHTUNG

Es kann kein zusatzlicher Hilfsschalterblock auf das Schuitz auf-
gerastet werden. Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschal-
ter kann beispielsweise fur Sicherheitsverriegelungen verwen-
det werden.

ACHTUNG

Die in diesem Handbuch aufgeflhrten Funktionselemente der
SmartWire-Device-Technology (SmartWire-DT) kénnen neben
den in den einzelnen Kapiteln beschriebenen Grundgeraten
(Schutze, Motorstarterkombinationen usw.) auch mit aquivalen-
ten Eaton Grundgeraten kombiniert werden, die als Typbezeich-
nung die Eaton catalog number verwenden.

Eine entsprechende Referenztabelle finden Sie im Anhang auf
Seite 278.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.
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3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

3.2 Aufbau

3.2 Aufbau
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Die nachfolgende Grafik zeigt die beiden Module.

DIL-SWD-32-001 DIL-SWD-32-002

Abbildung 26: Aufbau der SmartWire-DT Module DIL-SWD-32-001 und DIL-SWD-32-002 fir DILM

() Anschluss SmartWire-DT Gerétestecker

(@ Mechanische Schaltstellungsanzeige

(3 Diagnose-LED

(@) Rastschieber

(& Anschlussstifte

(® Einstellschieber fiir SchiitzbaugréRe

(@ Anschlussklemme X0-X1-X2
Anschlussklemme elektrische Freigabe X3-X4
(@ Wahlschalter 1-0-A

Der Geratestecker mit adaptierter SmartWire-DT Verbindungsleitung wird
uber den Anschluss (1) mit dem Schitzmodul DIL-SWD verbunden.

% Eine ausflhrliche Anleitung fur die Montage des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel , Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches MN05006002Z-DE (frihere
Bezeichnung AWB2723-1617de).

Uber eine zweifarbige Diagnose-LED (®) werden lhnen der Kommunikations-
status sowie der Schaltbefehl Gber das SmartWire-DT System angezeigt
(=> Kapitel 3 ,, Schitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002", Seite
81).

Uber das SmartWire-DT Verbindungskabel wird neben dem Kommunikati-
onssignal eine Spannung von 24V DC zur Versorgung der Schutzspule
gefuhrt. Die integrierte Elektronik schaltet die Spannung auf die Anschluss-
stifte (8) durch, die mit der Schitzspule verbunden sind.

Das SmartWire-DT Modul fur DILM ist Uber einen Rastschieber () mit der
Kontaktbricke des Schitzes verbunden. Eine Ruckmeldung Uber den Schalt-
zustand des Schutzes wird in den Feldbus gegeben.

Uber die Schaltstellungsanzeige (2 kann zusatzlich der Zustand des ange-
schlossenen Schitzes erfasst werden.

Die Einstellung des SmartWire-DT Moduls fir DILM auf die jeweilige Schitz-
baugroRe erfolgt Uber den Einstellschieber fir die SchitzbaugroRe (6).
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3.3 Projektierung

3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002
3.3 Projektierung

Die SmartWire-DT Module DIL-SWD-32-001 und DIL-SWD-32-002 kdonnen
mit den Leistungsschutzen DILM7 bis DILM38 kombiniert werden. Dadurch
lassen sich auch Motorstarter, bestehend aus einem Motorschutzschalter
PKZ und einem Leistungsschutz DILM, mit dem System SmartWire-DT kom-
binieren.

In Schitzkombinationen kommt entsprechend auf jedem Schitz ein Smart-
Wire-DT Modul fur DILM zum Einsatz.

Tabelle 3: Kombinationsmaglichkeiten
Anwendung Anzahl der SmartWire-DT Module fiir DILM

Leistungsschiitz DILM 1
Motorstarter MSC

Direktstarter (PKZ und DILM) 1
Wendestarter 2

Wendekombinationen 2

Neben den Leistungsschutzen kann das SmartWire-DT Modul fur DILM auch
mit allen Hilfsschutzen DILA kombiniert werden.

é Schutze mit einem Nennstrom grofier als 38 A kénnen mit
einem DILA als Koppelschutz oder mit einem SmartWire-DT 1/O-
Modul in das System SmartWire-DT integriert werden.

Die Schutze werden direkt Gber das SmartWire-DT Verbindungskabel mit
Spannung versorgt. Die Schutzspulen verflgen bei einer Spannung von
24V DC Uber folgende Leistungsaufnahmen:

Tabelle 4: Leistungsaufnahmen der Schiitzspulen bei einer Spannung von 24 V DC

Schiitz Anzugsleistung Anzugsstrom bei Halteleistung Haltestrom bei

24 VDC 24V DC
wi [mA] wi [mA]

DILA, DILM7 3 125 3 125

DILMZ - DILM15 45 188 45 188

DILM17 - DILM38 12 500 05 21

ACHTUNG

Die Summe aus der Anzugsleistung der gleichzeitig anziehen-
den Schutze und der Summe der Halteleistung der angezoge-
nen Schitze pro SmartWire-DT Netzwerk darf 72 W nicht Gber-
steigen. Falls erforderlich, muss ein zusatzliches Powerfeed-
Modul (EU5C-SWD-PF1-1, EUSC-SWD-PF-2) verwendet werden
(=> Kapitel 1 ,,Power-Module EU5C-SWD-PF1-1,
EUSC-SWD-PF2-1", Seite 15).
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3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

3.3 Projektierung

3.3.1 Direktstarter
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% Die DIL-Module beziehen ihre Energie fur die Kommunikations-
elektronik sowie die Ansteuerung der LED und der Hilfsschalter
aus der SmartWire-DT Netzwerkversorgung. Beachten Sie bitte
die Gesamtstromaufnahme Ihres SmartWire-DT Netzwerks;
projektieren Sie gegebenenfalls ein zuséatzliches Einspeisemo-
dul EUSC-SWD-PF2-1.

% Die Daten fur den Strombedarf entnehmen Sie bitte der Tabelle
im Anhang auf Seite 273.

DIL-SWD-32-001 DIL-SWD-32-002

Abbildung 27: Anschlisse des SmartWire-DT Moduls DIL-SWD-32-001 bzw. DIL-SWD-32-002 fur DILM

(® Anschluss SmartWire-DT Gerétestecker

(@ Mechanische Schaltstellungsanzeige

(3 Diagnose-LED

(@ Rastschieber

(® Anschlussstifte

(® Einstellschieber fiir SchiitzbaugréRe

(@ Anschlussklemme X0-X1-X2
Anschlussklemme elektrische Freigabe X3-X4
(@ Wahlschalter 1-0-A

Die Direktstarter werden aus einem PKZMO und einem Schutz DILM7 bis
DILM32 aufgebaut. Das SmartWire-DT Modul fur DILM wird auf das Schiitz

montiert.

Zusatzlich zu der Schitzansteuerung konnen pro SmartWire-DT Modul fur
DILM zwei Rickmeldungen in das SmartWire-DT System erfolgen.

ACHTUNG

Das SmartWire-DT Modul fur DILM steuert das Schutz so an,
dass die Klemmen A1-A2 nicht weiter verdrahtet werden dur-
fen.
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3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002
3.3 Projektierung

Der Hilfskontakt ,Freigabe” (8) ist werkseitig mit einer Briicke verbunden.
Sind in der Applikation elektrische Verriegelungen vorgesehen, kann die Bru-
cke entfernt und ein potenzialfreier Kontakt angeschlossen werden.

GEFAHR

A Der Hilfskontakt , Freigabe” darf nicht fur sicherheitsrelevante
Steuerungsteile verwendet werden (—=> Abschnitt
3.3.3, ,Sicherheitsrelevante Anwendungen”, Seite 73).

Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschalter kann beispielsweise fur
Sicherheitsverriegelungen verwendet werden.

An der dreipoligen Klemme des Anschlusses (7) fir die potenzialfreien Kon-
takte stehen zwei Rlickmeldeeingange an die speicherprogrammierbare
Steuerung zur Verfigung. An diesen beiden Rickmeldeeingangen konnen
bei Bedarf potenzialfreie Hilfsschalterkontakte des Motorschutzschalters
PKZ angeschlossen werden (z. B. Normalhilfsschalter NHI-E-...-PKZ0,
Differenzierter Ausgelostmelder AGM2-...-PKZ0).

ACHTUNG

Die Lange der Anschlussleitungen zu den potenzialfreien Hilfs-
schaltern am Anschluss X0-X1-X2 (7) fir die potenzialfreien
Kontakte sowie am Anschluss X3-X4 (8) fur den Hilfskontakt
.Freigabe"” darf maximal 2,8 m betragen.

Die Anschlussklemmen am SmartWire-DT Modul fur DILM sind far Leitung
AWG24 bis AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt
geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhulsen ist darauf zu achten, dass die HUl-
senlange mindestens 8 mm betragt.

Mit Hilfe des 1-0-A-Schalters (9) der Geratevariante DIL-SWD-32-002 kann
zusatzlich ein manueller oder ein elektrischer EIN- bzw. AUS-Befehl fur das
Schutz erfolgen.

Die Schalterstellungen lauten wie folgt:

e 1 -Schutz EIN
e 0-Schitz AUS
e A —Schaltbefehl Uber SmartWire-DT

% Die Verwendung des 1-0-A-Schalters zum elektrischen Ein- bzw.
Ausschalten des Schutzes ist nur dann gewahrleistet, wenn das
SmartWire-DT Modul fur DILM Uber die SmartWire-DT Verbin-
dungsleitung versorgt wird.
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Abbildung 28: Stromlaufplan des Direktstarters

3.3.2 Wendestarter

Die Wendestarter werden aus einem PKZMO und zwei Schutzen DILM7 bis
DILM32 aufgebaut. Auf beide Schitze wird je ein SmartWire-DT Modul far
DILM montiert.

Zusatzlich zu der Schitzansteuerung konnen pro SmartWire-DT Modul fur
DILM zwei Rickmeldungen in das SmartWire-DT System erfolgen.

ACHTUNG

Die SmartWire-DT Module fur DILM steuern die Schutze so an,
dass die Anschlussklemmen A1-A2 der Schitze mit Ausnahme
der Bricke DILM12-XEV nicht weiter verdrahtet werden durfen.

Der Hilfskontakt , Freigabe” (8) ist werkseitig mit einer Brlcke verbunden,
—> Abbildung 30. Zur elektrischen Verriegelung der beiden Schitze wird
diese Brlcke entfernt und der Hilfsoffner (Kontakte 21-22) des anderen
Schutzes als potenzialfreier Kontakt eingebunden.

GEFAHR

A Der Hilfskontakt ,Freigabe” (8) darf nicht fur sicherheitsrele-
vante Steuerungsteile verwendet werden (=> Abschnitt
3.3.3, . Sicherheitsrelevante Anwendungen”, Seite 73).
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Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschalter kann beispielsweise fur
Sicherheitsverriegelungen verwendet werden.

An der dreipoligen Klemme des Anschlusses (7) stehen zwei Riickmelde-
eingange fur die speicherprogrammierbare Steuerung fUr die potenzialfreien
Kontakte zur Verflgung.

An diese beiden Riuckmeldeeingange konnen bei Bedarf potenzialfreie Hilfs-
schalterkontakte des Motorschutzschalters PKZ angeschlossen werden

(z. B. Normalhilfsschalter NHI-E-...-PKZ0, Differenzierter Ausgeldstmelder
AGM2-...-PKZ0).

ACHTUNG

Die Lange der Anschlussleitungen zu den potenzialfreien Hilfs-
schaltern am Anschluss X0-X1-X2 (7) fur die potenzialfreien Kon-
takte sowie am Anschluss X3-X4 (8) fur den Hilfskontakt , Frei-
gabe” darf maximal 2,8 m betragen.

Die Anschlussklemmen am SmartWire-DT Modul fur DILM sind far Leitung
AWG24 bis AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt
geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhulsen ist darauf zu achten, dass die HUl-
senlange mindestens 8 mm betragt.

ACHTUNG

Zum Aufbau eines Wendestarters durfen die Verdrahtungssets
DILM12-XRL und PKZMO0O-XRM12 nicht verwendet werden.
Die A2-Anschlisse der Schitze durfen nicht gebrickt werden.

Fur die Verdrahtung am Wendestarter konnen die folgenden Brlcken ver-
wendet werden.

Tabelle 5: Bricken fur Wendestarter
DILM?7 - DILM15 DILM17 - DILM32
L1, L2 und L3 parallel DILM12-XP2 DILM32-XRL
Phasendrehung L1 und L3, L2 parallel DILM12-XR DILM32-XRL
Elektrische Verriegelung DILM12-XEV -

In Kombination mit der Bricke DILM12-XEV ist die Schaltung aus Abb. 29
zu verwenden. Eine elektrische Verriegelung mit Drahtbrlcken ist dagegen
nach der Schaltung in Abb. 30 auszufuhren.

Mit Hilfe des 1-0-A-Schalters (9) der Geratevariante DIL-SWD-32-002 kann
zusatzlich ein manueller oder ein elektrischer EIN- bzw. AUS-Befehl fur das
Schutz erfolgen.
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Die Schalterstellungen lauten wie folgt:

e 1 —Schutz EIN
e 0-Schutz AUS
e A —Schaltbefehl Uber SmartWire-DT

% Die Verwendung des 1-0-A-Schalters zum elektrischen Ein-
bzw. Ausschalten des Schutzes ist nur dann gewabhrleistet,
wenn das SmartWire-DT Modul fur DILM Gber die SmartWire-
DT Verbindungsleitung versorgt wird.
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Abbildung 29: Stromlaufplan des Wendestarters in Kombination mit DILM12-XEV
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Abbildung 30: Stromlaufplan des Wendestarters

3.3.3 Sicherheitsrelevante Anwendungen

3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

3.3 Projektierung

-M1

Fur die meisten Anwendungen ist neben dem betriebsmalligen Schalten
auch das Abschalten im Notfall oder das Abschalten durch Offnen von

Schutzturen gefordert.

Das System SmartWire-DT ist nicht firr die Ubertragung sicherheitsrelevan-
ter Signale ausgelegt. Durch den folgenden Aufbau kann das System Smart-
Wire-DT dennoch flr sicherheitsrelevante Abschaltungen verwendet wer-

den.
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3.3 Projektierung

GEFAHR

In sicherheitsrelevanten Applikationen muss das Netzgerat zur
Versorgung des Systems SmartWire-DT als PELV-Netzgerat

ausgefuhrt werden.
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Abbildung 31: Steuerstromkreis fir sicherheitsrelevante Abschaltung
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Abbildung 32: Hauptstromkreis fur eine sicherheitsrelevante Abschaltung

Durch die Freigabepfade des Sicherheitsrelais wird im Notfall die Steuer-
spannung fur die Schitzspulen abgeschaltet. Durch die Verwendung zusatz-
licher SmartWire-DT Power-Module werden Schitzgruppen gebildet, die im
Notfall zusammen abgeschaltet werden. Mit einer derartigen Schaltung las-
sen sich Steuerungen bis zur Sicherheitskategorie 1 nach EN 954-1 auf-
bauen. Das Sicherheitsrelais muss in diesem Beispiel der Kategorie 1 oder
hoher entsprechen (z. B. ESR5-NO-41-24VAC-DC).

Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsoffner ist ein Spiegelkontakt nach
IEC/EN 60947-4-1. Mit diesem Kontakt kann der Zustand der Leistungskon-
takte zuverlassig gemeldet werden. Der Spiegelkontakt lasst sich so in den
Rudckfuhrkreis des Sicherheitsrelais einbinden, dass das Sicherheitsrelais nur
bei gedffnetem Schutz eine erneute Freigabe erteilen kann.
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3.3 Projektierung

3.3.5 MaRRnahmen fiir hohere Sicherheitskategorien

In vielen Anwendungen werden Steuerungen der Sicherheitskategorie 3
oder 4 nach EN 954-1 gefordert. Durch ein zusatzliches Gruppenschlitz, das
in Reihe vor die Motorabgange geschaltet wird, konnen Steuerungen der
Kategorie 3 aufgebaut werden. Uber das Sicherheitsrelais wird im Notfall
neben der Steuerspannung fur die Motorschitze auch die Steuerspannung
fUr das Gruppenschutz abgeschaltet. Diese redundante Abschaltung ermog-
licht Steuerungen der Kategorie 3. Zur Erreichung dieser Sicherheitskatego-
rie muss das verwendete Sicherheitsrelais der Kategorie 3 oder hoher ent-
sprechen (z. B. ESR5-N0O-31-24VAC-DC).
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Abbildung 33: Steuerstromkreis flr redundante Abschaltung

76 SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com



3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

PE
W |PE

i A © =
- |LI™~
m: 'I_FA < > > gl
— | AN ~ > =)
“ L]~ - N
T = =
@_-L_I o> T
£
n
54 w w
' o o
n A © = =
L~
m: 'I_FA < > = gl
— 1 AN ~ o o
“ LI < <
L - =
(-1 & -
L
<
54 w w
B o o
n A © = =
L~
| —
= s = Zo—=| =
— 1 AN ~ o o
“ L™ [s0)
L jaal =
E-1- & -
£
m
< w w
' o o
n A © = =
TS
14 = ==(=.)3
— | AN ~ = o
L~ ~
T T N =
- & |
£
~
< w w
a a
wn A © = =
LS
m: ‘I_FA < > > E,
= A ~ > )
E S L —
=

—Q‘II—EEI—
L
L

N oW
DO 0 a

AR RN

i)
o

Abbildung 34: Hauptstromkreis flr eine redundante Abschaltung

3.3.6 Anwendung nach EN 1S013849-1 und EN 62061

3.3 Projektierung

Das System SmartWire-DT ist geeignet in Anwendungen bis Sicherheitska-
tegorie 3, PL d nach EN ISO 13849-1 und SIL CI2 nach EN 62061 eingesetzt

werden.

A

GEFAHR

Der gesamte Aufbau der sicherheitsrelevanten Steuerung muss
der geforderten Sicherheitskategorie entsprechen.

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com

77



3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002

3.3 Projektierung

A

GEFAHR

Die hier beschriebenen Schaltungsarchitekturen fur die sicher-
heitsgerichtete und redundante Abschaltung von Antriebsgrup-
pen, im Hinblick auf die erreichbaren Sicherheitskategorien, sind
bei der Verwendung der folgenden SmartWire-DT-Koordinato-
ren und SmartWire-DT-Komponenten zugelassen:

e EU5SC-SWD-CAN

e EULC-SWD-DP

e EUBC-SWD-PF1-1

e EUBC-SWD-PF2-1

3.3.7 Anwendungen in Nordamerika

Bei Anwendungen fur den nordamerikanischen Markt muss ein besonderes
Augenmerk auf die Approbation der einzelnen Komponenten des Systems
SmartWire-DT gelegt werden.

3.3.7.1 Strombelastbharkeit SmartWire-DT Verbindungsleitung nach NFPA 79

Wird das Verbindungssystem SmartWire-DT fUr Anwendungen in Nordame-
rika verwendet, so reduziert sich die maximale Strombelastbarkeit der Smart-
Wire-DT Verbindungsleitung von 3 A auf 2 A.

Sollte applikationsbedingt die maximale Strombelastbarkeit der SmartWire-

DT Verbindungsleitung den Wert von 2 A Uberschreiten, so kann dies durch
zusatzliche SmartWire-DT Powerfeed-Module (=> Kapitel 1 ,,Power-Module
EUSC-SWD-PF1-1, EUSC-SWD-PF2-1", Seite 15) ausgeglichen werden.

3.3.7.2 Direktstarter

78

Bei der Anwendung von Direktstartern im nordamerikanischen Markt mus-
sen verschiedene Besonderheiten, die sich in den Marktgewohnheiten und
den damit verbundenen Approbationen begriinden, beachtet werden.

—_

Einen umfangreichen Uberblick Gber die nordamerikanischen
Besonderheiten liefert Innen die Veroéffentlichung ,,Besondere
Bedingungen fir den Einsatz von Motorschutzschaltern und
Motorstartern in Nordamerika”, VER1210+1280-928D.

Sie finden die Veroffentlichung als PDF-Dokument im Internet.
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3.3.7.3 Wendestarter

3.4 Installation

3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002
3.4 Installation

Neben den Besonderheiten, die im vorhergehenden Abschnitt , Direktstar-
ter” beschrieben sind, ist zu beachten, dass Wendestarter im nordamerikani-
schen Markt zusatzlich mit einer mechanischen und einer elektrischen Ver-
riegelung ausgerustet sein mussen. Die elektrische Verriegelung wird Uber
den Anschluss Hilfskontakt , Freigabe” realisiert => Abbildung 30, (8).

Die SmartWire-DT Module DIL-SWD-32-001 sowie DIL-SWD-32-002 fur
DILM mussen vor der Montage auf die entsprechende Schitzbaugrofie
angepasst werden. Die hierzu erforderliche Einstellung erfolgt Gber den Ein-
stellschieber des SmartWire-DT Moduls fur DILM.

ACHTUNG

Das SmartWire-DT Modul fur DILM darf nur nach Abschalten
der Steuerspannung und der Versorgungsleitung montiert und
demontiert werden.

» Stellen Sie den Einstellschieber am SmartWire-DT Modul fur DILM auf
das zugehorige Schitz ein:

¢ Position unten: DILA, DILM7, DILM9, DILM12, DILM15

¢ Position oben: DILM17, DILM25, DILM32, DILM38

Position unten Position oben

Abbildung 35: Einstellen des Einstellschiebers am DIL-SWD-32-001 bzw. DIL-SWD-32-002
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3.4 Installation

P Setzen Sie das SmartWire-DT Modul fur DILM auf das zugeordnete

Schutz auf.
DILA, DILM?7, DILM9, DILM17, DILM25, DILM32,
DILM12, DILM15 DILM38

Abbildung 36: Aufsetzen des DIL-SWD-32-001 bzw. des DIL-SWD-32-002 auf das Schutz

» Verriegeln Sie das SmartWire-DT Modul fur DILM.

DILA, DILM?7, DILM9, DILM17, DILM25,
DILM12, DILM15 DILM32, DILM38

: “Hi////’
|
/E’

Abbildung 37: Verriegeln des DIL-SWD-32-001 bzw. des DIL-SWD-32-002

» SchlieRen Sie den SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter Smart-
Wire-DT Verbindungsleitung an.

Abbildung 38: Anschluss des SmartWire-DT Geratesteckers
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3.5 Inbetriebnahme

3.5 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die SmartWire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen,
so zeigt die LED grlnes Dauerlicht.

3.6 Austausch von Modulen

GEFAHR

A Der Austausch der SmartWire-DT Module fur DILM ist nur bei
abgeschalteter Spannung zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedruckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.

3.6.0.1 Motorstarter oder Schiitz

GEFAHR

A Der Austausch des Motorstarters oder eines Schitzes ist nur
nach Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems zulas-

sig.

3.7 Geratestatus

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an.

Tabelle 6: Diagnosemeldungen des SmartWire-DT Moduls fir DILM (LED-Anzeige)
Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
Ready Orange Dauerlicht Schaltbefehl fiir Schiitz tber SmartWire-
DT
Griin Dauerlicht Gerat arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) e |aufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways
* nach Betdtigen des Konfigurations-
tasters am Gateway
e Teilnehmer nicht in aktueller Konfigura-
tion
o ungiltiger Typ
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3.8 Programmierung

3.7.1 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

3.7.2 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

3.8 Programmierung

3.8.1 DIL-SWD-32-001
Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

3.8.1.1 Eingange

Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | — DIAG |- 1 10 C
(X1-X0) | (X1-X2)
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 C = Contactor 0: Schiitz nicht angezogen
1: Schiitz angezogen
1 10 (X1-X2) 0: Hilfskontakt an X1-X2 offen

1: Hilfskontakt an X1-X2 geschlossen
Die Bedeutung hangt vom verwendeten Hilfsschalter ab.

2 |1 (X1-X0) 0: Hilfskontakt an X1-X0 offen
1: Hilfskontakt an X1-X0 geschlossen
Die Bedeutung hangt vom verwendeten Hilfsschalter ab.

3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
3.8.1.2 Ausgange
Byte O:
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3.8 Programmierung

7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo0 Ansteuerung Schiitz

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt =

3 nicht benutzt =

4 nicht benutzt -

5 nicht benutzt -

6 nicht benutzt -

7 nicht benutzt =

3.8.1.3 Diagnose
Das Modul meldet keine Diagnose.

3.8.2 DIL-SWD-32-002

Das Funktionselement verflgt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

3.8.2.1 Eingange

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |- DIAG |M | 10 C

(X1-X0) | (X1-X2)
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 C = Contactor 0: Schiitz nicht angezogen
1: Schiitz angezogen
1 10 (X1-X2) 0: Hilfskontakt an X1-X2 offen

1: Hilfskontakt an X1-X2 geschlossen
Die Bedeutung hangt vom verwendeten Hilfsschalter ab.

2 11 (X1-X0) 0: Hilfskontakt an X1-X0 offen
1: Hilfskontakt an X1-X0 geschlossen
Die Bedeutung hangt vom verwendeten Hilfsschalter ab.

3 M = Manual 0: Automatik
1: Handbetrieb

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden

1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
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3 Schiitzanschaltung DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002
3.8 Programmierung

3.8.2.2 Ausgange
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo0 Ansteuerung Schiitz
1 nicht benutzt -
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt -
4 nicht benutzt -
5 nicht benutzt -
6 nicht benutzt -
7 nicht benutzt =
3.8.2.3 Diagnose

Das Modul meldet keine Diagnose.
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4.1 Einleitung

4 PKE-SWD-32, Anschaltung fiir Motorstarterkombination mit PKE12/32

4.1 Einleitung

Das SmartWire-DT Modul PKE-SWD-32 dient dazu, eine Motorstarterkombi-
nation auf Basis des elektronischen Motorschutzschalters PKE Uber eine
speicherprogrammierbare Steuerung anzusteuern, die Ruckmeldungen des
Leistungsschutzes und die des elektronischen Motorschutzschalters PKE zu
erfassen. Das PKE-SWD-32 wird direkt auf ein Leistungsschutz DILM7 bis
DILM32 aufgerastet und Uber eine Datenleitung mit dem Ausloseblock des
PKE angeschlossen.

% Die Bedienung und Installation des elektronischen Motorschutz-
schalters PKE ist im Dokument MN03402004Z-DE (fruhere
Bezeichnung AWB1210-1631) beschrieben.

ACHTUNG

Die Kommunikationsanbindung des PKE 12/32 ist nur bei der
Verwendung von PKE-Ausloseblocken vom Typ , Erweitert”
bzw. PKE-XTUA-... maoglich.

ACHTUNG

Es kann kein zusatzlicher Hilfsschalterblock auf das Schitz auf-
gerastet werden. Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschal-
ter kann beispielsweise fur Sicherheitsverriegelungen verwen-
det werden.

ACHTUNG

Die in diesem Handbuch aufgeflhrten Funktionselemente der
SmartWire-Device-Technology (SmartWire-DT) konnen neben
den in den einzelnen Kapiteln beschriebenen Grundgeraten
(Schutze, Motorstarterkombinationen usw.) auch mit aquivalen-
ten Eaton Grundgeraten kombiniert werden, die als Typbezeich-
nung die Eaton catalog number verwenden. Eine entsprechende
Referenztabelle finden Sie im Anhang auf Seite 278.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.
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4.7 Aufbau

4.2 Aufbau

86

PKE-SWD-32 PKE32-COM

Abbildung 39: Anschlisse PKE-SWD-32 und PKE32-COM-Modul

(@ Anschluss SmartWire-DT Gerétestecker

(@ Mechanische Schaltstellungsanzeige

(3® Diagnose-LED

(@ Rastschieber

(® Anschlussstifte

(® Einstellschieber fiir SchiitzbaugroRe

(@ Datenschnittstelle fiir PKE32-COM
Anschlussklemme elektrische Freigabe X3-X4
(® Wabhlschalter 1-0-A

Datenleitung mit Anschlussstiick fiir PKE-SWD-32
(1) Anschlussstiick fiir Ausldseblock PKE-XTUA-...

Der SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter SmartWire-DT Verbin-
dungsleitung wird tber den Anschluss (1) mit dem Modul PKE-SWD-32 ver-
bunden.

9 Eine ausfuhrliche Anleitung fur die Montage des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel , Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches MN05006002Z-DE (fruhere
Bezeichnung AWB2723-1617de).

Die zweifarbige Diagnose-LED (3) zeigt den Kommunikationsstatus, den
Zustand des Moduls und den Schaltbefehl Uber das System SmartWire-DT
an (=> Abschnitt 4.7, , Geratestatus”, Seite 108).

Uber die 8-polige SmartWire-DT Verbindungsleitung wird neben dem Kom-
munikationssignal eine Spannung von 24V DC zur Versorgung der Schutz-
spule gefuhrt. Die integrierte Elektronik schaltet diese Spannung auf die
Anschlussstifte (5) durch, die mit der Schitzspule verbunden sind.

Das PKE-SWD-32 ist Uber einen Rastschieber (4) mit der Kontaktbriicke des
Schutzes verbunden. Dieser Rastschieber dient einerseits der elektronischen

Erfassung des Schutzzustandes, andererseits als mechanische Schaltstel-
lungsanzeige (2) am PKE-SWD-32.
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4 PKE-SWD-32, Anschaltung fiir Motorstarterkombination mit PKE12/32
4.3 Projektierung

Die Einstellung des PKE-SWD-32 auf die jeweilige Schitzbaugrofie erfolgt
uber den Einstellschieber fur die Schutzbaugrofe (). Hiermit kann die Ein-
stellung des Moduls auf Leistungsschutze der BaugroRe 1 (DILM7 bis
DILM15) bzw. Leistungsschutze der Baugrofie 2 (DILM17 bis DILM32) vor-
genommen werden.

Das PKE32-COM dient als Kommunikationsverbindung zwischen dem PKE-
SWD-32 und dem Ausloseblock PKE-XTUA-... . Der Datenaustausch erfolgt
uber die Datenschnittstelle des PKE-Ausloseblocks und der Datenschnitt-
stelle @) am PKE-SWD-32. Fir die Ubertragung der Signale dient das Modul
PKE32-COM. Dieses verbindet die Datenschnittstellen von PKE-Auslose-
block und PKE-SWD-32.

Das PKE-SWD-32 empfangt die Daten des PKE-Ausloseblocks und stellt
diese als Eingangsdaten Uber das SmartWire-DT Netzwerk zur Verfugung.

Mit Hilfe des Wahlschalters 1-0-A (9) kann bei Bedarf eine manuelle, elektri-
sche Ansteuerung des angeschlossenen Leistungsschutzes erfolgen.

Das PKE-SWD-32 kann mit Leistungsschutzen DILM7 bis DILM32 im Zusam-
menhang mit den elektronischen Motorschutzschaltern PKE12 und PKE32
und den Ausloseblocken vom Typ , Erweitert” (PKE-XTUA-...) kombiniert
werden. Die Bestandteile DILM7 bis 32, PKE12 / PKE32 und Ausldseblock
PKE-XTUA-... sind ebenfalls als vernetzbare Motorstarterkombination (MSC-
DEA-...) erhaltlich und konnen ebenfalls mit dem PKE-SWD-32 kombiniert
werden.

Pro PKE-SWD-32 kann ein Leistungsschutz DILM7 bis DILM32 und ein
PKE12 bis PKE32 mit einem Ausloseblock PKE-XTUA-... angeschlossen wer-
den. Bei Wendestartern, bestehend aus zwei Leistungsschutzen und einem
elektronischen Motorschutzschalter PKE, kann die Ansteuerung des zweiten
Leistungsschitzes mit den SmartWire-DT Schitzmodulen DIL-SWD-32-001
bzw. DIL-SWD-32-002 erfolgen (—=> Kapitel 3, ,, Schltzanschaltung
DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002", Seite 65).

Tabelle 7: Kombinationsmaglichkeiten

Anwendung Anzahl Anzahl
PKE-SWD-32 DIL-SWD-32

Elektronischer Motorstarter MSC-DEA
Direktstarter (PKE und DILM) 1 0
Wendestarter (PKE und 2 x DILM) 1 1

Das angeschlossene Leistungsschutz wird direkt Uber die SmartWire-DT Ver-
bindungsleitung mit Spannung versorgt. Die Schutzspulen verflgen bei einer
Spannung von 24 V DC Uber folgende Leistungsaufnahmen:
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4.3 Projektierung

Tabelle 8: Leistungs- und Stromaufnahmen der Schitzspulen bei einer Spannung von 24 V DC
Schiitz Anzugsleistung Anzugsstrom bei Halteleistung Haltestrom

[w] 24V DC [mA] bei24V DC

[w] [mA]
DILA, DILM7 3 125 3 125
DILM9 - DILM15 45 188 45 188
DILM17 - DILM38 12 500 05 21
ACHTUNG

Die Summe aus der Anzugsleistung der gleichzeitig anziehen-
den Schitze und der Summe der Halteleistung der angezoge-
nen Schitze pro SmartWire-DT Netzwerk darf 72 W nicht Uber-
steigen. Falls erforderlich, muss ein zusatzliches Powerfeed-
Modul (EU5 C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF-2) verwendet wer-
den (—=> Kapitel 1, ,, Power-Module EU5C-SWD-PF1-1,
EUSC-SWD-PF2-1", Seite 15).

9 Das PKE-SWD-32 bezieht seine Energie fur die Kommunikati-
onselektronik sowie flr die Ansteuerung der LED aus der
SmartWire-DT Netzwerkversorgung.
Beachten Sie bitte die Gesamtstromaufnahme |Ihres SmartWire-
DT Netzwerks; projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzliches
Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2-1.

% Die Daten fur den Strombedarf entnehmen Sie bitte der Tabelle
im Anhang auf Seite 273.
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4.3.1 Direktstarter

4 PKE-SWD-32, Anschaltung fiir Motorstarterkombination mit PKE12/32
4.3 Projektierung

PKE-SWD-32 PKE32-COM

Abbildung 40: Anschlisse PKE-SWD-32 und PKE32-COM-Modul

(1) Anschluss SmartWire-DT Geratestecker

(@ Mechanische Schaltstellungsanzeige

(3 Diagnose-LED

(® Rastschieber

(& Anschlussstifte

(® Einstellschieber fiir SchiitzbaugroRe

@ Datenschnittstelle fiir PKE32-COM
Anschlussklemme elektrische Freigabe X3-X4
(@® Wahlschalter 1-0-A

Datenleitung mit Anschlussstiick fiir PKE-SWD-32
@) Anschlussstiick fiir Ausléseblock PKE-XTUA-...

Die Direktstarter werden aus einem PKE12/ PKE32 mit PKE-Ausloseblock
PKE-XTUA-... und einem Leistungsschutz DILM7 bis DILM32 aufgebaut.
Das PKE-SWD-32 wird auf das Leistungsschitz montiert.

ACHTUNG

Das PKE-SWD32 steuert das Schutz so an, dass die Klemmen
A1-A2 nicht weiter verdrahtet werden durfen.

Das PKE32-COM dient als Kommunikationsverbindung zwischen dem
PKE-SWD-32 und dem PKE-Ausldseblock. Das PKE-SWD-32 empfangt tber
das PKE32-COM die Daten des PKE-Ausloseblocks und stellt diese als Ein-
gangsdaten Uber das SmartWire-DT Netzwerk zur Verflgung.

Die Montage des PKE32-COM erfolgt am PKE-Grundgerat (PKE12 bzw.
PKE32). Uber das am PKE32-COM befindliche Anschlussstiick fiir den
PKE-Ausloseblock () erfolgt die Kontaktierung der Datenschnittstelle des
PKE-Ausloseblocks. Die Datenleitung mit dem Anschlussstlck fur das
PKE-SWD-32 (9) wird Uber die Datenschnittstelle (7) an das PKE-SWD-32
angeschlossen.
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4.3 Projektierung

90

Der Hilfskontakt fur die elektrische Freigabe (8) ist werkseitig mit einer Bru-

cke verbunden. Sind in der Applikation elektrische Verriegelungen vorgese-

hen, kann die Brlcke entfernt und ein potenzialfreier Kontakt angeschlossen
werden.

Der Hilfskontakt fur die elektrische Freigabe (8) kann beim PKE-SWD32 fur
sicherheitsrelevante Steuerungsteile verwendet werden (—=> Abschnitt
4.3.3, , Sicherheitsrelevante Anwendungen”, Seite 95).

Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschalter kann beispielsweise fur
Sicherheitsverriegelungen verwendet werden.

ACHTUNG

Die Lange der Anschlussleitungen am Anschluss X3-X4 (g) fur
den Hilfskontakt , Freigabe” darf maximal 2,8 m betragen.

Die Anschlussklemmen am PKE-SWD-32 sind fur Leitungen von AWG24 bis
AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhulsen ist darauf zu achten, dass die Hul-
senlange mindestens 8 mm betragt.

Mit Hilfe des 1-0-A-Schalters (8) kann zusatzlich ein manueller oder elektri-
scher EIN- bzw. AUS-Befehl fir das Schutz erfolgen.

Die Schalterstellungen lauten wie folgt:

e 1:Schutz EIN
e 0:Schutz AUS
e A: Schaltbefehl Uber SmartWire-DT

% Die Verwendung des 1-0-A-Schalters zum elektrischen Ein-bzw.
Ausschalten des Schitzes ist nur dann gewahrleistet, wenn das
PKE-SWD-32 Uber die SmartWire-DT Verbindungsleitung ver-
sorgt wird.
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Abbildung 41: Stromlaufplan des Direktstarters

4.3.2 Wendestarter

Die Wendestarter werden aus einem PKE12/PKE32 mit Ausloseblock
PKE-XTUA-... und zwei Schutzen DILM7 bis DILM32 aufgebaut. Das PKE-
SWD-32 wird auf eines der beiden Schitze des Wendestarters montiert. Im
Gegensatz zu Direktstartern muss bei Wendestartern die Ansteuerung des
zweiten Schitzes mit einem SmartWire-DT Schitzmodul (DIL-SWD-32-...)
erfolgen.

GEFAHR

A Bei Wendestartern darf die Aktivierung der ZMR-Funktion nicht
erfolgen, da diese Betriebsweise kein Ausschalten des zweiten
Leistungsschitzes im Uberlastfall gewahrleistet (=> Abschnitt
4.9.2, ,Uberlastrelaisfunktion (ZMR)", Seite 115).

ACHTUNG

Die beiden SmartWire-DT Module PKE-SWD-32 und
DIL-SWD-32-... steuern die Schitze so an, dass die Anschluss-
klemmen A1 und A2 mit Ausnahme der Brucke DILM12-XEV
nicht weiter verdrahtet werden durfen.
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Der Hilfskontakt , Freigabe” (8) ist werkseitig mit einer Brucke verbunden.
Zur elektrischen Verriegelung der beiden Schutze wird diese Brucke entfernt
und der Hilfsoffner (Kontakte 21-22) des anderen Schutzes als potenzialfreier
Kontakt eingebunden.

Der Hilfskontakt , Freigabe” kann bei dem PKE-SWD-32 fur sicherheitsrele-
vante Steuerungsteile verwendet werden (—=> Abschnitt
4.3.3, , Sicherheitsrelevante Anwendungen”, Seite 95).

Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsschalter kann beispielsweise fur
Sicherheitsverriegelungen verwendet werden.

ACHTUNG

Die Lange der Anschlussleitungen am Anschluss X3-X4 fur den
Hilfskontakt ,Freigabe” (8) darf maximal 2,8 m betragen.

Die Anschlussklemmen am PKE-SWD-32 sind fur Leitungen von AWG24 bis
AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhulsen ist darauf zu achten, dass die Hul-
senlange mindestens 8 mm betragt.

ACHTUNG

Zum Aufbau eines Wendestarters durfen die Verdrahtungssets
DILM12-XRL und PKZMO-XRM12 nicht verwendet werden.
Die A2-Anschllsse der Schutze durfen nicht gebrickt werden.

FUr die Verdrahtung am Wendestarter konnen die folgenden Bricken ver-
wendet werden:

DILM?7 - DILM15 DILM17 - DILM32
L1, L2, L3 parallel DILM12-XP2 DILM32-XRL
Phasendrehung L1 und L3, L2 parallel DILM12-XR DILM32-XRL
Elektrische Verriegelung DILM12-XEV -

In Kombination mit der Bricke DILM12-XEV ist die Schaltung aus
Abbildung 42 zu verwenden. Eine elektrische Verriegelung mit Drahtbricken
ist dagegen nach der Schaltung in Abbildung 43 auszufthren.

Mit Hilfe des 1-0-A-Schalters (9) kann zusatzlich ein manueller, elektrischer
EIN- bzw. AUS-Befehl flr das Schitz erfolgen.

Die Schalterstellungen lauten wie folgt:

e 1:SchUtz EIN.
e 0: Schutz AUS.
e A: Schaltbefehl Uber SmartWire-DT.
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% Die Verwendung des 1-0-A-Schalters zum elektrischen Ein- bzw.
Ausschalten des Schutzes ist nur dann gewahrleistet, wenn das
PKE-SWD-32 (ber die SmartWire-DT Verbindungsleitung ver-

sorgt wird.
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Abbildung 42: Stromlaufplan des Wendestarters in Kombination mit DILM12-XEV
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Abbildung 43: Stromlaufplan des Wendestarters
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4.3.3 Sicherheitsrelevante Anwendungen

Fur die meisten Anwendungen ist neben dem betriebsmaldigen Schalten
auch das Abschalten im Notfall oder das Abschalten durch Offnen von
Schutztlren gefordert.

Das System SmartWire-DT ist nicht fir die Ubertragung sicherheitsrelevan-
ter Signale ausgelegt. Durch den folgenden Aufbau kann das System Smart-
Wire-DT dennoch fur sicherheitsrelevante Abschaltungen verwendet wer-
den.

GEFAHR

A In sicherheitsrelevanten Anwendungen muss das Netzgerat zur
Versorgung des Systems SmartWire-DT als PELV-Netzgerat
ausgeflhrt werden.

ACHTUNG

Die Leitungsverbindung zum NOT-AUS-Taster muss einer der
folgenden Kriterien entsprechen, um Kurzschlisse zwischen
den Leitern ausschliefden zu konnen (siehe hierzu

EN ISO 13849-2, Kap. D5.2):

e Die Kabel sind dauerhaft (fest) verlegt und gegen auldere
Beschadigung geschutzt (z. B. durch Kabelkanal, Panzer-
rohr).

e Die Kabel befinden sich in unterschiedlichen Mantelleitun-
gen.

e Die Kabel befinden sich innerhalb eines elektrischen Einbau-
raumes (z. B. Schaltschrank).

e Die Kabel sind durch eine Erdverbindung geschutzt.
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4.3.3.1 Sicherheitsgerichtete Abschaltung eines einzelnen Antriebs
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Abbildung 45: Hauptstromkreis flr sicherheitsrelevante Abschaltung eines einzelnen Antriebs

Die sicherheitsgerichtete Abschaltung eines einzelnen Antriebs kann beim
PKE-SWD-32 (ber den Hilfskontakt , Freigabe” (Klemmme X3-X4) erfolgen.
Durch Einbindung des Freigabepfades eines Sicherheitsrelais bzw. zwangs-
gefuhrten Offnerkontaktes eines NOT-AUS-Schalters wird im Notfall die
Steuerspannung des Schitzes unterbrochen.

Mit einer derartigen Schaltung lassen sich Steuerungen bis zur
Sicherheitskategorie 1 nach EN 954-1 aufbauen.

Das Sicherheitsrelais muss in diesem Beispiel der Kategorie 1 oder hoher
entsprechen (z. B. ESR5-NO-41-24VAC-DC).
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4.3.3.2 Sicherheitsgerichtete Abschaltung von Antriebsgruppen
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Abbildung 46: Steuerstromkreis fur sicherheitsrelevante Abschaltung von Antriebsgruppen
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Abbildung 47: Hauptstromkreis fir sicherheitsrelevante Abschaltung von Antriebsgruppen

Durch die Freigabepfade des Sicherheitsrelais wird im Notfall die Steuer-
spannung fur die Schitzspulen abgeschaltet. Durch die Verwendung zusatzli-
cher SmartWire-DT Power-Module werden Schutzgruppen gebildet, die im
Notfall zusammen abgeschaltet werden. Mit einer derartigen Schaltung las-
sen sich Steuerungen bis zur Sicherheitskategorie 1 nach EN 954-1 auf-
bauen. Das Sicherheitsrelais muss in diesem Beispiel der Kategorie 1 oder
hoher entsprechen (z. B. ESR5-NO-41-24VAC-DC).

Der im Leistungsschutz integrierte Hilfsoffner ist ein Spiegelkontakt nach
IEC/EN 60947-4-1. Mit diesem Kontakt kann der Zustand der Leistungskon-
takte zuverlassig gemeldet werden. Der Spiegelkontakt lasst sich so in den
Ruckfuhrkreis des Sicherheitsrelais einbinden, dass das Sicherheitsrelais nur
bei gedffnetem Schitz eine erneute Freigabe erteilen kann.
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4.3.5 MaBnahmen fiir hohere Sicherheitskategorien

In vielen Anwendungen werden Steuerungen der Sicherheitskategorie 3
oder 4 nach EN 954-1 gefordert. Durch ein zusatzliches Leistungsschutz, das
in Reihe zum einzelnen Motorabgang bzw. vor die Motorabgange geschaltet
wird, kdnnen Steuerungen der Kategorie 3 aufgebaut werden. Uber das
Sicherheitsrelais wird im Notfall neben der Steuerspannung fur die Motor-
schltze auch die Steuerspannung fur das Leistungsschitz abgeschaltet.
Diese redundante Abschaltung ermoglicht Steuerungen der Kategorie 3. Zur
Erreichung dieser Sicherheitskategorie muss das verwendete Sicherheitsre-
lais der Kategorie 3 oder hdher entsprechen (z. B. ESR5-NO-41-24VAC-DC).

Redundante Abschaltung eines einzelnen Antriebs
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Abbildung 48: Steuerstromkreis fur redundante Abschaltung eines einzelnen Antriebs
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4.3.5.1 Redundante Abschaltung von Antriebsgruppen
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Abbildung 50: Steuerstromkreis fur redundante Abschaltung von Antriebsgruppen
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Abbildung 51: Hauptstromkreis fur redundante Abschaltung von Antriebsgruppen

4.3.6 Anwendung nach EN IS0 13849-1 und EN 62061

Das System SmartWire-DT ist geeignet, um in Anwendungen bis
Sicherheitskategorie 3, PL d nach EN ISO 13849-1 und SIL CI2 nach
EN 62061 eingesetzt zu werden.

GEFAHR

A Der gesamte Aufbau der sicherheitsrelevanten Steuerung muss
der geforderten Sicherheitskategorie entsprechen.
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GEFAHR

A Die hier beschriebenen Schaltungsarchitekturen fur die sicher-
heitsgerichtete und redundante Abschaltung von Antriebsgrup-
pen, im Hinblick auf die erreichbaren Sicherheitskategorien, sind
bei der Verwendung der folgenden SmartWire-DT-Koordinato-
ren und SmartWire-DT-Komponenten zugelassen:

e EU5SC-SWD-CAN
e EULC-SWD-DP

e EUBC-SWD-PF1-1
e EUBC-SWD-PF2-1

4.3.7 Anwendungen in Nordamerika

Bei Anwendungen fur den nordamerikanischen Markt muss ein besonderes
Augenmerk auf die Approbation der einzelnen Komponenten des Systems
SmartWire-DT gelegt werden.

4.3.7.1 Strombelastbharkeit SmartWire-DT Verbindungsleitung nach NFPA 79

4.3.7.2 Direktstarter

4.3.7.3 Wendestarter

104

Wird das Verbindungssystem SmartWire-DT fUr Anwendungen in Nordame-
rika verwendet, so reduziert sich die maximale Strombelastbarkeit der Smart-
Wire-DT Verbindungsleitung von 3 A auf 2 A.

Sollte applikationsbedingt die maximale Strombelastbarkeit der SmartWire-

DT Verbindungsleitung den Wert von 2 A Uberschreiten, so kann dies durch
zusatzliche SmartWire-DT Powerfeed-Module (= Kapitel 1, ,, Power-Module
EUSC-SWD-PF1-1, EUSC-SWD-PF2-1", Seite 15) ausgeglichen werden.

Bei der Anwendung von Direktstartern im nordamerikanischen Markt mus-
sen verschiedene Besonderheiten, die sich in den Marktgewohnheiten und
den damit verbundenen Approbationen begriinden, beachtet werden.

Neben den Besonderheiten, die im Abschnitt ,, Direktstarter” beschrieben
sind, ist zu beachten, dass Wendestarter im nordamerikanischen Markt
zusatzlich mit einer mechanischen und einer elektrischen Verriegelung aus-
gerustet sein mussen. Die elektrische Verriegelung wird Uber den Anschluss
Hilfskontakt , Freigabe” (8) realisiert.
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4.4 Installation

Die Installation der PKE-Kommunikationsanbindung an SmartWire-DT ist nur
in Verbindung mit einem Leistungsschutz DILM bzw. einer elektronischen
Motorstarterkombination vom Typ MSC-DEA-... moglich. Bei der Verwen-
dung einzelner Komponenten (PKE und Leistungsschitz separat auf Hutschie-
ne) ist auf den maximalen Abstand zwischen PKE und Leistungsschutz zu
achten. Der maximale Abstand bei getrenntem Aufbau der Motorstarterkom-
bination wird begrenzt durch die Leitungslange der am PKE32-COM befind-
lichen SWD-FlachleitungSWD-Flachleitung.

4.41 Montage PKE32-COM

» Entfernen Sie am PKE-Grundgerat das Leermodul.

[ — { ﬁ%”
‘ ||I"‘"’.7 7

» Montieren Sie den PKE-Ausléseblock vom Typ , Erweitert”
(PKE-XTUA-...).
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4.4.2 Montage PKE-SWD-32

Vor der Montage des PKE-SWD-32 muss dieses auf die entsprechende
SchutzbaugroRe angepasst werden. Die hierzu erforderliche Einstellung
erfolgt Uber den Einstellschieber des PKE-SWD-32.

ACHTUNG

Das PKE-SWD-32 darf nur nach Abschalten der Steuerspannung
und der Versorgungsleitung montiert und demontiert werden.

P Stellen Sie den Einstellschieber des PKE-SWD-32 auf das zugehorige
Schitz ein.

Die Stellungen des Einstellschiebers sind wie folgt den SchiutzbaugrofRen

zugeordnet:

e Position unten: DILM7, DILM9, DILM12, DILM15
(Auslieferungszustand)
e Position oben: DILM17, DILM25, DILM32

O N
o N
) |
m", 4

O

5

324 o
?&m~
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4 PKE-SWD-32, Anschaltung fiir Motorstarterkombination mit PKE12/32
4.5 Inbetriebnahme

» Entfernen Sie die Abdeckung der Kommunikationsschnittstelle.

» SchlieRen Sie den SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter Smart-
Wire-DT Verbindungsleitung an.

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die SmartWire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen,
so zeigt die LED grlnes Dauerlicht.
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4.6 Austausch von Modulen

GEFAHR

A Der Austausch des SmartWire-DT Moduls PKE-SWD-32 ist nur
bei abgeschalteter Spannung zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.

GEFAHR

A Der Austausch des Motorstarters oder eines Schutzes ist nur
nach einem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.

4.7 Geratestatus

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an. Die Diagnose-LED kann folgende Zustande einneh-

men:
Tabelle 9: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED
Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
Ready Orange Dauerlicht Schaltbefehl fiir Schiitz tiber SmartWire-DT
Blinkend Kommunikation zum PKE ist unterbrochen, Schaltbefehl fiir Schiitz
steht tiber SmartWire-DT an
Griin Dauerlicht Gerét arbeitet fehlerfrei
Blinkend (1 Hz) o Laufender Adressiervorgang

= nach Power On des Gateways

* nach Betatigung des Konfigurationstasters am Gateway
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
o ungiltiger Typ

Blinkend (3 Hz) e Fehlstellung Hand-/Automatikschalter

e Kommunikation zum PKE ist unterbrochen

4.8 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.
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4.9 Programmierung

4.9.1 Zyklische Daten PKE-SWD-32

Das PKE-SWD-32 verflgt Uber maximal fUnf Eingangsbytes und ein Aus-
gangsbyte.

% Die Anzahl der zyklischen Eingangsbytes kann durch verschie-

dene Datenprofile des Moduls angepasst werden
(=> Abschnitt 4.9.3, ,, Datenprofile”, Seite 120).

4.9.1.1 Eingédnge

Byte O:

Zustandsinformationen: DILM, PKE, PKE-SWD-32

17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST  |PRSNT |- DIAG A2 Al P C
Datenbit Bezeichnung Bedeutung

0 C = Contactor Schaltstellung Leistungsschiitz

0: Schiitz nicht angezogen
1: Schiitz angezogen

1 STAT Status PKE
0: PKE ausgeschaltet/ausgeldst
1: PKE eingeschaltet

2-3 A1, A2 Stellung 1-0-A-Schalter
00: Fehlstellung fiir langer als 4 Sekunden
01: Stellung A (Schaltbefehl tiber SWD)
10: Stellung 0 (Schiitz AUS)
11: Stellung 1 (Schiitz EIN)

4 DIAG 0: Keine Diagnosemeldung
1: Modul meldet Diagnose
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden

1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Byte 1:

Eingestellter Wert |, Auslosegrinde, Quittierungsmeldung

17 6 5 4 3 2 1 0
ACKR TRIPR TRIPR TRIPR Ir Iy Ir Ir
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Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-3 Iy Eingestellter Wert I; —> Abschnitt 4.9.1.4, ,Eingestellter Wert Ir”,
Seite 111
4-6 TRIPR = Auslosegrund —> Abschnitt 4.9.1.5, , Auslésegrund (TRIPR)”,
Trip reason Seite 112
7 ACKR = Quittierung ZMR Hand-Funktion —> Abschnitt 4.9.2.1, ,ZMR-Betriebsart
Acknowledge notwendig Hand", Seite 116
required 0: Keine Ouittierung notwendig
1: Quittierung des Uberlastfalls
notwendig
Byte 2:
Motorstrom [%]
7 6 5 4 3 2 1 0
I-REL I-REL I-REL [-REL [-REL I-REL [-REL [-REL
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-7 |-REL Motorstrom [%] =—> Abschnitt 4.9.1.6, ,Motorstrom

[%] (I-REL)", Seite 113

Byte 3:
Thermisches Motorabbild [%]

7 6 5 4 3 2 1 0

TH TH TH TH TH TH TH TH

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-7 TH Thermisches Motorabbild [ %] —> Abschnitt4.9.1.7, , Thermisches

Motorabbild (TH)", Seite 114

Byte 4:
Typ Ausloseblock, Eingestellter Tragheitsgrad

7 6 5 4 3 2 1 0
- - CLASS | CLASS  |CLASS |TYPE TYPE TYPE

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-2 TYPE Typ Ausléseblock =—> Abschnitt 4.9.1.8, , Typ Auslose-
block (TYPE)”, Seite 114

3-5 CLASS Eingestellter Tragheitsgrad —> Abschnitt

4.9.1.9, ,Tragheitsgradeinstellung
(CLASS)", Seite 115

6 nicht benutzt
7 nicht benutzt
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4.9.1.2 Ausgénge
Byte O:
Schutzansteuerung, ZMR, ZMR-Betriebsart
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - ZMRH/A | ZMR - Qo
Datenbit Bezeichnung Erlauterung Hinweis
0 Qo Ansteuerung Schiitz -
0: Schiitz AUS
1: Schiitz EIN
2 ZMR Aktivierung ZMR-Funktion —> Abschnitt
0: Deaktivierung ZMR-Funktion 4.9.2, ,Uberlastrelaisfunktion
1: Aktivierung ZMR-Funktion (ZMR)", Seite 115
3 ZMR H/A Betriebsart ZMR-Funktion
0: Handfunktion
1: Automatikfunktion
4.9.1.3 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Eingangsbyte 0, Bit 4 ist gesetzt) folgende
Fehlerursachen Uber drei geratespezifische Feldbusdiagnose:

Wert

Bedeutung

Abhilfe

Hinweis

0x03

Keine Kommunika-

tion zwischen PKE-

SWD-32 und PKE-
Ausloseblock

o Priifen Sie, ob der verwendete
PKE-Ausloseblock vom Typ PKE-
XTUA-. .. ist.

o Priifen Sie die Anschliisse des
PKE32-COM und schlieRen Sie
das PKE32-COM gegebenenfalls
neu an.

Innerhalb dieses Zustandes kann das
Modul zur Ansteuerung des ange-
schlossenen Leistungsschiitzes
weiterhin verwendet werden. Im
Falle einer Uberlast erfolgt die Tren-
nung der Hauptstrombahnen durch
den PKE.

0x15

Keine eindeutige

Stellung des 1-0-A-

Schalters fiir mehr
als 4 Sekunden

* Bewegen Sie den 1-0-A-Schalter
in eine der drei definierten Stel-
lungen.

Innerhalb dieses Zustandes wird das
angeschlossene Leistungsschiitz
abgeschaltet. Uber das Bitfeld A1, A2
wird der Wert 0x00 gemeldet.

4.9.1.4 Eingestellter Wert I,

Der am PKE-Grundgerat eingestellte Wert des Uberlastausldsers wird iber
das Bitfeld I; (Eingangsbyte 1, Bit 0, ..., Bit 3) wiedergegeben. Der Wert die-
ses Bitfeldes indiziert den eingestellten absoluten Stromwert des Uberlast-
ausldsers, der sich je nach gewahltem PKE-Ausldoseblock unterscheidet. Fur
die verschiedenen PKE-Auslosebldocke hat das Bitfeld |, die folgende Bedeu-

tung:
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Tabelle 10: Eingestellter Stromwert |, des Uberlastausldsers
Feld Wert PKE-XTUA-1,2 PKE-XTUA-4 PKE-XTUA-12 PKE-XTUA-32
I, [A] I [A] I, [A] I, [A]
r 0x0 0,30 1,00 3,00 8,00
0x1 0,33 1.10 3,30 8,80
0x2 0,36 1,20 3,60 9,70
0x3 0,40 1,30 4,00 10,50
0x4 0,43 1,42 4,30 11,50
0x5 0,47 1,55 4,70 12,50
0x6 0,50 1,70 5,00 13,50
0x7 0,56 1,90 5,60 15,00
0x8 0,63 2,10 6,30 17,00
0x9 0,70 2,40 7,00 19,00
0xA 0,77 2,60 7,70 20,50
0xB 0,83 2,80 8,30 22,00
0xC 0,90 3,00 9,00 24,00
0xD 1,00 330 10,00 27,00
OxE 1.10 370 11,00 29,00
OxF 1,20 4,00 12,00 32,00

4.9.1.5 Auslosegrund (TRIPR)

Im Falle einer Storung bzw. Unterbrechung der Hauptstrombahnen durch

einen Fehlerfall, wird der Auslosegrund der Unterbrechung durch das Bitfeld
TRIPR signalisiert.
Folgende Auslosegrinde werden durch das Bitfeld TRIPR unterschieden:

112

Tabelle 11: Bitfeld Auslosegrund TRIPR
Feld Wert Erlauterung Hinweis
TRIPR 0x0 Nicht definiert -
0x1 Uberlastfall PKE hat abgeschaltet
0x2 Kurzschluss PKE hat abgeschaltet
0x3 Phasenausfall/ Abschaltung erfolgt bei 100 % des thermischen
Phasenunsymmetrie Motorabbildes (TH)
0Ox4 Stellung Test an PKE-XTUA  PKE hat abgeschaltet
0x5 Uberlastfall mit aktivierter Leistungsschiitz hat abgeschaltet, der Wert des
ZMR-Funktion thermischen Motorabbildes (TH) ist nach der
Abschaltung noch gréRer als 100 %
0x6 Nicht definiert -
0x7 Nicht definiert =

Die Ubertragenen Auslosegrinde werden, bis auf Ausnahme des Auslose-

grundes 0x5 , Uberlastfall mit aktivierter ZMR-Funktion” dann zurlickgesetzt,
wenn die Hauptkontakte des PKE wieder geschlossenen sind und ein Strom-
fluss durch den PKE-Ausloseblock sensiert wird.
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Das Riicksetzen des Auslésegrundes 0x5 , Uberlastfall mit aktivierter ZMR-
Funktion” erfolgt, wenn das thermische Motorabbild (TH) den Wert 100 %
unterschreitet.

Die Meldung 0x3 ,, Phasenausfall/ Phasenunsymmetrie” wird gesetzt, wenn
eine Phasenstromdifferenz von 50 % zwischen dem hochstgemessenen
Phasenstrom und der betroffenen Phase gemessen wird. Das Rlcksetzen
dieser Meldung erfolgt, wenn die Phasenstromdifferenz den Wert 25 %
unterschreitet.

Die Meldung ,,Phasenausfall/ Phasenunsymmetrie” fuhrt zu keiner zwangs-
laufigen Unterbrechung der Hauptstrombahnen. Zum Schutz des ange-
schlossenen Motors bei Phasenausfall/Phasenunsymmetrie, erfolgt im Falle
eines Uberstromes eine Verklrzung der Auslosezeit auf 40 % gegenuber der
symmetrischen Phasenauslastung. Die Unterbrechung der Hauptstrombah-
nen erfolgt vorzeitig, wenn das thermische Motorabbild den Wert 100 %
erreicht.

é Die Stellung Test am PKE-Ausléseblock fuhrt dann zu einer
Testauslosung, wenn Uber alle drei Hauptstrombahnen mindes-
tens ein Phasenstrom von 60 % der Mindestmarke des einstell-
baren Uberlastauslosers am PKE-Ausldseblock flieRt.

4.9.1.6 Motorstrom [%] (I-REL)

Uber das Eingangsbyte 2 stellt das PKE-SWD-32 den aktuellen Motorstrom
zur Verfligung. Die Darstellung des Motorstroms erfolgt als Relativwert in
den Bereichen 0 % (0x00) bis 255 % (0xFF). Der Ubertragene Relativwert
errechnet sich aus dem Wert des hochsten gemessenen Phasenstroms
bezogen auf den eingestellten Stromwert des Uberlastausldsers.

Die Genauigkeit der relativen Stromangabe ist abhangig von dem gemesse-
nen Phasenstrom bezogen auf den Strombereich des PKE-Ausloseblocks.
Flr eine ausreichend genaue Messung des Phasenstroms muss mindestens
ein Phasenstrom von 85 % der Mindestmarke des einstellbaren Uberlastaus-
|6sers am PKE-Ausloseblock fliefden (z. B. Ausloseblock PKE-XTUA-4 —>
Imin=0,8x1A=0,8A).

Die maximale Messungenauigkeit des Ubertragenen relativen Stromwertes
betragt 5 %.

é Der Wert des thermischen Motorabbildes kann ebenfalls als
azyklisches Objekt ausgelesen werden (=> Abschnitt
4.9.4, ,Azyklische Daten”, Seite 121).
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4.9.1.7 Thermisches Motorabbild (TH)

Je nach gewahltem Strombereich und aktuellem Stromfluss errechnet der
Motorschutzschalter PKE den thermischen Zustand des Motors und stellt
diesen als Datenbyte zur Verfligung. Die thermische Auslastung des Motors
wird Uber das Eingangsbyte 3 abgebildet. Die Darstellung erfolgt als Relativ-
wert in den Bereichen 0 % (0x00) bis 255 % (OxFF).

Eine Unterbrechung der Hauptstrombahnen infolge einer Uberlastung des
Motors erfolgt, wenn das thermische Motorabbild den Wert 110 %
annimmt. Im Falle eines Phasenausfalls oder einer Phasenunsymmetrie
erfolgt die Unterbrechung der Hauptstrombahnen bei einem Wert von 100 %
des thermischen Motorabbildes. Im Falle einer Phasenunsymmetrie und
einer Auslésung infolge einer Uberlast wird der Wert des thermischen
Motorabbildes von 100 % auf 110 % hochgesetzt.

% Erfolgt die Inbetriebnahme des Kommunikationsmoduls PKE-
SWD-32 (z. B. durch Ziehen und erneutes Stecken des SWD-
Geratesteckers am PKE-SWD-32), wahrend das thermische
Motorabbild des Motorschutzschalters PKE den Wert 100 %
oder hoher besitzt, so ist die Einschaltbereitschaf des Leis-
tungsschutzes erst bei Unterschreiten der 100 %-Marke des
thermischen Motorabbildes gegeben.

4.9.1.8 Typ Ausldseblock (TYPE)

114

Der elektronische Motorschutzschalter PKE erlaubt durch sein modulares
System die Abdeckung von unterschiedlichen Strombereichen. Je nach
Strombereich wird hierfur ein anderer PKE-Ausloseblock in das PKE-Grund-
gerat eingefuhrt. Folgende PKE-Ausloseblocke vom Typ , Erweitert” kdnnen
mit den beiden PKE-Grundgeraten PKE12 und PKE32 kombiniert werden.

Tabelle 12: Kombinationsmdglichkeiten PKE-Grundgerat mit PKE-Ausloseblock
Grundgerat PKE-XTUA-1,2 PKE-XTUA-4 PKE-XTUA-12 PKE-XTUA-32
PKE12 v v v X
PKE32 X X v v

Der Typ des PKE-Ausloseblockes wird Uber das Bitfeld TYPE (Eingansbyte 4,
Bit 0 - 2) abgebildet. Die Werte dieses Bitfeldes sind folgenden PKE-Auslose-
blocken zugeordnet:

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE Eaton.com



4 PKE-SWD-32, Anschaltung fiir Motorstarterkombination mit PKE12/32
4.9 Programmierung

Tabelle 13: Bitfeld Typ Ausléseblock

Feld Wert Typ Ausloseblock
TYPE 0x0 PKE-XTUA-1,2

0x1 PKE-XTUA-4

0x2 PKE-XTUA-12

0x3 PKE-XTUA-32

0x4 nicht definiert

0x5 nicht definiert

0x6 nicht definiert

0x7 nicht definiert

% Das Bitfeld TYPE kann ebenfalls als azyklisches Datenobjekt
ausgelesen werden (=> Abschnitt 4.9.4, , Azyklische Daten”,
Seite 121).

4.9.1.9 Tragheitsgradeinstellung (CLASS)

Uber das Bitfeld CLASS wird der Wert des am PKE-Ausldseblock befindli-
chen Einstellrades fiir den Tragheitsgrad der Uberlastausldsung wiedergege-
ben. Die Einstellpunkte des Tragheitsgradeinstellers sind folgenden Werten
des Bitfeldes CLASS zugeordnet.

Tabelle 14: Bitfeld Tragheitsgradeinstellung (CLASS)

Feld Wert Eingestellter Tragheitsgrad
CLASS 0x0 Class b

0x1 Class 10

0x2 Class 15

0x3 Class 20

0x4 Stellung Test

0x5 nicht definiert

0x6 nicht definiert

0x7 nicht definiert

4.9.2 Uberlastrelaisfunktion (ZMR)

Die ZMR-Funktion erlaubt, dass im Falle einer Uberlast die Abschaltung des
Motors durch das angeschlossene Leistungsschutz erfolgt. Hierflr sendet
der PKE Uber die Datenleitung des PKE32-COM den Ausschaltbefehl flr das
Leistungsschitz an das PKE-SWD-32.

Die Aktivierung der ZMR-Funktion erfolgt Uber die Ausgangsdaten des PKE-
SWD-32 (Ausgangsbyte 0 Bit 2).

Im Falle einer Uberlast und deaktivierter ZMR-Funktion erfolgt die Abschal-
tung des angeschlossenen Motors durch den elektronischen Motorschutz-
schalter PKE. Eine Deaktivierung der ZMR-Funktion kann im Uberlastfall erst
erfolgen, wenn das thermische Motorabbild den Wert 100 % unterschreitet.
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GEFAHR

A Bei Wendestartern darf die Aktivierung der ZMR-Funktion nicht
erfolgen, da diese Betriebsweise kein Ausschalten des zweiten
Leistungsschutzes im Uberlastfall gewahrleistet.

GEFAHR

A Trennen Sie nie die Kommunikationsverbindung zwischen PKE-
SWD-32 und dem PKE-Ausldseblock nach einem Uberlastfall
mit aktivierter ZMR-Funktion, da hierdurch bei anstehendem
Schaltbefehl ein Einschalten des Leistungsschitzes erfolgen
kann.

Die Auslésung infolge einer Uberlast des Motors erfolgt, wenn das thermi-

sche Motorabbild des PKE den Wert 110 % erreicht. Das PKE-SWD-32 sen-
det in diesem Fall Uber das Datenfeld TRIPR (Eingangsbyte 1, Bit 4 - 6) den

Bitwert 0x5. Dieser Wert bleibt gesetzt, bis das thermische Motorabbild die
100-%-Marke unterschritten hat und das Leistungsschutz wieder einschalt-
bereit ist.

Die Wiedereinschaltbereitschaft des Leistungsschitzes kann durch die bei-
den ZMR-Betriebsarten Hand und Automatik ausgewahlt werden.

% Die ZMR-Funktion ist nur in der Stellung ,A" des 1-0-A-Schal-
ters verwendbar.

% Im Falle einer Phasenunsymmetrie und aktivierter ZMR-Funk-
tion wird nach einer Auslosung bei 100 % der Wert des thermi-
schen Motorabbildes auf 110 % gesetzt.
Die Einschaltbereitschaft des abgeschalteten Leistungsschut-
zes ist bei Unterschreitung des 100-%-Wertes wieder gegeben.

4.9.2.1 ZMR-Betriebsart Hand

116

In der ZMR-Betriebsart ,Hand"” muss vor dem Wiedereinschalten des Leis-
tungsschutzes eine Quittierung erfolgen. Die Notwendigkeit einer Quittie-
rung wird signalisiert durch das Bitfeld ACKR (Eingangsbyte 1, Bit 7). Der Bit-
wert ,, 1" signalisiert, dass ein Uberlastfall mit aktivierter ZMR-Hand-Funktion
erkannt wurde und eine Quittierung notwendig ist. Der Bitwert ,,0” signali-
siert, dass kein Uberlastfall vorliegt, bzw. eine Quittierung bereits stattgefun-
den hat. Die Aktivierung der ZMR-Betriebsart ,,Hand" erfolgt durch Senden
des Wertes ,,0"” im Bitfeld ZMR H/A (Ausgangsbyte O, Bit 3).
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Die Quittierung der ZMR-Betriebsweise ,,Hand" kann auf die folgenden zwei
Arten erfolgen:

e Senden des Befehls ,, Schitz AUS" (Ausgangsbyte 0, Bit 0)
¢ Umestellung der ZMR-Betriebsart ,,Hand" auf die ZMR-Betriebsart
~Automatik” durch Setzen des Bits ZMR H/A (Ausgangsbyte 0, Bit 3)

Die nachfolgenden Diagramme (Abb. 52 und Abb. 53) verdeutlichen beide
Quittierungsmoglichkeiten von Uberlastfallen mit aktivierter ZMR-Betriebsart
~Hand".

A

110%
100%

Abbildung 52: Quittierung der ZMR-Betriebsart ,Hand" durch den Befehl ,Schitz AUS”

(@ Thermisches Motorabbild

(@ Schaltbefehl fiir Schiitz

(3 Schaltzustand Schiitz

(@ Zustand Bitfeld ACKR

() Ausgeldstmeldung: Uberlastfall mit aktivierter ZMR-Funktion
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10% |- = -=-=-=--—7=g----
100% |- - -=-= - A ------>

G)

Abbildung 53: Quittierung der ZMR-Betriebsart ,,Hand" durch Wechsel der ZMR-Betriebsart

() Thermisches Motorabbild

(@ Zustand Bitfeld ZMR H/A

(3 Schaltbefehl fiir Schiitz

(@ Schaltzustand Schiitz

(® Zustand Bitfeld ACKR

(® Ausgeldstmeldung: Uberlastfall mit ausgeldster ZMR-Funktion

ACHTUNG
Die ZMR-Funktion kann erst nach Unterschreiten der

100-%-Marke des thermischen Motorabbildes deaktiviert wer-

den.
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4.9.2.2 ZMR-Betriebsart Automatik

In der ZMR-Betriebsart ,Automatik” ist die Wiedereinschaltbereitschaft des
Leistungsschutzes sofort nach dem Unterschreiten der 100-%-Marke des
thermischen Motorabbildes moglich. Die Aktivierung der ZMR-Betriebsart
~Automatik” erfolgt durch Setzen des Ausgangsbits ZMR H/A
(Ausgangsbyte 0, Bit 3).

GEFAHR

A Wird in der ZMR-Betriebsart ,Automatik” der Einschaltbefehl
fUr das Schutz gesendet, lauft der Motor nach Unterschreiten
der 100-%-Marke des thermischen Motorabbildes automatisch
wieder an.

Das nachfolgende Diagramm (Abb. 54) verdeutlicht das Schaltverhalten des
Leistungsschutzes bei einem Uberlastfall mit aktivierter ZMR-Betriebsart
~Automatik”.

A

110%
100%

Abbildung 54: ZMR-Betriebsart ,Automatik”

(1) Thermisches Motormodell

(@ Schaltbefehl fiir Schiitz

(® Schaltzustand Schiitz

@ Ausldsegrund: Uberlastfall mit aktivierter ZMR-Funktion
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4.9.3 Datenprofile

Die Menge der zyklischen Eingangsdaten des PKE-SWD-32 kann durch die
verschiedenen Datenprofile des Moduls an die Applikation angepasst wer-
den. Die Auswahl der Datenprofile erfolgt im Hardwarekonfigurationspro-
gramm/Steuerungskonfigurationsprogramm.

Folgende drei Datenprofile stehen flr das PKE-SWD-32 zur Auswabhl:

Tabelle 15: Datenprofile fur PKE-SWD-32

Datenprofil Eingangs- Eingangs- Eingangs- Eingangs- Eingangs-
byte 4 byte 3 byte 2 byte 1 byte 0

PKE-SWD-32 = = = v v

Profil 1

(Moeller)

PKE-SWD-32 = v v v v

Profil 2

(Moeller)

PKE-SWD-32 v v v v v

Profil 3

(Moeller)

4.9.3.1 Besonderheiten bei Verwendung des Moduls mit dem Feldbus CANopen

Bei der Verwendung des Datenprofils 1 oder 3 in Verbindung mit dem Smart-
Wire-Gateway EUSC-SWD-CAN missen im SPS-Konfigurationsprogramm
Anderungen an Eintragen im Einstellbereich fur das zugehdrige Service Data
Object (SDO) 2102subx vorgenommen werden. Beim Programmiersystem
CoDeSys andern Sie zum Beispiel den Defaultwert von 0x2093 auf 0x2094,
wenn Sie das PKE-Profil 3 verwenden mochten.

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung des Datenprofils 1 oder 3 das entsprechende SDO-Objekt
2102subx in die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der benotigte Inhalt
Ubergeben.

Objekt 2102subx (x entspricht der Inhalt
Position des PKE -SWD-32 im Smart-
Wire-DT Strang)

Profil 1 0x2091
Profil 2 (Default) 0x2093
Profil 3 0x2094

% Datenbytes, die in bestimmten Profilen nicht zyklisch Ubertra-
gen werden, konnen weiterhin als azyklische Datenobjekte aus-
gelesen werden (=> Abschnitt 4.9.4, ,, Azyklische Daten”, Seite
121).
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Neben den zyklischen Ein- und Ausgangsbytes kdnnen tber das PKE-SWD-
32 die folgenden azyklischen Objekte ausgelesen werden.

Die Adressierung des gewUlnschten Objekts erfolgt Uber die Parameter ,,ID”
und , Index”. Am Parameter ,,ID" wird hierbei die Eingangsadresse des
SmartWire-DT Teilnehmers angegeben, mit dem kommuniziert werden soll.
Der Parameter , Index” adressiert das Objekt. Das erste Objekt erhalt die
Nummer 1, das zweite die 2 usw. Beim PKE-SWD-32 liefert das Objekt 1
zum Beispiel den Stromwert ,, I-REL".

Objekt 1 [Index 1]:

Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
[-REL [-REL I-REL [-REL I-REL I-REL I-REL [-REL
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 |-REL Motorstrom [%] —> Abschnitt
4.9.1.6, ,Motorstrom [%] (I-
REL)", Seite 113
Objekt 2 [Index 2]:
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
TH TH TH TH TH TH TH TH
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 TH Thermisches —> Abschnitt

Motorabbild [%]

4.9.1.7, , Thermisches
Motorabbild (TH)", Seite
114
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Objekt 3 [Index 3:

Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
- - CLASS CLASS CLASS TYPE TYPE TYPE
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-2 TYPE Typ Ausléseblock —> Abschnitt 4.9.1.8, , Typ
Ausléseblock (TYPE)”, Seite
114
3-5 CLASS Eingestellter Trag- —> Abschnitt
heitsgrad 4.9.1.9, ,Tragheitsgradeins
tellung (CLASS)", Seite 115
6 Nicht benutzt - -
7 Nicht benutzt - -
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5 PKE-SWD, Anschaltung fiir Motorschutzschalter PKE12/32/65

5.1 Einleitung

Das SmartWire-DT Modul PKE-SWD dient dazu den Motorschutzschalter
PKE Uber eine speicherprogrammierbare Steuerung anzusteuern und die
Informationen des elektronischen Motorschutzschalters PKE zu erfassen.
Das PKE-SWD wird direkt an den Motorschutzschalter PKE12, PKE32 und
PKEG5 angeschlossen.

—_—

Die Bedienung und Installation des elektronischen Motorschutz-

schalters PKE ist im Dokument MN03402004Z-DE (fruhere

Bezeichnung AWB1210-1631) beschrieben.

ACHTUNG

cken vom Typ , Erweitert” (PKE-XTU(W)A) moglich.

Die Kombination des PKE-SWD ist nur mit den PKE-Ausldseblo-

ACHTUNG

Die Kombination des PKE-SWD ist nicht mit Motorstarterkom-
binationen MSC-DEA bis 32A moglich. Motorstarterkombinatio-
nen MSC-DEA konnen mit dem SmartWire-DT Modul
PKE-SWD-32 an das System SmartWire-DT angebunden wer-
den.

Die in diesem Handbuch aufgefuhrten Funktionselemente des
Systems SmartWire-DT konnen neben den in den einzelnen
Kapiteln beschriebenen Grundgeraten (Schutze, Motorstarter-
kombinationen usw.) auch mit aquivalenten Eaton Grundgeraten
kombiniert werden, die als Typbezeichnung die Eaton catalog
number verwenden. Eine entsprechende Referenztabelle finden
Sie im Anhang auf Seite 278

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, ,Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.
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5.2 Aufbau
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124

Abbildung 55: Abbildung 1: Anschlusse PKE-SWD
(1) Anschluss SmartWire-DT-Geratestecker

(@ Diagnose-LED

(3 Rasthaken fiir Verrastung mit PKE-Grundgerat

@ Datenschnittstelle fiir PKE-Ausldseblock ., Erweitert”

Der SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter SmartWire-DT Verbin-
dungsleitung wird Gber den Anschluss 1 mit dem Modul PKE-SWD verbun-
den.

% Eine ausflhrliche Anleitung fur die Montage des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel , Geratestecker SWD4-85F2-5
montieren” des Handbuches MIN05006002Z-DE (frihere
Bezeichnung AWB2723-1617de).

Die Diagnose-LED (2) zeigt den Kommunikationszustand, des Moduls tber
das System SmartWire-DT an, sowie den Kommunikationszustand zum PKE-
Ausloseblock (=>» Abschnitt 5.7, , Geratestatus”, Seite 128).

Die mechanische Befestigung des PKE-SWD mit den jeweiligen PKE-Grund-
geraten erfolgt Uber den Rasthaken (3). Dieser muss vor der Demontage des
PKE-SWD betatigt werden. Bei der Montage bzw. Demontage des PKE-SWD
darf das PKE-Grundgerat nicht mit einem PKE-Ausloseblock bestlckt sein.

Uber die Datenschnittstelle (@) erfolgt die Kommunikation des PKE-SWD mit
dem PKE-Ausloseblock.

Das PKE-SWD kann mit den Motorschutzschaltern PKE12, PKE32 und
PKEB5 kombiniert werden. Die verwendeten Ausloseblocke welche mit den
PKE-Grundgeraten kombiniert werden kénnen mussen vom Typ PKE-XTUA
bzw. PKE-XTUWA sein. Pro PKE-SWD kann ein Motorschutzschalter PKE mit
PKE-Ausloseblock angeschlossen werden.

Folgende PKE-Ausloseblocke vom Typ , Erweitert” konnen mit den PKE-
Grundgeraten PKE12, PKE32 und PKEG5 kombiniert werden.
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PKE-XTUA-1,2  PKE-XTUA-4 PKE-XTUA-12  PKE-XTUA-32  PKE-XTUWA-32  PKE-XTUA-65

PKE12 v/ v v X X X
PKE32 X X 4 v X X
PKEGS X X X X v 4

Bei raumlich getrennten Anordnungen?) von Motorschutzschaltern und Leis-
tungsschutzen bis DILM38 kann die Ansteuerung der Leistungsschutzes
Uber die SmartWire-DT-Schutzmodule DIL-SWD-32-... erfolgen.

Werden Motorstarter mit Motorschutzschalter PKE6G5 und Leistungsschut-
zen grolRer DILM38 verwendet, erfolgt die Ansteuerung des Leistungsschuit-
zes Uber das SmartWire-DT-Ein/Ausgabemodul EUSE-SWD-4D2R. Hierbei
kann die Steuerspannung des Leistungsschutzes abweichend von 24 V DC
gewahlt werden (z. B. 230 V AC). Motorstarterkombinationen bestehend aus
PKEG5 und Leistungsschitzen groRer DILM38 konnen ebenfalls gemeinsam
als Motorstarterkombination auf einem Sammelschienenadapter (BBA4L-63)
bzw. auf einer Hutschienenadapterplatte (PKZM4-XC55/2) angeordnet sein.

Tabelle 16: Kombinationsmaoglichkeiten
Anwendung Anzahl Anzahl Anzahl Anzahl EUSE-
PKE-SWD PKE-SWD-32 DIL-SWD-32 SWD-4D2R

Elektronischer Motorstarter MSC-DEA
Direktstarter (PKE und DILM) 0 1 0 0
Wendestarter (PKE und 2 x DILM) 0 1 1 0

Réaumlich getrennter Aufbau 1)

Direktstarter bis DILM38 1 0 1 0
Direktstarter ab DILM38 1 0 0 1
Wendestarter bis DILM38 1 0 2 0
Wendestarter ab DILM38 1 0 0 1

1) Keine Verwendung der Verdrahtungssets PKZMO-XD(R)M12, PKZMO-XD(R)M32

Das PKE-SWD bezieht seine Energie fur die Kommunikationselektronik
sowie fur die Ansteuerung der LED aus der SmartWire-DT Netzwerkversor-
gung.

Beachten Sie bitte die Gesamtstromaufnahme lhres SmartWire-DT Netz-

werks; projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzliches Einspeisemodul
EU5C-SWD-PF2-1.

é Die Daten fur den Strombedarf entnehmen Sie bitte der Tabelle
im Anhang auf Seite 273.
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5.4 Installation
» Verdrahten Sie die Hauptstrombahnen des PKE-Gerates.

» Montieren Sie den PKE-Ausléseblock vom Typ , Erweitert”
(PKE-XTUA-...)
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5.5 Inbetriebnahme

>

Stellen Sie am PKE-Ausldseblock die entsprechenden Werte des Uber-
lastauslosers, bzw. der Tragheitsgradeinstellung ein.

SchlieRen Sie den SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter
SmartWire-DT Verbindungsleitung an.

v

SWD4-100LF8-24
SWD4-3LF8-24-23 |
SWD4-5LF8-24-2S

SWD4-10LF8-24-2S SWD4-8SF2-5

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die Smart-Wire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen,
so zeigt die LED grtnes Dauerlicht.
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5.6 Austausch von Modulen

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedruckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht
verandert werden.

GEFAHR

A Der Austausch des Motorstarters oder eines Schitzes ist
nur nach einem Abschalten des gesamten SmartWire-DT
Systems zulassig.

b.7 Gerétestatus

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an. Die Diagnose-LED kann folgende Zustande einneh-
men:

Tabelle 17: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
Ready Griin Dauerlicht Gerat arbeitet fehlerfrei
Blinkend (1 Hz) o Laufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways

* nach Betétigung des Konfigurationstasters am Gateway
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
o ungiltiger Typ

Blinkend (3 Hz) e Kommunikation zum PKE-Ausloseblock ist unterbrochen

5.8 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

5.9 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267
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5.10.1 Zyklische Daten PKE-SWD
Das PKE-SWD verfligt Uber maximal funf Eingangsbytes und ein Ausgangs-

5.10.1.1 Eingénge

byte.

—_
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Die Anzahl der zyklischen Eingangsbytes kann durch verschie-
dene Datenprofile des Moduls angepasst werden
(=> Abschnitt 5.10.2, ,, Datenprofile “, Seite 136).

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST  |PRSNT |- F - - STAT -

Datenbit Bezeichnung Bedeutung

0 Nicht benutzt

1 STAT Schaltstellung PKE
0: PKE ausgeschaltet
1: PKE eingeschaltet

2 Nicht benutzt

3 Nicht benutzt

4 F = Failure 0: Keine Diagnosemeldung
1: Modul meldet Diagnose

5 Nicht benutzt

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Byte 1:

7 6 5 4 3 2 1 0

- TRIPR TRIPR TRIPR Ir Ir Ir Ir

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-3 Ir Eingestellter Wert I —> Abschnitt 5.10.1.4, ,Eingestellter

Wert (Ir)”, Seite 132
4-6 TRIPR = Auslosegrund —> Abschnitt 5.10.1.5, , Differenzierte
Trip reason Ausgeldstmeldung (TRIPR)”, Seite 133
7 Nicht benutzt - -
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Byte 2:
17 6 5 4 3 2 1 0
I-REL I-REL I-REL [-REL I-REL I-REL I-REL I-REL
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-7 [-REL Relative Stromangabe —> Abschnitt 5.10.1.6, ,Relative
Stromangabe (I-REL)", Seite 134
Byte 3:
17 6 5 4 3 2 1 0
TH TH TH TH TH TH TH TH
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-7 TH Thermisches Motorabbild [ %] —> Abschnitt
5.10.1.7, . Thermisches Motorabbild
(TH)", Seite 134
Byte 4:
17 6 5 4 3 2 1 0
- - CLASS | CLASS |CLASS |TYPE TYPE TYPE
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-2 TYPE Typ Ausloseblock —> Abschnitt 5.10.1.8, , Type Ausld-
seblock (TYPE)”, Seite 134
3-5 CLASS Eingestellter Tragheitsgrad —> Abschnitt
5.10.1.9, , Tragheitsgradeinstellung
(CLASS)", Seite 135
6 nicht benutzt
7 nicht benutzt
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5.10.1.2 Ausgénge
Byte O:

- - - - - RTRIP |-

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

1 R-TRIP Fernausldsung PKE-Grundgerat
0: keine Fernausldsung
1: Fernausldsung

Die Fernauslosung Uber das Ausgangsbit R-TRIP fuhrt dann zu einer Auslo-
sung, wenn Uber alle drei Hauptstrombahnen mindestens ein Phasenstrom
von 85 % der Mindestmarke des einstellbaren Uberlastausldsers am PKE-

Ausloseblock fliel3t (z. B. PKE-XTUA-4 => |min = 0,85 x 1A = 0,85 A).

ACHTUNG.

Der Befehl , Fernauslosung PKE-Grundgerat” kann ab folgenden
Versionsstanden der PKE-Ausloseblocke unterstutzt:

PKE-XTUA-1,2/4/12/32 PKE-XTUWA-32 PKE-XTUA-65

Release-Kennzeichnung 05 01 01

5.10.1.3 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Eingangsbyte 0, Bit 4 ist gesetzt) folgende
Fehlerursachen:

Wert Bedeutung Abhilfe
0x03 Keine Kommunikation zwischen PKE-SWD Priifen Sie, ob der verwendete PKE-Ausldseblock
und PKE-Ausléseblock vom Typ PKE-XTU(W)A ist.
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5.10.1.4 Eingestellter Wert (1;)

Der am PKE-Grundgerét eingestellte Wert des Uberlastausldsers wird Gber
das Bitfeld I; (Eingangsbyte 1, Bit 0..., Bit 3) wiedergegeben. )

Der Wert dieses Bitfeldes indiziert den absoluten Stromwert des Uberlast-
ausldosers, welcher sich je nach gewahlten PKE-Ausloseblock unterscheidet.
FUr die verschiedenen PKE-Ausloseblocke hat das Bitfeld |, die folgende

Bedeutung:
Tabelle 18: Bitfeld Ir
Feld Wert PKE-XTUA-0,3 PKE-XTUA-4  PKE-XTUA-12 PKE-XTU(W)A-32  PKE-XTUA-65
I [A] I [A] I [A] I [A] I [A]
r 0x0 0,30 1,00 3,00 8,00 16,00
0x1 0,33 1,10 3,30 8,80 17,60
0x2 0,36 1,20 3,60 9,70 19,30
0x3 040 1,30 4,00 10,50 21,30
0Ox4 0,43 1,42 4,30 11,50 23,00
0x5 047 1,55 4,70 12,50 24,80
0x6 0,50 1,70 5,00 13,50 26,80
0x7 0,56 1,90 5,60 15,00 30,00
0x8 0,63 2,10 6,30 17,00 33,60
0x9 0,70 2,40 7,00 19,00 37,70
0xA 0,77 2,60 7,10 20,50 40,90
0xB 0,83 2,80 8,30 22,00 44,40
0xC 0,90 3,00 9,00 24,00 48,10
0xD 1,00 3,30 10,00 27,00 53,30
OxE 1,10 3,70 11,00 29,00 58,60
OxF 1,20 4,00 12,00 32,00 65,00
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5.10.1.5 Differenzierte Ausgelostmeldung (TRIPR)

Im Falle einer Storung bzw. Unterbrechung der Hauptstrombahnen durch
einen Fehlerfall, wird der Auslosegrund der Unterbrechung durch das Bitfeld
TRIPR signalisiert.

Folgende Ausldsegrinde werden durch das Bitfeld TRIPR unterschieden:

Tabelle 19: Differenzierte Ausgelostmeldung TRIPR

Feld Wert Erlauterung Hinweis
TRIPR 0x0 Nicht definiert =
0x1 Uberlastfall PKE hat abgeschaltet
0x2 Kurzschluss PKE hat abgeschaltet
0x3 Phasenausfall/ Abschaltung erfogt bei:
Phasenunsymmetrie 100 % des thermischen Motorabbildes (TH)
0x4 Stellung Test an PKE hat abgeschaltet
PKE-XTU(W)A-...
0x5 Nicht definiert =
0x6 Fernauslosung tiber PKE hat abgeschaltet
Ausgangsbit
0x7 Nicht definiert -

Die Ubertragenen Ausldsegrinde werden dann zurlickgesetzt, wenn die
Hauptkontakte des PKE wieder geschlossenen sind und ein Stromfluss
durch den PKE-Ausloseblock erfasst wird.

Die Meldung 0x3 , Phasenausfall/ Phasenunsymmetrie” wird gesetzt, wenn
eine Phasenstromdifferenz von 50 % zwischen dem hochstgemessenen
Phasenstrom und der betroffenen Phase gemessen wird. Das Rlcksetzen
dieser Meldung erfolgt, wenn die Phasenstromdifferenz den Wert 25 %
unterschreitet.

Die Meldung ,,Phasenausfall/ Phasenunsymmetrie” fuhrt zu keiner zwangs-
laufigen Unterbrechung der Hauptstrombahnen. Zum Schutz des ange-
schlossenen Motors bei Phasenausfall/Phasenunsymmetrie, erfolgt im Falle
eines Uberstromes eine Verklrzung der Auslosezeit auf 40 % gegenuber der
symmetrischen Phasenauslastung.

Die Unterbrechung der Hauptstrombahnen erfolgt vorzeitig, wenn das ther-
mische Motorabbild den Wert 100 % erreicht.

% Die Stellung Test am PKE-Ausloseblock, sowie die Fernauslo-
sung Uber das Ausgangsbit R-TRIP flhrt dann zu einer Auslo-
sung, wenn uber alle drei Hauptstrombahnen mindestens ein
Phasenstrom von 85 % der Mindestmarke des einstellbaren
Uberlastauslésers am PKE-Ausléseblock flieRt
(z. B. PKE-XTUA-4 => |min = 0,85 x 1 A =0,85 A).
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5.10.1.6 Relative Stromangabe (I-REL)

Uber das Eingangsbyte 2 stellt das PKE-SWD den aktuellen Motorstrom zur
Verfugung. Die Darstellung des Motorstroms erfolgt als Relativwert in den
Bereichen 0 % (0x00) bis 255 % (0xFF). Der Ubertragene Relativwert errech-
net sich aus dem Wert des hochsten gemessenen Phasenstroms bezogen
auf den eingestellten Stromwert des Uberlastausldsers. Die Genauigkeit der
relativen Stromangabe ist abhangig von dem gemessenen Phasenstrom
bezogen auf den Strombereich des PKE-Ausloseblocks. Fir eine ausreichend
genaue Messung des Phasenstroms muss mindestens ein Phasenstrom von
85 % der Mindestmarke des einstellbaren Uberlastauslosers am PKE-Auslose-
block flieflen (z. B. Ausloseblock PKE-XTUA-4 => [min=0,85x 1A =0,85 A).

Die maximale Messungenauigkeit des Ubertragenen relativen Stromwertes
betragt 5 %.

% Der Wert des Datenfeldes ,, Motorstrom [%]" kann ebenfalls als
azyklisches Objekt ausgelesen werden
(=> Abschnitt 5.10.3, ,,Azyklische Daten”, Seite 137).

5.10.1.7 Thermisches Motorabbild (TH)

Je nach gewahltem Strombereich und aktuellem Stromfluss errechnet der
Motorschutzschalter PKE den thermischen Zustand des Motors und stellt
diesen als Datenbyte zur Verflgung. Die thermische Auslastung des Motors
wird Uber das Eingangsbyte 3 abgebildet. Die Darstellung erfolgt als Relativ-
wert in den Bereichen 0 % (0x00) bis 255 % (OxFF).

Eine Unterbrechung der Hauptstrombahnen infolge einer Uberlastung des
Motors erfolgt, wenn das thermische Motorabbild den Wert 110 %
annimmt. Im Falle eines Phasenausfalls oder einer Phasenunsymmetrie
erfolgt die Unterbrechung der Hauptstrombahnen bei einem Wert von 100 %
des thermischen Motorabbildes. Im Falle einer Phasenunsymmetrie und
einer Ausldsung infolge einer Uberlast wird der Wert des thermischen
Motorabbildes von 100 % auf 110 % hochgesetzt.

5.10.1.8 Type Ausloseblock (TYPE)

134

Der elektronische Motorschutzschalter PKE erlaubt durch sein modulares
System die Abdeckung von unterschiedlichen Strombereichen. Je nach
Strombereich wird hierfur ein anderer PKE-Ausloseblock in das PKE-Grund-
gerat eingefuhrt.

Folgende PKE-Ausloseblocke vom Typ , Erweitert” konnen mit den PKE-
Grundgeraten PKE12, PKE32 und PKEG5 kombiniert werden.
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Tabelle 20: Kombinationsmaoglichkeiten PKE-Grundgerat mit PKE-Ausloseblock

Grund- PKE-XTUA-1,2 PKE-XTUA-4  PKE-XTUA-12  PKE-XTUA-32  PKE-XTUWA-32  PKE-XTUA-65
gerat

PKE12 v v v X X X

PKE32 X X v v X X

PKEG4 X X X X v v

Der Typ des PKE-Ausloseblockes wird Uber das Bitfeld TYPE (Eingansbyte 4,
Bit O - 2) abgebildet. Die Werte dieses Bitfeldes sind folgenden PKE-Auslose-
blocken zugeordnet:

Tabelle 21: Bitfeld XTUA

Feld Wert Typ Ausloseblock
XTUA 0x0 PKE-XTUA-1.2

0x1 PKE-XTUA-4

0x2 PKE-XTUA-12

0x3 PKE-XTUA-32

0x4 PKE-XTUWA-32

0x5 PKE-XTUA-65

0x6 nicht definiert

0x7 nicht definiert

% Das Bitfeld XTUA kann als azyklisches Datenobjekt ausgelesen
werden (=> Abschnitt 5.10.3, ,, Azyklische Daten”, Seite 137).

5.10.1.9 Tragheitsgradeinstellung (CLASS)
Uber das Bitfeld CLASS wird der Wert des am PKE-Ausloseblock befind-
lichen Einstellrades fur den Tragheitsgrad der Uberlastauslosung wiederge-
geben. Die Einstellpunkte des Tragheitsgradeinstellers sind folgenden Wer-
ten des Bitfeldes CLASS zugeordnet.

Tabelle 22: Bitfeld CLASS

Feld Wert Eingestellter Tragheitsgrad
CLASS 0x0 Class b

0x1 Class 10

0x2 Class 15

0x3 Class 20

0x4 Stellung Test

0x5 nicht definiert

0x6 nicht definiert

0x7 nicht definiert
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5.10.1.10 Fernabschaltung PKE Grundgerét (R-TRIP)

Die Fernauslosung des PKE-Grundgerates Uber das Ausgangsbit R-TRIP
fahrt dann zu einer Auslosung, wenn Uber alle drei Hauptstrombahnen min-
destens ein Phasenstrom von 85 % der Mindestmarke des einstellbaren
Uberlastauslosers am PKE-Ausloseblock flie3t (z. B. PKE-XTUA-4 —>

Imin = 0,85 x 1A = 0,85A). Die Dauer des Abschaltvorgang vom anstehenden
Befehl am PKE-SWD bis zur Auslosung des PKE-Grundgerates betragt
maximal 700 ms.

5.10.2 Datenprofile

Die Menge der zyklischen Eingangsdaten des PKE-SWD kann durch die ver-
schiedenen Datenprofile des Moduls an die Applikation angepasst werden.
Die Auswabhl der Datenprofile erfolgt im Hardwarekonfigurationsprogramm/
Steuerungskonfigurationsprogramm.

Folgende drei Datenprofile stehen flr das PKE-SWD zur Auswahl:

Tabelle 23: Datenprofile fir PKE-SWD
Datenbyte4 Datenbyte 3 Datenbyte2 Datenbyte 1 Datenbyte 0

Datenprofil 1 X X X v v
Datenprofil 2 (Default) X v v v v
Datenprofil 3 v v v v v

Besonderheiten bei Verwendung des Moduls mit Feldbus CANopen

Bei der Verwendung des Datenprofils 1 oder 3 in Verbindung mit dem Smart-
Wire-Gateway EUSC-SWD-CAN mussen im SPS-Konfigurationsprogramm
Anderungen an Eintragen im Einstellbereich fur das zugehdrige Service Data
Object (SDO) 2102subx vorgenommen werden. Beim Programmiersystem
CoDeSys andern Sie zum Beispiel den Defaultwert von 0x2093 auf 0x2094,
wenn Sie das PKE-Profil 3 verwenden mochten.

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung des Datenprofils 1 oder 3 das entsprechende SDO-Objekt
2102subx in die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der bendtigte Inhalt
Ubergeben.

Objekt 2102subx Inhalt
(x entspricht der Position des PKE-
SWD im SmartWire-DT Strang)

Profil 1 0x2091
Profil 2 (Default) 0x2093
Profil 3 0x2094

% Datenbytes, die in bestimmten Profilen nicht zyklisch Ubertra-
gen werden, konnen als azyklische Datenobjekte ausgelesen
werden => Abschnitt 5.10.3, ,, Azyklische Daten”, Seite 137.
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Neben den zyklischen Ein- und Ausgangsbytes kdnnen Uber das PKE-SWD
die folgenden azyklischen Objekte ausgelesen werden.

Die Adressierung des gewUlnschten Objekts erfolgt Uber die Parameter ,,ID”
und , Index”. Am Parameter ,,ID" wird hierbei die Eingangsadresse des
SmartWire-DT Teilnehmers angegeben, mit dem kommuniziert werden soll.
Der Parameter , Index” adressiert das Objekt. Das erste Objekt erhalt die
Nummer 1, das zweite die 2 usw. Beim PKE-SWD liefert das Objekt 1 zum

Beispiel den Stromwert ,, [-REL".

Objekt 1 [Index 1]:

Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
[-REL [-REL I-REL [-REL I-REL I-REL I-REL [-REL
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 |-REL Motorstrom [%] —> Abschnitt
5.10.1.6, ,Relative Strom-
angabe (I-REL)", Seite 134
Objekt 2 [Index 2]:
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
TH TH TH TH TH TH TH TH
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 TH Thermisches —> Abschnitt

Motorabbild [%]

5.10.1.7, , Thermisches
Motorabbild (TH)", Seite
134
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Objekt 3 [Index 3:

Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
- - CLASS CLASS CLASS TYPE TYPE TYPE
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-2 TYPE Typ Ausléseblock —> Abschnitt
5.10.1.8, , Type Auslose-
block (TYPE)", Seite 134
3-5 CLASS Eingestellter Trag- —> Abschnitt
heitsgrad 5.10.1.9, , Tragheitsgradein
stellung (CLASS)", Seite
135
6 Nicht benutzt - -
7 Nicht benutzt - -
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Anschaltung fiir Leistungsschalter PKE

6.1 Einleitung

Das SmartWire-DT Modul PKE-SWD-CP dient dazu, den Motorschutzschalter
PKE in Kombination mit den Ausloseblocken PKE-XTU(W)ACP-... als kommu-
nikationsfahigen Leistungsschalter Gber eine speicherprogrammierbare Steu-
erung anzusteuern und die Informationen des elektronischen Motorschutz-
schalters PKE zu erfassen.

Das PKE-SWD-CP wird direkt an den Motorschutzschalter PKE32 oder
PKEG5 angeschlossen.

ACHTUNG

Die Kombination des PKE-SWD-CP ist nur mit folgenden
PKE-Ausloseblocken moglich:

e PKE-XTUACP-36

e PKE-XTUWA-CP-36

* PKE-XTUACP-65

é Die in diesem Handbuch aufgefihrten Funktionselemente des
Systems SmartWire-DT kdnnen neben den in den einzelnen

Kapiteln beschriebenen Grundgeraten (Schutze, Motorstarter-
kombinationen usw.) auch mit aquivalenten Eaton Grundgeraten
kombiniert werden, die als Typbezeichnung die Eaton catalog
number verwenden.
Eine entsprechende Referenztabelle finden Sie im Anhang auf
Seite 278.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.
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6.2 Aufbau

Abbildung 56: Anschlisse PKE-SWD-CP

() Anschluss SmartWire-DT-Gerétestecker

(@ Diagnose-LED

(® Rasthaken fiir Verrastung mit PKE-Grundgerét
(@ Datenschnittstelle fiir PKE-Ausldseblock

Der SmartWire-DT Geratestecker mit montierter SmartWire-DT Flachleitung
wird Uber den Anschluss (1) auf das Modul PKE-SWD-CP gesteckt.

% Eine ausfuhrliche Anleitung zur Montage des SmartWire-DT
Geratesteckers SWD4-8SF2-5 an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel ,Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches MN05006002Z-DE (fruhere
Bezeichnung AWB2723-1617de).

Die Diagnose-LED (2) zeigt den Kommunikationszustand des Moduls zum
System SmartWire-DT an, sowie den Kommunikationszustand zum PKE-Aus-
|0seblock (=> Abschnitt 6.7, , Geratestatus”, Seite 144).

Die mechanische Befestigung des PKE-SWD-CP mit den jeweiligen PKE-
Grundgeraten erfolgt Uber den Rasthaken (3). Dieser muss vor der Demon-
tage des PKE-SWD-CP betatigt werden. Bei der Montage bzw. Demontage
des PKE-SWD-CP darf das PKE-Grundgerat nicht mit einem PKE-Ausldse-
block bestlckt sein.

Uber die Datenschnittstelle (@) erfolgt die Kommunikation des PKE-SWD-CP
mit dem PKE-Ausloseblock.
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Folgende PKE-Ausloseblocke vom Typ PKE-XTU(W)ACP-... kdnnen mit den
PKE-Grundgeraten PKE32 und PKEB5 kombiniert werden.

PKE-XTUACP-32 PKE-XTUWACP-36 PKE-XTUACP-65

PKE32 v/ X X
PKEGS X v v

PKE-SWD-CP bezieht seine Energie flr die Kommunikationselektronik sowie
far die Ansteuerung der LED aus der 15-V-Versorgungsspannung Uswp des
SmartWire-DT Systems.

Beachten Sie die Gesamtstromaufnahme lhres SmartWire-DT Systems.
Projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzliches Einspeisemodul EU5C-
SWD-PF2-1.

% Die Daten fur den Strombedarf entnehmen Sie bitte der Tabelle
—> Kapitel 14 ,,Anhang”, Seite 273.
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6.4 Installation

9 Zur Installation darf das PKE-Grundgerat nicht mit einem PKE-
Ausloseblock bestuckt sein.

» Verdrahten Sie die Hauptstrombahnen des PKE-Gerates.
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6.5 Inbetriebnahme

» Montieren Sie den PKE-Ausloseblock vom Typ PKE-XTU(W)ACP-...

» Stellen Sie am PKE-Ausléseblock die entsprechenden Werte des Uber-
lastauslosers, bzw. Kurzschlussauslosers ein.

» Stecken Sie den SmartWire-DT Geratestecker mit montierter
SmartWire-DT Flachleitung an das Gerat.

SWD4-100LF8-24
SWD4-3LF8-24-23 |
SWD4-5LF8-24-2S

SWD4-10LF8-24-2S SWD4-8SF2-5

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer an SmartWire-DT Uber das Gateway. Dazu wird der Konfigurati-
onstasters auf der Frontseite des Gateways gedrlckt. Wahrend des Adres-
siervorgangs blinkt die Smart-Wire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervor-
gang abgeschlossen, so zeigt die Diagnose-LED grines Dauerlicht.
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6.6 Austausch von Modulen

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
der Konfigurationstaster gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht
verandert werden.

GEFAHR

A Der Austausch des SmartWire-DT Teilnehmers ist
nur nach Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.

6.7 Geratestatus

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an. Die Diagnose-LED kann folgende Zustande einneh-
men:

Tabelle 24: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
Ready Griin Dauerlicht Gerat arbeitet fehlerfrei
Blinkend (1 Hz) o Laufender Adressiervorgang

= nach Power On des Koordinators

* nach Betétigung des Konfigurationstasters am Koordinator
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
o ungiltiger Typ

Blinkend (3 Hz) e Kommunikation zum PKE-Ausloseblock ist unterbrochen
Der Ausldseblock ist nicht vom Typ PKE-XTU(W)ACP-...

6.8 Parametrierung

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

6.9 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus Ethercat
Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung Bitte beach-
ten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.
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6.10.1 Zyklische Daten PKE-SWD-CP
PKE-SWD-CP verfugt Uber maximal acht Eingangsbytes und ein Ausgangs-

6.10.1.1 Eingédnge

byte.

—_

6.10 Programmierung

Die Anzahl der zyklischen Eingangsbytes kann durch verschie-
dene Datenprofile des Moduls angepasst werden (=> Abschnitt
6.10.2, ,Datenprofile “, Seite 152).

Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST  |PRSNT |- F - - STAT -
Datenbit Bezeichnung Bedeutung
0 Nicht benutzt
1 STAT Schaltstellung PKE
0: PKE ausgeschaltet
1: PKE eingeschaltet
2 Nicht benutzt
3 Nicht benutzt
4 F = Failure 0: Keine Diagnosemeldung
1: Modul meldet Diagnose
5 Nicht benutzt
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Byte 1:
7 6 5 4 3 2 1 0
- TRIPR TRIPR TRIPR Ir Ir Ir Ir
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0-3 Ir Eingestellter Wert I —> Abschnitt 6.10.1.4, ,Eingestellter
Wert (Ir)”, Seite 148
4-6 TRIPR = Auslosegrund —> Abschnitt 6.10.1.5, , Differenzierte
Trip reason Ausgeldstmeldung (TRIPR)”, Seite 149
7 Nicht benutzt
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Byte 2:

7 6 5 4 3 2 1 0

[-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-7 I-REL-MAX Relative Stromangabe des —> Abschnitt 6.10.1.6, ,Relative Strom-

hdchsten Phasenstromes angabe (I-REL)", Seite 149

Byte 3:

17 6 5 4 3 2 1 0

TH TH TH TH TH TH TH TH

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-7 TH Thermisches Motorabbild [ %] —> Abschnitt

6.10.1.7, , Thermisches Modell

(TH)", Seite 150

Byte 4:

7 6 5 4 3 2 1 0

- - | > | > [> TYPE TYPE TYPE

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-2 TYPE Typ Ausloseblock —> Abschnitt 6.10.1.8, , Type Ausld-
seblock (TYPE)”, Seite 150

3-5 > Faktor fiir Kurzschlussstrom =—> Abschnitt 6.10.1.9, , Faktor Kurz-
schlussausloser (I >)*, Seite 151

6 nicht benutzt

7 nicht benutzt

Byte b:

7 6 5 4 3 2 1 0

[-REL-L1 | I-REL-LT | I-REL-L1 |I-REL-LT | I-REL-L1 |I-REL-LT |I-REL-L1 | I-REL-L1

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-2 [-REL-L1 Relativer Phasenstrom L1 —> Abschnitt 6.10.1.6, ,Relative

Stromangabe (I-REL)", Seite 149
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Byte 6:

17 6 5 4 3 2 1 0

[-REL-L2 | I-REL-L2 |I-REL-L2 |I-REL-L2 |I-REL-L2 |I-REL-L2 |I-REL-L2 |I-REL-L2

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-2 |-REL-L2 —> Abschnitt 6.10.1.6, ,Relative Strom-

angabe (I-REL)", Seite 149

Relativer Phasenstrom L2

Byte 7:

1 6 5 4 3 2 1 0

[-REL-L3 | I-REL-L3 | I-REL-L3 |I-REL-L3 |I-REL-L3 |I-REL-L3 |I-REL-L3 |I-REL-L3

Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis

0-2 |-REL-L3 =—> Abschnitt 6.10.1.6, ,Relative Strom-

angabe (I-REL)", Seite 149

Relativer Phasenstrom L3

Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - R-TRIP -
Datenbit Bezeichnung Bedeutung Hinweis
0 - nicht benutzt
1 R-TRIP Fernauslosung PKE-Grundgerat

0: keine Fernausldsung

1: Fernauslosung
2-7 = nicht benutzt

Die Fernauslosung Uber das Ausgangsbit R-TRIP flhrt zu einer Auslosung,
wenn die Phasenstrome der folgenden Ausloseblocke Uberschritten werden:

PKE-XTU(W)ACP-36 PKE-XTUACP-65

einphasig 15A 30A
7weiphasig 12A 24 A
dreiphasig 8A 16 A

Das Modul meldet zur Diagnose (Eingangsbyte 0, Bit 4 ist gesetzt) folgende
Fehlerursachen:
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Wert Bedeutung Abhilfe Hinweis
0x03 Keine Kommunikation Priifen Sie, ob der verwendete PKE-

zwischen PKE-SWD und Ausléseblock vom Typ PKE-

PKE-Ausldseblock XTU(W)ACP-.... ist.

6.10.1.4 Eingestellter Wert (l;)

Der am PKE-Grundgerét eingestellte Wert des Uberlastauslésers wird Gber
das Bitfeld I; (Eingangsbyte 1, Bit 0..., Bit 3) wiedergegeben.

Der Wert dieses Bitfeldes indiziert den absoluten Stromwert des Uberlast-
ausldsers, welcher sich je nach gewahlten PKE-Ausloseblock unterscheidet.
Fur die verschiedenen PKE-Ausloseblocke hat das Bitfeld I die folgende

Bedeutung:
Tabelle 25: Bitfeld Ir
Feld Wert PKE-XTUA-36 PKE-XTU(W)A-32  PKE-XTUA-65

I [A] I [A] Ir [A]

r 0x0 15,00 15,00 30,00
0x1 16,30 16,30 32,30

0x2 17,70 17,70 34,60

0x3 19,00 19,00 37,00

0Ox4 20,30 20,30 39,30

0x5 21,70 21,70 41,60

0x6 23,00 23,00 44,00

0x7 24,30 24,30 46,30

0x8 25,70 25,70 48,30

0x9 27,00 27,00 51,00

0xA 28,30 28,30 53,30

0xB 29,70 29,70 55,60

0xC 31,00 31,00 58,00

0xD 32,70 32,70 60,30

OxE 34,30 34,30 62,60

0xF 36,00 36,00 65,00
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6.10.1.5 Differenzierte Ausgelostmeldung (TRIPR)

Im Falle einer Storung bzw. Unterbrechung der Hauptstrombahnen durch
einen Fehlerfall, wird der Auslosegrund der Unterbrechung durch das Bitfeld
TRIPR signalisiert.

Folgende Ausldsegrinde werden durch das Bitfeld TRIPR unterschieden:

Tabelle 26: Differenzierte Ausgelostmeldung TRIPR

Feld Wert Erlauterung Hinweis

TRIPR 0x0 Nicht definiert =
0x1 Uberlastfall PKE hat abgeschaltet
0x2 Kurzschluss PKE hat abgeschaltet
0x3 Nicht definiert -
0x4 Stellung Test an PKE-XTU(W)ACP-...  PKE hat abgeschaltet
0x5 Nicht definiert =
0x6 Fernausldsung tiber Ausgangsbit PKE hat abgeschaltet
0x7 Nicht definiert -

Die Ubertragenen Ausldsegrinde werden dann zurlickgesetzt, wenn die
Hauptkontakte des PKE wieder geschlossenen sind und ein Stromfluss
durch den PKE-Ausloseblock erfasst wird.

é Die Stellung Test am PKE-Ausloseblock sowie die Fernauslo-
sung Uber das Ausgangsbit R-TRIP fuhren zu einer Ausldosung,
wenn die Phasenstrome der Ausloseblocke Uberschritten wer-
den, siehe => Abschnitt ,, Tabelle 27: Auslosegrinde fur Stel-
lung Test und R-TRIP™.

Tabelle 27: Ausloésegriinde fur Stellung Test und R-TRIP
PKE-XTU(W)ACP-36 PKE-XTUACP-65

einphasig 15A 30A
7weiphasig 12A 24 A
dreiphasig 8A 16 A

6.10.1.6 Relative Stromangabe (I-REL)

Uber das Eingangsbyte 2 stellt PKE-SWD-CP den héchsten Phasenstrom zur
Verflgung; die Eingangsbytes 5 bis 7 den relativen Phasenstrom L1 bis L3.

Die Darstellung dieser Stromwerte erfolgt als Relativwert in den Bereichen
0 bis 255 % (0x00 bis O0xFF). Der Ubertragene Relativwert errechnet sich aus
dem Wert des Phasenstromes bezogen auf den eingestellten Stromwert des
Uberlastauslosers. Die Genauigkeit der relativen Stromangabe ist abhangig
von dem gemessenen Phasenstrom bezogen auf den Strombereich des
PKE-Ausloseblocks.
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Die maximale Messungenauigkeit des Ubertragenen relativen Stromwertes
betragt 5 %. Dieser Wert wird erzielt, wenn der zu messende Phasenstrom
die Mindeststromwerte der nachfolgenden Ausloseblocke Uberschreitet:

PKE-XTU(W)ACP-36 PKE-XTUACP-65

Mindeststromwert 72A 14,4 A

Der Wert des Datenfeldes I-REL-MAX kann ebenfalls als azyklisches Objekt
ausgelesen werden (=> Abschnitt 6.10.3, ,, Azyklische Daten PKE-SWD-CP”,
Seite 153).

6.10.1.7 Thermisches Modell (TH)

Je nach gewahltem Strombereich und aktuellem Stromfluss errechnet der
Motorschutzschalter PKE den thermischen Zustand anhand der implemen-
tierten Auslosecharakteristik. Den thermischen Zustand stellt das
PKE-SWD-CP als Eingangsbyte zur Verflgung. Die Darstellung erfolgt als
Relativwert in den Bereichen 0 bis 255 % (0x00 bis OxFF).

Ein Auslosen des PKE erfolgt, wenn das thermische Modell den Wert 110 %
annimmt.

Der Wert des Datenfeldes TH kann ebenfalls als azyklisches Objekt ausgele-
sen werden (=> Abschnitt 6.10.3, ,,Azyklische Daten PKE-SWD-CP", Seite
153).

6.10.1.8 Type Ausloseblock (TYPE)

150

Der elektronische Motorschutzschalter PKE erlaubt durch sein modulares
System die Abdeckung von unterschiedlichen Strombereichen. Je nach
Strombereich wird hierflr ein anderer PKE-Ausloseblock in das PKE-Grund-
gerat eingefuhrt.

Folgende PKE-Ausloseblocke vom Typ PKE-XTU(W)ACP-... kdnnen mit den
PKE-Grundgeraten PKE32 und PKE6G5 kombiniert werden.

Tabelle 28: Kombinationsmaglichkeiten PKE-Grundgerat mit PKE-Ausloseblock
Grundgerat  PKE-XTUACP-36 PKE-XTUWACP-36 PKE-XTUACP-65

PKE32 v X X
PKEGS X v v

Der Typ des PKE-Ausloseblockes wird Uber das Bitfeld TYPE (Eingansbyte 4,
Bit O - 2) abgebildet. Die Werte dieses Bitfeldes sind folgenden PKE-Auslose-
blocken zugeordnet:
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Feld Wert Typ Ausloseblock
TYPE 0x0 nicht definiert
0x1 PKE-XTUACP-36
0x2 PKE-XTUWACP-36
0x3 PKE-XTUACP-65
0x4 nicht definiert
0x5 nicht definiert
0x6 nicht definiert
0x7 nicht definiert

% Das Bitfeld TYPE kann ebenfalls als azyklisches Datenobjekt
ausgelesen werden (=> Abschnitt 6.10.3, , Azyklische Daten
PKE-SWD-CP", Seite 153).

6.10.1.9 Faktor Kurzschlussausloser (I >)

Uber das Bitfeld | > wird der Wert des am PKE-Ausldseblock befindlichen
Einstellrades fur den Faktor des Kurzschlussauslosers wiedergegeben.
Der Wert des Kurzschlussausloser ergibt sich aus der Multiplikation dieses
Faktors mit dem eingestellten Wert des Nennstroms. Das Bitfeld | > kann
folgende Werte einnehmen:

Tabelle 30: Bitfeld | >

Feld Wert Faktor Kurzschlussausloser
> 0x0 5
0x1 6,5
0x2 8
0x3 Stellung Test
0x4 nicht definiert
0x5 nicht definiert
0x6 nicht definiert
0x7 nicht definiert
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6.10.2 Datenprofile

152

Die Menge der zyklischen Eingangsdaten des PKE-SWD-CP kann durch die
verschiedenen Datenprofile des Moduls an die Applikation angepasst wer-
den. Die Auswahl der Datenprofile erfolgt im Hardwarekonfigurationspro-
gramm/Steuerungskonfigurationsprogramm.

Folgende vier Datenprofile stehen fur das PKE-SWD-CP zur Auswahl:

Tabelle 31: Datenprofile fir PKE-SWD-CP

Daten- Daten- Daten- Daten- Daten- Daten- Daten- Daten-
byte 7 byte 6 byte5 byte4 byte 3 byte 2 byte 1 byte 0

Datenprofil 1 X X X X X X v v
Datenprofil 2 X X X X v v v v
(Default)

Datenprofil 3 X X X v v v v v
Datenprofil 4 v v v v v v v v

Besonderheiten bei Verwendung des Moduls mit Feldbus CANopen

Bei der Verwendung des Datenprofils 1, 3 oder 4 in Verbindung mit dem
SmartWire-DT Gateway EUSC-SWD-CAN mussen im SPS-Konfigurationspro-
gramm Anderungen an Eintragen im Einstellbereich fiir das zugehdrige
Service Data Object (SDO) 2102subx vorgenommen werden. Beim Program-
miersystem CoDeSys andern Sie zum Beispiel den Defaultwert von 0x2093
auf 0x2094, wenn Sie das PKE-Profil 3 verwenden mdchten.

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung des Datenprofils 1 oder 3 das entsprechende SDO-Objekt
2102subx in die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der bendtigte Inhalt
Ubergeben.

Objekt 2102subx Inhalt
(x entspricht der Position des PKE -
SWD im SmartWire-DT Strang)

Profil 1 0x2091
Profil 2 (Default) 0x2093
Profil 3 0x2094
Profil 4 0x2035

% Datenbytes, die in bestimmten Profilen nicht zyklisch Ubertra-
gen werden, konnen weiterhin als azyklische Datenobjekte aus-
gelesen werden (=> Abschnitt 6.10.3, ,, Azyklische Daten PKE-
SWD-CP”, Seite 153).
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6.10.3 Azyklische Daten PKE-SWD-CP

Neben den zyklischen Ein- und Ausgangsbytes kdnnen Uber das
PKE-SWD-CP die folgenden azyklischen Objekte ausgelesen werden.

Die Adressierung des gewUlnschten Objekts erfolgt Uber die Parameter ,,ID”
und ,, Index”. Am Parameter ,,ID" wird die Eingangsadresse des
SmartWire-DT Teilnehmers angegeben, mit dem kommuniziert werden soll.
Der Parameter , Index” adressiert das Objekt. Das erste Objekt erhalt die
Nummer 1, das zweite die Nummer 2 usw. Beim PKE-SWD-CP liefert das
Objekt 1 zum Beispiel den Stromwert ,, I-REL-MAX".

Objekt 1 [Index 1]:
Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0
[-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX | [-REL-MAX | I-REL-MAX | I-REL-MAX

Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis

0 0-7 |-REL-MAX Relative Stroman- —> Abschnitt
gabe des hochsten 6.10.1.6, ,Relative Strom-
Phasenstromes [%] angabe (I-REL)", Seite 149

Objekt 2 [Index 2]:

Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0
TH TH TH TH TH TH TH TH
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis

0 0-7 TH Thermisches —> Abschnitt

Motorabbild [%)] 6.10.1.7, , Thermisches
Modell (TH)", Seite 150

Objekt 3 [Index 3I:

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

- - I> I> I> TYPE TYPE TYPE
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlauterung Hinweis

0 0-2 TYPE Typ Ausléseblock —> Abschnitt

6.10.1.8, , Type Auslose-
block (TYPE)", Seite 150

3-5 | > Faktor fiir Kurz- —> Abschnitt
schlussstrom 6.10.1.9, ,Faktor Kurz-
schlussausloser (I >)*, Seite
151
6-7 Nicht benutzt - -
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Objekt 4 [Index 41:

Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
[-REL-L1 [-REL-L1 I-REL-L1 I-REL-L1 I-REL-L1 [-REL-L1 [-REL-L1 [-REL-L1
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 |-REL-L1 Relativer Phasen- —> Abschnitt
strom L1 [%] 6.10.1.6, ,Relative Strom-
angabe (I-REL)", Seite 149
Objekt 5 [Index 5I:
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
|-REL-L2 [-REL-L2 |-REL-L2 [-REL-L2 I-REL-L2 [-REL-L2 [-REL-L2 [-REL-L2
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlauterung Hinweis
0 0-7 |-REL-L2 Relativer Phasen- —> Abschnitt
strom L2 [%] 6.10.1.6, ,.Relative Strom-
angabe (I-REL)", Seite 149
Objekt 6 [Index 61:
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
|-REL-L3 |-REL-L3 |-REL-L3 I-REL-L3 I-REL-L3 [-REL-L3 |-REL-L3 |-REL-L3
Datenbyte Datenbit Bezeichnung Erlduterung Hinweis
0 0-7 I-REL-L3 Relativer Phasen- —> Abschnitt

strom L3 [%]

6.10.1.6, ,Relative Strom-
angabe (I-REL)", Seite 149

—_

Weiterfuhrende Informationen zum Thema , Azyklische Daten-
Ubertragung” erhalten Sie in den HandbUchern

e SmartWire-DT Gateway EUSC-SWD-DP, MN120001Z-DE,

e SmartWire-DT Gateway EU5C-SWD-CAN, MN120002Z-DE,

e SmartWire-DT Gateway EUSC-SWD-EIP-MODTCP,
MN120003Z-DE.
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7 Befehls- und Meldegerate M22-SWD...

1.1 Einleitung

Die Funktionselemente M22-SWD... werden zusammen mit Frontelemen-
ten des RMQ-Titan-Systems zu kommunikationsfahigen Befehls- und Melde-
geraten kombiniert. Die Schaltstellungsanzeigen der Bedienelemente sowie
das Ansteuern der Leuchtmelder erfolgt Gber das SmartWire-DT Kommuni-
kationssystem. Bei Funktionselementen mit LED ist zusatzlich die Helligkeit
der Anzeige in acht Stufen einstellbar.

Zur Verfligung stehen die folgenden Funktionselemente.

Funktionselement Beschreibung

M22-SWD-K(C)11 ein Funktionselement mit einem Wechsler

M22-SWD-K(C)22 ein Funktionselement mit zwei Wechslern

M22-SWD-LED. .. ein LED-Funktionselemente in Weil (W), Rot (R), Griin (G) , Blau (B) oder mehrfarbig (RGB)

M22-SWD-K11LED... ein Funktionselement mit einem Wechsler und einer LED in Weil (W), Rot (R), Griin (G)
oder Blau (B)

M22-SWD-K22LED... ein Funktionselement mit zwei Wechslern und einer LED in WeiR (W),

Rot (R), Griin (G) oder Blau (B)

Diese Funktionselemente stehen jeweils in zwei Bauformen fur eine Front-
oder Bodenbefestigung zur Verfugung.

Neben den oben genannten Modulen bietet das M22-SWD... Sortiment
noch weitere Baugruppen. Zur Verfligung stehen ein Potentiometer sowie
ein Encoder.

Funktionselement Beschreibung

M22-SWD-R Potentiometer mit digitaler Ausgabe von bis zu 10 Bit

M22-SWD-INC Encoder mit Ausgabe der relativen Anderung abhngig von der Drehbewegung des
Nutzers

Diese Elemente stehen mit der Moglichkeit zur Frontbefestigung zur Verfu-
gung.

1.2 M22-SWD-Fronthefestigung

M22-SWD-Front-Funktionselemente werden in Verbindung mit dem M22-A-
Adapter und M22-Frontelementen zum Einbau in Pulten oder Schaltschrank-

tUren verwendet.
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7.2.1 Aufbau

1.2.2 Projektierung

1.2.2.1 M22-SWD-K11

156

M22-SWD-K...
M22-SWD-LED...
M22-SWD-NOP
M22-SWD-R

Abbildung 57: Aufbau M22-SWD-Frontbefestigung

Die SmartWire-DT Front-Funktionselemente werden an Stelle der bisherigen
M22-K10-/KO1-Kontaktelemente sowie der entsprechenden M22-LED.. .-
Anzeigeelemente verwendet. Frontseitig werden die bisherigen Elemente
fUr die Befehls- und Meldefunktion verwendet.

Pro M22-Adapter wird ein SmartWire-Funktionselement verwendet. Es wird
immer auf der mittleren Position montiert. Flr kombinierte Funktionen eines
beleuchteten Befehlsgerats oder zur Realisierung eines Mehrstufenschalters
werden entsprechend leistungsfahigere Funktionselemente verwendet. Ein
beleuchteter Drucktaster, der bisher als Kombination mehrerer Elemente

realisiert werden musste, lasst sich nun einfach durch ein Kombinationsele-
ment realisieren (LED-Anzeige + Kontaktelement = M22-SWD-K11LED).

Dieses Funktionselement ersetzt die bisherigen Kontaktelemente M22-K10/
KO1. Es stellt einen Wechselkontakt zur Verfigung, mit dem sich sowohl
eine Offner- als auch eine SchlieRer-Funktion realisieren lasst. Auch lasst
sich die bisher mogliche ,,Huckepack”-Kombination aus einem M22-K01-
und -K10-Element mit einem einzelnen M22-SWD-K11-Element ersetzen.
Das Funktionselement wird in Kombination mit M22-(Druck-)Tasten verwen-
det.

% Auf den freien Platz des M22-Adapters konnen hier weitere
M22-K10-/01-Kontaktelemente montiert werden.
Eine mogliche Anwendung ist zum Beispiel das herkdmmliche
Schalten Uber ein M22-K...-Kontaktelement und das Melden
dieses Vorgangs an die SPS Uber das M22-SWD-K11-Funktions-
element.
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1.2.2.2 M22-SWD-K22

Dieses Funktionselement ersetzt Mehrfachkombinationen der bisherigen
Kontaktelemente M22-K10/K01. Es stellt zwei Wechselkontakte zur Verfu-
gung, womit Befehlsgerate bis zur Dreistellungsanzeige bedient werden kon-
nen.

1.2.2.3 M22-SWD-LED. ..(W/B/G/R)

Dieses Funktionselement wird in Kombination mit den Leuchtmeldern
M22-L... verwendet. Als Farben stehen Weil3, Blau, Grin und Rot zur Verfu-

gung.

1.2.2.4 M22-SWD-LED(C)-RGB

Dieses Funktionselement kann in Kombination mit den Leuchtmeldern
M22-L... verwendet werden. Damit die Mehrfarbigkeit am besten sichtbar
ist, sollte es jedoch mit M22-L-T kombiniert werden.

71.2.2.5 M22-SWD-K11LED...(W/B/G/R)

Dieses Funktionselement beinhaltet einen Wechselkontakt sowie eine LED
in den Farben Weif3, Blau, Grin und Rot.

Das Funktionselement ersetzt bisherige Kombinationen aus einem Kontakte-
lement M22-K0O1 bzw. -K10 und einem M22-LED-Element. Es wird in Kombi-
nation mit Leuchtdruck- oder \Wahltasten verwendet.

1.2.2.6 M22-SWD-K22LED...(W/B/G/R)

Dieses Funktionselement beinhaltet zwei Wechselkontakte sowie eine LED
in den Farben Weil3, Blau, Grin und Rot.

Das Funktionselement ersetzt bisherige Kombinationen aus mehreren Kon-
taktelementen M22-K01 bzw. -K10 und einem M22-LED Element. Es wird in
Kombination mit beleuchteten 3-Stellungswahltasten verwendet.

é Fur die 4-Stellung Kontaktabfrage (z. B. Joystick M22S-WJ4)
wird anstelle des Adapters M22-A4 der Adapter M22-SWD-A4
verwendet, der dann zwei M22-SWD-K22 Funktionselemente
aufnehmen kann.

Alle Kombinationsmaoglichkeiten von M22-Frontelementen mit SmartWire-DT

Funktionselementen fur die Frontbefestigung sind in der nachfolgenden
Tabelle aufgefihrt.

o O

Abbildung 58: SmartWire-DT Funktionselemente
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Tabelle 32: Kombinationsmaoglichkeiten des M22-Frontelements
mit SmartWire-DT Funktionselementen

Frontelement Adapter SmartWire-DT Funktions-
element (Frontbefestigung)

M22(S)-PV(T) M22-A M22-SWD-K11
M22(S)-PVL(T) M22-A M22-SWD-K11LED
M22(S)-DDL M22-A M22-SWD-K22LED
M22(S)-D(R)(H) M22-A M22-SWD-K11
M22(S)-D(R)P M22-A M22-SWD-K11
M22(S)}-W(R)K M22-A M22-SWD-K11
M22(S)}-WKV M22-A M22-SWD-K11
M22(S)-W(R)K3 M22-A M22-SWD-K22
M22(S)-W(R)S-(SA) M22-A M22-SWD-K11
M22(S)-W(R)S3-(SA) M22-A M22-SWD-K22
M22(S)-L(H) M22-A M22-SWD-LED
M22(S)-D(R)L(H) M22-A M22-SWD-K11LED
M22(S)-W(R)LK M22-A M22-SWD-K11LED
M22(S)-W(R)LK-3 M22-A M22-SWD-K22LED
M22(S)-WLKV-3 M22-A M22-SWD-K22LED
M22(S)}-W.. .4... M22-SWD-A4 2 x M22-SWD-K22
M22(S)-D...4... M22-SWD-A4 2 x M22-SWD-K22
M22-WJ2... M22-SWD-A4 2 x M22-SWD-K22

Das SmartWire-DT Funktionselement belegt stets den mittleren Steckplatz
des M22-Adapters. Bei Bedarf konnen noch Standard-M22-K10/K01-Kontakt-
elemente auf die freien Positionen gesteckt werden. Der M22-SWD-A4-
Adapter wird mit zwei M22-SWD-K22-Funktionselementen bestlckt.

Die folgende Tabelle zeigt, welche Maoglichkeiten hierflr bestehen.

Tabelle 33: Belegungen des M22-A-Adapters

Funktionselement Belegung des M22-A-Adapters
(Frontbefestigung — Ansicht von hinten
beim Bestiicken des Adapters)

Markierung auf Adapter 1/4 3/6 2/5
M22-SWD-K11 0 X1 02
M22-SWD-LED 0 X 0
M22-SWD-K11LED 0 X 0
M22-SWD-K22 0 X X
M22-SWD-K22LED 0 X X

1) X =belegt durch SWD-Element
2) 0= optional fiir ein zusatzliches M22-K10/ K01-Element
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% Die Funktionselemente beziehen die Energie fur die Kommuni-
kationselektronik sowie die Ansteuerung der LED aus der

SmartWire-DT Netzwerkversorgung.
Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme |lhres Smart\Wire-
Netzwerks und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzliches
Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2-1.
Informationen zum Stromverbrauch finden Sie im Anhang auf
Seite 273.
Hierbei unterstutzt Sie auch das Softwareprogramm
SWD-Assist, in dem diese Berechnungen automatisch vorge-
nommen werden.

1.2.2.7 Potentiometer M22-SWD-R

Das Funktionselement beinhaltet die Funktionalitat eines Potentiometers. Es
kann parametriert werden, sodass zwei unterschiedliche Profile moglich
sind. Im ersten Profil bietet das Modul eine Auflosung von 8 Bit. Eine Darstel-
lung ist wahlweise in Prozent (0-100%) oder als absoluter Wert (0-255) mog-
lich. Im zweiten Profil bietet das Modul eine Aufldsung von 10 Bit. Eine Dar-
stellung ist wahlweise in Prozent (0-100,0%) oder als absoluter Wert (0-
1023) maglich.

Aus elektrostatischen Grinden muss zunachst das Funktionselement auf
das Frontelement aufgesteckt werden und erst danach sollte die Verbindung
zum SmartWire-DT System Uber den Geratestecker hergestellt werden.

M22-R-SWD

Abbildung 59: Frontbesfestigung von M22-SWD-R
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7.2.2.8 Encoder M22-SWD-INC

7.2.3 Installation

160

Das Funktionselement beinhaltet die Funktionalitat eines digitalen Encoders.
Das Modul kann parametriert werden und bietet zwei unterschiedliche Pro-
file. Im ersten Profil gibt das Modul einen vorzeichenlosen 16 Bit Wert
zurlck, im zweiten Profil einen vorzeichenbehafteten 16 Bit Wert.

Weiterhin bietet der Encoder eine Bestatigungstaste. Diese sendet beim
Drlucken einen Wert an die Steuerung, welcher beliebig verarbeitet werden
kann. Zusatzlich kann das Verhalten der Bestatigungstaste so parametriert
werden, dass ein vorgegebener Resetwert beim Drlcken ubernommen
wird.

Wird die Bestatigungstaster langer (>3 Sekunden) gedruckt, so wird die Wer-
teanderung gesperrt und das Diagnosebit gesetzt. Eine Werteeinstellung bei
gedrUckter Bestatigungstaste ist daher nicht moglich.

Die standardmalige Einbaulage des Moduls ist so zu wahlen, dass bei Mon-
tage die Status LED nach oben ausgerichtet ist. Weiterhin muss aus elektro-
statischen Grinden zunachst das Funktionselement auf das Frontelement
aufgesteckt werden. Erst danach sollte die Verbindung zum SmartWire-DT
System Uber den Geratestecker hergestellt werden.

M22-INC-SWD

Abbildung 60: Frontbefestigung von M22-SWD-INC

Die Funktionselemente werden auf den Adapter M22-A auf die mittlere Posi-
tion aufgeschnappt.

Abbildung 61: Anschluss auf den Adapter
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Zum Anschluss an das SmartWire-DT Netzwerk wird die SWD-Flachleitung
verwendet.

Zur Kontaktierung mit dem M22-SWD-Funktionselement wird der Gerate-
stecker SWD4-8SF2-5 benutzt. Die Installation ist damit abgeschlossen.

@ M22-SWD-K...
M22-SWD-LED...
M22-SWD-NOP
M22-SWD-R

SWD4-100LF8-24
SWD4-3LF8-24-2S
SWD4-5LF8-24-28
SWD4-10LF8-24S

SWD4-8SF2-5

Abbildung 62: Anschluss des Funktionselements an die SWD-Flachleitung
(» Diagnose-LED

1.2.4 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die SmartWire-DT Diagnose-LED auf der Rickseite des M22-SWD-Front-
Funktionselements. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen, so zeigt die
LED grunes Dauerlicht.

1.2.5 Austausch von Modulen

ACHTUNG

Der Austausch der SmartWire-DT Funktionselemente ist erst
nach dem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrickt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.

SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com 161



7 Befehls- und Meldegerate M22-SWD...
7.2 M22-SWD-Frontbefestigung

1.2.6 Gerétestatus

1.2.7 Parametrierung

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an.

Tabelle 34: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
SWD Griin Dauerlicht Geréat arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) e |aufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways
* nach Betétigen des Konfigurations-
tasters am Gateway
e Teilnehmer nicht in aktueller Konfigura-
tion
e ungltiger Typ

blinkend (3 Hz) Geréat meldet Diagnose.
(=> Abschnitt ,,7.3.9 Programmierung”,
Unterpunkt ,Diagnose”.)

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

1.2.8 Feldbusspezifische Besonderheiten

1.2.9 Programmierung

1.2.9.1 M22-SWD-K11

162

Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13, Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

Die verschiedenen Funktionselemente verfligen Uber spezifische Ein-/Aus-
gangsinformationen, die im Programmiersystem verarbeitet werden. Bedeu-
tung und Umfang werden im Folgenden beschrieben.

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte.

NO1
NC1

Eingédnge
Byte O:
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7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - NO1 NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt betatigt

1: Kontakt nicht betatigt

1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt betatigt
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgédnge
Keine
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt)

folgende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist langer als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte.

NO2 mg;

NC2

Eingange

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |NO2 |NCZ |NOT |NCT
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Bit Bezeichnung Bedeutung

0 NC1 = Normally Closed

o

: Kontakt 1 betétigt
1: Kontakt 1 nicht betatigt

1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt 1 nicht betéatigt
1: Kontakt 1 betatigt
2 NC2 = Normally Closed 0: Kontakt 2 betatigt
1: Kontakt 2 nicht betatigt
3 NO2 = Normally Open 0: Kontakt 2 nicht betatigt
1: Kontakt 2 betétigt
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgédnge
Keine
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist I&anger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

71.2.9.3 M22-SWD-LED-(W/B/G/R)

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte

Eingange

Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - - _
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt -

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt =
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Bit Bezeichnung Bedeutung
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Ausgédnge
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIMT |DIMO |- - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo0 Ansteuerung der LED
1 nicht benutzt =
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 nicht benutzt -
5 DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Gerateversion 02)
6 DIM1
7 DIM2

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Helligkeit in acht Stufen
bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt weiterhin Uiber den Ausgang QO.

Tabelle 35: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet keine Diagnose.
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7.2.9.4 M22-SWD-LED(C)-RGB

Das Funktionselement verflgt Uber funf Datenprofile, Uber die der Umfang
der zyklischen Daten festgelegt wird.

166

1.

Profil 1 - Compact Solution

Aus funf vorgegebenen Farben kann eine durch Index angewahlt wer-
den.

Profil 2 - Index

Es sind 7 feste Farben vorgegeben,Desweiteren konnen 16 Farben mit
dem SWD-Assist in einer Farbtabelle zur Laufzeit festgelegt werden. Die
Farben sind durch Index anwahlbar.

Profil 3- RGB16

Es konnen 65535 Farben in einem Wort definiert werden.

Profil 4 - RGB24

Zur Darstellung von 24 Bit Farben mit einer LED. FUr jeden Farbanteil rot,
grin und blau steht jeweils ein Byte zur Verfigung. Damit kdnnen
16.777.216 Farben definiert werden. Die Farbinformation wird zur Lauf-
zeit mittels zyklischer Dienste Ubertragen.

Profil 5- Index+RGB24

Es besteht die Moglichkeit entweder wie in Profil 2 mit einem Index die
Farbe aus der Farbtabelle zu wahlen oder wie in Profil 4 mit 3 Bytes die
Farbanteile festzulegen. Die Farbinformation wird zur Laufzeit mittels zyk-
lischer Dienste Ubertragen.

Alle Profile ermoglichen das Blinken der LED, Profil 2...5 zusatzlich das Dim-

men.

Profil Anzahl Eingangshytes Anzahl Ausgangsbytes
1 1 1

2 1 2

3 2 3

4 1 4

5 1 5

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE Eaton.com



Eingange

7 Befehls- und Meldegerate M22-SWD...

Das Eingangsbyte ist fur alle Profile gleich.

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |— DIAG |- - -

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

1 nicht benutzt -

2 nicht benutzt -

3 nicht benutzt -

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung

5 nicht benutzt =

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST Projektiertes Modul vorhanden

= 2

Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Profil 1 - Compact Solution

1 Eingangsbyte,

1 Ausgangsbyte

7.2 M2 2-SWD-Frontbefestigung

Uber den Index kann eine von 5 fest definierten Farben der Farbtabelle aus-

gewahlt werden. Fur Rot und Grin kann zusatzlich der Modus blinkend
gewahlt werden. Weitere Informationen siehe Farbtabelle => Abschnitt

., 14.5.1 Farbtabelle Profil 1”, Seite 277.

Ausgange

Byte O:

7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Index

Index Farbe (RGB) Blinkend Frequenz

0 LED aus

1 Rot (200, 0, 0)

2 Griin (0, 200, 0)

3 Gelb (100, 100, 0)

4 Blau (0,0, 200) -

5 Griin (0, 200, 0) 50/50 % 1 Hz

6 Weil} (70,70, 70) -

7 Rot (200, 0, 0) 50/50 % 1 Hz
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Profil 2 - Index
1 Eingangsbyte, 2 Ausgangsbytes

Uber den Index kann eine der fest definierten Farben in ROM ausgewahlt
werden. Desweiteren kann Uber den Index eine der Farben aus der Farb-
tabelle ausgewahlt werden, welche mit dem SWD-Assist erstellt wird. Die
Farbtabelle kann nicht gespeichert werden. Sie ist auch nicht Teil des Projek-
tes. Weitere Informationen siehe Farbtabelle => Abschnitt

,14.5.2 Farbtabelle Profil 2...5", Seite 277.

Ausgidnge
Byte O:
Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt Uber Bit O.

7 ‘s ‘5 4 3 2 1 0

Helligkeit Frequenz Blinken LED
an/aus

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Hellig-
keit in sieben Stufen bestimmt werden.

Tabelle 36: Einstellen der Helligkeit
Bit7 Bit6 Bit5

0 0 0 volle Helligkeit

0 0 1 erste Dimmstufe

1 1 1 siebte Dimmstufe

% Beachten Sie, dass es bei Mischfarben in den letzten beiden
Dimmstufen zu Farbabweichungen kommen kann.

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 3-4 kann die Blinkfrequenz der LED
bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0” erfolgt kein Blinken,
auch wenn ein Puls-Pausenverhaltnis eingestellt ist.

Tabelle 37: Einstellen der Blinkfrequenz
Bit4 Bit3

0 0 kein Blinken

0 1 1Hz

1 0 0.5Hz

1 1 2Hz

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 1-2 kann das Puls-Pausenverhaltnis
beim Blinken der LED bestimmt werden.Haben beide Bits den Zustand “0"
erfolgt kein Blinken, auch wenn eine Blinkfrequenz eingestellt ist.
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Tabelle 38: Einstellen der Puls-Pausenverhéltnis Blinken
Bit2 Bit1 Puls/ Pause in % zum Gesamtsignal

0 0 kein Blinken

0 1 50 /50

1 0 25/75

1 1 75/25

Byte 1:

Farbauswahl Uber Index in der Farbtabelle. Weitere Informationen siehe
Farbtabelle => Abschnitt ,14.5.2 Farbtabelle Profil 2...5", Seite 277.

7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ‘1 ‘o

Index
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Profil 3 - RGB16
1 Eingangsbyte, 3 Ausgangsbytes

Die 16-Bit-Farbe wird mit einem Wort festgelegt, welches die Farbanteile rot,
grdn und blau bestimmt.

Ausgange
Byte O:
Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt Uber Bit O.

7 ‘ 6 ‘ 5 4 3 2 1 0
Helligkeit Frequenz Blinken LED
an/aus

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Hellig-
keit in sieben Stufen bestimmt werden.

Tabelle 39: Einstellen der Helligkeit
Bit7 Bit6 Bitb

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 siebte Dimmstufe

% Beachten Sie, dass es bei Mischfarben in den letzten beiden
Dimmstufen zu Farbabweichungen kommen kann.

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 3-4 kann die Blinkfrequenz der LED
bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0” erfolgt kein Blinken,
auch wenn ein Puls-Pausenverhaltnis eingestellt ist.

Tabelle 40: Einstellen der Blinkfrequenz
Bit4 Bit3

0 0 kein Blinken

0 1 1 Hz

1 0 0.5Hz

1 1 2 Hz

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 1-2 kann das Puls-Pausenverhaltnis
beim Blinken der LED bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0"
erfolgt kein Blinken, auch wenn eine Blinkfrequenz eingestellt ist.
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Tabelle 41: Einstellen der Puls-Pausenverhaltnis Blinken
Bit2 Bit1 Puls/ Pause in % zum Gesamtsignal
0 0 kein Blinken
0 1 50/ 50
1 0 25/75
1 1 75/25

Byte 1 und Byte 2:

Die Farbauswahl erfolgt Gber R-, G, -B-Farbanteile im Farbraum. Der Rot- und
Blauanteil kann in 32 Stufen definiert werden, der Grinanteil in 64.

7.2 M2 2-SWD-Frontbefestigung

15 ‘14 ‘13 ‘12 ‘11

-

0 ‘9 ‘s ‘7

‘ 6

] 5

4 ‘3 ‘z ‘1 ]o

Rotanteil Griinanteil

Blauanteil
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Profil 4 - RGB24
1 Eingangsbyte, 4 Ausgangsbytes

Die 24-Bit-Farbe wird mit 3 Bytes festgelegt. Jedes Byte bestimmt jeweils
den Farbanteil rot, grin, blau.

Ausgange
Byte O:
Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt Uber Bit O.

7 ‘ 6 ‘ 5 4 3 2 1 0
Helligkeit Frequenz Blinken LED
an/aus

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Hellig-
keit in sieben Stufen bestimmt werden.

Tabelle 42: Einstellen der Helligkeit
Bit7 Bit6 Bit5

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 siebte Dimmstufe

% Beachten Sie, dass es bei Mischfarben in den letzten beiden
Dimmstufen zu Farbabweichungen kommen kann.

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 3-4 kann die Blinkfrequenz der LED
bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0” erfolgt kein Blinken,
auch wenn ein Puls-Pausenverhaltnis eingestellt ist.

Tabelle 43: Einstellen der Blinkfrequenz
Bit4 Bit3

0 0 kkein Blinken

0 1 1 Hz

1 0 0.5Hz

1 1 2 Hz

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 1-2 kann das Puls-Pausenverhaltnis
beim Blinken der LED bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0"
erfolgt kein Blinken, auch wenn eine Blinkfrequenz eingestellt ist.
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Tabelle 44: Einstellen der Puls-Pausenverhaltnis Blinken
Bit2 Bit1 Puls/ Pause in % zum Gesamtsignal
0 0 kein Blinken
0 1 50 /50
1 0 25/75
1 1 75/25
Byte 1:

Farbauswahl Uber den Rotanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ] 1 ] 0
Farbanteil Rot

Byte 2:

Farbauswahl Uber den Grunanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ‘1 ‘o

Farbanteil Griin

Byte 3:

Farbauswahl! Uber den Blauanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘5 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ‘1 ‘o

Farbanteil Blau
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Profil 5 - Index+RGB24
1 Eingangsbyte, b Ausgangsbytes

Die 24-Bit-Farbe kann optional mit den Bytes 2...4 oder Uber den Index in
Byte 1 ausgewahlt werden.

Ausgange
Byte O:
Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt Uber Bit O.

7 ‘5 ‘5 4 3 2 1 0

Helligkeit Frequenz Blinken LED
an/aus

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Hellig-
keit in sieben Stufen bestimmt werden.

Tabelle 45: Einstellen der Helligkeit
Bit7 Bit6 Bit5

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 siebte Dimmstufe

% Beachten Sie, dass es bei Mischfarben in den letzten beiden
Dimmstufen zu Farbabweichungen kommen kann.

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 3-4 kann die Blinkfrequenz der LED
bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0” erfolgt kein Blinken,
auch wenn ein Puls-Pausenverhaltnis eingestellt ist.

Tabelle 46: Einstellen der Blinkfrequenz
Bit4 Bit3

0 0 kein Blinken

0 1 1 Hz

1 0 0.5Hz

1 1 2 Hz

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 1-2 kann das Puls-Pausenverhaltnis
beim Blinken der LED bestimmt werden. Haben beide Bits den Zustand “0"
erfolgt kein Blinken, auch wenn eine Blinkfrequenz eingestellt ist.
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Tabelle 47: Einstellen der Puls-Pausenverhaltnis Blinken
Bit2 Bit1 Puls/ Pause in % zum Gesamtsignal
0 0 kein Blinken
0 1 50 /50
1 0 25/75
1 1 75/25
Byte 1:

Die Farbauswahl erfolgt Uber den Index in der Farbtabelle. Weitere Informati-
onen siehe Farbtabelle => Abschnitt ,,14.5.2 Farbtabelle Profil 2...5", Seite
277.

Ist der Index auf den Wert 255 gesetzt, werden die Bytes 2...4 zur Farbaus-
wahl ausgewertet.

7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ‘1 ‘o

Index

Byte 2:

Farbauswahl! Uber den Rotanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Farbanteil Rot

Byte 3:

Farbauswahl Uber den Grunanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ’1 ’o

Farbanteil Griin

Byte 4:

Farbauswahl Uber den Blauanteil von 0...255 im RGB Farbraum.

7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘z ]1 ]o

Farbanteil Blau

Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x34 Ungiiltiger Index
0x35 Ungiiltige Farbe

Durch Dimmen der Mischfarbe, wird ein RGB-Farbanteil
soweit verkleinert, dass er den Wert 1 annimmt.-Die Misch-
farbe kann in diesem Fall nicht mehr korrekt dargestellt
werden.
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71.2.9.5 M22-SWD-K11LED-(W/B/G/R)

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

Eingdnge
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - NO1 NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt betatigt
1: Kontakt nicht betatigt
1 NO = Normally Open 0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt betatigt
2 nicht benutzt
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgéange
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIM1 |DIMO |- - - - Qo0
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo Ansteuerung der LED
1 nicht benutzt -
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 nicht benutzt =
5 DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Geréteversion 02)
6 DIM1
7 DIM2
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Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Hellig-
keit in acht Stufen bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt
weiterhin Uber den Ausgang QO.

Tabelle 48: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist langer als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

71.2.9.6 M22-SWD-K22LED-(W/B/G/R)

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

Eingange
Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |NO2 |NC2 NO1 NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt 1 betatigt
1: Kontakt 1 nicht betatigt
1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt 1 nicht betatigt
1: Kontakt 1 betatigt
2 NC2 = Normally Closed 0: Kontakt 2 betatigt
1: Kontakt 2 nicht betatigt
3 NO2 = Normally Open 0: Kontakt 2 nicht betatigt
1: Kontakt 2 betétigt
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
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Bit Bezeichnung Bedeutung
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Ausgidnge

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIM1 |DIMO |- - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo Ansteuerung der LED

nicht benutzt

nicht benutzt =

nicht benutzt =

nicht benutzt -

DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Gerateversion 02)
DIM1
DIM2

~N | oo o | WO N

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Helligkeit in acht Stufen
bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt weiterhin Giber den Ausgang QO.

Tabelle 49: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist Ianger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss
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1.2.9.7 Potentiometer M22-SWD-R

Das M22-SWD Potentiometer verfugt Uber zwei Datenprofile, Gber die der
Umfang der zyklischen Daten festgelegt wird. Profil 1 besitzt 2 Input Bytes,
Profil 2 besitzt 3 Input Bytes.

Eingange
Byte O:
Flr beide Profile gleich.

7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - - -
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 nicht benutzt =
1 nicht benutzt -
2 nicht benutzt =
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Profil 1:

Byte 1: Potentiometer-Wert abhangig von der Parametrierung entweder als
Prozentwert (0 — 100 %) oder als absoluter Wert (0 — 255).

Profil 2:

Byte 1-2: Potentiometer-Wert abhangig von der Parametrierung entweder als
Prozentwert (0 — 100,0 %) oder als absoluter Wert (0 — 1023).

Ausgédnge
keine
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung

0x14 Interner Fehler

0x2B Frontelement nicht gesteckt

0x2C Falsches Frontelement gesteckt

0x2D Frontelement und/oder Steckverbindung defekt
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Parametrierung

Im Steuerungskonfigurator des Programmiersystems konnen vom Benutzer-
die Aktualisierungszeit und die Mittelwertbildung der Messwerte definiert

werden.
Parameter Messwertaktualisierung Mittelwertbildung
ein (Grundeinstellung) aus
Messwertaktualisierung 20 ms 1 -
100 ms (Grundeinstellung) 5 Messzyklen
200 ms 10 Messzyklen
500 ms 25 Messzyklen

Festgelegt wird die Aktualisierungszeit zum SmartWire-DT Koordinator.
Separat zuschaltbar ist eine Mittelwertbildung, die Schwankungen des Ein-
gangssignals glattet.

Aufbau Parameterbyte 0:

Bit Funktion Belegung
0 Format der Potentiometerdaten 0 = Prozentwert
1 = Absoluter Wert
1 Mittelwertbildung 0=Aus
1=Ein
2,3 Messwertaktualisierung Bit 2 Bit 3
0 0 20 ms
0 1 100 ms
1 0 200 ms
1 1 500 ms
4-7 nicht benutzt 0

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

% Beim Feldbus CANopen erfolgt die Ubermittlung von Daten
ereignisgesteuert bei einer Anderung des Messwertes.
Eine Verringerung der Messwertaktualisierung auf z. B. 50 ms
kann somit zu einer erhdohten Belastung des CANopen-Feldbus-
ses fuhren.
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7.2.9.8 Encoder M22-SWD-INC

Mit dem Encoder M22-SWD-INC wird eine neue Form der Eingabe in Kombi-
nation mit Touchscreens in industriellen Anwendungen ermdglicht, wie man
sie auch von Consumer Elektronik gewohnt ist. Der Encoder M22-SWD-INC
ermoglicht es in Bildschirmmenus zu scrollen, Sollwerte einzustellen und
durch die integrierte Klick-Funktion diese Einstellungen mit einer Handbewe-
gung auch sofort zu bestatigen und zu Ubernehmen.

Der Encoder M22-SWD-INC verflugt Gber zwei Datenprofile, die den Umfang
der zyklischen Daten festlegen. Profil 1 besitzt 3 Input Bytes und 3 Output
Bytes, Profil 2 besitzt 3 Input Bytes und 1 Output Byte.

Eingange

Die Profile des Encoders unterscheiden sich in der Interpretation der Ein-
gangsbytes 1 und 2, welche einmal als Unsigned und einmal als Signed Inte-
ger Wert interpretiert werden.

Byte O:
Fir beide Profile gleich.

17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- CNS | CTRCA | CTRC
cK
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 CTRC 0: Bestatigungstaste nicht betatigt

1: Bestétigungstaste betéatigt; Zustand bleibt , 1" solange die
Taste gedriickt ist

1 CTRCACK 0: Bestatigungstaste nicht betatigt
1: Bestétigungstaste betétigt; Zustand bleibt 1", bis die Steue-
rung das Bit auf den Zustand ,,0" zuriicksetzt

2 CNS 0: Counter nicht zuriickgesetzt durch SPS
1: Counter auf angeforderten Wert gesetzt durch SPS (Default)
3 _ _
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 - -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST : projektiertes Modul vorhanden

—_ O

: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Erlauterung zu CNS, Bit 2

CNS bzw. Bit 2 ist von Bedeutung, wenn der Anwender den Encoder mit
aktivierten Grenzen betreibt, => Abschnitt , Parametrierung”, Seite 185.
Das Bit dient zur Kontrolle, ob der gewtnschte Resetwert erfolgreich tGber-
nommen werden konnte. Standardgemal hat das Bit den Wert 1. Es wird
auf 0 gesetzt, sobald das Modul einen gultigen Resetwert empfangt. Sollten
in den Parameterbytes 1...4 Grenzen eingestellt worden sein und der gesen-
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dete Resetwert ist aufderhalb dieser Limits, wird das Bit auf 1 gesetzt. Somit
kann festgestellt werden, dass der gesendete Resetwert nicht GUbernommen
werden konnte.

Profil 1
Byte 1 und 2 (als Wort):

Zahlerwert als Unsigned Integer (wenn keine Grenzen definiert sind, als frei-
laufender Zahler)

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 o < ™ ~ — o
— ~— — — — — [op) (o) ~ o Yol <t [92) o — o
o [aa] o o o o o o o [sa] [aa] o o o o o
= %
Profil 2

Bytes 1 und 2 (als Wort):

Zahlerwert als Signed Integer (wenn keine Grenzen definiert sind, kann ein
Zahleruberlauf auftreten)

Byte 1 Byte 0
Sub-Index
1=n=254 o = @ N = < o © ~ © o < ™ o~ — o
m m om o m m o [ss] m [sa] om o m m o om
o
g 2
Ausgéange

Die Anzahl der Ausgange sind abhangig vom gewahlten Datenprofil.

Profil 1

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

- - - - - - RESET | ACK

CTRC

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 ACKCTRC Acknowledge der Bestatigungstaste erfolgt mit der steigenden
Flanke

1 RESET Reset des Zahlerwerts auf den in Byte 1 und 2 definierten Wert
erfolgt mit der steigenden Flanke

2 nicht benutzt =

3 nicht benutzt =

4 nicht benutzt -
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Bit Bezeichnung Bedeutung
5 nicht benutzt =

6 nicht benutzt =

7 nicht benutzt -

Byte 1 und 2:

Resetwert als Unsigned Integer

Adresse Byte 1 Byte 0
Bit
Lo < o o~ — o
— — — — — — [op] [ee] r~ [<=) [Xe < @ N — o
o [aa] o oo [aa] o o [sa] o [sa) [sa} oo [aa] o o o
aw1
o
(22} o
= ]

Der Resetwert kann entweder Uber die Steuerung durch eine steigende
Flanke an Ausgangsbyte 0, Bit 1 oder Uber den Bestatigungstaster (Parame-
terbyte 0, Bit 6 muss auf 1 gesetzt sein) gesetzt werden, => Tabelle 50. Ist
der Resetwert ungultig (z.B. auRerhalb der eingestellten Grenzen), wird der
Wert nicht Ubernommen und der eingestellte Wert beibehalten.

Sollte der Resetwert geandert werden, muss zur Bestatigung zunachst ein-
malig ein Reset Uber die Steuerung erfolgen. Dadurch wird der neue Reset-
wert Ubernommen. Anschliefdend wird auch Uber den Bestatigungstaster der
neue Resetwert gesetzt. Wenn bisher kein gultiger Resetwert von der SPS
gesetzt wurde, wird der Wert beim Drlcken des Bestatigungstasters (Para-
meterbyte 0, Bit 6 muss auf 1 gesetzt sein) auf die untere Grenze gesetzt,
sollten die Grenzen aktiviert sein, ansonsten auf 0, => Tabelle 50.

Profil 2
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
- - - - - - RESET | ACK
CTRC
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 ACKCTRC Acknowledge der Bestatigungstaste erfolgt mit der steigenden
Flanke
1 RESET Reset des Z&hlerwerts auf den in den Parameterbytes 5 und 6
definierten Wert erfolgt mit der steigenden Flanke,
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 nicht benutzt -
5 nicht benutzt =
6 nicht benutzt =
7 nicht benutzt =
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184

Der Resetwert kann entweder Uber die Steuerung durch eine steigende

Flanke an Ausgangsbyte 0, Bit 1 oder Uber den Bestatigungstaster (Parame-
terbyte 0, Bit 6 muss auf 1 gesetzt sein) gesetzt werden, => Tabelle 51. Eine
Veranderung des Reset-Werts ist mdglich, indem der Wert der Bytes 5 und 6

des Parameterbytes 0 angepasst werden.
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gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung

0x14 Interner Fehler

0x2B Frontelement nicht gesteckt

0x2C Falsches Frontelement gesteckt

0x2D Frontelement und/oder Steckverbindung defekt
0x2E Fehler Drucktaste

0x2F Parameterfehler

Parametrierung

Im Steuerungskonfigurator des Programmiersystems konnen vom Benutzer
folgende Werte parametrisiert werden:

Funktionselement

Beschreibung

Zahlrichtung

Falls das Modul nicht wie oben beschrieben montiert wurde, ist die Zahlrichtung inver-
tiert, dies kann durch Umparametrierung behoben werden.

Scroll-Richtung

Falls das Modul nicht wie oben beschrieben montiert wurde, ist die Z&hlrichtung inver-
tiert, dies kann durch Umparametrierung behoben werden

Schnelles Scrollen

Bei langer andauerndem schnellem Drehen des Encoders wird eine , Fast Scroll“-Funktion
aktiviert, bei der der Wert zehnfach schneller verandert wird.

Aktualisierungsrate

Aktualisierungsrate des Z&hlwertes vom Modul zum SmartWire-DT Netzwerk

Scroll-Geschwindigkeit

Bei Bedarf kann fiir besonders genaue Anwendungen ein Vorteiler eingestellt werden, der
die Scrollgeschwindigkeit verringert, indem eine Werteveranderung erst bei der einge-
stellten Anzahl Drehimpulsen stattfindet

Reset mit Drucktaste

Definiert, ob die Drucktaste gleichzeitig zum Riicksetzen des Modulwerts auf den Reset-

wert genutzt werden soll.

Obere und untere Grenze

Definiert die obere und untere Grenze bis zu der gezahlt werden soll. Sind diese Grenzen
erreicht, wird nicht weiter hoch/runter gezahlt. Sind die Grenzen aktiviert, so wird bei
einem PowerUp oder Reset der Steuerung immer die untere Grenze als Startwert gesetzt.
Sind beide Werte auf 0 eingestellt, entfallen die Grenzen. Bei einem PowerUp oder Reset
der Steuerung wird die untere Grenze auf 0 gesetzt.

Diagnose 0x2E unterdriicken

Wird der Drucktaste langer als 4 Sekunden betétigt, erfolgt normalerweise eine Diagno-

semeldeldung ,Fehler Drucktaste ( Fehlernummer (0x2E)). Setzen dieses Parameters
unterdriickt diese Diagnosemeldung. (Verfiigbar ab Gerateversion 02).

Resetwert (nur in Profil 2)

Der Resetwert, welcher bei einem Reset (wahlweise durch Bestatigungstaster, falls akti-

viert oder durch die Steuerung) tibernommen wird.
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1.2.10 Feldbusspezifische Besonderheiten

186

Feldbus CANopen

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung eines Datenprofils das entsprechende SDO-Objekt 2102subx in
die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der benotigte Inhalt Ubergeben.
Falls Sie Eintrage abweichend vom Defaultwert bendtigen, andern Sie bitte
die Werte gemal’ nachfolgender Zuordnung.

Objekt 2102subx Inhalt
(x entspricht der Position des M22-
SWD-INC im SmartWire-DT Strang)

Profil 1(Default) 0xE020D030
Profil 2 0x0020D030

Die Parametrierung erfolgt im Steuerungskonfigurator Uber das zugehorige
Parameterbyte der Baugruppe. Falls Sie Eintrage abweichend vom Default-
wert benotigen, andern Sie bitte die Werte gemald nachfolgender Zuord-
nung.

% Beim Feldbus CANopen erfolgt die Ubermittlung von Daten
ereignisgesteuert bei einer Anderung des Messwertes.
Eine Verringerung der Messwertaktualisierung auf z. B. 50 ms
kann somit zu einer erhdohten Belastung des CANopen-Feldbus-
ses fuhren.

Aufbau Parameterbyte 1:

Tabelle 50: Aufbau Parameterbyte 0

Bit Funktion Belegung
0 Zahlrichtung 0 = Erhohung des Zahlwerts durch Drehung im Uhrzeiger-
sinn

1 = Erhéhung des Z&hlwerts durch Drehung gegen den Uhrzeiger-
sinn

1 Schnelles Scrollen 0=Aus
1=Ein

2,3 Messwertaktualisierung Bit 2 Bit 3
0 0 20 ms
0 1 100 ms
1 0 200 ms
1 1 500 ms

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.
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Bit Funktion Belegung
4,5 Scrollgeschwindigkeit Bit4 Bit5
0 0 = Erhdhung bei einer Raste
0 1 = Erhdhung bei 2 Rasten
1 0 = Erhdhung bei 4 Rasten
1 1 = Erhohung bei 8 Rasten
6 Reset durch Drucktaste 0=Aus
1=Ein
7 Diagnose 0x2E unterdriicken 0=,Fehler Drucktaste” (0x2E) wird gemeldet

1 =, Fehler Drucktaste” (0x2E) wird nicht gemeldet

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung

—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267, besonders

—> Abschnitt ,, Gerateoptionen”, Seite 267.

Gerateindex: Sub-Index 22
Lange Parameterdaten: 0x07-

Aufbau Parameterbyte 1:

Tabelle 51: Aufbau Parameterbyte 0

Bit Funktion Belegung

0 Zahlrichtung 0 = Erhohung des Zahlwerts durch Drehung im Uhrzeiger-
legrhﬁhung des Zahlwerts durch Drehung gegen den Uhrzeiger-
sinn

1 Schnelles Scrollen 0=Aus
1=Ein

2,3 Messwertaktualisierung Bit 2 Bit 3
0 0 20 ms
0 1 100 ms
1 0 200 ms
1 1 500 ms

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.
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Bit Funktion Belegung
4,5 Scrollgeschwindigkeit Bit4 Bit5
0 0 = Erhdhung bei einer Raste
0 1 = Erhohung bei 2 Rasten
1 0 = Erhohung bei 4 Rasten
1 1 = Erhohung bei 8 Rasten
6 Reset durch Drucktaste 0=Aus
1=Ein
7 Diagnose 0x2E unterdriicken 0=,Fehler Drucktaste” (0x2E) wird gemeldet

1 = ,Fehler Drucktaste” (0x2E) wird nicht gemeldet

Fett gedruckte Werte geben die Grundeinstellung (Default-Werte) an.

Weitere Hinweise finden Sie in ,Feldbusspezifische Besonderheiten” im
Abschnitt ,Parametrierung” der einzelnen Module.
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1.3 M22-SWD-Bodenbefestigung

1.3.1 Aufbau

1.3.2 Projektierung

M22-SWD-Boden-Funktionselemente werden in Verbindung mit dem
M22-|...-Aufbaugehausen und M22-Frontelementen verwendet.

Abbildung 63: Boden-Funktionselement auf einer Leiterplatte im Aufbaugehause M22-...
(1 Diagnose-LED

% Die Boden-Funktionselemente ersetzen die bisherigen
M22-KC10 / KC01-Kontaktelemente sowie die entsprechenden
M22-LEDC.. .-Elemente. .

Die SmartWire-DT Boden-Funktionselemente kommen in den Aufbaugehau-
sen M22-11 bis M22-16 mit der entsprechenden Leiterplatte M22-SWD-I1-
LP1 bis M22-SWD-I6-LP6 zum Einsatz.

Damit kdnnen bis zu sechs Bedien- und Leuchtmeldefunktionen realisiert
werden. Die jeweilige Leiterplatte stellt die Verbindung mit dem SmartWire-
DT Netzwerk her. In der Gehausefront werden die M22-Frontelemente fur
die Befehls- und Meldefunktion eingesetzt.

Die Aufbaugehause sind Uber die SmartWire-DT Rundleitung SWD4-50LR8-
24 mit dem SmartWire-DT Netzwerk verbunden.

Der Anschluss der Rundleitung kann direkt mittels VM20 (metrische Kabel-
verschraubung) oder steckbar erfolgen.

Fuar die steckbare Ausfuhrung werden 8-polige Gehausedurchfihrungen in
Stecker-/Buchsenausfuhrung verwendet.
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1.3.2.1 Anbindung Rundleitung mit Kabelverschraubung

Abbildung 64: Anschluss mit Kabelverschraubung

1.3.2.2 Anbindung Rundleitung iiber Steckverbindung

Der Anschluss der SmartWire-DT Leiterplatte erfolgt Uber 8-polige Gehause-
durchfdhrungen in Buchsen- oder Steckerausfihrung.

Gehéausedurchfiihrung SWD-Element
Gehausedurchfiihrung Buchse fiir M22 SWD4-SF8-20
Gehdusedurchfiihrung Stecker fiir M22 SWD4-SM8-20

SWD4-SM8-20

SWD4-SF8-20
Abbildung 65: Anschluss Uber Steckverbindung

Die Verbindung zur Rundleitung erfolgt hierbei Uber 8-polige Stecker bzw.

Buchsen.

Gehéusedurchfiihrung SWD-Element
Buchse, gerade, 8-polig SWD4-SF8-67
Stecker, gerade, 8-polig SWD4-SM8-67
Buchse, 90° gewinkelt, 8-polig SWD4-SF8-67W
Stecker, 90° gewinkelt, 8-polig SWD4-SM8-67W
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Nicht benutzte Steckplatze missen mit der SmartWire-DT Bru-
cke M22-SWD-SEL8-10 bestuckt werden, da ansonsten das
SmartWire-DT Netzwerk unterbrochen wird.

J

Die Leiterplatten enthalten einen schaltbaren Abschlusswider-
stand fur das SmartWire-DT Netzwerk. Ist das Aufbaugehause
der letzte Teilnehmer im Netzwerk, muss der Abschlusswider-
stand eingeschaltet werden.

J

% Hinweise zum Abschlusswiderstand und zur Verwendung der
SWD-Brucken erhalten Sie auch durch das Softwareprogramm
SWD-Assist.
http://www.eaton.eu/software

Pro Steckplatz wird nur ein SmartWire-DT Funktionselement verwendet. Fur
eine kombinierte Funktion eines beleuchteten Befehlsgerats oder zur Reali-

sierung eines Mehrstufenschalters werden entsprechend leistungsfahigere

Funktionselemente verwendet.

Ein beleuchteter Drucktaster beispielsweise, der bisher als Kombination
mehrerer Elemente realisiert werden musste, lasst sich einfach durch ein
Kombinationselement realisieren (LED-Anzeige + Kontaktelement = M22-
SWD-K11LEDC).

M22-SWD-KC11

Dieses Funktionselement ersetzt die bisherigen Kontaktelemente M22-
KC10/KCO1. Es stellt einen Wechselkontakt zur Verflgung, mit dem sich
sowohl eine Offner- als auch eine SchlieRer-Funktion realisieren ldsst. Das
Funktionselement wird in Kombination mit M22-(Druck-)Tasten verwendet.

é Auf freie Platze im Aufbaugehause konnen weitere M22-KC10-/
KCO01-Kontaktelemente montiert werden.
Eine mogliche Anwendung ist zum Beispiel das herkdommliche
Schalten Uber ein M22-K...-Kontaktelement und das Melden
dieses Vorgangs an die SPS Uber das M22-SWD-K11-Funktions-
element.

M22-SWD-KC22

Dieses Funktionselement ersetzt Mehrfachkombinationen der bisherigen
Kontaktelemente M22-KC10/KCO1. Es stellt zwei Wechselkontakte zur Ver-
figung, womit Befehlsgerate bis zur Dreistellungsanzeige bedient werden
konnen.

M22-SWD-LEDC...

Dieses Funktionselement wird in Kombination Leuchtmeldern M22-L... ver-
wendet. Als Farbe stehen Weil3, Blau, Grin und Rot zur Verflgung.
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9 Auf freie Platze im Aufbaugehause konnen hier weitere M22-
KC...-Kontaktelemente montiert werden.

M22-SWD-K11LEDC... (Mehrfachfunktionselemente)

Diese Funktionselemente beinhalten einen Wechselkontakt sowie ein LED-
Element in den Farben Weil3, Blau, Griin und Rot. Sie ersetzen bisherige
Kombinationen aus einem Kontaktelement M22-KC01 bzw. -KC10 und einem
M22-LEDC...-Element. Sie werden in Kombination mit Leuchtdrucktasten
oder Wahltasten verwendet.

M22-SWD-K22LEDC... (Mehrfachfunktionselemente)

Diese Funktionselemente beinhalten zwei Wechselkontakte sowie ein LED-
Element in den Farben Weil3, Blau, Grin und Rot. Sie ersetzen bisherige
Kombinationen aus mehreren Kontaktelementen M22-KC01 bzw. -KC10 und
einem M22-LEDC.. .-Element. Sie werden in Kombination mit beleuchteten
3-Stellungswahltasten verwendet.

% Es besteht keine Moglichkeit, ein Joystick-M225-WJ4-Element
anzubinden.

Alle Kombinationsmoglichkeiten von M22-Frontelementen mit SmartWire-DT
Boden-Funktionselementen sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefuhrt.

Tabelle 52: Kombinationsmoglichkeiten M22-Frontelemente mit
SmartWire-DT Funktionselementen in Bodenbefestigung

Frontelement SWD-Funktionselement

(Bodenbefestigung)

M22(S)-PV(T) M22-SWD-KC11

M22(S)-PVL(T) M22-SWD-K11LEDC

M22(S)-DDL M22-SWD-K22LEDC

M22(S)-D(R)(H) M22-SWD-KC11

M22(S)-D(R)P M22-SWD-KC11

M22(S)-W(R)K M22-SWD-KC11

M22(S)-WKV M22-SWD-KC11

M22(S)-W(R)K3 M22-SWD-KC22

M22(S)-W(R)S-(SA) M22-SWD-KC11

M22(S)-W(R)S3-(SA) M22-SWD-KC22

M22(S)-L(H) M22-SWD-LEDC

M22(S)-D(RIL(H) M22-SWD-K11LEDC

M22(S)-W(R)LK M22-SWD-K11LEDC

M22(S)-W(R)LK-3 M22-SWD-K22LEDC

M22(S)-WLKV-3 M22-SWD-K22LEDC

Das SmartWire-DT Funktionselement belegt immer nur den mittleren Steck-
platz. Bei Bedarf konnen noch Standard-M22-KC10/KC01-Kontaktelemente
auf die freien Positionen gesteckt werden.
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Die nachfolgende Tabelle 53 zeigt, welche Maglichkeiten hierbei bestehen.

Tabelle 53: Belegung im M22-1...-Gehause

Funktionselement Belegung M22-I...-Gehause
(Bodenbefestigung — Ansicht von vorn beim
Bestiicken des Gehauses)

Platz auf Leiterplatte 2 3 1

(Markierung auf Gehauseboden)

M22-SWD-KC11 0 X1 02

M22-SWD-LEDC 0 X 0

M22-SWD-K11LEDC 0 X 0

M22-SWD-KC22 X X 0

M22-SWD-K22LEDC X X 0

M22-SWD-SEL-8-10 0 X 0

1) X=belegt durch SWD-Element
2) Q= optional fiir zusétzliches M22-KC10/ KCO1-Element

—_

Die Funktionselemente beziehen die Energie fur ihre Kommuni-
kationselektronik sowie fur die Ansteuerung der LEDs aus der
SmartWire-DT Netzwerkversorgung.

Beachten Sie daher bitte die Gesamtstromaufnahme lhres
SmartWire-DT Netzwerks; projektieren Sie gegebenenfalls ein
zusatzliches Einspeisemodul EUSE-SWD-PF2-1.

Informationen zum Stromverbrauch finden Sie im Anhang auf
Seite 273.

Bei Fragen zum Stromverbrauch unterstutzt Sie auch das Soft-
wareprogramm SWD-Assist, in dem diese Berechnungen auto-

matisch vorgenommen werden.

http://www.eaton.eu/software
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7.3.3 Installation

194

Die Funktionselemente werden auf die Leiterplatte M22-SWD-I...-LP... im
Aufbaugehause M22-|... montiert.

Gehen Sie dabei wie folgt vor:

» Legen Sie die Leiterplatte in das Aufbaugehause ein. Beachten Sie hier-
bei die korrekte Richtung der Leiterplatte. Die Pfeilrichtung definiert die
Anordnung der Teilnehmer. (Das Gateway befindet sich links von der IN-
Kennung.)

M22-SWD4-SM8-20 i

O o
o o
o o
o o
o o
o o
O o
O o

M22-1...

Abbildung 66: Aufbaugehause mit Leiterplatte M22-SWD-I...-LP...

» Befestigen Sie die SmartWire-DT Leitungen an den Klemmen der Leiter-
platte. Beachten Sie hierbei die richtige Farbzuordnung.

P Ist dies der letzte SmartWire-DT Teilnehmer, so schalten Sie bitte den
Abschlusswiderstand ein.

@QE@O®OEE)

i

Abbildung 67: Abschlusswiderstand

P Bestlcken Sie die Steckplatze mit den M22-SWD...C...-Funktionsele-
menten. Achten Sie dabei auf die korrekte Einbaulage (die Status-LED
muss oben sein). Unbenutzte Steckplatze mussen mit der Briicke M22-
SWD-SEL8-10 bestlckt werden.
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Abbildung 68: Bestlickung der Gehausesteckplatze

1.3.4 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die SmartWire-DT Diagnose-LED auf der Oberseite der M22-SmartWire-DT
Boden-Funktionselemente. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen, zeigt
die LED grunes Dauerlicht.

1.3.5 Austausch von Modulen

ACHTUNG

Der Austausch der SmartWire-DT Funktionselemente ist erst

nach dem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrickt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.
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1.3.6 Gerétestatus

1.3.7 Parametrierung

Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an.

Tabelle 54: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
SWD Griin Dauerlicht Geréat arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) e |aufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways
* nach Betétigen des Konfigurations-
tasters am Gateway
e Teilnehmer nicht in aktueller Konfigura-
tion
e ungltiger Typ

blinkend (3 Hz) Geréat meldet Diagnose.
(=> Abschnitt ,,7.3.9 Programmierung”,
Unterpunkt ,Diagnose”.)

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

1.3.8 Feldbusspezifische Besonderheiten

1.3.9 Programmierung

7.3.9.1 M22-SWD-KC11

196

Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13, Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

Die verschiedenen Funktionselemente verfligen Uber spezifische Ein-/Aus-
gangsinformationen, die im Programmiersystem verarbeitet werden. Bedeu-
tung und Umfang werden im Folgenden beschrieben.

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte.

Eingédnge
Byte O:
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7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |— DIAG |- - NO1 NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt betéatigt
1: Kontakt nicht betatigt
1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt betatigt
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgédnge
Keine
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist langer als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

1.3.9.2 M22-SWD-KC22

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte.

Eingange

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | - DIAG |[NO2 |NC2 |[NO1 | NC1
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Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt 1 betétigt
1: Kontakt 1 nicht betatigt
1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt 1 nicht betéatigt
1: Kontakt 1 betatigt
2 NC2 = Normally Closed 0: Kontakt 2 betatigt
1: Kontakt 2 nicht betatigt
3 NO2 = Normally Open 0: Kontakt 2 nicht betatigt
1: Kontakt 2 betétigt
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgédnge
Keine
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist I&anger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

1.3.9.3 M22-SWD-LEDC-(W/B/G/R)

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | — DIAG |- - _ _
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt -
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Bit Bezeichnung Bedeutung
3 nicht benutzt =
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
5 nicht benutzt -
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Ausgédnge
Byte O:
7 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIMT |DIMO |- - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo0 Ansteuerung der LED
1 nicht benutzt =
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 nicht benutzt -
5 DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Gerateversion 02)
6 DIM1
7 DIM2

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Helligkeit in acht Stufen
bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt weiterhin Uiber den Ausgang QO.

Tabelle 55: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet keine Diagnose.
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71.3.9.4 M22-SWD-K11LEDC-(W/B/G/R)

Das Funktionselement verfligt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

Eingange
Byte 0:
17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT | — DIAG |- - NO1 NC1
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt betatigt
1: Kontakt nicht betatigt
1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt nicht betatigt
1: Kontakt betatigt
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
Ausgédnge
Byte O:
1 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIM1 |DIMO |- - - - Qo0
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 Qo0 Ansteuerung der LED

nicht benutzt =

nicht benutzt -

nicht benutzt -

nicht benutzt -

DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Geréateversion 02)
DIM1
DIM2

~N ol o 0N
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7 Befehls- und Meldegerate M22-SWD...
7.3 M22-SWD-Bodenbefestigung

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Helligkeit in acht Stufen
bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt weiterhin iber den Ausgang QO.

Tabelle 56: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit
0 0 1 erste Dimmstufe
1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist langer als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss

7.3.9.5 M22-SWD-K22LEDC-(W/B/G/R)
Das Funktionselement verflgt Uber ein Eingangsbyte und ein Ausgangsbyte.

Eingange
Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT DIAG |NO2 |NC2 NO1 NC1

Bit Bezeichnung Bedeutung
0 NC1 = Normally Closed 0: Kontakt 1 betatigt
1: Kontakt 1 nicht betatigt
1 NO1 = Normally Open 0: Kontakt 1 nicht betatigt
1: Kontakt 1 betétigt
2 NC2 = Normally Closed 0: Kontakt 2 betatigt
1: Kontakt 2 nicht betatigt
3 NO2 = Normally Open 0: Kontakt 2 nicht betatigt
1: Kontakt 2 betatigt
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnose vorhanden
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7 Befehls- und Meldegerate M22-SWD...
7.3 M22-SWD-Bodenbefestigung

Bit Bezeichnung Bedeutung
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden

1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Ausgidnge

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0
DIM2 |DIM1 |DIMO |- - - - Qo
Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo Ansteuerung der LED

nicht benutzt

nicht benutzt =

nicht benutzt =

nicht benutzt -

DIMO Einstellen der Dimmstufen (ab Gerateversion 02)
DIM1
DIM2

~N | oo o | WO N

Durch Verandern des Inhaltes der Bits 5-7 kann eine Reduzierung der Helligkeit in acht Stufen
bestimmt werden. Das Ein-Ausschalten der LED erfolgt weiterhin Giber den Ausgang QO.

Tabelle 57: Einstellen der Helligkeit
DIM2  DIM1 DIMO

0 0 0 volle Helligkeit

0 0 1 erste Dimmstufe

1 1 1 achte Dimmstufe
Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung
0x10 Kontakt ist Ianger als vier Sekunden in Mittelstellung.
0x11 Kontakt Kurzschluss
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen
8.1 Einleitung

8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen

8.1 Einleitung

8.2 Aufbau

Die Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD flr Signalsaulen werden mit dem
Schnellmontagesystem fest an der Anlage montiert. Bis zu 5 Licht- oder
Akustikmodule lassen sich auf ein Basismodul zu einer Signalsaule zusam-
menstecken.

Es stehen unterschiedliche Licht- und Akustikmodule zur Verflgung.

Durch die hohe Schutzart IP66 konnen die Signalsaulen in schwierigen
Umgebungen eingesetzt werden. Mit dem Schnellmontagesystem lassen
sie sich mit einem Handgriff demontieren und nach dem Transport wieder
montieren. Vielfaltige Montagemaoglichkeiten und die unterschiedlichen
Durchmesser von 40 mm und 70 mm passen die Signalsaulen problemlos an
jede Anwendung an.

é Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT
Teilnehmer sind in
—> Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-
Teilnehmer”, Seite 279 beschrieben.

SL4 SL7

Abbildung 69: Seitenansicht der Basismodule
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen

8.2 Aufbau

204

24\
external

il

oooooooo
=

@0 ® OO0

Abbildung 70: Basismodul SL4-SWD und SL7-SWD von unten mit Anschllissen

(@ SmartWire-DT Buchse X1(IN) fiir Eingang mit Flachstecker

@ SmartWire-DT Buchse X2(0UT) fiir Ausgang mit Flachstecker

(® Externe Spannungsversorgung 24VDC (optional)

@ SmartWire Teilnehmer-LED

(5 Steckbriicke zur Auswahl externer/interner Spannungsversorgung 24V-
(® Steckbriicke zur Auswahl externer/interner Spannungsversorgung 24V+

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com



8.3 Projektierung

8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen
8.3 Projektierung

Die Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD benotigen zwei Versorgungsspan-
nungen.

Die 15-V-Versorgungsspannung Uswp fur die Ansteuerung der Basismodule
wird Uber den SWD-Strang bereitgestellt.

Die 24-V-Versorgungsspannung fur die Licht-/Akustikmodule kann auf zwei
Arten bereitsgestellt werden:

e Der SWD-Strang fuhrt 24-V-Versorgungsspannung Uaux.
Dazu wird entweder am SWD-Koordinator an den Klemmmen AUX eine
24 'V DC Versorgungsspannung eingespeist oder ein Power-Modul EU5C-
SWD-PF1-1 oder EU5C-SWD-PF1-2 wird dem Basismodul am SWD-
Strang vorgeschaltet.

¢ Es wird eine externe 24 V DC Spannungsversorgung Uber die Push-In-
Klemmen des Basismoduls angeschlossen.

Mit Steckbrlcken wird festgelegt, welche der bereitgestellten Versorgungs-
spannungen den Licht-/Akustikmodulen zugefuhrt wird.

Der Anschluss der Signal- und Versorgungsleitungen an die SmartWire-DT
Flachleitung erfolgt Uber den SmartWire-DT Flachstecker SWD4-8MF2.
Die Push-In-Klemmen sind fur Leitung AWG24 bis AWG16 und Leiter mit
0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.

Der Strombedarf betragt:

e  Uswp (15 V DC): 26 mA,
e Uaux (24 V DC) = Seite 274.

% Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme Ihres SmartWire-
DT Systems und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzli-
ches Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2-1. Projektierungshin-
weise dazu finden Sie im Handbuch ,, SmartWire-DT Das Sys-
tem”, MN050060027Z.

é Die Daten fur den Strombedarf der SWD-Teilnehmer entneh-
men Sie bitte den Tabellen im Anhang auf Seite 273 und 274.
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen

8.4 Installation

8.4 Installation

8.4.1 Montage

206

Die SmartWire-DT Basismodule sind fur die Schraubmontage vorgesehen.
Die Einbaulage ist beliebig.

ACHTUNG

Die angegebene Schutzart IP66 wird nur auf glattem festem
Untergrund der selben Schutzart und mit installierter Signalsaule
erreicht.

Um Gerate problemlos verdrahten zu kénnen, halten Sie einen Abstand von
mindestens 3 cm zur Wand oder zu benachbarten Geraten ein.

Um das SmartWire-DT Basismodul zu montieren gehen Sie folgendermalfden

VOr:

>

Stellen Sie an der vorgesehenen Stelle eine Offnung her, die groR genug
ist die SWD-Flachleitungen mit 19 mm Breite durchzuflhren. Der Durch-
messer der Offnung des Schnellmontageadapters betragt 33 mm.
Gemald dem Bohrbild der Befestigung in Montageanweisung
[L047002ZU sehen Sie flr den Schnellmontageadapter 4 Bohrldcher vor.
Befestigen Sie den Schnellmontageadapter mit den Schrauben M5 an
der Anlage.

Abbildung 71: Montage des Schnellmontageadapters

>

>

Flhren Sie die vom SWD-Koordinator ankommende und abgehende
Flachleitung durch die Offnung des Schnellmontageadapters.

Falls erforderlich schlief3en Sie eine externe Spannungsversorgung an,
—> Abschnitt 8.4.2, , Externe Versorgungsspannung anschlieRen”, Seite
208.

Schlief3en Sie SmartWire DT an, =>» Abschnitt 8.4.3, ,, SmartWire-DT
anschlieRen”, Seite 209.
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen
8.4 Installation

P Schieben Sie das Basismodul so auf den Schnellmontageadapter, dass
die Aussparung am Basismodul sich Uber der seitlichen Schraube am
Schnellmontageadapter befindet.

» Schieben Sie den Schraubring Uber das Basismodul mit Schnellmonta-
geadapter (1). Die Markierung am Basismodul muss mit der Markierung
am Schraubring Ubereinstimmen (2).

» Drehen Sie den Schraubring eine achtel Drehung nach rechts (3).

Das Basismodul ist befestigt. Die seitliche Schraube des Schnellmontage-
adapters ist jetzt zuganglich.

» Arretieren Sie die Position des Schraubrings indem Sie die Schraube am
Schnellmontageadapter herausdrehen ().

Abbildung 72: Befestigen des Basismoduls auf dem Schnellmontageadapter

% Eine ausfuhrliche Anleitung zur Montage ,,“des SWD- Gerate-
steckers SWD4-8MF2 an die 8-polige SmartWire-DT Flachlei-
tung finden Sie im Kapitel , Flachstecker SWD4-8MF2 montie-
ren” des Handbuchs ,, SmartWire-DT Das System”,
MNO05006002Z.
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen

8.4 Installation

8.4.2 Externe Versorgungsspannung anschlieBen

208

Die Signalsaulen werden tber den SWD-Strang mit 24 V DC versorgt.
Befinden sich viele SWD-Teilnehmer an einem SWD-Strang, kann es not-
wendig sein, eine zusatzliche Versorgungsspannung am SWD-Basismodul
anzuschliefden.

24V external ® “ |_ ® |
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Abbildung 73: Fuhrung der Versorgungsspannung bei externer Einspeisung und Steckbricke

INT

Um eine externe Versorgungsspannung anzuschlieen, gehen Sie folgender-
malfden vor:

» SchlieRen Sie die Versorgungsleitungen an die Push-In-Klemmen
.24\ external” an.
Beachten Sie hierbei die zulassigen Anschlussquerschnitte,
—> Abschnitt 8.4.4, ,,Anschlussquerschnitte”, Seite 209.

» Stecken Sie die Steckbricken gemal’ folgender Tabelle auf die
Steckerstifte.

Externe Spannungsversorgung

Ein Aus
EXT EXT
INT INT

Abbildung 74: Externe Versorgungsspannung mit Steckbricken zuschalten

Die externe Versorgungsspannung ist zugeschaltet.
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8 SWD-Basismodule SL4-SWD und SL7-SWD fiir Signalsaulen
8.4 Installation

8.4.3 SmartWire-DT anschlieBen

SWD-Teilnehmer konnen zerstort werden, wenn sie bei aufge-
A schalteter Spannungsversorgung im SWD-Strang umgesteckt
werden.
Schalten Sie die Spannungsversorgung vorher aus!

Zum Anschluss von SmartWire-DT gehen Sie folgendermalden vor:

P Stecken Sie den Flachstecker der ankommenden SWD-Flachleitung aus
Richtung SWD-Koordinator in die Buchse X1(IN) des Basismoduls.

» Stecken Sie den Flachstecker der abgehenden SWD-Flachleitung zum
nachsten Teilnehmer in die Buchse X2(OUT) des Basismoduls.

» Gibt es keinen nachsten SWD-Teilnehmer nach dem Basismodul, so
schlief3en Sie den SWD-Strang mit einem Abschlusswiderstand
SWD4-RC8-10 ab.

Verpressen Sie dazu an die Enden einer Flachleitung jeweils einen Flach-
stecker. Stecken Sie den Abschlusswiderstand auf den Flachstecker, bei
welchem der schwarze Pfeil der Flachleitung hinzeigt. Den Flachstecker,
bei welchem der schwarze Pfeil der Flachleitung wegzeigt, stecken Sie in
die Buchse X2 des Basismoduls. Beachten Sie die richtige Polung der
SWD-Flachleitung. Genaue Informationen finden Sie im Handbuch
~SmartWire-DT Das System”, MN05006002Z.

Abbildung 75: Ankommende und abgehende SWD-Flachleitung stecken

8.4.4 Anschlussquerschnitte

Tabelle 58: Externe Spannungsversorgung 24 V DC

Abbildung Ausfiihrung Anschlussquerschnitt
=8 mm (031" feindrahtig mit Adernendhiilse 0,25- 1,5 mm?2 (Mindestlange 8 mm)
S: eindrahtig 0,25 bis 1,5 mm? (AWG 24 - 16)
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8.5 Inbetriebnahme

8.5 Inbetriebnahme
Nachdem alle SmartWire-DT Teilnehmer am SWD-Strang angeschlossen
sind, erfolgt die automatische Adressierung aller Teilnehmer Uber den SWD-
Koordinator. Dazu wird der Konfigurationstaster auf der Frontseite des SWD-
Koordinators betatigt.

Wahrend des Adressiervorgangs blinkt die Teilnehmer-LED der SWD-Teil-
nehmer. Ist der Adressiervorgang erfolgreich abgeschlossen, so zeigt die
Teilnehmer-LED grunes Dauerlicht.

8.5.1 Austausch von Modulen

ACHTUNG

Der Austausch der SmartWire-DT Basismodule ist erst nach
dem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
der Konfigurationstaster gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden!

8.5.2 Geritestatus
Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Teilnehmer-LED an.

Tabelle 59: Diagnosemeldungen der Teilnehmer-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung

Teilnehmer-LED Griin Dauerlicht Gerat arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) o |aufender Adressiervorgang

* nach Power On des Gateways

* nach Betatigen des Konfigurationstasters am Gateway
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
e ungiltiger Typ

aus keine 15V Versorgungsspannung

8.6 Parametrierung
Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.
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8.6.1 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus Ethercat

8.7 Programmierung

8.7.1 Eingange

8.7.2 Ausgénge

8.7 Programmierung

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-

CAT", Seite 267

Das Modul verflgt Uber ein Eingangsbyte.

Byte O:

7 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |— DIAG |- - - -

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 nicht benutzt =

1 nicht benutzt =

2 nicht benutzt -

3 nicht benutzt -

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung

5 nicht benutzt =

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden

Byte 0:

7 6 5 4 3 2 1 0

- - - Q4 Q3 Q2 Q1 Qo

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 Qo Ansteuerung Lichtmodul Q0

1 Q1 Ansteuerung Lichtmodul Q1

2 Q2 Ansteuerung Lichtmodul Q2

3 Q3 Ansteuerung Lichtmodul Q3

4 Q4 Ansteuerung Lichtmodul Q4
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8.7 Programmierung

8.7.3 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt) fol-
gende Fehlerursache:

Wert Bedeutung
0x13 Kurzschluss / Uberlast an mindestens einem
Ausgang
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9 Anschaltmodul MCB-HK-SWD fiir Leitungs- und FI-Schutzschalter
9.1 Einleitung

9 Anschaltmodul MCB-HK-SWD fiir Leitungs- und FI-Schutzschalter

9.1 Einleitung

9.2 Aufbau

9.3 Projektierung

Das Anschaltmodul MCB-HK-SWD wird im Zusammenhang mit Leitungs-
schutzschaltern, Kombischutzschaltern oder Fehlerstromschutzschaltern ein-
gesetzt. Es Ubertragt die Schaltstellungsanzeige (Ein, Aus, Ausgelost) des
Schutzschalters Uber das SmartWire-DT Kommunikationssystem.

Abbildung 76: Aufbau MCB-HK-SWD
(@ SmartWire-DT Leitung mit Geréatestecker
@ SmartWire-DT Anschaltmodul
(3 Fehlerstromschutzschalter (mit Linksanschlag),
Leitungsschutzschalter oder FI/LS-Kombischutzschalter (mit Rechtsanschlag)
(@ SmartWire-DT Diagnose-LED
(& Abdeckkappe

Das Anschaltmodul MCB-HK-SWD wird an Leitungsschutzschalter,
Kombischutzschalter oder Fehlerstromschutzschalter angeschlossen.

Der Anschluss an die SmartWire-DT Flachleitung erfolgt Gber den Smart-
Wire-DT Geratestecker SWD4-8SF2-5. Der Anschluss kann oberhalb oder
unterhalb des Anschaltmoduls erfolgen. Der nicht benutzte Anschluss muss
mit der mitgelieferten Abdeckkappe versehen werden.

% Die Funktionselemente beziehen die Energie fur die Kommuni-
kationselektronik sowie fUr die Ansteuerung der LED aus der

SmartWire-DT Netzwerkversorgung.
Bitte beachten Sie die Gesamtstromaufnahme |hres Smart\Wire-
Netzwerks und projektieren Sie gegebenenfalls ein zusatzliches
Einspeisemodul EU5C-SWD-PF2-1.
Hierbei unterstltzt Sie auch das Softwareprogramm SWD-
Assist, in dem diese Berechnungen automatisch vorgenommen
werden.
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9.4 Installation

9.4 Installation

Das Anschaltmodul MCB-HK-SWD ist fur die Hutschienenmontage vorgese-
hen. Die Einbaulage ist senkrecht.

Vorgehen

P Schieben Sie den Zentrierbolzen (rot) durch das Schutzgerat hindurch und
verbinden Sie das Anschaltmodul mit dem Schutzgerat.

Abbildung 77: Verbinden von Anschaltmodul und Schutzgerat

» Entfernen Sie UberflUssige Hilfsschalterteile.
Je nachdem, ob der Hilfsschalter an einem Fehlerstromschutzschalter,
einem Leitungsschutzschalter oder einem FI/LS Kombischutzschalter
angeschlossen wird, muss an der nicht mit dem Schutzgerat verbunde-
nen Seite der Verbindungsbolzen bzw. die Verrasterungen entfernt wer-
den, damit eine ebene Flache entsteht.

Abbildung 78: Verbindungsbolzen entfernen

» SchlieRen Sie die 8-polige SmartWire-DT Leitung tber die SmartWire-DT
Buchse auf der Gerateober- oder -unterseite an.
Die frei bleibende SWD-Buchsenleiste muss aus EMV-Grinden mit dem
beiliegenden Zubehdr SWD4-... verschlossen werden. Andernfalls kann
es zu Kommunikationsproblemen und Zerstérung von SWD-Teilnehmern
kommen.
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9.5 Inbetriebnahme

Abbildung 79: Anschluss der SmartWire-DT Leitung

% Eine ausfuhrliche Anleitung zur Adaption des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Leitung finden Sie im Kapitel , Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches , SmartWire-DT, Das System”,
MNO05006002Z-DE; frihere Bezeichnung AWB2723-1617de.

9.5 Inbetriebnahme

Wahrend der Adressierung blinkt die SmartWire-DT Diagnose-LED der
SmartWire-DT Teilnehmer. Ist der Adressiervorgang erfolgreich abgeschlos-
sen, zeigt die LED grtnes Dauerlicht.

9.6 Austausch von Modulen

Nach dem Austausch eines Moduls und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedruckt werden. Hierdurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

9.7 Geratestatus
Die einzelnen SmartWire-DT Teilnehmer zeigen ihren Geratestatus mit Hilfe
einer Diagnose-LED an.

Tabelle 60: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
SWD Griin Dauerlicht Gerét arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) ¢ |aufender Adressiervorgang

 nach Power On des Gateways
» nach Betatigen des Konfigurationstasters
am Gateway
e Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
e ungiiltiger Typ

blinkend (3 Hz) Gerat meldet Diagnose.
(=> Abschnitt 9.8.2, ,Diagnose”, Seite 216)
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9.8 Programmierung

9.8 Programmierung
Das Modul verflgt Uber ein Eingangsbyte.

Byte O:
17 6 5 4 3 2 1 0
SUBST | PRSNT |- DIAG |- - ON TRIP
Bit Bezeichnung Bedeutung
0 TRIP 0:-
1: Das @erét hat aufgrund eines Fehlers (Fehler-
strom, Uberlast usw.) ausgeldst.
1 ON 0: Gerat ausgeschaltet
1: Geréat eingeschaltet
2 nicht benutzt -
3 nicht benutzt -
4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung
1: Diagnosemeldung
5 nicht benutzt =
6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden
7 SUBST 0: projektiertes Modul vorhanden
1: Universal-Modul M22-SWD-NOP(C) vorhanden
9.8.1 Ausgénge
Keine
9.8.2 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Bit 4 im Eingangsbyte 0 ist gesetzt)
folgende Fehlerursachen:

Wert Bedeutung

0x19 Kopplung SmartWire-DT Hilfsschalter mit Schutzgeréate tiberpriifen und
Schutzgeréate ein- und ausschalten.
Sollte der Fehler weiterhin bestehen, SmartWire-DT Hifschalter tauschen.
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10.1 Einleitung

10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M22-SWD-NOP und M22-SWD-NOP-C

10.1 Einleitung

10.1.1 Vorgehensweise

10.2 Aufbau

Universalteilnehmer kdnnen ersatzweise fur projektierte, aber derzeit in der
Anlage noch nicht, oder fUr eine spatere Erweiterung vorgesehenen Teilneh-
mer

¢ an der SWD-Flachleitung mit dem Universalmodul M22-SWD-NOP
(Frontbefestigung) oder

e im M22-l...-Aufbaugehause auf der SWD-Leiterplatte mit dem Universal-
modul M22-SWD-NOPC (Bodenbefestigung) verbaut werden.

Zweck ist es dabei, im Anwenderprogramm der SPS bereits den Vollausbau
zu projektieren und zu programmieren, die bendtigte Hardware aber (noch)
nicht physikalisch zu verbauen, um spatere Nachrustungen zu vereinfachen.

Das Vorhandensein eines Universalteilnehmers wird dabei im Anwenderpro-
gramm erkannt (Bit 4 und 7 im Eingangsabbild des ersten Input Bytes).

Wird spater der Universalteilnehmer durch das projektierten Gerat in der
Anlage ausgetauscht, muss das Anwenderprogramm der SPS oder die Hard-
warekonfiguration nicht verandert werden.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.

» In der Steuerungskonfiguration der SPS projektieren Sie neben den direkt
benotigten SmartWire-DT Teilnehmern bereits die spater bendtigten
SmartWire-DT Teilnehmer.

Bei der Installation setzen Sie ein Universalmodul anstelle dieses Smart-
Wire-DT Teilnehmers ein.

» Im Anwenderprogramm fragen Sie ab, ob der original projektierte Smart-
Wire-DT Teilnehmer oder ein Universalmodul eingesetzt ist.

Abhangig von dieser Information steuern Sie |hren Programmablauf.

» Wird ein Universalmodul spater durch den original projektierten Smart-
Wire-DT Teilnehmer ersetzt, muss dieser Teilnehmer durch Dricken der
.Config.”-Taste am Gateway in das SmartWire-DT Netzwerk aufgenom-
men werden.

Die Universalmodule kdnnen sowohl in Front- als auch in Bodenbefestigung
montiert werden.
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10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M22-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.2 Aufbau

10.2.1 Frontbefestigung
M22-SWD-Front-Universalmodule werden als Platzhalter fur Befehls- und
Meldegerate sowie Schitze, Motorschutzschalter in Pulten, Schaltschrank-
tUren oder in Schaltschranken verwendet.

1436 25
L m22-(0)K..

M22-SWD-K11...

M22-SWD-LED. .

M22-SWD-NOP
M22-(C)K...

14 36 25

L m22-swD-k22...
M22-SWD-NOP

— M22-(C)K...

M22-SWD-NOP

Abbildung 80: RMQ-Modul als Tragerelement eines Universalmoduls bei Frontbefestigung

10.2.1.1 Vorteile

e Mechanisch sehr gut adaptierbar.

e Direkt auf Hutschiene montierbar.

¢ Verwendung des Teleskop-Clip, um einen Hohenausgleich beispiels-
weise zu den Motorstarterkombinationen zu erreichen.

10.2.2 Bodenbefestigung

M22-SWD-Boden-Universalmodule werden als Platzhalter in Verbindung mit
dem M22-I...-Aufbaugehause verwendet.
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10.3 Projektierung

10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M2 2-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.3 Projektierung
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lee
tmzz-(cmw)“.
M22-SWD-KC11
M22-SWD-LEDC...

M22-SWD-SEL-8-10
M22-SWD-NOPC

M22-(C)K(C)...

Abbildung 81: M22-SWD-NOPC in einem M22-I3-Gehéuse

In der Steuerungskonfiguration der SPS projektieren Sie wie gewohnt neben
den direkt benotigten vorhandenen SmartWire-DT Teilnehmern auch die spa-
ter benotigten SmartWire-DT Teilnehmer. Fur diejenigen Teilnehmer, die
durch ein Universalmodul ersetzt werden sollen, muss der Parameter
.Replacement by universalmodule” in der Steuerungskonfiguration im Dia-
log ,,Moduleigenschaften” auf den Wert ,allowed"” gesetzt werden. Bei der
Installation konnen Sie dann an der entsprechenden Position im SmartWire-
DT Netzwerk ein Universalmodul anstelle dieses SmartWire-DT Teilnehmers
einsetzen.

Im Anwenderprogramm fragen Sie ab, ob der original projektierte Smart\Wire-
DT Teilnehmer oder ein Universalmodul gesteckt ist. Bit 7 (SUBST) im ersten
Eingangs-Byte ist gesetzt, falls ein Universalmodul anstelle des projektierten
Teilnehmers vorhanden ist. Abhangig von dieser Information steuern Sie den
Programmablauf.
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10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M22-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.4 Installation

Ein Universalmodul liefert stets Eingangsdaten mit dem Wert ,,0”. Wird ein
Universalmodul spater durch den original projektierten SmartWire-DT Teil-
nehmer ersetzt, ist dieser Teilnehmer durch Dricken der ,Config.”-Taste am
Gateway in das SmartWire-DT Netzwerk aufzunehmen.

10.4 Installation
Die Universalmodule lassen sich in drei moglichen Formen installieren:
e Frontbefestigung mit Adapter M22-A,
e Frontbefestigung direkt auf Hutschiene oder mittels

Teleskopadapters,
* Bodenbefestigung im M22-|...-Aufbaugehause.

10.4.1 Frontbefestigung

Das Universalmodul M22-SWD-NOP wird auf den Adapter M22-A auf die
mittlere Position aufgeschnappt.

Abbildung 82: Anschluss auf den Adapter

Zum Anschluss an das SmartWire-DT Netzwerk wird die SWD-Flachleitung
verwendet. Zur Kontaktierung mit dem M22-SWD-Funktionselement wird
der Geratestecker SWD4-8SF2-5 benutzt.

Die Installation ist damit abgeschlossen.

M22-SWD-K...
M22-SWD-LED...
M22-SWD-NOP

SWD4-100LF8-24 M22-SWD-R

SWD4-3LF8-24-28S
SWD4-5LF8-24-28 ™~
SWD4-10LF8-24S

SWD4-8SF2

Abbildung 83: Anschluss des Universalmoduls an die SWD-Flachleitung
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10.4.2 Bodenbefestigung

10.5 Inbetriebnahme

10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M2 2-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.5 Inbetriebnahme

Das Universalmodul M22-SWD-NOPC wird auf die Leiterplatte
M22-SWD-I...-LP... im Aufbaugehause M22-|... montiert.

Gehen Sie dabei wie folgt vor:

» Legen Sie die Leiterplatte in das Aufbaugehause ein. Beachten Sie hier-
bei die korrekte Richtung der Leiterplatte. Die Pfeilrichtung definiert die
Anordnung der Teilnehmer. (Das Gateway befindet sich links von der
IN-Kennung.)

P Bestlicken Sie die Steckplatze mit dem M22-SWD-NOPC-Universal-
modul. Achten Sie dabei auf die korrekte Einbaulage (die Status-LED
muss oben sein). Unbenutzte Steckplatze mit der Bricke M22-SWD-
SEL8-10 bestlcken.

M22-SWD4-SM8-20 i

O o
S o
O o
[Sie}
[Sie}
[Sie}
[Sie}
O o

M22-1...

Abbildung 84: Universalteilnehmer M22-SWD-NOPC in einem M22-I13-Gehaduse

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway. Betatigen Sie
dazu den Konfigurationstaster am Gateway.

Wahrend der Adressierung blinkt die SmartWire-DT Diagnose-LED auf der
Rickseite des M22-SWD-Universalmoduls. Ist der Adressiervorgang abge-
schlossen, so zeigt die LED grtnes Dauerlicht.

10.5.1 Austausch von Modulen

ACHTUNG

Der Austausch der SmartWire-DT-Universalteilnehmer ist erst
nach dem Abschalten des gesamten SmartWire-DT Systems
zulassig.
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10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M22-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.6 Programmierung

ACHTUNG
Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

10.5.2 Geratestatus
Die einzelnen SmartWire-DT Universalmodule zeigen ihren Geratestatus mit
Hilfe einer Diagnose-LED an.

Tabelle 61: Diagnosemeldungen der SmartWire-DT Status-LED

Bezeichnung Farbe Zustand Meldung
SWD Griin Dauerlicht Gerét arbeitet fehlerfrei.
blinkend (1 Hz) o |aufender Adressiervargang

* nach Power On des Gateways

 nach Betatigen des Konfigurationstasters am Gateway
o Teilnehmer nicht in aktueller Konfiguration
o ungiltiger Typ

blinkend (3 Hz) Gerat meldet Diagnose. (siehe hierzu jeweils den Abschnitt
Programmierung”, Unterpunkt ,Diagnose”)

10.6 Programmierung
Die Universalmodule verfligen Uber spezifische Informationen, die im Pro-
grammiersystem verarbeitet werden. Bedeutung und Umfang werden im
Folgenden beschrieben.

Die Universalmodule verfligen stets Uber ein Eingangsbyte.

Die Lange der Ein- und Ausgangsbytes richtet sich nach dem zu ersetzenden
Funktionselement.

Bit 7 (SUBST) im ersten Eingangs-Byte ist gesetzt und zeigt damit an, dass
ein Universalmodul anstelle des projektierten Teilnehmers installiert ist.
Alle Prozessdaten des projektierten Teilnehmers sind null.

Abbildung 85: M22-SWD-NOP, M22-SWD-NOPC
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10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M2 2-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.6 Programmierung

Byte O:

17 6 5 4 3 2 1 0

SUBST | PRSNT |- DIAG |0 0 0 0

Bit Bezeichnung Bedeutung

0 0

1 0

2 0

3 0

4 DIAG 0: keine Diagnosemeldung

5 nicht benutzt -

6 PRSNT 0: Modul nicht vorhanden
1: Modul vorhanden

7 SUBST 1: Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C)
vorhanden

10.6.0.1 Diagnose
Das Modul meldet keine Diagnose.
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10 SmartWire-DT Universalteilnehmer M22-SWD-NOP und M2 2-SWD-NOP-C
10.6 Programmierung
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
11.1 Einleitung

11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM

11.1 Einleitung

11.2 Aufbau

Das SmartWire-DT Modul NZM-XSWD-704 dient dazu, einen Leistungsschal-
ter mit elektronischem Ausloser (NZM 2,3,4) Uber eine speicherprogram-
mierbare Steuerung (SPS) abzufragen, also die Stellung On/Off/Trip des
Schalters und die Aktualstrome zu erfassen. Der Fernantrieb kann Uber das
Modul angesteuert werden. Das NZM-XSWD-704 wird auf einer Hutschiene
in einem Installationsraum mit mindestens IP54 (Schaltschrank) montiert und
Uber eine 2,0 m lange Datenleitung mit dem NZM verbunden. Die Hilfskon-
takte und der Fernantrieb werden gesondert verdrahtet.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.

Abbildung 86: Aufbau NZM mit NZM-XSWD-704

(@ SmartWire-DT Anschluss
(@ Datenleitung NZM mit NZM-XSWD-704
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM

11.2 Aufbau
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NZM 0
HIA HIN oo
[coee]
A7 I
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M22-K01
M22-K10 o 3
k=
O

Abbildung 87: Anschlisse NZM-XSWD-704 an Leistungsschalter

(® SmartWire-DT Anschluss

(@ Datenleitung NZM mit NZM-XSWD-704
(® Hilfsschalter in NZM

(@ Energieerfassungsgerat XMC (extern)
(5 Fernantrieb

Die maximale Leitungslange der Ein- und Ausgange betragt 2 m.

Der SmartWire-DT Geratestecker mit adaptierter SmartWire-DT Verbin-
dungsleitung wird tUber den Anschluss (1) mit dem Modul NZM-XSWD-704

verbunden.

% Eine ausflhrliche Anleitung fur die Montage des SmartWire-DT
Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an die 8-polige SmartWire-DT
Flachleitung finden Sie im Kapitel ,Geratestecker SWD4-8SF2-5
montieren” des Handbuches MIN05006002Z-DE (frihere
Bezeichnung AWB2723-1617de).
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM

11.2 Aufbau

11.2.1 Anzeige- und Anschlusselemente

Der Netzwerkstatus des Moduls wird Uber die SmartWire-DT Diagnose-LED
signalisiert.

Die weiteren LEDs haben folgende Funktion:

C on Kommunikation mit Leistungsschalter tber die Datenleitung besteht.
off Kommunikation mit Leistungsschalter besteht nicht.
2x- Ohne Funktion
S Zur Signalisierung der SO-Energieimpulse
on Ein kurzes Ausgehen signalisiert einen Energieimpuls.
off Keine Spannungsversorgung tiber SWD
blinkend / ~ 1 Hz Energiezahler ungiiltig
10 on Spannung an 10
off Keine Spannung an 10
101 on Spannung an |1
off Keine Spannung an |1
Qo0 on Ausgang Q0 ist on
off Ausgang Q0 ist off
Q1 on Ausgang Q1 ist on
off Ausgang Q1 ist off
% Es wird der Spannungszustand der Eingange signalisiert:
10 Led 0 1 0 1
1 Led 0 0 1 1

—_

11.2.2 Anschliisse

Zustand Schalter off trip on

Es wird der Spannungszustand der Ausgange signalisiert:

Q0 Led 0 1 0 1
Q1 Led 0 0 1 1
Befehl OFF ON

Das Modul bendtigt keine Hilfsspannungsversorgung; es wird komplett Uber
die SmartWire-DT Verbindungsleitung versorgt.
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM

11.2 Aufbau

11.2.3 Eingéange

* 10

Der HIN-Steckplatz (mittlerer oder rechter Hilfsschaltersteckplatz des
NZM) wird mit einem Schliefder bestlckt und zwischen den Klemmen
24V und |0 verdrahtet. Er ist fur die Schaltschlossstellung ,,on” oder
,off” zustandig.

e I

Der HIA-Steckplatz (linker Hilfsschaltersteckplatz des NZM) wird mit
einem Offner bestlckt und zwischen den Klemmen 24V und |1 verdrah-
tet. Erist flr die Ausgelostmeldung zustandig.

Die Eingange 10 und 11 werden gemafd PNO-Profil fir Schaltgerate, wie in fol-
gender Tabelle gezeigt, auf die Statusdaten im Byte 1 abgebildet:

Eingédnge Daten
Status LS, Byte 1, Bit2 + 3
Init Aus Ein Trip
00 01 10 1
10 - 0 1 0

11.2.3.1 Energiesignaleingange S0+ und S0-

228

Diese Eingange werden auf ein externes Energiemessmodul wie z. B. das
Sortiment NZM... XMC-S0 verdrahtet. Das Messmodul liefert fur ein
bestimmtes Energiequantum einen SO-Impuls, wodurch ein remanenter Zah-
ler auf dem NZM-SWD-704 inkrementiert wird. Dieser Zahlwert erhalt damit
die verbrauchte Energie, er hat eine Grofde von 32 Bit.

Abbildung 88: Anschluss des SO-Eingangs

Wird der Zahleingang nicht benétigt, so sind die Klemmenm SO0+ und SO- mit
einer Drahtbricke zu versehen. Dadurch wird ein Einschaltimpuls beim Span-
nungszuschalten unterdrickt.

% Der 1,5-kQ-Widerstand ist im Gerat NZM-XSWD-704 fest inte-
griert.
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
11.2 Aufbau

11.2.4 Steuerausgange Q0 und Q1

Die Spannungsversorgung der Steuerausgange fur den Fernantrieb wird aus
der Versorgungsspannung des SmartWire-DT Strangs gewonnen. Die Aus-
gange kénnen max. mit 200 mA belastet werden. Es sind immer die Schitze
DILA-22 als Interface zum NZM-Fernantrieb zu verwenden. Dabei wird nach
einem Schaltbefehl ein Ausgang immer ,,1"” und ein Ausgang immer ,,0"
sein, siehe auch => Abschnitt 11.8.1.7, ,Ausgange”, Seite 240.

Die Verdrahtung erfolgt gemaf Abbildung 87.

Ausgang Daten
Ausgangsbyte 0, Bit 0 + 1
nicht dndern Ausschalten Einschalten nicht dndern
00 01 10 1

Qo - 1 0

Q1 - 0 1

Wenn der jeweilige Ausgang angesteuert ist, fuhrt die Klemme QO bzw. Q1
eine Spannung von 24 V DC.

GEFAHR

A Bei Verwendung des Fernantriebs kann ein Schaltbefehl verzo-
gert und damit unerwartet ausgefihrt werden.
Unerwartetes Aufschalten von Spannungen oder unerwarteter
Motorenanlauf kénnen eine Folge daraus sein.
Fuhren Sie deshalb ,Malinahmen fur die Verwendung des Fern-
antriebs” durch => Seite 241.

Folgende Schaltbefehle sind moglich:

Zustand zulassiger Befehl
on OFF (Ausschalten)
off ON (Einschalten)
trip OFF (Ausschalten)

Uber die 8-polige SmartWire-DT Verbindungsleitung wird neben dem Kom-
munikationssignal eine Spannung von 24 V DC zur Ansteuerung der Hilfs-
schutze fur den Fernantrieb zur Verflgung gestellt.

ACHTUNG

Die Ausgange durfen nur zur Ansteuerung des Fernantriebs ver-
wendet werden. Es kann nur ein betriebsmalliges Ein-/Aus-
schalten mit dem Fernantrieb realisiert werden. Eine eventuelle
Abschaltung im Fehlerfall muss immer Uber Unterspannungs-
ausloser realisiert werden.
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11.3 Projektierung

11.3 Projektierung

Das NZM-XSWD-704 wird vollstandig Uber den SWD-Strang versorgt, so
dass keine zusatzliche Energieversorgung erforderlich ist. Der Strombedarf
ist:

e Stromverbrauch Uyp (15 V): 35 mA
e Stromverbrauch Uaux (24 V): 300 mA bei aktivem Fernantrieb
e Stromverbrauch Uaux (24 V): 100 mA bei inaktivem Fernantrieb

Aufgrund der erforderlichen Leistung fur die Fernantriebe ist eine Ansteue-
rung immer Uber Hilfsschitze vorzunehmen. Als Hilfsschitze werden DILA-
22 mit einem Anzugs- und Haltestrom von 125 mA verwendet.

Zur Information sind hier die moglichen Fernantriebe aufgefthrt:
Fernantrieb XRD:

e 110-240V AC, 550 VA, max. b A
e 80-440V AC, 650 VA, max. 1,7 A
e 24-250V DC, 450 W, max. 18,75 A

Fernantrieb XR:

e 110-440V AC, 350 VA, max. 3,2 A
e 24-250VDC, 250 W, max. 10,4 A

ACHTUNG

Die Summe aus der Anzugsleistung der gleichzeitig anziehen-
den Schutze und der Summe der Halteleistung der angezoge-
nen Schutze pro SmartWire-DT Netzwerk darf 72 W nicht tber-
steigen. Falls erforderlich, muss ein zusatzliches Powerfeed-
Modul (EU5C-SWD-PF1-1, EU5C-SWD-PF-2) verwendet werden
(=> Abschnitt 1, , Power-Module EU5C-SWD-PF1-1,
EU5C-SWD-PF2-1", Seite 15).

% Die Daten fur den Strombedarf entnehmen Sie bitte der Tabelle
—> Kapitel 14 ,Anhang”, Seite 273.

Die Anschlussklemmen am NZM-XSWD-704 sind fir Leitungen von AWG24
bis AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm?2 Querschnitt geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhulsen ist darauf zu achten, dass die Hul-
senlange mindestens 8 mm betragt.

Die maximale Anzahl der NZM-XSWD-704 Teilnehmer in einem SWD-Strang
hangt von dem verwendeten Feldbus-Gateway sowie dem gewahlten Daten-

profil ab.

Daten zur Projektierung PROFIBUS-DP CANopen
Maximale Anzahl der Teilnehmer am SWD-Strang 58 99

Max. Eingangsdaten [Byte] 240 128

Max. Ausgangsdaten [Byte] 240 128
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
11.4 Inbetriebnahme

PROFIBUS-DP Datenprofil 1 Datenprofil 2 Datenprofil 3 Datenprofil 4

maximale Anzahl 58 22 15 7
NZM-XSWD-704/SWD-Strang

CANopen Datenprofil 1 Datenprofil 2 Datenprofil 3 Datenprofil 4

maximale Anzahl 42 1 8 4
NZM-XSWD-704/SWD-Strang

11.3.1 Sicherheitsrelevante Anwendungen

Fur die meisten Anwendungen ist neben dem betriebsmalligen Schalten
auch das Abschalten im Notfall oder das Abschalten durch Offnen von
Schutztlren gefordert. Dies ist Uber entsprechende Schitzsteuerungen zu
realisieren.

Ein Ausschalten des Leistungsschalters Uber ein ,NOT-AUS", also Uber das
Abschalten der 24-V-Versorgung, ist nicht moglich und normalerweise auch
nicht gewlnscht. Ohne die 24-V-Versorgung werden die Zustande des Leis-
tungsschalters nicht verandert und nicht mehr angezeigt. Der Busbetrieb
wird in diesem Falle aufrechterhalten.

11.3.2 Montage NZM-XSWD-704

11.4 Inbetriebnahme

Das Modul wird in einem Maximalabstand von 2 m zum Leistungsschalter
auf einer Hutschiene montiert. Zum NZM ist ein Minimalabstand von 60 mm
einzuhalten.

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Netzwerk Uber das Gateway (Betatigung des
Konfigurationstasters am Gateway). Wahrend des Adressiervorgangs blinkt
die SmartWire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervorgang abgeschlossen,
so zeigt die LED grtnes Dauerlicht.

11.5 Austausch von Modulen

GEFAHR

A Der Austausch des SmartWire-DT Moduls ist nur bei abgeschal-
teter Spannung zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
die Konfigurationstaste gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

ACHTUNG

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.
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11 NZM-XSWD-704 — Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
11.6 Parametrierung

11.6 Parametrierung
Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetrieb-
nahmesoftware SWD-Assist.

11.7 Feldbusspezifische Besonderheiten
Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

11.8 Programmierung
11.8.1 Zyklische Daten

11.8.1.1 Datenprofile

9 Far die zyklischen Daten stehen 4 unterschiedliche Profile zur
Auswahl. Das Datenprofil 1 enthalt nur die digitalen Statusdaten
des Schalters, es kommen dann die Strome und die Energie-
werte in den folgenden Profilen hinzu.
Das Profil 4 enthélt alle Informationen des NZM.

Tabelle 62: Datenprofile NZM-XSWD-704

Profil 1 Profil 2 Profil 3 Profil 4
(Default)
Byte gesamt 3 1" 15 31
Digitale Statusdaten X X X X
Stréme - X X X
Energiewerte - - X X
Eingestellte Werte und Schalterdaten = = = X

Hinweis: Der NZM beginnt die Strommessung bei Stromen grolker ca. 5% vom Nennstrom des Schalters, bei klei-
neren Strémen wird der Wert null bertragen. Ein 400-A-Schalter beispielsweise liefert Werte bei Strdmen groler
als ca. 20 A. Dieser Schwellenwert ist unabhangig von der Einstellung der Drehcodierschalter.

% Datenbytes, die in bestimmten Profilen nicht zyklisch Ubertra-
gen werden, kdnnen weiterhin als azyklische Datenobjekte aus-
gelesen werden (=>» Kapitel 11 ,NZM-XSWD-704 — Anschal-
tung fur kompakte Leistungsschalter NZM"”, Seite 243).

Der Datenaufbau von Profil 1 und 2 entspricht ab Byte 1 dem LVSG (Low Vol-
tage Switchgear)-Profil der PNO (PROFIBUS-Nutzerorganisation).

Tabelle 63: Ubersicht Gber die Datenprofile des NZM-XSWD-704
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Byte Profil 1 Profil 2 (Default) Profil 3 Profil 4

0 SWD Statusbyte SWD Statusbyte SWD Statusbyte SWD Statushyte

1 Statusbyte 0 LVSG Statusbyte 0 LVSG Statusbyte 0 LVSG Statusbyte 0 LVSG

2 Statusbyte 1 LVSG Statushyte 1 LVSG Statusbyte 1 LVSG Statusbyte 1 LVSG

3/4 - Strom 1 Strom 11 Strom 1

5/6 - Strom 12 Strom 12 Strom 12

7/8 = Strom I3 Strom I3 Strom 13

9/10 - Strom Imax Strom Imax Strom Inax

" - - S0-Wert high Teil S0-Wert high Teil

12 - - S0-Wert high Teil S0-Wert high Teil

13 - - S0-Wert low Teil S0-Wert low Teil

14 = = SO0-Wert low Teil S0-Wert low Teil

15 - - - Eingestellter Wert LS fiir I,

16 = = = Eingestellter Wert [;

17 - - - Eingestellter Wert t;

18 - - - Eingestellter Wert Igq

19 - - - Eingestellter Wert tgg

20 = = = Eingestellter Wert Ig

2 = = = Eingestellter Wert tg

22 - - - 12t des LS ein/aus

23 - - - Seriennummer NZM
H-Byte

24 - - - Seriennummer NZM
M-Byte

25 = = = Seriennummer NZM
-Byte

26 = = = LS Typ

27 = = = LS Funktion

28 = = = NZM-Version

29 - - - Erdschlussmodul

30 = = = frei

11.8.1.2 Besonderheiten bei Verwendung des Moduls mit dem Feldbus CANopen

Bei der Verwendung des Datenprofils 1, 3 oder 4 in Verbindung mit dem
SmartWire-Gateway EU5C-SWD-CAN mussen im SPS-Konfigurationspro-
gramm Anderungen an Eintragen im Einstellbereich fiir das zugehérige Ser-
vice Data Object (SDO) 2102subx vorgenommen werden. Beim Program-
miersystem CoDeSys andern Sie zum Beispiel den Defaultwert von
0xA2D392 auf 0xA2D592, wenn Sie das Profil 3 verwenden mochten.

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung des Datenprofils 1, 3 oder 4 das entsprechende SDO-Objekt
2102subx in die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der bendtigte Inhalt
Ubergeben.
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11.8.1.3 Digitale Statusdaten: Profil 1

Objekt 2102subx Inhalt
(x entspricht der Position des NZM-
Moduls im SWD-Strang)
Profil 1 0xA292
Profil 2 (Default) 0xA2D392
Profil 3 0xA2D592
Profil 4 A29FD592
Byte Bit Beschreibung Bemerkung
7 6 5 4 3 2 0
0 X 1 =interner Fehler im -
NZM-XSWD-704
0 1 = Kurzschluss Ausgang Q0 oder -
Q1
0 X 1 = Energiezahler ungiiltig Fehler im FRAM festgestellt
0 77777777 1 = Uberlastwarnung 2 > 120 % [>120 % I
0 X 1 = Sammeldiagnose vom XSWD-704
0 N 7 1T 110111 1 = Teilnehmer vorhanden P oder PRSNT
0 =Teilnehmer nicht vorhanden
1 X Position LS: -
e 01 =LS angeschlossen
e 11 =kein LS angeschlossen
1 X X Status LS: -
e (00 =Init
e 01=Aus
e 10=Ein
e 11=Trip
1 X Einschaltbereitschaft Identisch mit Stellung , Aus”
1 X 1 = Uberlastwarnung 1> 100 % I>100 % I
2 Sammelwarnung Lastwarnung oder Uberlastwar-
nung 1 oder Uberlastwarnung 2
2 X X X Auslsegrund)
000 = 0K keine Auslosung
001 =Trip I Langzeit-Ausldsung
010 =Trip [; Sofort-Ausldsung
011 =Trip lgg Kurzzeit-Auslésung
100 = Trip Ig Erdschluss-Ausldsung
101 = TripTemp oder Trip Err grweiterter Schutz
110 =Trip Iy im N-Leiter Uberstrom N-Leiter
2 X 1 = Lastwarnung > 70 % 1>70 % I;

—

) Eswird immer der zuletzt registrierte Auslésegrund angezeigt. Ein Riicksetzen erfolgt durch das Einschalten des Schalters oder

durch Aus-/Einschalten der Versorgung. Es kann bis zu 30 s dauern, bis der Auslésegrund angezeigt wird.
Nach einer Auslésung werden die Stromwerte, die zuletzt gemessen wurden, angezeigt (Effektivwerte).
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Das Profil 2 enthalt die digitalen Statusdaten sowie die Phasenstrome, die
die Tabelle zeigt.

Byte Bit Beschreibung Bemerkung
7 6 5 4 3 2 1 0
3 X X X X X X X X Strom I1 [A]) jeweils Effektivwert
4 X X X X X X X X Swomll[A]
5 X X X X X X X X Stomi2[Al
6 X X X X X X X X Stoml2Al
7 X X X X X X X X Stom3[Al
8 X X X X X X X X StomI3[A]Y
9 X X X X X X X X Stom Imax [A]" Maximalwert der drei Phasenstréme
00 X X X X X X X X Strom g Al

* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemaR Motorola werden die Strome in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.
* Stromwerte werden ab | > 0,2 x I, gemessen. Bei kleineren Strémen ist der Wert null.

11.8.1.5 Energiewerte: Profil 3

Das Profil 3 enthalt zusatzlich zu den Daten von Profil 2 die Energiewerte, die
die Tabelle zeigt.

Byte Bit Beschreibung Bemerkung
7 6 5 4 3 2 1 0
1 X X X X X X X X Energiewert high Teil S0-Zahlerwert 32 bit
12 X X X X X X X X  Energiewerthigh Tei S0-Zahlerwert 32 bit
T 7 7 T T T T 7 7 Energiewert low Teil S0-Zahlerwert 32 bit
T 7 7 T T T T 7 7 Energiewert low Teil S0-Zahlerwert 32 bit

11.8.1.6 Istparameter und Schalterdaten: Profil 4

Das Profil 4 enthalt die digitalen Statusdaten, die Phasenstrome, die Energie-
werte sowie die Schalterdaten mit den aktuell eingestellten Werten.

Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
15 0 lr=05xIq Eingestellter Wert fiir I,
15 1 lr=0,55x I
15 2 lr=0,6xIn
15 3 lr=0,65x I
15 4 lr=0,7xIn
15 5 lr=0,75x In
15 6 lr=08xIn
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Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
15 7 [r=0,85x In
15 8 lr=0,9xIn
15 9 lr=0,925x Iy
15 10 lr=0,95x In
15 1 lr=0975x I
15 12 lr=1,0xIn
o NZM2-AE, -AEF-NA, -VE, -VE-NA, -VEF-NA
o NZMA4-AE, -AE-NA, -AEF-NA, -VE, -VE-NA, -VEF-NA
16 0 li=2xly Eingestellter Wert fir [;
16 1 li=3xln
16 2 li=4xly
16 3 li=5xIn
16 4 li=6xln
16 5 li=7xln
16 6 li=8xln
16 7 li=10xIn
16 8 li=12x Iy
o NZM3-AE-250, -AE-400, -AE-250, -AE-400-NA,
-AEF-250...400-NA, -VE-250, -VE-400, -VE-250, -VE-400-NA,
-VEF-250...400-NA
16 0 li=2xly Eingestellter Wert fir [;
16 1 li=3xln
16 2 li=4xln
16 3 li=5xIn
16 4 li=6xln
16 5 li=7xIn
16 6 li=8xln
16 7 li=9xIn
16 8 li=11xIy
o NZM3-AE-630, -AE-630-NA, -AEF-450...550-NA,
-AEF-600-NA, VE-630, -VE-600-NA, -VEF-450...550-NA,
-VEF-600-NA
16 0 li=2xly Eingestellter Wert fir [;
16 1 li=25xIy
16 2 li=3xln
16 3 li=35xly
16 4 li=4xly
16 5 li=5xIn
16 6 li=6xln
16 7 li=7xln
16 8 li=8xln
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Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
e NZM2-ME, -SE...-NA
e NZM3-ME-220, -350, -450, -SE-220, -SE-350, -SE-450-NA
e NZM4-ME, -SE...-NA
16 0 li=2xl Eingestellter Wert fir [;
16 1 li=3xl
16 2 li=4xl
16 3 li=5xI
16 4 li=6xl
16 5 li=8xl
16 6 li=10x I
16 7 li=12x 1
16 8 li=14xI
o NZMX-VEF...-NA, -VE...-NA
e NZM2-ME...-NA
17 0 =y Eingestellter Wert fir t; [s]
17 1 tr=4
17 2 tr=6
17 3 tr=8
17 4 tr=10
17 5 tr=12
17 6 tr=14
17 7 tr=17
17 8 tr=20
e NZM3-4-VEB30
17 0 =y Eingestellter Wert fir t; [s]
17 1 tr=4
17 2 tr=6
17 3 tr=8
17 4 tr=10
17 5 tr=14
17 6 t, = unendlich
17 7 tr=2
17 8 tr=2
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238

Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
Alle anderen
17 0 lr=7 Eingestellter Wert fir t; [s]
17 1 tr=4
17 2 tr=6
17 3 tr=8
17 4 tr=10
17 5 tr=14
17 6 tr=17
17 7 tr=20
17 8 ty = unendlich
o NZM3-VE-630, -VE-250...400-NA, , -VEF-250...400-NA,
-VE-450...600-NA, -VEF-450...600-NA
18 0 lsg=15x1 Eingestellter Wert fiir lsg
18 1 lsd =2 x I
18 2 lsd =25xIr
18 3 lsd =3 X
18 4 lsg =3,5x 1
18 5 lsg =4xIr
18 6 lsd =5xIr
18 7 lsd =6 xIr
18 8 lsd =7 X1t
o NZM4-VE2000
18 0 lsg=2x1y Eingestellter Wert fiir lsg
18 1 lsd=25x I
18 2 lsd =3 xIr
18 3 lsd=35x I
18 4 lsg=4x I
18 5 lsg=45x I
18 6 lsg=5x1r
18 7 lsd=55x I
18 8 lsd =6 X Ir
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Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
18 0 lsg=2x1y Eingestellter Wert fiir lsg
18 1 lsd =3 xIr
18 2 lsd=4xIr
18 3 lsd=5xIr
18 4 lsg=6xIr
18 5 lsd=7xIr
18 6 lsd =8 xIr
18 7 lsd =9 xIr
18 8 lsg=10x1r
19 0 tsg=0 Eingestellter Wert fiir
19 1 tsg=20 fsalms]
19 2 tsd =60
19 3 tsg=100
19 4 tsg =200
19 5 tsg =300
19 6 tsg =500
19 7 tsg=750
19 8 tsd = 1000
20 0 lg=02xly Eingestellter Wert fiir I
20 1 lg=035x1q
20 2 lg=04xly
20 3 lg=05xIy
20 4 lg=06x1y
20 5 lg=07xIq
20 6 lg=08xIy
20 7 lg=09xly
20 8 lg=1.0xly
21 0 tg=0 Eingestellter Wert fiir t [ms]
21 1 tg=20
21 2 tg =60
21 3 tg=100
21 4 tg=200
21 5 tg=300
21 6 tg=500
21 7 tg=750
21 8 tg=1000
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Byte Dez. Beschreibung Bemerkung
Wert
22 1= I2t[A] aktiviert
0 = I2[A] deaktiviert
23 Seriennummer NZM H-Byte
24 Seriennummer NZM M-Byte
25 Seriennummer NZM L-Byte
26 LS-Typ
27 LS-Funktion
28 Hauptindex, bit 7, 6 Firmware-Version NZM

Nebenindex 1, bit 5 - 3
Nebenindex 2, bit 2 - 0

29 0 = NZM Erdschlussmodul nicht
vorhanden

29 16 = NZM Erdschlussmodul vorhanden

30 reserve

11.8.1.7 Ausginge
Der Datenaufbau entspricht dem LVSG (Low Voltage Switchgear)-Profil der
PNO (PROFIBUS-Nutzerorganisation), das 2 Byte Ausgangsdaten definiert.
Alle Funktionen des zweiten Byte werden nicht unterstutzt. Daher ist ein
Leerbyte (Byte 1) erforderlich, um die Kompatibilitat des Gerates zum LVSG-
Profil zu gewahrleisten. Fur das Ricksetzen des Energiewertes ist ein
zusatzliches Byte vorgesehen.

Byte Bit Beschreibung Bemerkung

0 0 0 Zustand nicht &ndern -

0 0 1 Ausschalten Schaltbefehl

0 1 0 CEinschalten Schaltbefeh

0 1 1 Zustandnichtandern =

e | 111111 Nicht belegt -

2 1_ 0_ O_ U_ 0_ O_ 0_ 0_ Energiezéhler auf null zuriick- Energiezéhler
setzen
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Verhalten der Schaltfunktion NZM-XSWD-704

GEFAHR

A Bei Verwendung des Fernantriebs kann ein Schaltbefehl verzo-
gert und damit unerwartet ausgefihrt werden.
Unerwartetes Aufschalten von Spannungen oder unerwarteter
Motorenanlauf konnen eine Folge daraus sein.
Fuhren Sie deshalb ,,MalRnahmen fur die Verwendung des Fern-
antriebs” durch => Seite 241.

Das Verhalten der Schaltfunktion bei Geraten bis Gerateversion 03 und ab
Gerateversion 04 unterscheidet sich. Fur beide Gerateversionen gilt, dass ein
Schaltbefehl aktiv bleibt, auch wenn er nicht sofort ausgefuhrt werden kann.
Ein verzogertes Schalten ist moglich, falls z.B. die Versorgung des Fernan-
triebes verzogert erfolgt.

Folgender Ablauf ist vorstellbar, der zu unerwartetem Schalten fUhren kann:

1. Ein Schaltbefehl wird gegeben.
Aufgrund bestimmter Gegebenheiten bei der Hardware kann der Befehl
nicht ausgeflhrt werden; z. B. der Fernantrieb ist ohne Versorgungsspan-
nung.

3. Die Gegebenheit bei der Hardware ist jetzt erfullt; z. B. die Versorgung
des Fernantriebs ist zugeschaltet.

4. Ein Schalten erfolgt dann sofort und gegebenenfalls unerwartet, da der
Schaltbefehl gespeichert wurde.

Verhalten der Schaltfunktion bei Geraten bis Gerateversion 03

Ein Schalten wird nur durchgefihrt, wenn der Status des Leistungsschalters
dem NZM-XSWD-704 (ber dessen Eingange mitgeteilt wird. Ein Einschalten
ist nur moglich, wenn der Schalter gedffnet ist und umgekehrt, ein Ausschal-
ten ist nur moglich, wenn der Schalter geschlossen ist. Fur ein Schalten mus-
sen also die Hilfskontakte immer auf die Eingange verdrahtet werden.

Ein einmalig erteilter Schaltbefehl kann nicht mehr zurickgenommen wer-
den. Es muss erst die entsprechende Schaltaktion durchgefthrt werden.

Verhalten der Schaltfunktion bei Geraten ab Gerateversion 04

Ein Schalten des Leistungsschalters ist immer moglich, unabhangig von sei-
nem Status. Auch wenn die Verdrahtung der Eingange fur ein Schalten nicht
zwingend erforderlich ist, empfehlen wir eine Kontrolle der Schaltvorgange.

MaRnahmen fiir die Verwendung des Fernantriebs
Flr Gerate bis Gerateversion 03 gilt:

Falls Sie den Fernantrieb verwenden, fuhren Sie ein Upgrade des
NZM-XSWD-704 auf die Gerateversion 04 durch. Das Upgrade ist kostenlos.
Anschlie3end programmieren Sie die Logik, die fur Gerate ab der Geratever-
sion 04 im folgenden Abschnitt beschrieben ist.
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Fur Gerate ab Gerateversion 04 gilt:
Programmieren Sie fur jeden Schaltvorgang folgende Logik:

» Uberpriifen Sie nach dem Schaltbefehl die ordnungsgeméaRe Durchfiih-
rung Uber die entsprechenden Hilfskontakte der Eingange.

» \Wurde der Schaltbefehl nach 2 s nicht erfolgreich durchgefihrt, nehmen
Sie den Schaltbefehl zurlck.
Geben Sie dazu den ursprunglichen Zustand als Schaltbefehl ein.

11.8.2 Dekodierung von LS-Type und LS-Identifikation

Aufgrund der Vielfalt der verschiedenen NZM-Typen ist die Dekodierung auf-
wendig und wird daher in einem fertigen Funktionsbaustein angeboten.
Zusatzlich ist eine gesonderte Beschreibung ,, Dekodierung vom LS-Type und
LS-Identifikation” vorhanden.

Beide konnen von folgender Internetseite heruntergeladen werden:

https://es-assets.eaton.com/CIRCUIT_BREAKER/KOMMUNIKATION/
NZM_XSWD_704/

11.8.2.1 Diagnose

Das Modul meldet zur Diagnose (Eingangsbyte 0, Bit 4 ist gesetzt) folgende
Fehlerursachen:

Wert Bedeutung Abhilfe Hinweis
0x03 Kein Leistungsschalter o Priifen Sie die Kabelverbindung zum Leis- Die digitalen Ein- und Ausgangszu-
angeschlossen tungsschalter. stande werden in diesem Zustand
® (Gegebenenfalls Schalter und Kabel weiterhin Ubertragen.
tauschen.
0x13 Kurzschluss an e \Verdrahtung der Ausgange priifen.
Ausgang Q0 oder Q1
0x14 Interner Fehler im * Reset durch erneutes Spannungzuschalten
NZM-XSWD-704 versuchen.
o Modul tauschen.
0x16 Energiezéhler ungiiltig o Zahlerwert Uber Ausgangskommando Es ist ein Speicherfehler im NZM-
zuriicksetzen und beabachten, ob der Fehler ~ XSWD-704 aufgetreten.
beseitigt ist.

e Modul tauschen, da Speicher fehlerhaft ist.
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11.8.3 Azyklische Daten
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Neben dem zyklischen Datenverkehr konnen Uber das NZM-XSWD-704 zwei
Objekte azyklisch ausgelesen werden.

Objekt 1 enthalt die eingestellten Werte des NZM.
Die Daten entsprechen den Bytes 15 bis 22 in Datenprofil 4.

Objekt 2 enthalt die Schalterdaten des NZM.
Die Daten entsprechen den Bytes 23 bis 30 in Datenprofil 4.

Tabelle 64: Objektbeschreibung

Objektname Slot Number Index Lange [Byte] Zugriff
Istparameter DT-Adresse des XSWD-704 1 8 R
Schalterdaten DT-Adresse des XSWD-704 2 8 R

Es ist sinnvoll, die aktuellen Prozessdaten zyklisch Gber das Datenprofil 2
auszulesen und die Istparameter sowie die Schalterdaten bei Bedarf auf
azyklischem Weg zu erfassen. Durch dieses Vorgehen wird die Busbelastung
minimiert.

% Zusétzliche Informationen zum Thema ,azyklische Datenlber-

tragung” finden Sie im Handbuch SmartWire-DT Gateway
EUSC-SWD-DP (MN050130027) unter www.eaton.eu/doc.
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12.1 Einleitung

12 PXR-RCAM-SWD - Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM

12.1 Einleitung
Das SmartWire-DT Modul PXR-RCAM-SWD dient dazu, einen Leistungs-
schalter mit elektronischem Ausloser (NZM 2,3,4) Uber eine speicherpro-
grammierbare Steuerung (SPS) abzufragen, also die Stellung On/Off/Trip des
Schalters und die Aktualstrome zu erfassen. Der Fernantrieb kann Uber das
Modul angesteuert werden. Das PXR-RCAM-SWD wird auf einer Hutschiene
in einem Installationsraum mit mindestens IP54 (Schaltschrank) montiert und
Uber eine 2,0 m lange Datenleitung mit dem NZM verbunden. Die Hilfskon-
takte und der Fernantrieb werden gesondert verdrahtet.

Die Interoperabilitatsvoraussetzungen fur diesen SmartWire-DT Teilnehmer
sind in => Abschnitt 14.7, , Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teil-
nehmer”, Seite 279 beschrieben.

12.2 Aufbau

Abbildung 89: Aufbau NZM mit PXR-RCAM-SWD

() SmartWire-DT Anschluss mit SWD4-8SF2-5
(@ Datenleitung NZM mit PXR-RCAM-SWD

12.3 Anzeige- und Anschlusselemente

Der Netzwerkstatus des Moduls wird tUber die SmartWire-DT Diagnose-LED
signalisiert. Der Kommunikationsstatus mit dem Leistungsschalter wird Uber
die Diagnose-LED MOD signalisiert.
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Abbildung 90: Frontseite PXR-RCAM-SWD
() LED SWD

(@ LED MOD

(3 Modbus RTU Datenleitungen

@ Modbus RTU COM

@) PXR-RCAM-SWD (v7-199860)

Die weiteren LEDs haben folgende Funktion:

Designation Farbe Zustand

Bedeutung

SWD Griin Dauerlicht

Gerét arbeitet fehlerfrei.

blinkend (1 Hz)

e |aufender Adressiervorgang
* nach Power On des Gateways
* nach Betatigen des Konfigurationstasters
am Gateway
o Teilnehmer nicht vorhanden in aktueller
Konfiguration
e ungiltiger Typ

blinkend (3 Hz)

Geréat meldet Diagnose
(=> Abschnitt 12.10.1.10, ,Diagnose”, Seite
261)

MOD Griin Dauerlicht

NZM ist angeschlossen und kommuniziert
ordnungsgemaR.

Aus

Initialisierung des Modbus wéhrend der
Adressierung der SmartWire-DT Teilnehmer

blinkend (5 Hz)

NZM ist nicht angeschlossen ader kommuni-
ziert nicht, z. B. weil Kommunikationsparameter
nicht tibereinstimmen, Stromausfall
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12 PXR-RCAM-SWD - Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
12.4 Projektierung

Das PXR-RCAM-SWD wird vollstandig Uber den SWD-Strang versorgt, so
dass keine zusatzliche Energieversorgung erforderlich ist. Der Strombedarf
ist:

e Stromverbrauch Uyp (15 V): 35 mA

Die Anschlussklemmen am PXR-RCAM-SWD sind far Leitungen von AWG24
bis AWG16 und flexible Leiter mit 0,25 bis 1,5 mm2 Querschnitt geeignet.

Bei der Verwendung von Aderendhdlsen ist darauf zu achten, dass die HUl-
senlange mindestens 8 mm betragt.

Die maximale Anzahl der PXR-RCAM-SWD Teilnehmer an einem SWD-
Strang hangt vom verwendeten Feldbus-Gateway sowie dem gewahlten
Datenprofil ab.

Weiterflihrende Informationen finden Sie im Handbuch des entsprechenden
Gateways. Informationen zu den maximalen Eingangs- und Ausgangsdaten
fUr das gewahlte Profil, siehe => Abschnitt 14.3, , Datenbedarf (Byte) Smart-
Wire-DT Teilnehmer”, Seite 275.

é Voraussetzung:
Der Leistungsschalter NZM ist bereits auf der Hutschiene mon-
tiert.

» Schalten Sie den Leistungsschalter spannungsfrei!

» Montieren Sie PXR-RCAM-SWD in einem Maximalabstand von 3 m zum
Leistungsschalter NZM auf einer Hutschiene. Zum NZM ist ein Minimal-
abstand von 60 mm einzuhalten.

Abbildung 91: PXR-RCAM-SWD montieren

» Offnen Sie den Leistungsschalter NZM und ziehen Sie den Stecker PXR-
RCAM-MRTU-I ab.
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=

PXR-RCAM-MRTU-I

Abbildung 92: NZM-Ausléseeinheit mit Stecker PXR-RCAM-MRTU-I

» Verbinden Sie PXR-RCAM-MRTU-I und PXR-RCAM-SWD wie in der fol-
genden Abbildung gezeigt. Verwenden Sie das in => Abschnitt
12.5.1, ,Modbus RTU - Integrierte Modbus-Portspezifikation”, Seite
249, beschriebene Kabel.

PXR-RCAM-MRTU-| PXR-RCAM-SWD

A
B
coMm

coMm

Abbildung 93: PXR-RCAM-SWD an den Leistungsschalter anschlielen

» Stecken Sie den Stecker PXR-RCAM-MRTU-I wieder ein.

Abbildung 94: PXR-RCAM-MRTU-I wieder einsetzen

» Verlegen Sie das Kabel vorsichtig durch die Aussparung in der Front und
schlieRen Sie die Abdeckklappe des Leistungsschalters NZM.
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Abbildung 95: NZM schliefsen

» Verbinden Sie den SmartWire-DT Geratestecker SWD4-8SF2-5 an der
SWD-Flachleitung mit dem Modul PXR-RCAM-SWD.

SWD4-8SF2-5

Abbildung 96: SWD-Koordinator an PXR-RCAM-SWD anschlieRen

% Weiterfuhrende Informationen zum Anschluss des externen
SmartWire-DT Geratesteckers (SWD4-8SF2-5) an das 8-polige
SmartWire-DT Flachbandkabel finden Sie im Abschnitt "Installa-
tion der externen Geratestecker SWD4-85F2-5" im Handbuch
MNO05006002Z-DE.

12.5.1 Modbus RTU - Integrierte Modbus-Portspezifikation

Das interne Modbus-Kommunikationsmodul ist ein optionales Zubehor fur
die digitalen NZM-Leistungsschalter mit PXR-Elektronik.

Das Modul erméglicht die Kommunikation zwischen einem Ausléser und
einem Modbus-RTU-Feldbus.

Die Ausloseeinheit kann Uber die Kontakte Modbus A, Modbus B und
Modbus COM als Slave-Gerat kommunizieren, wenn es mit einer Spannung
von 24V DC versorgt wird.

Es bestehen folgende Anforderungen an die Modbus-Leitung:

¢ Mindestens ein Paar verdrillte Adern
(Signalleitungen Modbus A, Modbus B)

¢ Mindestens eine Ader fur Ground (Modbus COM)

e HF-tauglicher Schirm (inkl. HF-taugliche Erdung)
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12.6 Inbetriebnahme

e flr die jeweiligen Umgebungsbedingungen
(Temperatur, Feuchtigkeit, Chemikalienbestandigkeit usw.) geeignet
e Aderquerschnitt wie folgt:

PXR-RCAM-MRTU-I PXR-RCAM-SWD
a a=6 mm
ﬁ%‘ (a=0.24")
0.20 - 0.5 mm2 ] 0.25 - 1.5 mm2
S AWG24 - AWG20 2 AWG2A- AWGTS
0.20 - 0.5 mm?
o — AWG24 - AWG20 0.20 - 1.5 mm2
IR S AWG24 - AWG16
Ty AWG24 - AWG21
Q 2.0x0.4 mm

Die Verdrahtung erfolgt wie folgt:

PXR-RCAM-MRTU-I @ @ PXR-RCAM-SWD
'* i =il
B = B
CO“ﬁ%ﬁ Nt ] | COM
con|S ] eJe =Jeom

Abbildung 97: Verdrahtung

(1) Eingehende Modbus-RTU-Leitung

(@ Modbus-RTU-féhige Leitung: 3-adrig, geschirmt; zwei Signalleitungen verdrillt; eine COM-Leitung
(3 HF-taugliche Funktionserdung

Wahrend der Inbetriebnahme erfolgt die automatische Adressierung aller
Teilnehmer am SmartWire-DT Strang Uber das Gateway durch die Betatigung
des Konfigurationstasters am Gateway. Wahrend des Adressiervorgangs
blinkt die SmartWire-DT Diagnose-LED. Ist der Adressiervorgang abgeschlos-
sen, so zeigt die LED grines Dauerlicht.

12.7 Austausch von Modulen

250

GEFAHR

A Der Austausch des SmartWire-DT Moduls ist nur bei abgeschal-
teter Spannung zulassig.

Nach dem Austausch der Module und dem Zuschalten der Spannung muss
der Konfigurationstaster gedrtckt werden. Dadurch wird dem neuen Modul
eine Adresse zugewiesen.

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE Eaton.com



12.8 Parametrierung

12 PXR-RCAM-SWD - Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter NZM
12.8 Parametrierung

VORSICHT

Die Reihenfolge der SmartWire-DT Teilnehmer darf nicht veran-
dert werden.

Die Parametrierung des Moduls erfolgt in Abhangigkeit vom verwendeten
Koordinator im Programmiersystem oder in der Planungs- und Inbetriebnah-
mesoftware SWD-Assist.

12.9 Feldbusspezifische Besonderheiten

12.10 Programmierung

12.10.1 Zyklische Daten

12.10.1.1 Datenprofile

Feldbus Ethercat

Bitte beachten sie die allgemeinen Hinweise zur Parametrierung
—> Kapitel 13 ,Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus Ether-
CAT", Seite 267.

Weitere Informationen siehe Handbuch ,,PXR10, PXR20, PXR25 Elektroni-
sche Ausléseeinheit”, MNO12005DE, Kapitel 9.3 "Modbus-Registerkarte".

% Far die zyklischen Daten stehen 7 unterschiedliche Profile zur
Auswahl.
Das Datenprofil 1 enthalt nur die digitalen Statusdaten des
Schalters, wahrend die Strome und die Spannungswerte in den
Profilen 2 und 3 hinzukommen.
Profil 4 enthalt alle Informationen des NZM einschlielRlich der
Leistungs- und Frequenzwerte

% Die Profile 2, 3, 4 basieren auf Flietkommazahlen.
Die Profile b, 6, 7 basieren auf Integerzahlen.

Nicht vorhandene Registerwerte werden in den Profilen 2, 3, 4
als Ox7FF20000 (NaN) dargestellt.

Nicht vorhandene Registerwerte und/oder negative Werte wer-
den in den Profilen 5, 6, 7 als OxFFFF dargestellt.
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Tabelle 65: Datenprofilgrofie PXR-RCAM-SWD

Profil

1 2 3 4 5 6 1
Worte+Bytes in Summe 3+1 13+1 25+1 35+1 8+1 14+1 19+1
Bytes in Summe 7 27 51 7 17 29 39
Digitalen Statusdaten v v v v v v 4
Stéme = v v 4 v v v
Spannungen - - v v - v v
Leistungswerte, Frequenz - - - v - - v

% Datenbytes, die in bestimmten Profilen nicht zyklisch Ubertra-
gen werden, konnen weiterhin als azyklische Datenobjekte aus-
gelesen werden (=> Abschnitt 12.10.3, ,, Azyklische Daten”,
Seite 263).

Der Datenaufbau von Profil 1 und 2 entspricht ab Byte 1 dem Niederspan-
nungsschaltgerateprofil - Low Voltage Switchgear (LVSG) - der PROFIBUS-
Nutzerorganisation (PNO).

In den Profilen 2, 3 und 4 werden die Strom-, Spannungs-, Leistungs- und
Frequenzwerte als 32-Bit-FlieRkommatypen dargestellt.

In den Profilen 5, 6 und 7 werden die gleichen Werte als vorzeichenlose 16-
Bit-Integer-Typen dargestellt.

9 Bitte prifen Sie, ob die Profilinformationen vom eingesetzten
Leistungsschalter und von der Ausldseeinheit unterstutzt wer-
den.

Welcher Leistungsschalter welche Daten des Profils unterstttzt, finden Sie
in => Abschnitt 12.10.2, ,,Unterstutzte Profilinformationen”, Seite 262.
Detaillierte Informationen dazu finden Sie im Handbuch "PXR10, PXR20,
PXR25 - Elektronischer Ausldser Power Xpert Release PXR fir NZM... Leis-
tungsschalter’, MN012005, Kapitel 3 "Schutz- und Messfunktionen".

Weitere Informationen zum Eingangsstatus NZM und dessen Gultigkeit,
sowie zum Geratestatus NZM, inklusive primaren und sekundaren Status-
codes, finden Sie in MN012005, ,PXR10, PXR20, PXR25", Kapitel 9.3.1
.Eingangsstatus”, Kapitel 9.3.10 ,,Primare Statuscodes” und Kapitel 9.3.11
»Sekundare Statuscodes”.

Tabelle 66: Ubersicht Uber die Datenprofile 1...4 des PXR-RCAM-SWD

Wort Profil 1 (default) Profil 2 Profil 3 Profil 4
0 (Byte) SWD Statusbyte SWD Statushyte SWD Statusbyte SWD Statusbyte
1 NZM Eingangs- NZM Eingangsstatus NZM Eingangsstatus NZM Eingangsstatus

status

1) Hellgraue Zellen: Die Verflgbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab
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Wort Profil 1 (default)

Profil 2

Profil 3

Profil 4

NZM Eingangs-
status Gultigkeit

NZM Eingangsstatus

Giltigkeit

NZM Eingangsstatus
Gultigkeit

NZM Eingangsstatus
Gultigkeit

3 NZM Gerétestatus NZM Gerétestatus NZM Gerétestatus NZM Gerétestatus

4 - Strom Ip1(1A) (Hi) Strom I4(1A) (Hi) Strom I;4(1A) (Hi)

5 - Strom Ip4(1A) (Lo) Strom Ip4(IA) (Lo) Strom Ii4(1A) (Lo)

6 - Strom Iy (IB) (Hi) Strom Iy2 (IB) (Hi) Strom 2 (IB) (Hi)

7 - Strom 2 (IB) (Lo) Strom I (IB) (Lo) Strom Ii2 (IB) (Lo)

8 - Strom I3 (IC) (Hi) Strom 113 (IC) (Hi) Strom I,3(IC) (Hi)

9 - Strom I3 (IC) (Lo) Strom I3 (IC) (Lo) Strom I;3(IC) (Lo)

10 - Strom Ig (IG) (Hi) Strom Ig (IG) (Hi) Strom Ig (IG) (Hi)

M - Strom Ig (IG) (Lo) Strom Ig (IG) (Lo) Strom Ig (IG) (Lo)

12 - Strom Iy (IN) (Hi) Strom I (IN) (Hi) Strom In (IN) (Hi)

13 - Strom Iy (IN) (Lo) Strom I (IN) (Lo) Strom In (IN) (Lo)

14 - - Spannung U112 (VAB) (Hi) Spannung U172 (VAB) (Hi)

15 - - Spannung Up1-12 (VAB) (Lo) Spannung Up1-12 (VAB) (Lo)

16 - - Spannung U213 (VBC) (Hi) Spannung Uj2-13 (VBC) (Hi)

17 - - Spannung Ug2-13 (VBC) (Lo) Spannung Uj2-13 (VBC) (Lo)

18 - - Spannung Uga-11 (VCA) (Hi) Spannung Uy3-11 (VCA) (Hi)

19 - - Spannung Ugs.11 (VCA) (Lo) Spannung Ui3-11 (VCA) (Lo)

20 - - Spannung Ug1-n (VAN) (Hi) Spannung Upy-n (VAN) (Hi)

21 - - Spannung Up1-n (VAN) (Lo) Spannung Up1-n (VAN) (Lo)

22 - - Spannung Ug2-n (VBN) (Hi) Spannung Up2-n (VBN) (Hi)

23 - - Spannung Up2-n (VBN (Lo) Spannung Up2-n (VBN) (Lo)

24 - - Spannung Ugs-n (VCN) (Hi) Spannung Ug3-n (VCN) (Hi)

25 - - Spannung Uga-n (VCN) (Lo) Spannung Ug3-n (VCN) (Lo)

26 - - - 3-Phasen-Wirkleistung (Hi)

27 - - - 3-Phasen-Wirkleistung
(Lo)

28 = = = 3-Phasen-Blindleistung
(Hi)

29 - - - 3-Phasen-Blindleistung

1)

Hellgraue Zellen: Die Verftigbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

(Lo)
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Wort Profil 1 (default) Profil 2 Profil 3 Profil 4

30 = = 3-Phasen-Scheinleistung
(Hi)

31 - - 3-Phasen-Scheinleistung
(Lo)

32 - - Leistungsfaktor (Hi)

33 - - Leistungsfaktor (Lo)

34 - - Frequenz (Hi)

35 - - Frequenz (Lo)

1) Hellgraue Zellen: Die Verfiigbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

Tabelle 67: Ubersicht Uber die Integer-Datenprofile 5...7 des PXR-RCAM-SWD
Wort Profil 5 Profil 6 Profile7
0 (Byte) SWD Statusbyte SWD Statusbyte SWD Statushyte
1 NZM Eingangs- NZM Eingangs- NZM Eingangsstatus
status status
2 NZM Eingangs- NZM Eingangs- NZM Eingangsstatus
status Giiltigkeit status Gltigkeit Giltigkeit
3 NZM Geréatestatus NZM Geratestatus NZM Geratestatus
4 Strom Ip1 (IA) Strom Ip1 (IA) Strom Ip1 (IA)
5 Strom I.2 I(B) Strom I.2 I(B) Strom .2 I(B)
6 Strom I3 (IC) Strom Ii3(IC) Strom I 3(IC)
7 Strom Ig (IG) Strom Ig (IG) Strom g (IG)
8 Strom In (IN) Strom In (IN) Strom Iy (IN)
9 - Spannung Up1-12 Spannung U112 (VAB)
(VAB)
10 - Spannung Uj2-13 Spannung Uj2-13 (VBC)
(VBC)
" - Spannung Up1-13 Spannung U113 (VCA)
(VCA)
12 - Spannung Up1-N Spannung Up1-n (VAN)
(VAN)
13 = Spannung Ujz-n Spannung Up2-n (VBN)
(VBN)
14 - Spannung Uj3-N Spannung Ug3-y (VCN)
(VCN)
15 - - 3-Phasen-Wirkleistung

1) Hellgraue Zellen: Die Verflgbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab
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Wort Profil 5

Profil 6

Profile7

20... =
35

3-Phasen-Blindleistungr

3-Phasen-Scheinleis-
tung

Leistungsfaktor Skalier-
ungsfaktor 100

Frequenz Skalierungs-
faktor 100

1) Hellgraue Zellen: Die Verfiigbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

12.10.1.2 Besonderheiten bei Verwendung des Moduls mit dem Feldbus CANopen

Bei der Verwendung der Datenprofile 2...7 in Verbindung mit dem Smart-
Wire-Gateway EUSC-SWD-CAN mussen im SPS-Konfigurationsprogramm
Anderungen an Eintragen im Einstellbereich fur das zugehdrige Service Data
Object (SDO) 2102subx vorgenommen werden. Beim Programmiersystem
XSOFT-CODESYS andern Sie zum Beispiel den Defaultwert von 0xD290 auf
0xD8DF90, wenn Sie das Profil 3 verwenden mochten.

Bei Programmiersystemen mit einem Steuerungskonfigurator, der keine
automatische Profilauswahl bei der SDO-Parametrierung anbietet, wird bei
Verwendung der Datenprofile 2...7 das entsprechende SDO-Objekt
2102subx in die Liste der SDO-Objekte eingeflgt und der bendtigte Inhalt

Ubergeben.

Objekt 2102subx Inhalt

(x entspricht der Position des PXR-
RCAM-SWD-Moduls im SWD-

Strang)

Profil 1 (Default) 0x0000D290
Profil 2 0x0000DC90
Profil 3 0x00D8DFI0
Profil 4 0xD2DFDF90
Profil 5 0x0000D790
Profil 6 0x0000DD30
Profil 7 0x00D2DF90
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12.10.1.3 Profil 1: Digitaler SWD-Status, Eingangsstatus NZM, Geritestatus NZM

Tabelle 68:

7 Byte: SWD-Statusbyte, Eingangsstatur NZM, Geratestatus NZM

Object Index!)
(hex)

Byte Wort Bit

Beschreibung

6 5 4 3 2 1 0

0 0 X 16#6000:16#01

1=SWD zyklische Daten sind
gliltig

1 = Azyklische Anfrage ist abge-
schlossen und Daten sind bereit

1 = Gruppendiagnosemeldung
vorhanden

1= SWD-Teilnehmer vorhanden

1 = Universal-Modul
M22-SWD-NOP(C)
vorhanden

1 1 X 16#6001:16#01

Der Schalter befindet sich in der
geschlossenen Position.

Nicht quittierte Ausldsebedingung

Aktiver oder nicht quittierter Alarm

Wartungsmodus ist aktiv.

Testmodus ist aktiv.

Der Uberlastmodus ist aktiv.
(Es liegt eine Uberlast vor)

Zonenselektivitat (ZS) ist aktiv.

Der Erdschlussschutztyp ist
,Source ground” ist aktiv.

16#6001:16#02

Der Schalter befindet sich in der
geschlossenen Pasition
und ist giiltig.

Nicht quittierte Auslsebedingung
ist giiltig.

Der aktive oder nicht quittierte
Alarm ist giltig.

Wartungsmodus ist aktiv und
gliltig.

Testmodus ist aktiv und giltig.

Der Uberlastmodus ist aktiv und
gliltig. }
(Es liegt eine Uberlast vor)

Zonenselektivitat (ZS) ist aktiv
und giiltig.

Der Erdschlussschutztyp ist
,Source ground” ist aktiv.

5 3 Primére Statuscodes Primére Statuscodes 16#6001:16#03

6 Sekundare Statuscodes Sekundére Statuscodes

NZM Geratestatus

1) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.
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Weitere Informationen zum Eingangsstatus NZM und dessen Gultigkeit,
sowie zum Geratestatus NZM, inklusive primaren und sekundaren Status-
codes, finden Sie in MN012005, ,PXR10, PXR20, PXR25", Kapitel 9.3.1
~Eingangsstatus”, Kapitel 9.3.10 ,,Primare Statuscodes” und Kapitel 9.3.11
.Sekundare Statuscodes”.
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12.10.1.4 Profil 2: Strome

Das Profil 2 enthalt die digitalen Statusdaten von Profil 1, => Tabelle 68,
sowie die Phasenstrome der folgenden Tabelle.

Byte Wort Werte Object Index3) Beschreibung
(hex)

Werte in Klammern () geben
die amerikanische
Schreibweise wieder.

7 4 IL1 (1A)[High] 16#6001:16#04 Strom Ip1(1A) [A]")
8

9 5 IL1 (IA)[Low] 16#6001:16#05

10

" 6 Itz (IB)[High] 16#6001:16#06 Strom I (IB) [A]")
12

13 7 I2 (1B)[Low] 16#6001:16#07

14

15 8 i3 (IC)[High] 16#6001:16#08 Strom I3 (IC) [A]")
16

17 9 I13(IC)[Low] 16#6001:16#09

18

19 10 I6({IG)[High] 16#6001:16#0A Strom Ig (IG) [A]N2)
20

21 " I6(IG)[Low] 16#6001:16#0B

22

23 12 IN(IN)[High] 16#6001:16#0C Strom Iy (IN) [A]1)2)
24

25 13 IN(IN)[Low] 16#6001:16#0D

26

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemall Motorola werden die Strdme in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.

2) Hellgraue Zellen: Die Verfugbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

3) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.

12.10.1.5 Profil 3: Spannungswerte

Das Profil 3 enthalt alle Daten aus Profil 2 sowie die Spannungswerte der fol-
genden Tabelle.
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Byte  Wort Wert Object Index3 Beschreibung
(hex)

Werte in Klammern () geben
die amerikanische
Schreibweise wieder.

27 14 UL1-12 (VAB) [High] (32 bit float) 16#6001:16#0E Spannung Upy-2 (VAB) [v]")2)
T

29 15 U1-12 (VAB) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#0F
T

31 16 Uy2-13 (VBC) [High] (32 bit float) 16#6001:16#10 Spannung U2.13 (VBC) [V 2)
—

33 17 Uy2-13 (VBC) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#11
T

35 18 Uy3-11 (VCA) [High] (32 bit float) 16#6001:16#12 Spannung U3.11 (VCA) [AV1 2)
-

37 19 U3-11 (VCA) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#13
.

39 20 UL1-N (VAN) [High] (32 bit float) 16#6001:16#14 Spannung Up1-n (VAN) [V]12)
o

41 21 Up1-N (VAN) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#15
o

43 22 Uy2-n (VBN) [High] (32 bit float) 16#6001:16#16 Spannung Ugz-y (VBN) [V]1)2)
T

45 23 U2-N (VBN) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#17
o

47 24 Us-n (VCN) [High] (32 bit float) 16#6001:16#18 Spannung Uiz (VCN) [V]112)
.

49 25 Uy3-N (VCN) [Low] (32 bit float) 16#6001:16#19

50

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemal Motorola werden die Strome in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.

2) Hellgraue Zellen: Die Verflgbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

3) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.

12.10.1.6 Profil 4: Istparameter und Schalterdaten

Das Profil 4 enthalt alle Daten aus Profil 3, digitale Statusdaten, die Phasen-
strome, die Spannungswerte, sowie die Leistungswerte und Frequenzen der
folgenden Tabelle.
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Byte Wort Value Object Index? Beschreibung
(hex)
51 26 3-Phasen-Wirkleistung 16#6001:16#1A 3-Phasen-Wirkleistung [W]1)2)
[High] (32 bit float)
52
53 27 3-Phasen-Wirkleistung 16#6001:16#1B
— [Low] (32 bit float)
54
55 28 3-Phasen-Blindleistung 16#6001:16#1C 3-Phasen-Blindleistung [Var]" 2)
56 [High] (32 bit float)
57 29 3-Phasen-Blindleistung 16#6001:16#1D
e [Low] (32 bit float)
58
59 30 3-Phasen-Scheinleistung 1646001:1641E 3-Phasen-Scheinleistung [VA]")
3 . 2
50 [High] (32 bit float)
61 31 3-Phasen-Scheinleistung 16#6001:16#1F
62 [Low] (32 bit float)
63 32 Leistungsfaktor [High] (32 bit float) 16#6001:16#20 Leistungsfaktor?) 2)3)
64
65 33 Leistungsfaktor [Low] (32 bit float) 16#6001:16#213)
66
67 34 Frequenz [High] (32 bit float) 16#6001:16#223)  Frequenz [Hz]")2)3)
68
69 35 Frequenz [Low] (32 bit float) 16#6001:16#233)
70

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemall Motorola werden die Strdme in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.

2) Hellgraue Zellen: Die Verfugbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

3) Manuelles Mapping erforderlich

4) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.

12.10.1.7 Profil 5: Strome

Das Profil 5 enthalt die digitalen Statusdaten von Profil 1, => Tabelle 68,
sowie die Phasenstrome der folgenden Tabelle.

Word Value Object Index3) Description
(hex)

Werte in Klammern () geben die ameri-
kanische Schreibweise wieder.

4 It (1A) 16#6001:16#04 Strom Ip1(1A) [A]")
5 It2(1B) 16#6001:16#05 Strom I (IB) [A]")
6 It3(IC) 16#6001:16#06 Strom I3 (IC)A]")
7 I6(IG) 16#6001:16#07 Strom Ig (IG) [A]N2)
8 IN(IN) 16#6001:16#08 Strom Iy (IN) [A]1)2)

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemall Motorola werden die Strdme in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.

2) Hellgraue Zellen: Die Verfugbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

3) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.
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12.10.1.8 Profil 6: Spannungswerte

Profil 6 enthalt alle Daten von Profil 5 sowie die Spannungswerte der folgen-
den Tabelle.

Wort Wert Object Index3) Beschreibung
(hex)

Werte in Klammern () geben
die amerikanische
Schreibweise wieder.

9 U112 (VAB) 16#6001:16#09 Spannung Upy.12 (VAB) [V]1 2)
10 U213 (VBC) 16#6001:16#0A Spannung Ui2.13 (VBC) [V]12
1 Uta.1 (VCA) 16/#6001:1640B Spannung Ura.(1 (VCA) [V]112
12 Uprn (VAN) 16#6001:16#0C Spannung Upy-n (VAN) [V]1 2)
13 Upz-n (VBN) 16#6001:16#0D Spannung Upz-y (VBN) [V]1)2)
14 Upsn (VCN) 16#6001:16#0E Spannung Ugs-y (VCN) [v]1)2)

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemaR Motorola werden die Strome in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte ange-
geben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strdme als Wortwert ausgegeben.
2) Hellgraue Zellen: Die Verftigbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab
3) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.

12.10.1.9 Profil 7: Istparameter und Schalterdaten

12.10.1.10 Diagnose

Das Profil 7 enthalt alle Daten aus Profil 6, digitale Statusdaten, die Phasen-
strome, die Spannungswerte, sowie die Leistungswerte und Frequenzen der
folgenden Tabelle.

Word Value Object Index3)  Description
(hex)
15 3-Phasen-Wirkleistung 16#6001:16#0F 3-Phasen-Wirkleistung [W]")2)
16 3-Phasen-Blindleistung 16#6001:16#10 3-Phasen-Blindleistung [Var]! 2)
17 3-Phasen-Scheinleistung 16#6001:16#11 3-Phasen-Scheinleistung [VA]" 2)
18 Leistungsfaktor 16#6001:16#12 Leistungsfaktor Skalierungsfaktor 100" 2)
19 Frequenz 16#6001:16#13 Frequenz Skalierungsfaktor 100 [Hz]") 2)

1) Byte-Reihenfolge
* Bei GSD (Moel4d14.gsd) gemall Motorola werden die Strdme in der Reihenfolge H-Byte, L-Byte angegeben
* Bei GSD (Moe4d14.gsd) gemaR Intel werden die Strome als Wortwert ausgegeben.

2) Hellgraue Zellen: Die Verflgbarkeit der Daten hangt vom eingesetzten Leistungsschalter ab

3) Standard CAN-Objekte z.B. in XSOFT-CODESYS-3.

Das Modul meldet zur Diagnose (Eingangsbyte 0, Bit 4 ist gesetzt) folgende
Fehlerursachen:
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Wert Bedeutung

Abhilfe

0x03 Keine Kommunikation
mit dem Leistungs-

schalter

e Priifen Sie die Kabelverbindung zum Leis-

tungsschalter.

o Uberpriifen Sie die Modbus RTU Kommuni-

kationsparameter auf beiden Seiten.

o Uberpriifen Sie, ob der Leistungsschalter

NZM eingeschaltet ist.

12.10.2 Unterstiitzte Profilinformationen

Die folgende Tabelle zeigt, welche Informationen des jeweiligen Profils von
welcher Ausldseeinheit oder welchem Leistungsschalter NZM unterstitzt

werden.
Profil PXR10 PXR20 PXR25
Wort -AX -MX -VX -VX...-T -PX -PX...- -PMX
TZ(TAZ)
Profil1 = v v v v v v
Profil2...4
10,110 - - - v - v -
12..13(n) = v v 4 v v v
14...35 = = - - v v v
Profils...7
7lg) = = = v = v =
8 (In) = v v 4 il s s
10...19 - - - - v v v

1) bei der Verwendung von 4-poligen Leistungsschaltern NZM
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é Die Konfigurationsregister des NZM-Leistungsschalters mit
PXR-Technologie durfen nicht verandert werden.
Fur weitere Informationen siehe Handbuch "Elektronische Aus-
l6seeinheit PXR10, PXR20, PXR25", MNO12005DE, Kapitel 9.3.5
Registerblock, Tabelle 33: Konfigurationsregister.

Neben dem zyklischen Datenverkehr kénnen Uber das PXR-RCAM-SWD
zwei Objekte azyklisch ausgelesen werden.
Objekt 1

Objekt 1 ist schreibgeschitzt und enthalt die Modbus-RTU-Schnittstellenein-
stellungen, welche Uber SWD-Parameter konfigurierten werden.

Tabelle 69: Objekt 1, schreibgeschutzt

Byte Bit Beschreibung
7 6 5 4 3 2 1 0
0 X 1 =Modbus-Schnittstelle ist aktiviert.
1 X 1 = Auftrag ist aktiv
1T 11011 7 o 1 = Auftrag ist abgeschlossen
2 1...247 Modbus-Adresse des Leistungsschalters
3 X X X X  Baudrate der Modbus-Schnittstelle
1T 11111 Paritatsmodus der Modbus-Schnittstelle
7 7 777777 Anzahl der Stoppbits der Modbus-Schnittstelle
4 1...255 Slave-Antwort-Timeout der Modbus-Schnittstelle
5 0...255 Ausnahmecode des zuletzt ausgefiihrten Auftrags
Objekt 2

Objekt 2 kann gelesen und geschrieben werden. Es wird verwendet um kun-
denspezifische Befehle an einen Leistungsschalter zu senden. Das Schrei-
ben des Objekts 2 konfiguriert den Befehlscode und die Daten, die an einen
Leistungsschalter gesendet werden sollen. Die Ergebnisse des Sendens des
letzten konfigurierten Befehls konnen mit dem azyklischen Objekt 2 Lesean-
forderung gelesen werden.

Dies ist das Format des azyklischen Objekts 2, Schreibanforderung:

Tabelle 70: Objekt 2, Schreibanforderung

Byte Bit Beschreibung
7 6 5 4 3 2 1 0
0 Werte=2, 3,4, 6, 16 Auszufiihrender Modbus-Funktionscode
1 1...122 Anzahl der zu lesenden/schreibenden Modbus-
Register
2.3 user defined Modbus-Startregisteradresse
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12.10.4 PDO Mapping

264

Byte Bit Beschreibung
7 6 5 4 3 2 1 0
4 1...247 -
5 reserved Fiir 16-Bit-Ausrichtung
6...n Modbus-Schreibdaten fiir die Funktionscodes FC6
und FC16

Nachdem ein Leistungsschalter geantwortet hat (oder eine Zeituberschrei-
tung aufgetreten ist), kann das Ergebnis des Befehls Uber das azyklische
Objekt 2, Leseanforderung, von PXR-RCAM-SWD abgerufen werden. Die
Antwort hat das folgende Format:

Tabelle 71: Objekt 2, Leseanforderung
Byte Bit Description
7 6 5 4 3 2 1 0
0 X 1=Auftrag ist aktiv
X 1 = Auftrag ist abgeschlossen

1 1...247 Slave-Adresse des letzten Auftrags

2 FC=2,3,4,6,16 Funktionscode (FC) des letzten Auftrags

3 1...255 Ausnahmecode des zuletzt ausgefiihrten
Auftrags

4,5 1...122 Anzahl der Modbus-Register des letzten
Auftrags

6,7 user defined Modbus-Startregisteradresse des letzten
Auftrags

8..n Modbus-Lesedaten fiir Funktionscodes
FC=234

Azyklische Anfragen haben Vorrang vor zyklischen Abfragen und werden
schnellst moglich ausgefuhrt. Bit 1 im SWD-Statusbyte zeigt an, ob die azyk-
lische Abfrage ausgefuhrt wurde und ob ihr Ergebnis zum Lesen bereitsteht.

Es wird empfohlen, die aktuellen Prozessdaten zyklisch Uber das
Datenprofil 2 auszulesen und die Istparameter sowie die Schalterdaten bei
Bedarf auf azyklischem Weg zu erfassen. Durch dieses Vorgehen wird die
Busbelastung minimiert.

% Zusatzliche Informationen zum Thema ,azyklische Datenuber-
tragung” finden Sie im Handbuch SmartWire-DT Gateway
EUS5C-SWD-DP (MN0501300227) unter Eaton.eu/documentation.

Grenzen des Automatischen Mappings

Werden PXR-RCAM-SWD-Module in das CANopen-Gerat eingefligt, werden
die entsprechenden Adressen automatisch zugewiesen. Im Gegensatz zu
herstellerspezifischen Objekten werden die produktspezifischen Objekte der
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PXR-RCAM-SWD-Module automatisch gemappt. 16 PDOs werden automa-
tisch gemappt. Ein PDO enthalt maximal 8 Bytes an Prozessdaten. Fur
XSOFT-CODESYS-3 ist das automatische PDO-Mapping begrenzt.

Die maximale Anzahl der PDOs ist abhangig von der Anzahl der vom Gate-
way unterstltzten PDOs.

Dieses Default-"Mapping" und die Aktivierung der Prozessdaten ist nach dem
Kommunikationsprofil CiA DS-301 festgelegt.

Digitale Werte werden byteweise und analoge Werte wortweise gemappt.

Abhangig von der Anzahl der verwendeten Module und dem jeweils gewahl-
ten Profil kann es sein, dass das automatische Mapping aufgrund der zu
berlcksichtigenden Datentypen nicht alle Daten der Module in den PDOs
abbilden kann. Die DatenprofilgroRe entnehmen Sie bitte => Tabelle 65.

Beispiel 1

Eine Anwendung mit einem Modul PXR-RCAM-SWD unter Verwendung von
Profil 4 hat eine DatenprofilgrofRe von 35 Worten und 1 Byte. Das automati-
sche Mapping umfasst nur 32 Worte und 1 Byte. Es mussen also zusatzlich
zum automatischen Mapping noch 3 Worte manuell in freie PDO-Bereiche
gemappt werden.

Beispiel 2

Eine Anwendung mit zwei Modulen PXR-RCAM-SWD mit Profil 1 hat eine
DatenprofilgrofRe von 6 Worten und 2 Bytes. Das automatische Mapping
umfasst 32 Worte und 1 Byte. Es konnen alle Daten automatisch gemappt
werden.

Beispiel 3

Eine Anwendung mit zwei Modulen PXR-RCAM-SWD mit Profil 7 hat eine
DatenprofilgrofRe von 38 Worten und 2 Bytes. Das automatische Mapping
umfasst nur 32 Worte und 1 Byte. Es mussen also zusatzlich zum automati-
schen Mapping noch 6 Worte und 1 Byte manuell in freie PDO-Bereiche
gemappt werden.

Manuelles Mapping mit XSOFT-CODESYS-3

Bestimmte PXR-RCAM-SWD-Module liefern Informationen, die manuell auf
nicht verwendete PDOs gemappt werden mussen.

Um alle Eingangsdaten auf Profil 4 mit CANopen zu sehen, mussen die letz-
ten beiden Register manuell auf PDOs gemappt werden. Das automatische
Mapping in CANopen lasst sie aus.

Das manuelle Mapping ist nur fur CANopen- und EtherCAT-Feldbusse ver-
flgbar.
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13 Verwendung von SWD-Teilnehmern mit dem Feldbus EtherCAT

Zur Konfiguration im EtherCAT-Steuerungskonfigurator (Auswahl und Para-
metrierung der SWD-Teilnehmer) werden ESI-Geratebeschreibungsdateien
(ESI-Dateien, ESI = EtherCAT Slave Information) im XML-Format verwendet.
Neben Informationen zu den Prozessdaten enthalten die ESI-Dateien fur
jeden SmartWire-DT Teilnehmer auch Elemente wie Modul ID (Product
Code), Konfigurationsdaten (CFG), Gerateoptionen (Options) sowie zusatz-
liche Gerateparameter (Parameters).

Wird ein SWD-Teilnehmer platziert, ordnet die Konfigurations-Software
(z. B. TwinCAT; => siehe auch unten) jedem Teilnehmer diese Datensatze
folgendermalden zu (alle Werte in hexadezimaler Darstellung):

Teilnehmer/Modul 1: Index 0x8000 (Beispiel)

e Modul ID (Product Code): Sub-Index 06

e  Konfigurationsdaten (CFG): Sub-Index 20

e Gerateoptionen (Options): Sub-Index 21

e Gerateparameter (Parameters): Sub-Index 22

Die Modul ID (Product Code) im Sub-Index 06 und die Konfigurationsdaten
(CFG) im Sub-Index 20 werden von dem Gateway zu ldentifikations- und
Konfigurationszwecken benétigt und durfen nicht verandert werden.

Die Gerateoptionen (Options) im Sub-Index 21 sowie die Gerateparameter
(Parameters) im Sub-Index 22 durfen dagegen bei Bedarf angepasst werden.

Gerateoptionen

Die Gerateoptionen (Options) im Sub-Index 21 sind fur alle SWD-Teilnehmer
identisch. Sie enthalten zwei Informationen, die verandert werden durfen:

Bit 1: Teilnehmer optional/nicht optional
Bit 4: Teilnehmer ersetzbar/nicht ersetzbar durch Universalmodul

Das zugehdrige Optionsbyte enthalt zusatzliche Informationen, die nicht
verandert werden durfen.

Tabelle 72: Gerateoptionen

Bit Bedeutung Bemerkung
0 Modul verflgt tiber erweiterte Para-  Wert nicht verandern!
meter
1 Teilnehmer optional FALSE (0): Datenkommunikation auf dem SWD-Netzwerk

erfolgt auch, wenn das Modul fehlt.
TRUE (1): Keine Datenkommunikation auf dem SWD-Netzwerk,
wenn das Modul fehlt (Voreinstellung).

2 CRC8 Wert nicht verdndern!
3 Datenformat Wert nicht verdndern!
4 Ersatz durch Universalmodul FALSE (0): Ersatz des Geréts durch Universalmodul ist nicht

erlaubt (Voreinstellung).
TRUE( 1): Ersatz des Gerats durch Universalmodul ist erlaubt.
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Bit Bedeutung Bemerkung

5 reserviert Wert nicht verandern!
6 Modul verfigt tiber Datenprofile Wert nicht verandern!
7 Modul unterstiitzt azyklische Daten-  Wert nicht verandern!

kommunikation

Da im EtherCAT-Konfigurator nur ganze Bytes geschrieben werden kénnen,
muss der betroffene Wert individuell ermittelt und anschlie3end das ent-
sprechende Optionsbyte Gberschrieben werden.

Beispiel
Das Analogmodul EUSE-SWD-2A2A enthalt folgende Eintrage:

il PS CoE =2000:06 (01060504 (17171716) Product code EUSE-SWD-2A2A
il Ps CoE xB8000:20 <00ET1D110 (14759120) CFG EUSE-SWD-2A2A

Ers CoE (8000:21 (83 (131) Options EUSE-SWD-2A2A

£ Ps CoE [8000:22 5002 (20482) Parameters ELISE-SWD-2A2A

Das Optionsbyte enthalt den Wert 0x83.

Bit Bedeutung Bemerkung Vorein- Neu
stellung
0 Modul verftigt Gber erwei-  Wert nicht veréndern! 1 1
terte Parameter
1 Teilnehmer optional FALSE (0): Datenkommunikation auf dem 1 0
SWD-Netzwerk erfolgt auch dann, wenn das
Modul fehlt.

TRUE (1): Keine Datenkommunikation auf dem
SWD-Netzwerk, wenn das Modul fehlt
(Voreinstellung).

2 CRC8 Wert nicht verdndern! 0 0
3 Datenformat Wert nicht verdndern! 0 0
4 Ersatz durch Universal- FALSE (0): Ein Ersatz des Geréts durch das 0 0
modul Universalmodul ist nicht erlaubt (Voreinstel-
lung).

TRUE (1): Ein Ersatz des Gerats durch das
Universalmodul ist erlaubt.

5 reserviert Wert nicht verdndern! 0 0

6 Modul verfiigt tiber Wert nicht verandern! 0 0
Datenprofile

7 Modul unterstiitzt azyk- Wert nicht verandern! 1 1
lische Datenkommunika-
tion

Soll die Datenkommunikation im SmartWire-DT Netzwerk auch dann fort-
gefuhrt werden, wenn der Teilnehmer nicht vorhanden ist, so muss Bit 1 auf
0 gesetzt werden. Der neue Wert des Optionsbytes ist damit 0x81.
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' Algemein | EtherCAT | Prozessdaten | St Startup |

Transition I Protocol I Index | Data | Comment | :I
C «P5:  CoE (G<1604C0 010008014070 download pdo (<1604 ertr. .
C «P5:  CoE BIC12C0 0500001601 1602160.. download pdo (x1C12 index
C «P5:  CoE B<IC13C0  0500001A011A021A ..  download pdo (x1C13 index
C <P5:  CoE BFO30CO  0500040506010101.. download slot cfg
@ Ps CoE 2100:01 007D (125) Coordinator Config: Baudra...
& Ps CoE e2100:03 b0 (D) Coordinator Corfig: Cyclic ...
i@ Ps CoE 2100:04 00 (0) Coordinator Config: Compa...
8 Ps CoE x2100:05 0D (D) Coordinator Corfig: All Mo....
i@ Ps CoE 2100:06 00 {0) Coordinator Config: Disabl... ll
B rs CoE bc2100.07 00 (D) Coordinator Config: Enable... =
€ Ps CoE D2I00:08  xD0(0) Coordinator Corfig: Replac... luarsition e |
@Fs  CoE 300006 001060504 (17171716)  Product code EUSE-SWD-. Li Itz [s000 avbruch_|
€ rs CoE :8000:20  B«DOE1D110(14739120)  CFG EUSE-SWD-2A24 MFs5 [ 52P Sublndex(deck [33
Eps CoE 38000:21  (x83(131) Options EUSE-SWD-2A2A
W rs CoE B000:22 (k5002 (20452) Parameters EUSE-SWD-2... Mool wn o ™ 4/alidate I” Complete Access
o Ps CoE 38010:06  (x81D10101(-2117009151)  Product code DIL-SWD-3...
@ rs CoE B010:20 (00000030 (48) CFG DIL-SWD-32-002 Daten (hesbin} |81 Hex Edit... |
@l Ps CoE 801021  (x02(2) Options DIL-SWD-32-002 Yalidate Mask: |
o rs CoE 2801022 (D0 (D) Parameters DIL-SWD-32-0... - ;
@ Ps CoE 202006 (x01210501(12341185)  Product code PKE-SWD P.. foniebier |Options EUSE-SwD-2424 Edt Enty...
o rs CoE (802020 (00002094 (3340) CFG PKE-SWD Profile 3
@ Ps CoE E020:21  BC2(194) Options PKE-SWD Profile 3 Index | Name | Flags [ rorent |
1000 Device ype M RO
Move Lp | Move Down | 1008 Device Mame RO
1003 Hardware version RO
1004 Software Version RO
Mame | | Typ | Grifie | =Adre. .. | EinjfAus | User ID | Verkniipft mit 10160 Identily. RO
1180 SINT 1.0 39.0 Eingang 0 -3l 290 Managa Type o
$T1awo INT 2.0 40.0 Eingang 0 el D ASS.'gn il
STiaw INT 2.0 42.0 Eingang 0 -l T“PD.D Ass'gn i
[1piz0] SINT 1.0 44.0 Eingang 0 Sl Lolc Sew'.ce . A
118D e i e Eingang 0 +- FOoOQ:0 Modular Device Profile RO
1Bt T i sed Eingang 0 +- FO30:0 Configured Module [dent List R
ofm2 EE S o Eingang 0 +- FOB0:0 Detected Module [dent List RO
1183 SINT 1.0 43.0 Eingang 0
$T1B4 SINT 1.0 49,0 Eingang 0

Abbildung 98: Andern des Optionsbytes beim Modul EUSE-SWD-2A2A

Gerateparameter

Die Gerateparameter sind modulspezifisch und erlauben das individuelle
Andern von Moduleigenschaften. Bei einem Temperaturmodul kann zum
Beispiel der Typ des Sensors (Pt100, Pt100, Ni1000) oder der Temperatur-
bereich ausgewahlt werden. Die Parameter mit ihren zugehorigen Werten
sind in der jeweiligen Dokumentation der Module beschrieben. Die Eingabe
erfolgt wie zuvor bei der Eingabe des Optionsbytes.

Zu beachten ist hierbei, dass den Parameterbytes immer ein Langenbyte vor-
ansteht, das die Gesamtlange der Parameterdaten inklusive des Langen-

bytes angibt. Die Darstellung der Parameterdaten ist abhangig vom verwen-
deten Programmiersystem sowie teilweise vom Aufbau der Parameterdaten.

Programmiersystem TwinCAT

Verfugen die Module Uber 1, 2 oder 4 Bytes inklusive des Langenbytes,
erfolgt die Darstellung in der Ubersicht als hexadezimaler Wert, ansonsten in
aufsteigender Reihenfolge.
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Beispiel 1: Analogmodul EUSE-SWD-2A2A

@PS  CoE BE00Z2  (x5002 (20482) Parameters EISE-SWD-2A24

Das Modul hat ein Parameterbyte und zusatzlich ein Langenbyte.

Das Lowbyte beinhaltet den Langenwert 0x02 (1 Parameterlangenbyte +

1 Parameterbyte).

% Verandern Sie diesen Wert bitte nicht!

Das Highbyte beinhaltet den Parameterwert 0x50 (alle Kanale 0 - 10V,
Mittelwertbildung fir die analogen Eingange mit 100 ms eingeschaltet)

Beispiel 2: Temperaturerfassungsmodul EUSE-SWD-4PT

PSS  CoE &E05022 030000 Parameters EUSE-SWD-4PT

Das Modul hat zwei Parameterbytes und zusatzlich ein Langenbyte, insge-
samt also drei Bytes. In diesem Fall wird im TwinCat Manager kein hexadezi-
maler Wert dargestellt, sondern die Werte werden in der Bytereihenfolge
ausgegeben, also umgekehrt zur hexadezimalen Darstellung.

Das Langenbyte ist 3, die beiden Parameterbytes 0, was bedeutet, dass
noch keine Temperaturfihler festgelegt wurden (Voreinstellung)

Andern von Parameterwerten

Das Andern von Parametern geschieht in gleicher Weise wie das Andern des
Optionsbytes. Uber die Schaltfliche Bearbeiten gelangen Sie in die Dialog-
box zum Andern des Parameterwertes. Hier werden, unabhéngig von der
Anzahl der Parameterdaten, die Werte in hexadezimaler Darstellung in auf-
steigender Reihenfolge ausgegeben; also

Langenbyte
Parameterbyte 1

Parameterbyte 2

FUr die beiden obigen Beispiele bedeutet dies:

*  Modul EUSE-SWD-2A2A:
* Langenbyte: 2

e  Parameterbyte 1: 50

e Modul EUSE-SWD-4PT:
e Langenbyte: 3

°  Parameterbyte 1: 00
°  Parameterbyte 2: 00
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x
Transition—————— |
ClsP e [hex): [5o00

Abbruch |
M F>s T 53P Sublndex(deck [34
I s»o ross I~ alidate ™ Complete Access
[raten [hexbin]: |D2 a0 Hex Edit... |
alidate fask: I
Kommentar: IParameters ELISE-S'wWD-2424 Edit Entry... |
Index | Mame | Flags | aert |
1000 Device ype M RO
1008 Device Mame RO
1003 Hardware version RO
1004 Software Yersion RO
+- 10180 |dentity RO
+-1C000 Sync Manager Type RO
+1C120 Fi=PDO Azzign R
+ 1C130 T«PDO Assign R
+ 22000 Acyclic Service R
+- FOOC:0 Modular Device Profile RO
+- FO30:0 Configured Module |dent List R
+- FOa0:0 Detected Module [dent List RO

Abbildung 99: Dialogfenster zur Eingabe oder Anderung von Parameterwerten
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14 Anhang

14.1 Maximale Stromaufnahme der SWD-Teilnehmer an Uswp
Typ Artikel-Nr. Stromaufnahme [mA] Hinweise
M22-SWD-INC 179982 10 -
M22-SWD-K11 115964 10
M22-SWD-K22 115965 10 =
M22-SWD-LED-W 115966 22 -
M22-SWD-LED-B 115967 22 -
M22-SWD-LED-G 115968 22 -
M22-SWD-LED-R 115969 22 -
M22-SWD-K11LED-W 115972 22 -
M22-SWD-K11LED-B 115973 22 -
M22-SWD-K11LED-G 115974 22 —
M22-SWD-K11LED-R 115975 22 -
M22-SWD-K22LED-W 115978 22 -
M22-SWD-K22LED-B 115979 22 —
M22-SWD-K22LED-G 115980 22 -
M22-SWD-K22LED-R 115981 22 -
M22-SWD-NOP 147637 10 =
M22-SWD-KC11 115995 10 =
M22-SWD-KC22 115996 10 -
M22-SWD-LEDC-W 115997 22 =
M22-SWD-LEDC-B 115998 22 =
M22-SWD-LEDC-G 115999 22 -
M22-SWD-LEDC-R 116000 22 -
M22-SWD-K11LEDC-W 116003 22 -
M22-SWD-K11LEDC-B 116004 22 -
M22-SWD-K11LEDC-G 116005 22 -
M22-SWD-K11LEDC-R 116006 22 -
M22-SWD-K22LEDC-W 116009 22 =
M22-SWD-K22LEDC-B 116010 22 -
M22-SWD-K22LEDC-G 116011 22 -
M22-SWD-K22LEDC-R 116012 22 —
M22-SWD-NOPC 147638 10 -
M22-SWD-R 179293 10 -
DIL-SWD-32-001 118560 40 =
DIL-SWD-32-002 118561 40 =
PKE-SWD 150613, 150614 35 -
PKE-SWD-32 126895 58 =
PKE-SWD-CP 172735 35 =
NZM-XSWD-704 135530 35 -
PXR-RCAM-SWD 199860 35 -
EMS-DO-T-2,4-SWD-ADP 172760 22 -
EMS-DO-T-9-SWD-ADP 172762 22 -
EMS-RO0-T-2,4-SWD-ADP 172761 22 -
EMS-RO-T-9-SWD-ADP 172763 22 -
EUSE-SWD-8DX 116381 16 =
EUSE-SWD-4DX 144060 33 -
EUSE-SWD-4D4D, ...-R 116382, 191941 33 -
EUSE-SWD-4D2R 116383 45 =
EUSE-SWD-X8D 144061 43 -
EUSE-SWD-4AX 144062 22 -
EUSE-SWD-2A2A 144063 22 -
EUSE-SWD-4PT 144064 22 —
EUSE-SWD-4PT-2 172560 22 -
M22-SWD-11-LP01 115990 17 bei eingeschaltetem
M22-SWD-12-LP01 115991 17 Abschlusswiderstand
M22-SWD-13-LP01 115992 17
M22-SWD-14-LP01 115993 17
M22-SWD-16-LP01 115994 17
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14.2 Leistungs-/Stromaufnahme der SWD-Teilnehmer an Uayx

Typ Artikel-Nr. Stromaufnahme [mA] Hinweise
SL4-SWD 17131 26 =
SL7-SWD 171459 26 -
SWD4-RC8-10 116020 17 -

14.2 Leistungs-/Stromaufnahme der SWD-Teilnehmer an Uayx

DIL-SWD-32-...
Anzugsleistung
bei DILMA,DILM7 W 3
bei DILM7 — DILM15 W 45
bei DILM17 — DILM38 W 12
Anzugsstrom
bei DILM7 — DILM9 mA 125
bei DILM12 — DILM15 mA 188
bei DILM17 — DILM38 mA 500
Halteleistung
bei DILMA, DILM7 W 3
bei DILM7 — DILM15 W 45
bei DILM17 — DILM38 W 0,5
Haltestrom
bei DILMA, DILM7 mA 125
bei DILM7 — DILM15 mA 188
bei DILM17 — DILM38 mA 21
EMS-...-SWD-ADP
Strom
Einschalten mA 120
Betrieb mA 60
NZM-XSWD-704
Strom
bei aktivem Fernantrieb mA 300
bei interaktivem Fernantrieb mA 100
SL4-SWD SL7-SWD
Strom
bei einem Lichtmodul LED
Dauerlicht mA 33 54
Blinklicht mA 36 58
Blitzlicht mA 65 135
bei einem LM Hochleistungs-LED
Dauerlicht mA - 200
Blinklicht mA - 265
Blitzlicht mA - 265
bei einem Lichtmodul Gliihlampe mA 167 292
bei einem Akustikmodul
Dauer- oder Pulston mA 39 92
Dauer- oder Pulston 8 Tonarten mA - 115
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14.3 Datenbedarf (Byte) SmartWire-DT Teilnehmer

SmartWire-DT Teilnehmer Input Output

M22-SWD-INC
M22-SWD-K11
M22-SWD-K22
M22-SWD-LED-W
M22-SWD-LED-B
M22-SWD-LED-G
M22-SWD-LED-R
M22-SWD-K11LED-W
M22-SWD-K11LED-B
M22-SWD-K11LED-G
M22-SWD-K11LED-R
M22-SWD-K22LED-W
M22-SWD-K22LED-B
M22-SWD-K22LED-G
M22-SWD-K22LED-R
M22-SWD-KC11
M22-SWD-KC22
M22-SWD-LEDC-W
M22-SWD-LEDC-B
M22-SWD-LEDC-G
M22-SWD-LEDC-R
M22-SWD-K11LEDC-W
M22-SWD-K11LEDCnc-B
M22-SWD-K11LEDC-G
M22-SWD-K11LEDC-R
M22-SWD-K22LEDC-W
M22-SWD-K22LEDC-B
M22-SWD-K22LEDC-G
M22-SWD-K22LEDC-R
M22-SWD-R
DIL-SWD-32-001
DIL-SWD-32-002
PKE-SWD Profil 1
PKE-SWD Profil 2
PKE-SWD Profil 3
PKE-SWD-32 Profil 1
PKE-SWD-32 Profil 2
PKE-SWD-32 Profil 3
PKE-SWD-CP Profil 1
PKE-SWD-CP Profil 2
PKE-SWD-CP Profil 3
PKE-SWD-CP Profil 4
PXR-RCAM-SWD Profil 1
PXR-RCAM-SWD Profil 2
PXR-RCAM-SWD Profil 3
PXR-RCAM-SWD Profil 4
PXR-RCAM-SWD Profil 5
PXR-RCAM-SWD Profil 6
PXR-RCAM-SWD Profil 7
NZM-XSWD-704 Profil 1
NZM-XSWD-704 Profil 2
NZM-XSWD-704 Profil 3
NZM-XSWD-704 Profil 4
EMS-...-SWD-ADP
EUSE-SWD-4DX
EUSE-SWD-8DX
EUSE-SWD-4D4D, ...-R
EUSE-SWD-4D2R
EUSE-SWD-X8D
EUSE-SWD-4AX
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14.4 SWD Leitungslangen

SmartWire-DT Teilnehmer

Input Output

EUSE-SWD-2A2A

EUSE-SWD-4PT

EUSE-SWD-4PT-2

M22-SWD-I1-LP01

M22-SWD-12-LP01

M22-SWD-I3-LP01

M22-SWD-14-LP01

M22-SWD-16-LP01

SL4-SWD

SL7-SWD

SWD4-RC8-10

(==l el =] en] e ] en] Nen ] de]do] N éy]

O = = OO0 oo oo oo &

14.4 SWD Leitungslangen
Die Ausdehnung eines SWD-Netzwerks kann bis zu 600 m betragen.
Der tatsachliche Wert ist abhangig von der verwendeten Baudrate und dem
verwendeten Leitungstyp (SWD-Flachleitung oder SWD-Rundleitung).

276

Tabelle 73: Maximale Leitungslangen

Baudrate SWD-Flachleitung  SWD-Rundleitung SWD-Rundleitung
(5-polig) (8-polig)

125 kB 600 m 600 m 600 m

250 kB 600 m 600 m 600 m

500 KBaud 300 m 300 m 300 m

1 MBaud 150 m 150 m 150 m

2 MBaud 75m 75m 75m

FUr Stichleitungen gelten besondere Bedingungen:

Tabelle 74: Maximale Leitungslangen Stichleitung
Baudrate Summe aller Stich-  Stichleitungslange
leitungslangen

125 kB 300 m 10m

250 kB 300 m 10m

500 KBaud 150 m 5m

1 MBaud 75m 2,5m

2 MBaud 37m 1.2m

SmartWire-DT Teilnehmer IP20 02/23 MN05006001Z-DE Eaton.com



14.5 Farbtabellen M22-SWD-LED(C)-RGB

14.5.1 Farbtabelle Profil 1

14 Anhang

14.5 Farbtabellen M22-SWD-LED(C)-RGB

14.5.2 Farbtabelle Profil 2...5

Index Farbe (RGB) Blinkend Frequenz
0 LED aus
1 Rot (200, 0, 0)
2 Griin (0, 200, 0)
3 Gelb (100, 100, 0)
4 Blau (0, 0, 200) -
5 Griin (0, 200, 0) 50/50 % 1 Hz
6 Weild (70, 70, 70) -
7 Rot (200, 0, 0) 50/50 % 1 Hz
Index Farbe (R, G, B)
Festgelegt in ROM 0 Weilk (70, 70, 70)
1 Rot (200, 0, 0)
2 Griin (0, 200, 0)
3 Gelb (100, 100, 0)
4 Blau (0, 0, 200)
5 Magenta (100, 0, 100)
6 Cyan (0, 100, 100)
Vordefinierte Farben im ROM 7 undefiniert
43
20 benutzerdefinierte Farben die durch 44
EATON programmiert werden
63
16 Farben im RAM mit azyklischen 64 Farbtabelle
Dienst SWD Service ,1" wird im
79 SWD-Assist
definiert
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14.6 Referenztabelle: Typbezeichnung SmartWire-DT vs. Eaton catalog number

Typbezeichnung Eaton catalog number
DILM7(C)-...(24VDC) XTCE(C)o07B...TD
DILM9(C)-...(24VDC) XTCE(C)o09B...TD
DILM12(C)-...(24VDC) XTCE(C)012B...TD
DILM15(C)-...(24VDC) XTCE(C)015B...TD
DILM17(C)-...(24VDC) XTCE(C)017C...TD
DILM25(C)-...(24VDC) XTCE(C)o25C...TD
DILM32(C)-...(24VDC) XTCE(C)032C...TD
DILM38(C)-...(24VDC) XTCE038C...TD
Hilfsschiitz

DILA(C)-...(24VDC) XTRE(C)10B...TD

Motorschutzschalter

PKZMO XTPR...BC1(NL)
PKE12 XTPE012B(NL)
PKE32 XTPE032B(NL)
PKEG5 XTPEOB5B(NL)
PKE-XTUA-1,2 XTPEXTA1P2B
PKE-XTUA-4 XTPEXTA004B
PKE-XTUA-12 XTPEXTA012B
PKE-XTUA-32 XTPEXTA0328
PKE-XTUWA-32 XTPEXTA032D
PKE-XTUA-65 XTPEXTA065D
PKE-XTUACP-36 XTPEXTAO36BD
PKE-XTUWACP-36 XTPEXTAO36DD
PKE-XTUACP-65 XTPEXTA065DD

Zubehor Motorschutzschalter

NHI-E-...-PKZ0 XTPAXFA. ..
NHI-...-PKZ0 XTPAXSA...
AGM2-...-PKZ0 XTPAXSATR...

Elektronischer Motorstarter
EMS-DO-T-2,4-SWD-ADP EMS-DO-T-2P4-SWD-ADP
EMS-RO-T-2,4-SWD-ADP EMS-RO-T-2P4-SWD-ADP

Motorstarterkombination

MSC-D-...(24VDC) XTSE...TD...
MSC-DEA-...(24VDC) XTNE...TD...
Verdrahtungsset

DILM12-XRL XTCEXRLB
DILM12-XP2 XTCEXPBB
DILM12-XR XTCEXRBB-0A2
DILM12-XEV XTCEXLBB
DILM32-XRL XTCEXRLC
PKZMO-XRM12 XTPAXTPCRB
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14.7 Interoperabilitatvoraussetzungen der SWD-Teilnehmer

14.7.1 SmartWire-DT Koordinatoren

Die Interoperabilitat der SmartWire-DT Teilnehmer ist ab folgenden Firm-
ware-Versionen der SmartWire-DT Koordinatoren gewahrleistet:

Tabelle 75: Firmware-Versionen des SmartWire-DT Koordinators

SmartWire-DT Koordinator
Firmware-Version

EU5C-SWD- EU5C-SWD- EU5C-SWD- EU5C-SWD-
DP CAN EIP-MODTCP PROFINET

M22-SWD-... 1.00 1.00 1.00 1.00
M22-SWD-NQP(C) 1.00 1.00 1.00 1.00
DIL-SWD-32-... 1.00 1.00 1.00 1.00
DS7-34DSX...-D 1.10 1.10 1.00 1.00
DX-NET-.SWD. 1.10 1.10 1.00 1.00
EMS-...-SWD-ADP 1.20 1.20 1.00 1.00
EUSE-SWD-4DX 1.00 1.00 1.00 1.00
EU5E-SWD-8DX 1.00 1.00 1.00 1.00
EUSE-SWD-4D4D, ..-R 1.00 1.00 1.00 1.00
EUSE-SWD-4D2R 1.00 1.00 1.00 1.00
EUSE-SWD-X8D 1.00 1.00 1.00 1.00
EUSE-SWD-4AX 1.20 1.20 1.00 1.00
EUSE-SWD-2A2A 1.20 1.20 1.00 1.00
EUSE-SWD-4PT 1.20 1.20 1.00 1.00
EUSE-SWD-4PT-2 1.20 1.20 1.00 1.00
NZM-XSWD-704 1.10 1.10 1.00 1.00
PXR-RCAM-SWD 1.20 1.20 1.00 1.00
PKE-SWD-32 1.10 1.10 1.00 1.00
PKE-SWD-CP 1.20 1.20 1.00 1.00
PKE-SWD 1.20 1.20 1.00 1.00
SL4-SWD, SL7-SWD 1.10 1.10 1.00 1.00
SWDA4-FFR-PF1-1, SWD4-FFR-ST1-1 1.30 1.30 1.10 =

SWD4-RC8-10 1.00 1.00 1.00 1.00

% Ein Update der Firmware-Version des SmartWire-DT Gateways
kann Uber das Programm SWD-Assist vorgenommen werden.
Dieses Programm sowie die notwendigen Firmware-Versionen
sind kostenlos erhaltlich unter:
http://www.eaton.eu/software
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14.7.2 Feldbusbeschreibungsdateien

Die aktuellen Feldbusbeschreibungsdateien und Vorgangerversionen stehen
zum Download im Internet zur Verfligung. Fur ein schnelles Auffinden geben
Sie bitte unter

http://www.eaton.eu/documentation

als Suchbegriff die Gatewaybezeichnung ein, z.B. EU5C-SWD-DP.

In Verzeichnissen geordnet, finden Sie die zur Firmwareversion passende
Feldbusbeschreibungsdatei.

Tabelle 76: Kompatible Feldbusbeschreibungsdateien fiir SmartWire-DT Teilnehmer
SmartWire-DT EU5C-SWD-CAN EU5C-SWD-DP EU5C-SWD-DP EU5SC-SWD-PROFINET
Gateway Intel Motorola

GSDML-V2.2-Hilscher-
(Intel basierende CPU) (Motorola basierende CPU) EU5C-SWD-20131022.xml

Moe4d14.gsd Moel4d14.gsd
Firmwareversion Firmwareversion
DIL-SWD-32-... EU5C-SWD-CAN.eds 1.00 1.00 v
EUSE-SWD-4D2R
EUSE-SWD-4D4D, ... -R
EUSE-SWD-8DX
M22-SWDK...
M22-SWD-L...
PKE-SWD-32 EUSC-SWD-CAN_V110.eds 1.10 1.10 v
NZM-XSWD-704
PXR-RCAM-SWD muss manuell erzeugt 1.24 1.23 v : Version V2.25
werden => Abschnitt GSDML-V2.25-Hilscher-
., Manual mapping with EU5C-SWD-20210520.xml
XSOFT-CODESYS-3", Seite
266
EM SWD-ADAPTER EUSC-SWD-CAN_V120.eds 1.20 1.20 v
EUSE-SWD-X8D
EUSE-SWD-4DX
EUSE-SWD-4AX
EUSE-SWD-2A2A
EUSE-SWD-4PT
M22-SWD-NOP(C)
PKE-SWD
DS7-SWD EU5C-SWD-CAN_V120.eds 1.30 1.20 v
DX-NET-SWD... EU5C-SWD-CAN_V130.eds 1.30 1.30 v
EUSE-SWD-4PT-2
SL4-SWD,SL7-SWD
SWD4-FFR-PF1-1/ST1-1 EU5C-SWD-CAN_V130.eds 1.30 1.30 =
EMS-..-SWD-ADP EUSC-SWD-CAN_V130.eds 1.30 1.30 v
PKE-SWD-CP
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14.7.3 SWD-Assist

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick, welche SmartWire-DT Teilnehmer
ab welcher Version der Software SWD-Assist verwendbar sind. Diese Infor-
mationen stehen im SWD-Assist unter dem Menulpunkt ReadMe ebenfalls
zur Verflgung.

SmartWire-DT Teilnehmer SWD-Assist Version
M22-SWD-... 1.0
M22-SWD-NQP(C) 1.3
DIL-SWD-32-001, DIL-SWD-32-002 1.0
DS7-34DSX...-D 1.60
DX-NET-SWD. 1.80
EMS-...-SWD-ADP 1.90
EUSE-SWD-4DX 1.30
EUSE-SWD-8DX 1.0
EUSE-SWD-4DA4D, ..-R 1.0
EUSE-SWD-4D2R 1.0
EUSE-SWD-X8D 1.30
EUSE-SWD-4AX 1.30
EUSE-SWD-2A2A 1.30
EUSE-SWD-4PT 1.30
EUSE-SWD-4PT-2 1.80
NZM-XSWD-704 1.20
PKE-SWD-32 1.10
PKE-SWD-CP 1.90
PKE-SWD 1.40
PXR-RCAM-SWD 3.00
SL4-SWD, SL7-SWD 1.80
SWD4-FFR-PF1-1, SWD4-FFR-ST1-1 1.70
SWD4-RC8-10 1.0
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14.8 Technische Daten

14.8.1 Powerfeed-Module
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EUSC-SWD-PF1-1  EU5C-SWD-PF2-1

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178

Abmessungen (Bx H x T) mm 35x90x 124

Gewicht kg 01 0,17
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Einbaulage senkrecht

Mechanische Umgebungsbedingungen

Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, IP20 IP20
VBG 4)

Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)

konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84

konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Schocks 9 9
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2-31) Fallhohe mm 50 50
freier Fall, m 0.3 03
verpackt (IEC/EN 60068-2-32)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Uberspannungskategorie Il Il
Verschmutzungsgrad 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)

Luftentladung (Level 3) kv 8 8

Kontaktentladung (Level 2) kV 4 4
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-2:2008)

80 - 1000 MHz V/m 10 10

1,4-2GHz V/m 3 3

2-2,7GHz V/m 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT)

Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)

Versorgungsleitungen kv 2 2

CAN/DP-Busleitung kv - -

SmartWire-DT Leitungen kv 1 1
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1)

Versorgungsleitungen/CAN/DP-Busleitung Versorgungsleitungen 0,5 kV
Einstromung (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) v 10 10
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C —25-+b5 —25-+55

Betauung
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EU5C-SWD-PF1-1

EU5C-SWD-PF2-1

Lagerung °C —40-70 —40-70

relative Luftfeuchte, keine Betauung (IEC/EN 60068-2- % 5=00 B=-8

30)

Versorgungsspannung Uaux

Bemessungsbetriebsspannung V 24 DC -15% +20%

Restwelligkeit der Eingangsspannung % =5 =5

Verpolungsschutz ja ja

max. Strom Imax A 3 3

Kurzschlussfestigkeit nein, externe Absicherung FAZ 73

Verlustleistung W typ. 1 typ. 1

Potentialtrennung nein nein

Bemessungsbetriebsspannung der V typ. Uaux - 0.2 typ. Uaux - 0.2

24-\-DC-Teilnehmer

Versorgungsspannung Upgy

Versorgungsspannung V - 24DC-15 % +
20 %

Restwelligkeit der Eingangsspannung % - =15

Verpolungsschutz - ja

Bemessungsstrom A = 0,7

tiberlastsicher = ja

Einschaltstrom und Dauer A = 12,5 A/6 ms

Verlustleistung bei 24 V DC W - 38

Potentialtrennung zwischen Upgy und - ja

15-V-SmartWire-DT Versorgungsspannung

Uberbriickung von Spannungseinbriichen ms - 10

Wiederholrate S = 1

Statusanzeige LED = ja

Versorgungsspannung SmartWire-DT Uswp

Bemessungsbetriebsspannung Ue 145+3 % 14,5+ 3 %

max. Strom Imax A 0,7 0,7

Kurzschlussfestigkeit = ja

Anschluss Versorgungsspannungen

Anschlussart Push-In-Klemmen

eindrahtig mm?2 0,2-1,5(AWG24 - 16)

feindréhtig mit Aderendhiilse mm2 025-15 025-15

System SmartWire-DT

Teilnehmertyp - -

Anzahl SmartWire-DT Teilnehmer - -

Baudrate kBd = =

Adresseinstellung = =

Statusanzeige = =

Anschliisse 2 x Stiftleiste, 8-palig

Anschlussstecker 2 Flachstecker SWD4-8MF2
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EUSC-SWD-PF1-1  EUSC-SWD-PF2-1

Hinweise 1) Werden Schiitze mit einer Gesamtstromaufnahme > 3 A angeschlossen, muss
ein Powerfeed-Modul EUSC-SWD-PF1/2 eingesetzt werden.
2) Werden Schiitze mit einer Gesamtstromaufnahme > 0,7 A angeschlossen,
muss ein Powerfeed-Modul EUSC-SWD-PF2 eingesetzt werden.
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14.8.2 Ein-/Ausgabemodule, digital

EUSE-SWD-8DX EUSE-SWD-4DX EUSE-SWD-4D2R EUSE-SWD-4D4D/  EUSE-X8D
EUSE-...-4D4D-R
Allgemeines
Normen und Bestimmungen IEC/EN 61131-2, EN 50178
Abmessungen (BxHx  mm 35x90x 101 35x90x 101 35x90x 101 35x90x 101 35x90x 101
Ll
Gewicht kg 0,1 0,1 0.1 0,1 0,1
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Einbaulage senkrecht
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, IP20 IP20 IP20 IP20 IP20
EN50178, VBG 4)
Schwingungen (IEC/EN 61131-
2:2008)
konstante Ampli- Hz 5-84 5-84 5-84 5-84 5-84
tude 3,5 mm
konstante Beschleu- Hz 8,4-150 8,4-150 8.4-150 8,4-150 8,4 - 150
nigung 1g
Schockfestigkeit (IEC/ Schocks 9 9 9 9 9
EN 60068-2-27) Halb-
sinus
159/11 ms
Kippfallen Fall- 50mm 50 50 50 50
(IEC/EN 60068-2-31) héhe
freier Fall, verpackt m 0.3 0.3 03 0.3 0.3
(IEC/EN 60068-2-32)
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il I Il Il Il
Verschmutzungsgrad 2 2 2 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung kv 8 8 8 8 8
(Level 3)
Kontaktentladung kv 4 4 4 4 4
(Level 2)
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10 10 10 10 10
1,4-2GHz V/m 3 3 3 3 3
2-2,7GHz V/m 1 1 1 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT) Klasse A Klasse A Klasse A Klasse A Klasse A
EN55011
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen 2kV 2kV 2kV 2kV 2kV
Signalleitungen 1kV 1kV 1kv 1kV 1kV
SmartWire-DT Leitungen 1kV 1kV 1kv 1kV 1kV
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level Versorgungs- - Versorgungs- Versorgungs-
1) leitungen 0,5 kV leitungen 0,5 kV leitungen 0,5 kV
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EUSE-SWD-8DX EUSE-SWD-4DX EUSE-SWD-4D2R EUSE-SWD-4D4D/  EUSE-X8D
EUSE-...-4D4D-R
Einstrémung 10V
(IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur -25 - +55°C
(IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete Mafnahmen verhindern
Lagerung -40 - +70°C
relative Luftfeuchte, keine 5-95%
Betauung (IEC/EN 60068-2-30)
SmartWire-DT Schnittstelle
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch automatisch automatisch automatisch automatisch
Status SmartWire-DT LED griin griin griin griin griin
Geréateversorgungsspannung 14,5V DC (+3 %)
SWD-Teilnehmer Uswp
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Anschluss Stiftleiste, 8-polig; Anschlussstecker: Geratestecker SWD4-8SF2-5
Anschluss Versorgung und E/A
Anschlussart Push-In Push-In Push-In Push-In Push-In
eindréhtig mm?2 025-15 025-15 025-15 025-15 025-15
feindréhtig mit mm?2 025-15 025-15 025-15 025-15 025-15
Aderendhiilse')
UL/CSA ein- oder AWG 24-16 24-16 24-16 24-16 24-16
mehrdrahtig
Versorgung 24 V DC fiir
Ausgangsversorgung
Bemessungsbetriebs-  Ue = 24V DC = 24V DC 24V DC
spannung -15% /+20 % -15 % / +20 % -15 % / +20 %
Restwelligkeit der Eingangsspan- ~ — 5% 5% 5%
nung
Verpolungsschutz nein ja nein ja ja
Digital-Eingénge
Anzahl 8 4 (Dreileiteran- 4 4
schluss mit Versor-
gung I+, I-)
Eingangsstrom mA typ. 4 bei 24V DC typ. 4 bei 24 V DC typ. 4 bei 24V DC typ. 4 bei 24 V DC =
Spannungspegel nach
IEC/EN 61131-2
Grenzwerttyp 1 Low <5V DC; High>15V DC
Eingangsverzégerung High = Low typ. <0,2 ms
Low = High typ. <0,2 ms
Statusanzeige LED gelb gelb gelb gelb gelb
Eingénge
Eingangsversorgung I+, I-
Versorgungsspannung ~ V Ug-0,16 V
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EUSE-SWD-8DX EUSE-SWD-4DX EUSE-SWD-4D2R  EUSE-SWD-4D4D/  EUSE-X8D
EUSE-...-4D4D-R
Ausgangsstrom je A £05
Eingangsversorgung
tiberlastsicher ja, mit Diagnose
Statusanzeige LED gelb gelb gelb gelb
Eingénge
Digitale Halbleiterausgange
Anzahl = 4 8
Ausgangsstrom A - typ.0,5bei24VDC  typ. 0,5 bei 24V DC
Kurzschlussauslgse- A = max. 1,2 iiber 3 ms max. 1,2 iber 3 ms
strom
Lampenlast Rie - s3W s3W
tiberlastsicher - ja, mit Diagnose ja, mit Diagnose
Schaltvermdgen = EN 60947-5-1 EN 60947-5-1
Gebrauchskategorie  Gebrauchskategorie
DC-13 DC-13
Relaisausgénge
Anzahl = = 2 = =
Kontaktart - - SchlieRer - -
Schaltspiele
Gebrauchskategorie AC-1, 250  — - >5x 104 - -
V,4A
Gebrauchskategorie AC-15, - - >5x 104 - -
250V,3A
Gebrauchskategorie DC-13,24  — - >2x10° - -
V,TA
Sichere Trennung VAC - - 230 - -
minimaler Laststrom mA = = 100mA, 12V DC = =
Ansprech-/Riickfallzeit ~ ms - - 5/2,5 - -
Prellzeit ms = = typ. 1,5 = =
Kurzschlussschutz = = extern 4 A glL/gG = =
Statusanzeige LED - - gelb gelb gelb
Ausgénge
Potentialtrennung
Eingang zu SmartWire-DT ja ja ja ja -
Ausgang zu SmartWire-DT = nein ja ja ja
Eingang zu Eingang nein nein nein nein =
Ausgang zu Eingang = nein ja nein =
Ausgang zu Ausgang - nein ja nein nein
Hinweise 1) Mindestlange 8 mm
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14.8.3 Ein-/Ausgabemodule, analog

EUSE-SWD-4AX

EUSE-SWD-2A2A

EUSE-SWD-4PT
EUSE-SWD-4PT-2

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178

Abmessungen (Bx HxT) mm 35x90x 101 35x90x 101 35x90x 101
Gewicht kg 0.1 0,1 0,1
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Einbaulage senkrecht senkrecht senkrecht
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, IP20 1P20 1P20
VBG 4)
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halb- ~ Schocks 9 9 9
sinus 15.g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2- Fallhghe mm 50 50 50
31)
freier Fall, verpackt m 0,3 03 03
(IEC/EN 60068-2-32)
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il [ Il
Verschmutzungsgrad 2 2 2
Elektrostatische Entladung
(IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8 8
Kontaktentladung (Level 2) kV 4 4 4
Elektromagnetische Felder
(IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10 10 10
1,4-2GHz V/m 3 3 3
2-2,7 GHz V/m 1 1 1

Funkentstorung (SmartWire-DT)

EN55011 Klasse A

EN55011 Klasse A

EN55011 Klasse A

Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)

Versorgungsleitungen kv 2 2 2
Signalleitungen kv 2 2 2
SmartWire-DT Leitungen kv 2 2 2
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1) Versorgungs- Versorgungs- Versorgungsleitungen
leitungen 1 kV leitungen 1 kV 1kV
Einstromung V 10 10 10
(IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur °C -25 - +55 -25 - +55 -25 - +55
(IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhindern
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EUSE-SWD-4AX

EUSE-SWD-2A2A

EUSE-SWD-4PT
EUSE-SWD-4PT-2

Lagerung °C -40 - +70 -40 - +70 -40 - +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung (IEC/ % 5-195 5-95 5-95
EN 60068-2-30)
SmartWire-DT Schnittstelle
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch automatisch automatisch
Status SmartWire-DT LED griin griin griin
Anschluss Stiftleiste, 8-polig;
Anschlussstecker: Gerétestecker SWD4-8SF2-5
Gerateversorgungsspannung Uswp VDC, (%) 14,5(+3)
SWD-Teilnehmer
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Anschluss Versorgung und E/A
Anschlussart Push-In Push-In Push-In
eindrahtig mm2 0.25-1,5 025-15 0,25- 1,5
(AWG24-16) (AWG24-16) (AWG24-16)
feindrahtig mit Aderendhiilse”) mm2 0.25-1,5 025-15 0,25- 1,5
(AWG24-16) (AWG24-186) (AWG24-16)
UL/CSA ein- oder mehrdréhtig AWG 24-16 24-16 24-16
Versorgung 24V DC
Bemessungsbetriebsspan- Ue VDC 24 24 24
nung -15% /+20 % -15 % / +20 % -15% /+20 %
Restwelligkeit der Eingangsspannung % =15 =15 =15
Stromaufnahme mA <10 <50
Verpolungsschutz ja ja ja
Analog-Eingange
Anzahl 4 2 4
2-Leiteranschluss, geschirmt, Lange <10 m
Parametrierung
Typ Strom, Spannung Strom, Spannung
Mittelwertbildung einstellbar einstellbar
Spannung
Eingangsspannung v 0-10 0-10
Eingangswiderstand kQ 133 13,3
Strom
Eingangsstrom mA 0-20 0-20
Eingangswiderstand 0 <250 <250
Aufldsung Bit 12 12
Wandlungszeit ms 20 20
Genauigkeit %
Spannungsfestigkeit
Analog-Ausgénge
Anzahl 2-Leiteranschluss, geschirmt - 2 2

Parametrierung (Typ)

Strom, Spannung
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EUSE-SWD-4AX EUSE-SWD-2A2A  EUSE-SWD-4PT
EUSE-SWD-4PT-2

Spannung
Ausgangsspannung v 0-10
maximaler Ausgangsstrom mA 10
Strom
Ausgansstrom mA 0-20
Lastwiderstand 0 <500
Uberlastfest/kurzschlussfest ja
Auflésung Bit 12
Wandlungszeit ms
Gesamtfehler % +1 %
Wiederholgenauigkeit 40,5 %
Temperatureingédnge
Anzahl 2,3-Leiter-Anschluss, geschirmt, 4
Lange <10m

Parametrierung

Temperatursensor - - Pt100, Pt1000, Ni1000

Abtastzeit / Mittelwertbildung einstellbar einstellbar einstellbar

Temperaturbereich

Pt100, Pt1000: °C - - EUSE-SWD-4PT
-50 bis +200
EUSE-SWD-4PT-2
-100 bis +400
Ni1000: °C = - EUSE-SWD-4PT

-50 bis +150
EUSE-SWD-4PT-2
-50 bis +200

Auflosung °C 0,1

Darstellung °C, °F, Rohwert

Wandlungszeit ms 50

Gesamtfehler % +1

Wiederholgenauigkeit % 0,5

Potentialtrennung

Eingang zu SmartWire-DT ja ja ja

Ausgang zu SmartWire-DT ja

Eingang zu Eingang nein nein nein

Ausgang zu Eingang nein

Ausgang zu Ausgang nein

Hinweise 1) Mindestlange 8 mm
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14.8.4 DIL-Schiitzmodule
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DIL-SWD-32-001

DIL-SWD-32-002

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178,

IEC/EN 60947
Abmessungen (BxHxT) mm 45 x 38 x 76 45 x 38 x 76
Gewicht kg 0,04 0,04
Montage auf DILM7 - DILM38
Einbaulage wie DILM7 - DILM38
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) IP20 1P20
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halb- Schocks 9 9
sinus 15.g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2-31) Fallhhe ~ mm 50 50
freier Fall, verpackt (IEC/EN 60068-2-32) m 03 03
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il I
Verschmutzungsgrad 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8
Kontaktentladung (Level 2) kV 4 4
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10 10
1.4-2GHz V/m 3 3
2-2,7GHz V/m 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A EN 55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
CAN/DP-Busleitung kv 1 1
SmartWire-DT Leitungen kv 1 1
Einstrémung (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) 10 10
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C -25 bis +60 -25 bis +60
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhindern
Lagerung °C -30 bis +70 -30 bis +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 5-95 5-95
(IEC/EN 60068-2-30)
SmartWire-DT Netzwerk
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch
Status SmartWire-DT LED griin/orange
Anschliisse Stiftleiste, 8 polig
Anschlussstecker Geratestecker SWD4-8SF2-5
Geréateversorgungsspannung Uswp VDC, (%) 14,5 (+3)
SWD-Teilnehmer
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Betriebsart
Hand-/Automatikbetrieb nein ja
Einstellung - Drehschalter
Anschluss Hilfsschalter
Anzahl 2 2
Bemessungsspannung') Ue VDC 15 15
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DIL-SWD-32-001 DIL-SWD-32-002

Eingangsstrom bei Zustand 1, typisch mA 3 3
Potenzialtrennung nein nein
Leitungslange m =28 =28
Anschlussart Push-In Push-In

Anschlussquerschnitte

eindréhtig mmZ 0,2-1,5(AWG24 - AWG16)
feindrahtig mit Aderendhiilse?) mmZ 025-15 0,25-15
Hinweise 1) eigenversorgt

2) Mindestlange 8 mm
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14.8.5 Elektronischer Motorschutzschalter PKE-SWD-..

PKE-SWD-32

PKE-SWD

PKE-SWD-CP

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178,
|EC/EN 60947

IEC/EN 61131-2

Abmessungen (Bx H xT) mm 45x39x775 45x70,3x47
Gewicht kg 0,04 0,021
Montage auf DILM7 - DILM32 an PKE12/32/65
Einbaulage wie DILM7 - DILM32 wie PKE12/32/65
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) IP20 IP20
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)

konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84

konstante Beschleunigung 1 g Hz 8.4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halbsinus Schocks 9 9
15g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2-31) mm 50 50
freier Fall, verpackt (IEC/EN 60068-2-32) m 0,3 0,3
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il Il
Verschmutzungsgrad 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)

Luftentladung (Level 3) kv 8 8

Kontaktentladung (Level 2) kv 4 4
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-2:2008)

80 - 1000 MHz V/m 10 10

1,4-2GHz V/m 3 3

2-2,7GHz V/m 1 1
Funkentstdrung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A EN 55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)

Feldbusleitung kv 1 1

SmartWire-DT Leitungen kv 1 1
Einstromung (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) 10 10
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C -25 bis +60 -25 bis +60
Betauung durch geeignete Manahmen  durch geeignete MaRnahmen

verhindern verhindern
Lagerung °C -30 bis +70 -30 bis +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 5-95 5-95
(IEC/EN 60068-2-30)
SmartWire-DT Schnittstelle
Funktion SmartWire-DT Teilnehmer SmartWire-DT Teilnehmer
(Slave) (Slave)

Baudrateneinstellung automatisch automatisch
Status SmartWire-DT LED griin/orange griin
Anschluss Stiftleiste, 8-polig Stiftleiste, 8-polig
Anschlussstecker Geratestecker SWD4-8SF2-5  Geratestecker SWD4-8SF2-5
Gerateversorgungsspannung Uswp VDC, 14,5 (+3)
SWD-Teilnehmer (%)
Stromaufnahme bei Uswp mA —> Seite 273
Betriebsart
Hand-/Automatikbetrieb ja =
Einstellung Drehschalter =
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PKE-SWD-32 PKE-SWD
PKE-SWD-CP

Anschluss elektrische Freigabe

Leitungslange m =28 -
Anschlussart Push-In -
Anschlussquerschnitte

eindréhtig mm? 0,2-1,5(AWG24 - 16) -

feindrahtig mit Aderendhiilse mm? 0,25-15 -

(Mindestlange 8 mm)

294 SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com



14.8.6 M22-SWD-Anschaltungen
M22-SWD-K11/M22-SWD-KC11

M22-SWD-LED-.../M22-SWD-LEDC-...
M22-SWD-K11LED-.../M22-SWD-K11LEDC-...

14 Anhang
14.8 Technische Daten

M22-SWD-K11/ M22-SWD-LED-.../ M22-SWD-K11LED-.../ M22-SWD-R
M22-SWD-KC11 M22-SWD-LEDC-... M22-SWD-K11LEDC-... M22-SWD-INC
Allgemeines
Normen und Bestimmungen IEC/EN 61131-2, EN 50178
Abmessungen (Bx HxT) mm 12 x 42 x 39/ 10 x 42 x 45/ 12 x 42 x 45/ 12 x 42 x 45/
12 x 45 x 37 10 x 45 x 42 12 x 45 x 42 12 x 45 x 42
Gewicht g 10 10 10 10
Einbaulage beliehig
Mechanische
Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, IP20 IP20 IP20 IP20
EN50178, VBG 4)
Schwingungen
(IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude Hz 5 5-84 5-84 5-84
3,5mm
konstante Hz 8,4 - 150 8,4-150 8,4 - 150 8,4 - 150
Beschleunigung 1g
Schockfestigkeit Schocks 9 9 9 9
(IEC/EN 60068-2-27)
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen mm 50 50 50 50
(IEC/EN 60068-2-31);
Fallhohe
freier Fall, verpackt m 0.3 03 0.3 0.3
(IEC/EN 60068-2-32)
Elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV)
Uberspannungskategorie Nicht anwendbar
Verschmutzungsgrad 2 2 2 2
Elektrostatische Entladung
(IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8 8 8
Kontaktentladung kv 4 4 4 4
(Level 2)
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-
2:2008)
80-1000 MHz V/m 10 10 10 10
1.4-2GHz V/m 3 3 3 3
2-2.7GHz V/m 1 1 1 1
Funkentstdrung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2 2 2 2
SmartWire-DT Leitungen  kV 1 1 1 1
Einstrémung (IEC/EN 61131V 10 10 10 10
2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungshedingungen
Betriebsumgebungstempe- °C —30 - +55 —30 - +55 —30 - +55 —30 - +55
ratur (IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete Mafnahmen verhindern
Lagerung °C —40 - 80 —40 - 80 —40 - 80 —40- 80
relative Luftfeuchte, keine % 9-95 9-95 9-95 9-95

Betauung (IEC/EN 60068-2-30)
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M22-SWD-K11/ M22-SWD-LED-.../ M22-SWD-K11LED-.../ M22-SWD-R
M22-SWD-KC11 M22-SWD-LEDC-... M22-SWD-K11LEDC-... M22-SWD-INC
SmartWire-DT Netzwerk
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch automatisch automatisch automatisch
SmartWire-DT Status-LED griin griin griin griin
Anschliisse Stiftleiste, 8 polig Stiftleiste, 8 polig Stiftleiste, 8 polig Stiftleiste, 8 polig
Anschlussstecker SWD4-8SF2-5/ SWD4-8SF2-5/ SWD4-8SF2-5/ SWD4-8SF2-5/
M22-SWD-I...LP M22-SWD-...LP M22-SWD-|...LP M22-SWD-|...LP
Anzahl Steckzyklen 50 50 50 50
Gerateversorgungsspannung ~ V DC, (%) 14,5 (+3)
SWD-Teilnehmer Uswp
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Funktionselement
Kontakte 1 Wechsler = 1 Wechsler =
Lebensdauer mechanisch/ 1x 106 - 1x 108 -
elektrisch (Schaltspiele)
Anzeige LED nein ja ja nein
Diagnose ja nein ja ja
Befestigung Frontbefestigun/ Frontbefestigung/ Frontbefestigung/ Frontbefestigung
Bodenbefestigung Bodenbefestigung Bodenbefestigung
M22-SWD-K22/M22-SWD-KC22
M22-SWD-K22LED-.../M22-SWD-K22LEDC-...
M22-SWD-NOP(C)
M22-SWD-K22/ M22-SWD-K22LED-.../ M22-SWD-NOP(C)
M22-SWD-KC22 M22-SWD-K22LEDC-...
Allgemeines
Normen und Bestimmungen
Abmessungen (B x Hx T) mm 17 x 42 x 39/ 17 x 42 x 45/ 12 x42 x 39
17 x 45 x 37 17 x 45 x 42
Gewicht g 14 14 10
Einbaulage
Mechanische
Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, IP20 IP20 IP20
EN50178, VBG 4)
Schwingungen
(IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude Hz 5-84 5-84 5-84
3,5 mm
konstante Hz 8,4-150 8,4-150 8,4 - 150
Beschleunigung 1 g
Schockfestigkeit Schocks 9 9 9
(IEC/EN 60068-2-27)
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen mm 50 50 50
(IEC/EN 60068-2-31);
Fallhthe
freier Fall, verpackt m 0.3 0.3 03
(IEC/EN 60068-2-32)
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M22-SWD-K22/
M22-SWD-KC22

M22-SWD-K22LED-.../
M22-SWD-K22LEDC-...

M22-SWD-NOP(C)

Elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV)

Uberspannungskategorie

Verschmutzungsgrad 2 2 2
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-
2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8 8
Kontaktentladung kv 4 4 4
(Level 2)
Elektromagnetische Felder (IEC/EN 61131-
2:2008)
80-1000 MHz V/m 10 10 10
1.4-2GHz V/m 3 3 3
2-2.7GHz V/m 1 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT)
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2 2 2
SmartWire-DT Leitungen  kV 1 1 1
Einstrémung (IEC/EN 61131-  V 10 10 10
2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungshedingungen
Betriebsumgebungstempe- °C —30 - +55 —30 - +55 —30 - +55
ratur (IEC 60068-2)
Betauung
Lagerung °C —40- 80 —40 - 80 —40 - 80
relative Luftfeuchte, keine % 9-95 9-95 9-95
Betauung (IEC/EN 60068-2-30)
SmartWire-DT Netzwerk
Teilnehmertyp
Baudrateneinstellung automatisch automatisch automatisch
SmartWire-DT Status-LED griin griin griin
Anschliisse Stiftleiste, 8 polig Stiftleiste, 8 polig Stiftleiste, 8 palig
Anschlussstecker SWD4-8SF2-5/ SWD4-8SF2-5/ SWD4-8SF2-5
M22-SWD-...LP M22-SWD-...LP
Anzahl Steckzyklen 50 50 50
Gerateversorgungsspannung ~ V DC, (%) 14,5 (+3)
SWD-Teilnehmer Uswp
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Funktionselement
Kontakte 2 Wechsler 2 Wechsler =
Lebensdauer mechanisch/ 1x 106 1x 108 -
elektrisch (Schaltspiele)
Anzeige LED nein ja =
Diagnose ja ja =
Befestigung Frontbefestigung/ Frontbefestigung/ -
Bodenbefestigung Bodenbefestigung
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SWD4-RC8-10 SWD4-SFL8-20

SWD4-SML8-20

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178

Abmessungen (Bx H x T) mm 485x34,5x 10 35x83 x40 35 x 83 x 46
Gewicht g 10 50 50
Einbaulage beliebig beliebig beliebig
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, IP20 IP67 IP67
EN50178, VBG 4)
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halb- Schocks 9 9 9
sinus 15.g/11 ms
Kippfallen Fallhéhe ~ mm 50 - -
(IEC/EN 60068-2-31)
freier Fall, verpackt m 03 = =
(IEC/EN 60068-2-32)
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il - -
Verschmutzungsgrad 2 - -
Elektrostatische Entladung
(IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8 8
Kontaktentladung (Level 2) kv 4
Elektromagnetische Felder
(IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10 10 10
1,4-2GHz V/m 8 3 3
2-2,7GHz V/m 1 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A — -
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3) - -
SmartWire-DT Leitungen kv 1 = =
Einstrémung v 10 10 10
(IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur °C -25 - +55 -25 - +55 -25 - +55
(IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhindern
Lagerung °C -40 - +70 -40 - +70 -40 - +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 5-95 5-95 5-95
(IEC/EN 60068-2-30)
Anschlussmaglichkeiten
SWD-In Buchse, Stiftleiste, 8-polig Stecker,
8-polig 8-polig
Anzahl Steckzyklen >200 >200 > 500
SWD-0ut - Buchse, 8-polig Buchse,
8-polig
Anzahl Steckzyklen - >500 >200
Stromaufnahme —> Seite 273

(15-V-SmartWire-DT Versorgung)
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14.8.8 Gehausedurchfiihrungen: Stecker, Buchse

SWD4-SF8-20

SWD4-SM8-20

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2

IEC/EN 61131-2

EN 50178 EN 50178
Abmessungen (Bx HxT) mm 24 x 26 x 162 24 x26x 170
Gewicht g 20 22,5
Einbaulage beliebig beliebig
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) IP67 IP67
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C -25 - +55 -25 - +55
Betauung durch geeignete Manahmen verhindern
Lagerung °C -40 - +70 -40 - +70
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 5-95 5-95
(IEC/EN 60068-2-30)
Anschlussmaglichkeiten
SWD-In = Stecker, 8-polig
Anzahl Steckzyklen - > 500
SWD-Out Buchse, 8 polig =
Anzahl Steckzyklen >500 -
Stromaufnahme (15-V-SmartWire-DT Versorgung) —> Seite 273
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SWD4-8SFF2-5 SWD4-8SF2-5

SWD4-8FRF-10

Allgemeines
Normen und Bestimmungen IEC/EN 61131-2, EN 50178
Abmessungen (Bx Hx T) mm 485x345x10 15x36,5x17,5 35x90x35
Gewicht g 45 55 42
Einbaulage beliebig beliebig beliebig
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4) IP20 IP20 IP20
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-84 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8,4-150 8,4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halbsinus ~ Schocks 9 9 9
159/11 ms
Elektromagnetische Vertréaglichkeit (EMV)
Elektrostatische Entladung (IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 - =
Kontaktentladung (Level 2) kv 4 - -
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur °C -25 - +55 -25 - +55 -25 - +bb
(IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete Mainahmen
verhindern
Lagerung °C -40 - +70 -40 -+70 -40 -+70
relative Luftfeuchte, keine Betauung % 5-95 5-95 5-95
(IEC/EN 60068-2-30)
Anschlussmaglichkeiten
SWD-In Stiftleiste, Messerleiste Stiftleiste,
8-polig 8-polig
Anzahl Steckzyklen > 200 1 > 7200
SWD-0ut Stiftleiste, Buchse, Push-In-
8-polig 8 polig Klemmen
Anzahl Steckzyklen > 200 > 200 -
Stromaufnahme (15-V-SmartWire-DT Versorgung) —> Seite 273
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SWD-Basismodule flr Signalsaulen sind zur ausschlie3lichen Verwendung

im SmartWire-DT System.

SL4-SWD SL7-SWD

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2, EN 50178

Abmessungen (B xHx T) mm 80 x 157 x 80 80x 192 x 80
Gewicht kg 0,204 0,293
Montage Schraubbefestigung
Einbaulage beliebig
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, IP66
EN50178, VBG 4)
einsetzbar in Umgebungen mit 2
Verschmutzungsgrad
Schwingungen (IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4 —150

Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Halbsinus
159/11 ms

Schocks

3 pro Achse pos. und. neg.

Kippfallen Fallhéhe ~ mm 100

(IEC/EN 60068-2-31)

freier Fall, verpackt m 0,3

(IEC/EN 60068-2-32)

Isolationsfestigkeit

Uberspannungskategorie Il

Verschmutzungsgrad 2

Bemessung der Luft- und Kriechstrecken EN 50178, UL 508, CSA C22.2, No. 142
Isolationsfestigkeit EN 50178

Elektromagnetische Vertréaglichkeit (EMV)

Elektrostatische Entladung
(IEC/EN 61131-2:2008)

Bewertungskriterium B

Luftentladung (Level 3) kv 8
Kontaktentladung (Level 2) kv 4
Elektromagnetische Felder
(IEC/EN 61131-2:2008)
80 - 1000 MHz V/m 10
1.4-2GHz V/m 10
2-2,7GHz V/m 10
Funkentstorung (SmartWire-DT) EN55011 Klasse A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2
Signalleitungen kv 2
SmartWire-DT Leitungen kv 1
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SL4-SWD SL7-SWD

Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1)

Abbildung 100:Bewertungskriterium B
(gepruft 0,5kV/0,5kV)

Einstrémung V 10
(IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur (IEC 60068-2) °C -30 bis +60
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhindern
Lagerung °C -30 bis +85
relative Luftfeuchte, keine Betauung (IEC/EN % 5-95
60068-2-30)
SmartWire-DT Schnittstelle
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch
Status SmartWire-DT LED griin
Anschluss Stiftleiste, 8-polig;
Anschlussstecker: Flachstecker SWD4-8MF2

Geréteversorgungsspannung Uswp VDC, 14,5 (+3)
SWD-Teilnehmer (%)
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273
Potentialtrennung

zu Versorgungsspannung Uayx. ja

zur externen Versorgungsspannung 24VDC,

zu den Licht-/Akustikmodulen
Versorgungsspannung AUX
Bemessungsbetriebsspannung Ue VDC, 24 (-15/+20)

(%)

Restwelligkeit % =
max. Stromaufnahme A 09 1.5
Verpolungsschutz ja
Potentialtrennung

zur externen Spannungsversorgung 24VDC, ja

Geréateversorgungsspannung SWD-Teilnehmer Uswp

zu den Licht-/Akustikmodulen nein
Externe Versorgungsspannung 24V DC
Anschlussart Push-In
eindrahtig mm? 025-15
feindrahtig mit Aderendhiilse’) mm2 0,25-15
UL/CSA ein- oder mehrdrahtig AWG 2416
Bemessungsbetriebsspannung Ue VDC, 24 (-15/+20)

(%)

Restwelligkeit % -
max. Stromaufnahme A 0.9 1.5
Verpolungsschutz ja

Potentialtrennung
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SL4-SWD SL7-SWD
zu Versorgungsspannung Uaux. ja
Gerateversorgungsspannung SWD-Teilnehmer Uswp
zu den Licht-/Akustikmodulen nein
Licht- und Akustikmodule
max. Anzahl 5
max. Strom pro Modul mA 300
kurzschluss-/lberlastsicher ja, mit Diagnose

1) Mindestlange 8 mm
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14.8.11 Leistungsschalter NZM-...

NZM-XSWD-704

PXR-RCAM-SWD

Allgemeines

Normen und Bestimmungen

IEC/EN 61131-2; EN 50178

IEC/EN 61131-2; EN 50178

Abmessungen (Bx H x T) mm 35x90x 101 35x90x 101
Gewicht kg 0.1 0.087
Montage Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm Hutschiene IEC/EN 60715, 35 mm
Einbaulage senkrecht senkrecht
Mechanische Umgebungsbedingungen
Schutzart (IEC/EN 60529, EN50178, VBG 4)
IP20 IP20
Schwingungen
(IEC/EN 61131-2:2008)
konstante Amplitude 3,5 mm Hz 5-84 5-8.4
konstante Beschleunigung 1 g Hz 8,4-150 8.4-150
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27) Schocks 9 9
Halbsinus 15 g/11 ms
Kippfallen (IEC/EN 60068-2-31) Fallhdhe ~ mm 50 50
freier Fall, verpackt m 0.3 0.3
(IEC/EN 60068-2-32)
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Uberspannungskategorie Il 1]
Verschmutzungsgrad 2 2
Elektrostatische Entladung
(IEC/EN 61131-2:2008)
Luftentladung (Level 3) kv 8 8
Kontaktentladung (Level 2) kv 4 4
Elektromagnetische Felder
(IEC/EN 61131-2:2008)
80-1000 MHz V/m 10 10
1,4 -2 GHz V/m 8 3
2-2,7GHz V/m 1 1
Funkentstorung (SmartWire-DT) EN 55011 Klasse A EN 55011 Class A
Burst (IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Versorgungsleitungen kv 2 2
Signalleitungen/Modbus kv 1 -
Modbus RTU kv - 1
SmartWire-DT Leitungen kv 1 1
Surge (IEC/EN 61131-2:2008, Level 1) - -
Einstromung v 10 10
(IEC/EN 61131-2:2008, Level 3)
Klimatische Umgebungsbedingungen
Betriebsumgebungstemperatur °C —25-+b5 —25 - +b5
(IEC 60068-2)
Betauung durch geeignete MaRnahmen verhindern durch geeignete MaRnahmen verhindern
Lagerung °C —40-+70 —40-+70
relative Luftfeuchte, keine Betauung (IEC/EN % 5-95 5-95
60068-2-30)
SmartWire-DT Schnittstelle
Teilnehmertyp SmartWire-DT Teilnehmer (Slave) SmartWire-DT Teilnehmer (Slave)
Baudrateneinstellung automatisch automatisch
Status SmartWire-DT LED griin griin

Anschluss

Stiftleiste, 8-polig
Anschlussstecker: Geratestecker
SWD4-8SF2-5

Stiftleiste, 8-polig
Anschlussstecker: Geratestecker
SWD4-8SF2-5

304 SmartWire-DT Teilnehmer IP20  02/23 MN05006001Z-DE  Eaton.com



14 Anhang
14.8 Technische Daten

NZM-XSWD-704

PXR-RCAM-SWD

Geréateversorgungsspannung Uswp VDC, (%) 14,5 (+3) 14,5 (£3)
SWD-Teilnehmer
Stromaufnahme bei Uswp —> Seite 273 —> Seite 273
Modbus RTU Schnittstelle -
Module type Modbus RTU Slave
Baud rate Baud Manual
e 9600
e 19200 (default)
e 38400
e 57600
Modbus slave address 1...247, 2 (default)
Parity Even (default), Odd, None
Stoppbits| 1(default), 2
Slave response Timeout ms 100...6000, 3000 (default)
Cyclic requests Delay ms 0...1275, 10(default)
Status Modbus RTU LED Griin
Connection siehe => Kapitel 12 ,PXR-RCAM-SWD —
Anschaltung fiir kompakte Leistungsschalter
NZM*, Seite 245
Anschluss Versorgung und E/A
Anschlussart Push-In Push-In
eindréhtig mm?2 0,2-1,5(AWG24 - AWG16) 0.2-1.5(AWG24 - AWG16)
feindrahtig mit Aderendhiilse!) mm? 0,25-15 025-15

Versorgung 24 V DC fiir Ausgangsver-
sorgung

Bemessungsbetriebsspannung

Ue Vv =

Restwelligkeit der Eingangsspannung

Verpolungsschutz

1) Mindestlange 8 mm

NZM-XSWD-704

Digital-Eingénge

Anzahl

2

Eingangsstrom mA typ. 4 bei 24 V DC
Spannungspegel nach I[EC/EN 61131-2
Grenzwerttyp 1 Low <5V DC; High> 15V DC

Eingangsverzdgerung High => Low typ. <0,2 ms
Low => High typ. <0,2 ms

Statusanzeige Eingdnge LED gelb

Digitale Halbleiterausgange

Anzahl 2

Ausgangsstrom A 0,2 bei 24V DC

Kurzschlussausldsestrom A

Lampenlast R W

tiberlastsicher

ja, mit Diagnose

Schaltvermdgen

EN 60947-5-1
Gebrauchskategorie DC-13

Relaisausgéinge

Anzahl

Kontaktart

Schaltspiele

Gebrauchskategorie AC-1,250V, 6 A

Gebrauchskategorie AC-15, 250V, 3 A
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NZM-XSWD-704

Gebrauchskategorie DC-13,24V, 1 A

Sichere Trennung VAC -
minimaler Laststrom mA -
Ansprech-/Riickfallzeit ms -
Prellzeit ms -
Kurzschlussschutz -
Statusanzeige Ausgange LED -

Potenzialtrennung

Eingénge zu SmartWire-DT

Halbleiterausgange zu SmartWire-DT

Halbleiterausgénge zu Eingdngen

Relais zu SmartWire-DT

Relais zu Eingéngen

Relais zu Relais
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